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Vorwort

Vielen Dank, dass Sie sich fiir einen Graupner mz-18 HoTT
Pro Sender entschieden haben.

Die Anleitung dieses Senders besteht aus zwei Teilen: Die
als Teil 1 bezeichnete Kurzanleitung ist Bestandteil des Lie-
ferumfanges des Senders und den darauf aufbauenden Teil
2 in Form eines Programmierhandbuches finden Sie stets
aktualisiert unter www.graupner.de auf der jeweiligen Pro-
duktseite.

Lesen Sie diese beiden Anleitungen sorgféltig durch, um
den Sender optimal nutzen und vor allem um Ihre Modelle
sicher steuern zu kdnnen. Sollten beim Betrieb irgendwel-
che Schwierigkeiten auftauchen, nehmen Sie die Anleitung
zu Hilfe oder fragen Sie lhren Handler oder das Graupner
Service Center.

Um lhnen das Auffinden relevanter Informationen zu er-
leichtern, sind die einzelnen Abschnitte dieser Anleitung
mit Modelltypsymbolen gekennzeichnet. Diese sind iden-
tisch mit den im Sender verwendeten und zeigen lhnen,
welcher Abschnitt fir ihren Modelltyp zutreffend ist ...

... und welcher nicht, ...

~=HEBRXR

... sodass Sie sich bei einer Modellprogrammierung nur mit
den zutreffenden MenUs befassen missen.
Dariiber hinaus finden Sie an vielen Stellen im Handbuch
Zahlen (Seitenzahlen) oder Zeichenfolgen in blauer Schrift,
beispielsweise www.graupner.de. Anklicken oder Antippen
bringt Sie direkt an das jeweilige Sprungziel.
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Inbetriebnahme des Senders

Vorbemerkungen

Theoretisch erlaubt das Graupner-HoTT-System den paral-
lelen Betrieb von mehr als 200 Fernsteuersystemen. Auf-
grund des zulassungsbedingten funktechnischen Mischbe-
triebes im 2,4-GHz-ISM-Band wird aber diese Anzahl in der
Praxis erheblich geringer sein. Der letztendlich limitierende
Faktor dirfte jedoch meist die GrofRe des zur Verfligung
stehenden Geldndes sein.

Akku geladen?

Da der Sender mit nur teilgeladenem Akku ausgeliefert
wird, missen Sie ihn unter Beachtung der in Teil 1 der An-
leitung zu findenden Ladevorschrift aufladen. Ansonsten
ertdént bei Unterschreiten einer bestimmten Spannungs-
grenze, welche in der Zeile ,Warnschwelle Akku“ des im
Systemmenti zu findenden Untermenis »ETC. SET« verdn-
dert werden kann, bereits nach kurzer Zeit ein Warnsignal
und eine entsprechende Meldung wird in der Grundanzeige
eingeblendet:

B NEU LADEN

E- 0
4.

FELDST. 0] ALARM FELDST.

000%

ESCAMP 00(|ESC 00
000.0A .

Senderinbetriebnahme

Nach dem Einschalten des Senders wird der aktuelle Steuer-
impuls flr ein an Ausgang 1 oder bei einem Helimodell fir
ein an Ausgang 6 angeschlossenes Gasservo oder Drehzahl-
steller Gberpriift. Sollte sich dieser Impuls auBerhalb einer
fir den Leerlaufbereich tblichen Bandbreite befinden und
somit die Gefahr eines an- oder gar hochlaufenden Motors
bestehen, bleibt aus Sicherheitsgriinden das HF-Modul ab-
geschaltet.

4 Inbetriebnahme des Senders

In allen anderen Fallen wird mit dem Einschalten des Sen-
ders auch das HF-Modul aktiviert und im Zentrum des Sen-
derdisplays erscheint die Anzeige:

WARNUNG

GAS AR

M-STOPP

K1-POS PHASE

RC Signal FS einstellen

BITTE HF EIN/AUS

Parallel dazu ertdnen fiir einige Sekunden akustische Warn-
signale.

Sie kdnnen nun wahlweise warten bis die Anzeige nach
einigen Sekunden automatisch ausgeblendet wird, oder
manuell die HF-Abstrahlung durch Antippen der Taste AN}
beibehalten oder diese ausschalten, indem Sie die Tas-
te Mantippen.

Schalten Sie einen ggf. bereits eingeschalteten Empfanger
wieder aus und tippen Sie zu Demonstrationszwecken vor-
erst auf die Taste [df] oder warten Sie die Ausblendung der
Anzeige ab. AnschlieBend befinden Sie sich in der Grundan-
zeige des Senders M2-18 HoTT Pro:

000% I:l:l I:L:I 000% D
X 21 RX H H

4.2v

Rx 000V UL 1000:00.0

MODELLNAME 1 | 1

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000 T ]

Das blaue Schaltersymbol links oben zwischen dem griinen
,TX“ und weillen ,RX“ bedeutet, dass die HF-Abstrahlung
des Senders eingeschaltet ist. (Anderenfalls ware das Schal-
tersymbol grau.)

Das grine ,TX“ und weilRe ,RX“ links und rechts dieses
Schaltersymbols wiederum bedeutet, dass der aktuell ak-
tive Modellspeicher bereits an einen Graupner-HoTT-Emp-
fanger ,gebunden” wurde, derzeit aber keine Verbindung
zu diesem Empfanger besteht.

Sobald diese Verbindung aufgebaut ist, wird links neben
dem griinen ,,TX“ und rechts des weiRen ,RX“ jeweils eine
Feldstarkenanzeige sowie, darunter, die numerische Anzei-
ge der aktuellen Spannung der Empfangerstromversorgung
eingeblendet, beispielsweise:

000% l:l:| :1:| 000% D
i 7 R il »H H.

4.2v

moossv |/l

MODELLNAME 1 )

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 —T1——

Wird der Sender dagegen mit abgeschalteter HF einge-

schaltet, werden alle diesbeziiglichen Informationen aus-

geblendet und das HF-Schaltersymbol grau dargestellt:
I:L:I 000% D

g 4.2v

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 —T1——

Erscheint dagegen nach dem Einschalten des Senders im
Display die Warnung, ...

WARNUNG
M-STOP
PHASE

FS einstellen

KEIN EMPFANGER GEBUNDEN!

SET

.. ist der aktuell aktive Modellspeicher derzeit an keinen
Empfanger ,gebunden®. Durch Antippen der Taste ge-
langen Sie unmittelbar in das Untermeni »Sendereinstel-
lung, ...




D SEND.SET

RX1  RX2 DATA

Bind EIN/AUS
=

EMPF.AUSG S|

HF EIN/AUS HF-Typ
RW-Test 99sek  AUTO speichern
DSC Ausg.

... in welchem Sie entweder lhren Empfanger binden oder,
durch Antippen der Taste [{{UJd{ links oben im Display, den
Vorgang abbrechen kénnen.

Tipp

Die grundsdtzliche Vorgehensweise bei der Erstprogrammie-
rung eines neuen Modellspeicherplatzes finden Sie ab Seite
42,

Hinweise
e Mit dem Sender m2-18 HoTT Pro kénnen sen-
)) derseitig bis zu 9 Funktionen gesteuert werden.
An ggf. vorhandene Empféngeranschliisse 10 und
héher angeschlossene Servos usw. werden in ih-
rer jeweiligen Mittenposition gehalten und kén-
nen senderseitig standardmdfsig nicht betdtigt
werden.

e Im Interesse gréfstmdglicher Flexibilitét, aber
auch, um unbeabsichtigter Fehlbedienung vorzu-
beugen, sind standardmdpflig den Steuerkandlen
5 ... 9 keine Bedienelemente zugewiesen, sodass
ggf. an diesen Kandlen angeschlossene Servos
usw. solange in ihrer Mittenposition verharren bis
ein Bedienelement zugewiesen worden ist. Aus
dem gleichen Grund sind praktisch alle Mischer
inaktiv. Ndheres dazu finden Sie zu Beginn der Be-
schreibung des Abschnittes »G/S SET«.

e Achten Sie beim Einschalten, Binden oder Ein-
stellen der Fernsteuerung unbedingt darauf, dass
die Senderantenne immer ausreichend weit von
den Empfdngerantennen entfernt ist! Befindet

sich ndmlich die Senderantenne zu nahe an den
Empfédngerantennen, (bersteuert der Empfdnger
und die LED des Empfdngers signalisiert fehlen-
den Empfang. Parallel dazu féllt der Riickkanal
aus, woraufhin auch die Feldstdrkebalken im Sen-
derdisplay ausgeblendet werden und als aktuelle
Empfédngerakkuspannung 0,0V angezeigt wird.
Zeitgleich befindet sich die Fernsteuerung im so
genannten Fail-Safe-Modus. D. h., die Servos ver-
harren aufgrund des Empfangsausfalls solange
in den zuletzt korrekt empfangenen Positionen
oder ggf. nach kurzer Zeit in den vorgegebenen
Fail-Safe-Positionen, bis ein neues, giiltiges Signal
empfangen wird. Vergréf3ern Sie in diesem Fall
den Abstand zwischen den beteiligten Antennen
solange, bis die Anzeigen wieder ,,normal” sind.

VORSICHT

Schalten Sie wahrend des Modellbetriebes nie-
& mals den Sender aus! Sollte es dennoch einmal

geschehen, dann bewahren Sie die Nerven und
warten Sie, bis das Senderdisplay aus und somit der Sen-
der vollstandig heruntergefahren ist. Dies dauert mindes-
tens vier Sekunden. Schalten Sie lhren Sender erst danach
wieder ein. Anderenfalls laufen Sie Gefahr, dass sich der
Sender unmittelbar nach dem Einschalten ,,aufhdngt” und
infolgedessen noch ldnger die Kontrolle iiber das Modell
zu verlieren. Eine Wiederinbetriebnahme des Senders ist
dann namlich nur nach erneutem Ausschalten und an-
schlieBendem korrekten Wiederholen der beschriebenen
Prozedur maglich.

Inbetriebnahme des Senders 5




Bedienung des Displays

Die Bedienung des Displays erfolgt im Wesentlichen durch
Antippen des gewinschten Feldes mit einem Finger oder
dem mitgelieferten Stift:

 e—— D
Y

g 4.2v

MODELLNAME 1 )

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Wird in obigem Display beispielsweise das mit ,M 1“ be-
schriftete Feld mit einem Finger oder dem mitgelieferten
Stift angetippt, 6ffnet sich das Auswahlmeni ,,Modellspei-
cher”:

() e woveowave

01| MODELLNAME 1
02| MODELLNAME 2

03| MODELLNAME 3
04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

In diesem Untermeni haben Sie die Moglichkeit, beispiels-
weise einen Modellwechsel vorzunehmen, indem Sie den
gewiinschten Modellspeicher und hernach die Taste Im
antippen.

Ebenso einfach kénnen Sie aber durch Antippen von [NT1]
die Programmierung eines neuen Modells starten oder
durch Antippen des Feldes am oberen
Displayrand, in das Eingabemeni ,Modellname” wechseln
... oder aber durch Antippen von links oben zum
jeweils vorhergehenden Menipunkt zuriickzukehren. Im
Gegensatz dazu, wechseln Sie mit der ebenfalls in vielen
Untermeniis vorhandenen Taste |3 [Seitenwechsel] —im
Rotationsverfahren — zur ,ndchsten” Seite. Im Falle der obi-
gen Abbildung des Displays der Modellspeicher also zur An-
zeige der Modellspeicher 07 ... 12 usw.

6 Bedienung des Displays

Mit dem Antippen eines der drei mit ,B“ ,F“ und ,S“ ge-
kennzeichneten ,Zahnrad“-Symbole rechts unten werden
dagegen spezielle Auswahlmens aufgerufen, aus welchen
dann zu weiteren Untermenis gewechselt werden kann.
Beginnend mit dem ,,griinen” Basismenii, sehen diese Aus-
wahldisplays beispielsweise wie folgt aus, ...

MODELLTYP M-STOP

SEND.SET UHREN FAIL-SAFE TRST. Sv-MON
- _ . - —

G/S SET SEND.AUSG “TELEMET. ANKUNDEN

... wobei hinzuzufiigen ist, dass das ,blaue” ab Seite 118
beschriebene, Funktionsmenii modelltypspezifische Un-
termenis enthalt und deshalb in insgesamt drei Abschnitte
unterteilt ist.

Im ersten, auf Seite 118 beginnenden Abschnitt werden
die ausschlieBlich die Modelltypen ,Kopter”, ,Land-“ und
,Wasserfahrzeuge” betreffenden Untermenis beschrie-
ben. Da dieselben Unterments aber auch in den ,blauen”
Menis der Modelltypen ,Helikopter” und , Flachenmodell”
enthalten sind, ist deren Beschreibung gleichermaRen gil-
tig fiir alle Modelltypen und wird deshalb aus Platzgriinden
in den beiden anderen Abschnitten nicht wiederholt:

PHASE DR/EXPO K1 KURV FR. MIX

LOG.sSW

Im zweiten, auf Seite 152 beginnenden Abschnitt werden,
mit Ausnahme der vorstehend erwahnten ,gemeinsamen
Menis“, ausschlieRlich die den Modelltyp ,Helikopter” be-
treffenden Untermenis beschrieben:

PHASE DR/EXPO PITCHK GASK GYRO/REG

e
GAS-AR TS-MIX TSLM HELI-MIX GAS MIX

PIT>>HECK LOG.SW

Und im dritten, auf Seite 180 beginnenden Abschnitt wer-
den, ebenfalls mit Ausnahme der vorstehend erwédhnten
,gemeinsamen MenUs”, ausschliefllich die den Modelltyp
,Flachenflugzeug” betreffenden Untermenis, wobei sich
die MenUs eines ,,Motormodells” ...

PHASE DR/EXPO K1-KURV LEERLAUF FR. MIX
SNAP ROLL QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET

BREMSE LOG.SW

... in Details von dem eines ,Segelflugzeuges” unterschei-
den:

PHASE DR/EXPO K1-KURV FR. MIX SNAP ROLL

QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET

BUTTERFLY

LOG.SW

Das unter ,S“ aufrufbare, und ab Seite 218 beschriebene,
,lila” Systemmenii sieht dagegen wie folgt aus ...




[onss )
& O E

ST-MODE WARNUNG ETC SET DISPLAY

STKALI

. und die unter T aufrufbare und ab Seite 221 detail-
lierter beschriebenen Displays zur grafischen Anzeige von
Telemetrie-Daten beispielsweise so:

@R. - 58dB T.||| 52dB

f LT \ f n v \
05.5V 055V

100%

TEMP _ 075%

+26°C 0020ms

Bedienung des Displays
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Warnhinweise

Im Display des Senders Mz-18 HoTT Pro werden ggf. un-
terschiedliche Warnfenster eingeblendet. Diese lassen sich
in zwei Gruppen unterteilen:

Display ,Warnung“

Diese Warndisplays werden liberwiegend nach dem Ein-
schalten des Senders eingeblendet und visualisieren be-
stimmte Betriebszustdnde. In der nachfolgenden Abbildung
beispielsweise signalisiert der rote Punkt rechts neben ,K1-
POS“, dass sich beim Helimodell das an Ausgang 6 und bei
den anderen Modelltypen das an Ausgang 1 angeschlos-
sene Gasservo nicht in der Leerlauf-Position befindet und
somit die Gefahr eines an- oder gar hochlaufenden Motors
besteht. Solange dieser Zustand anhilt, bleibt aus Sicher-
heitsgriinden der Inhalt des untersten Feldes solange aus-
geblendet ...

WARNUNG

M-STOP

PHASE

FS einstellen

... solange der Gas-/Pitch-Steuerkniippel sich nicht im Leer-
laufbereich befindet:

WARNUNG
M-STOP
PHASE

FS einstellen

KEIN EMPFANGER GEBUNDEN!

Im Prinzip gleiches gilt fiir die Warnoption ,,M-STOP*, jedoch
mit dem Unterschied, dass im Untermeni »WARNUNG«
des Systemmeniis modellspezifisch gewahlt werden kann,
ob vor ein- oder ausgeschalteter Motor-Stopp-Funktion ge-
warnt wird:

8 Warnhinweise

WARNUNG

M-STOP

PHASE

FS einstellen

Hinweis

Nutzen Sie die Moglichkeit der Drehrichtungsumkehr
)) des Steuerkanals K6 bei Helikoptern und K1 bei allen

anderen Modelltypen keinesfalls zur Umkehr der Be-
dienrichtung des betreffenden Steuerkniippels. Sowoh! die
Einschaltwarnung ,K1-Pos” wie auch die Funktion ,Motor-
stopp” folgen nicht dieser Art von Umkehr der Steuerrich-
tung. Benutzen Sie zur Umkehr der Steuerrichtung aus-
schlieflich die Méglichkeiten des Meniis »Pitch Kurve« bei
Helikoptermodellen und »K1-Kurve« bei allen anderen Mo-
delltypen.

Antippen von mit einem Finger oder dem mitgeliefer-
ten Stift bringt Sie in diesem Fall unmittelbar in das Display
»SEND.SET« (Sendereinstellung), in dem Sie, wie im gleich-
namigen Abschnitt beschrieben, lhren Empfanger an den
Modellspeicher binden ...

SEND.SET

RX1  RX2 DATA

Bind EINIAUS [ AUS |
EMPFAUSG

HF EINAUS HF-Typ

RW-Test

99sek  AUTO speichern
[_pputo ]

... oder durch Antippen der Taste links oben den Vor-
gang abbrechen kdnnen.

Wurde dagegen an den beim Einschalten des Senders akti-
ven Modellspeicher bereits ein Empfanger gebunden, dann
wird, bei inaktiver K1-POS-Warnung, mit dem Einschalten

DSC Ausg.

des Senders generell auch die HF-Abstrahlung aktiviert.
AuRRerdem wird im Zentrum des Senderdisplays regelmaRig
die folgende Anzeige eingeblendet und parallel dazu ert6-
nen akustische Warnsignale.

WARNUNG
GAS AR M-STOPP

K1-POS PHASE

RC Signal

FS einstellen

BITTE HF EIN/AUS

Sie kdnnen nun wahlweise warten bis die Anzeige nach
einigen Sekunden automatisch ausgeblendet wird, oder
manuell die HF-Abstrahlung durch Antippen der Taste [EIN]
einschalten oder diese ausschalten, indem Sie die Tas-
te Mantippen.

In der Zeile zwischen den beiden griinen Strichen werden
Sie mit dem Hinweis ,RC Signal” darliber informiert, dass
der Sender auf ,normalen” Fernsteuerbetrieb eingestellt
ist. Alternativ kdnnen an dieser Stelle aber auch Hinweise
wie beispielsweise ,Lehrer Signal“ oder ,Schiler Signal”
eingeblendet werden. Eine weitere —mogliche — Variante
ist die Einblendung von ,,F/S EINSTELLEN“ als Hinweis dar-
auf, dass noch keine Fail-Safe-Einstellungen vorgenommen
wurden.

Hinweise
Standardmdfsig ist im Display des Untermeniis
»Warnunge« des Systemmeniis nur die Uberwa-

)) chung der ,K1-Position” aktiviert.
o Durch die Wah! von [S[XIQ in der Zeile ,,M-STOP*
des Untermentiis »Warnung« kann Sie der Sender

auch daran erinnern, diese Funktion sicherheits-
halber einzuschalten.




Display ,,akute Warnhinweise”

Gezielt Aufrufen kénnen Sie dieses Display durch Antippen
des Schriftzuges Mz in der Mitte der Grundanzeige des
Senders ...

TX E=JRX a2V

RX ooov '
000:00.0
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.. und durch Antippen der Taste links oben im Dis-
play wieder schlieRen.

Ertdnen jedoch unerwartet akustische Warnsignale und
das ,normale” Senderdisplay wird von diesem Display ver-
deckt, dann sollten Sie die in roter Schrift dargestellte Mel-
dung zur Kenntnis nehmen! Beispielsweise, weil die Versor-
gungsspannung des Senders die im Untermeni »ETC. SET«
des Systemmens eingestellte Warnschwelle unterschrit-
ten hat:

Parallel dazu wird der Display-Kontrast auf den Wert 05 re-
duziert um Strom zu sparen.

Diese Warnung kann durch Antippen der Taste [IM rechts
oben am erneuten Laden gehindert und anschlieBend mit
einem Antippen der Taste links oben im Display aus-
geblendet werden. (Im konkreten Fall sollten Sie dann aller-
dings auch baldmoglichst den Modellbetrieb einstellen und
den Sender laden!)

Die rote Zahl rechts oben im jeweiligen Alarmfeld zeigt die
Anzahl der aktuell bereits erfolgten Warnungen an, in obi-
gem Beispiel ist es also schon die vierte. Dieser Zahler kann
durch Antippen der Taste oben links geléscht werden.
Analog verfahren Sie im Prinzip mit allen anderen Warnun-
gen dieses Displays. Lediglich bei einem Feldstarkealarm
haben Sie die zusatzliche Option, weitere, durch zu gerin-
ge Feldstarke ausgel6ste, Alarme auszuschalten indem Sie
durch Antippen der Taste [@[]] unterhalb von ,ALARM FELD
ST diese auf XYY umstellen.

Hinweis
sowohl ein auf (XS gesteliter ,Alarm Feldstcrke*-
)) wie auch ,Neu Laden”-Button wird im Zuge der
ndchsten Inbetriebnahme des Senders wieder

auf @M gestelit

Warnhinweise
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DSC-Buchse

Das Kiirzel ,,DSC” geht aus den Anfangsbuchstaben der ur-
spriinglichen Funktion ,,Direct Servo Control“ hervor. Beim
HoTT-System ist allerdings eine ,direkte Servo-Kontrolle”
per Diagnosekabel aus technischen Griinden nicht mehr
moglich.

Die serienmafige zweipolige DSC-Buchse auf der Riickseite
des Senders Mz-18 HoTT Pro dient sowohl als Lehrer- oder
Schiiler-Buchse wie auch als Schnittstelle zu Flugsimulato-
ren oder anderen externen Gerdaten.

Fiir eine korrekte DSC-Verbindung bitte beachten:

1. Nehmen Sie ggf. erforderliche Anpassungen in den Me-
nus vor.
Zur Anpassung des Senders an ein Lehrer-/Schiler-Sys-
tem siehe Beschreibung des Mentis »L/S«.

2. Verbinden Sie das andere Ende des Verbindungskabels
mit dem gewdiinschten Gerat unter Beachtung der je-
weiligen Betriebsanleitung.

Tipp

Achten Sie darauf, dass alle Stecker fest in die jeweiligen
Buchsen eingesteckt sind und benutzen Sie nur die daftir
vorgesehenen Steckverbindungen mit 2-poligem Klinken-
stecker auf der DSC-Seite.

3. Im Untermeni »SEND.SET« kann in der Zeile ,,DSC-Aus-
gang” —abhéangig von der Nummer des letzten der an
einen Flugsimulator oder Schiiler zu tbergebenden
Steuerkanale — einer der folgenden Modi eingestellt
werden: PPM10, PPM16 und PPM18. Default-Einstel-
lung: PPM10.
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Hinweis
Durch die Vielfalt der am Markt befindlichen Flugsi-
)) mulatoren ist es durchaus méglich, dass die Kontakt-
belegung am Klinkenstecker oder am DSC-Modul
vom Graupner-Service angepasst werden muss.

Achtung

Beim direkten Anschluss lhres Senders an einen PC
)) oder ein Laptop mittels Verbindungskabel (DSC-Ka-

bel) und/oder PC-Interface Ihres Simulators kann es
gaf. zur Zerstérung des Senders durch elektrostatische Entla-
dung kommen! Diese Verbindungsart darf deshalb nur dann
benutzt werden, wenn Sie sich—z.B. mit Hilfe eines im ein-
schldgigen Elektronikhandel erhdltlichen Erdungsarmban-
des—vor elektrostatischer Aufladung wéhrend des Simula-
torbetriebs schiitzen. Graupner empfiehlt deshalb dringend,
ausschliefilich Simulatoren mit kabelloser Ubertragungs-
technik zu benutzen.

Data-Buchse

Unter der riickseitigen Abdeckung des Senders mz-18
HoTT Pro befindet sich links auRen die sogenannte DA-
TA-Buchse:

DATA

T

Diese ist fir den Anschluss der optional erhaltlichen Smart-
Box (Best.-Nr. 33700) oder alternativ eines externen Blue-
tooth-Moduls (Best.-Nr. S8351) vorgesehen.

Ndheres zur Smart-Box oder zum Bluetooth-Modul finden
Sie im Graupner Hauptkatalog FS sowie im Internet unter
www.graupner.de bei dem jeweiligen Produkt.



http://www.graupner.de

Kopfhdreranschluss

Unter der rickseitigen Abdeckung des Senders mz-18
HoTT Pro befindet sich links der Mitte der Kopfhéreran-
schluss:

OPEN

Die Buchse ist zum Anschluss eines handelsiblichen Ohr-
oder Kopfhéhrers mit 3,5 mm Stereo-Klinkenstecker vorge-
sehen. (Nicht im Set enthalten.)

Ist ein Kopfhorer eingesteckt, ist der Lautsprecher des Sen-
ders abgeschaltet und in der Grundanzeige wird das stili-
sierte Abbild eines Kopfhorers nicht mehr grau, sondern
farbig angezeigt.

Uber diesen Anschluss werden neben den akustischen Sig-
nalen des Senders ggf. auch die mit dem »Telemetrie«-Me-
ni verbundenen Signale und Ansagen ausgegeben. Stan-
dardmaRig erfolgen diese Ansagen in deutscher Sprache.
Ndheres dazu unter ,,Ansagen” im Abschnitt »Telemetrie«.

Kartenschacht
micro-SD und micro-SDHC

Unter der riickseitigen Abdeckung des Senders mz-18
HoTT Pro befindet sich rechts der Mitte der Kartenschacht
fiir Speicherkarten vom Typ micro-SD und micro-SDHC:

Neben der mit dem Sender mz-18 HoTT Pro standardmaRig
mitgelieferten kénnen alle handelsiblichen micro-SD-Spei-
cherkarten mit bis zu 2 GB und micro-SDHC-Karten mit bis
zu 32 GB Speicherplatz im Sender benutzt werden. Her-
stellerseitig empfohlen wird jedoch die Verwendung von
Speicherkarten mit maximal 4 GB, da deren Kapazitdt im
Normalfall véllig ausreicht.

Die zur Verwendung im Sender vorgesehene Speicherkarte
wird mit den Kontakten nach oben in den hinter der Ab-
deckklappe befindlichen Schacht eingeschoben und verrie-
gelt. Nach dem Einsetzen der Speicherkarte kann die Ab-
deckklappe des Senders wieder geschlossen werden.
Wurde die standardmaRig mit dem Sender mz-18 HoTT
Pro mitgelieferte oder auch eine andere, bereits mindes-
tens einmal eingesetzte, Speicherkarte in den Sender ein-
gesetzt, ist die Karte unmittelbar nach dem Einschalten des
Senders betriebsbereit. Sobald nach dem Einsetzen einer
solchen Karte der Sender wieder eingeschaltet wird, wird
das stilisierte Abbild einer Speicherkarte in der Grundanzei-
ge des Senders nicht mehr grau, sondern farbig angezeigt.
Anderenfalls werden erst einige Ordner auf der Speicher-
karte erstellt.

Entnehmen der Speicherkarte

Rickseitige Abdeckklappe 6ffnen. AnschlieBend die SD-Kar-
te etwas in Richtung Kartenschacht driicken um diese zu
entriegeln, und dann herausziehen.

Datenerfassung / -speicherung

Die Datenspeicherung auf der SD-Karte ist an die Uhr 1
gekoppelt: Sobald diese gestartet wird, startet—sofern
sich eine geeignete Speicherkarte im Kartenschacht befin-
det und eine Telemetrie-Verbindung zum Empfinger be-
steht — auch die Datenspeicherung. Diese stoppt auch wie-
der, sobald die Uhr 1 gestoppt wird. Gestartet und gestoppt
wird die Uhr 1 wie im Abschnitt »Uhren« beschrieben. Das
Schreiben von Daten auf die Speicherkarte wird durch eine
entsprechende Animation des Speicherkartensymbols vi-
sualisiert.

Nach dem Abschluss einer Datenspeicherung befindet sich
ein (leerer) Ordner ,,Models” und ein Ordner ,LogData“
auf der Speicherkarte. In Letzterem werden die nach dem
Schema 0001_Jahr-Monat-Tag.bin, 0002_Jahr-Monat-Tag.
bin usw. benannten Log-Dateien in Unterordnern namens
»Modellname” abgelegt. Sollte dagegen ein Modellspei-
cher noch ,,namenlos” sein, dann sind die entsprechenden
Log-Dateien nach Entnahme der Speicherkarte aus dem
Sender und deren Einsetzen in den Kartenschacht eines
PC‘s oder Laptops in einem Unterordner namens , NoNa-
me“ zu finden. Mit den unter www.graupner.de auf der
Download-Seite des Senders zu findenden PC-Programmen
kénnen die Daten auf einem kompatiblen PC ausgewertet
werden.

Hinweis
Bitte beachten Sie, dass aus technischen Griinden
)) wéhrend der Wiedergabe von MP3-Dateien KEINE
Datenaufzeichnung mdéglich ist.

Tipp
Um immer rechtzeitig (iber wichtige Softwareupdates infor-
miert zu sein, sollten Sie sich unbedingt unter https://www.
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graupner.de/de/service/produktregistrierung.aspx registrie-
ren. Nur so werden Sie automatisch per E-Mail iiber neue
Updates informiert.

Im- und Export von Modellspeichern

Zwecks Datenaustausch zwischen bauartgleichen Sendern
oder auch zur Datensicherung kdnnen beliebig Modellspei-
cher auf eine eingelegte Speicherkarte oder von dieser in
den Sender kopiert werden. Genaueres dazu finden Sie im
Abschnitt ,Import von SD-Karte“ oder ,Export auf SD-Kar-
te”.

Hinweise
e Ffinige der ggf in Modellnamen verwende-
)) ten Sonderzeichen kénnen aufgrund spezifi-
scher Beschrdnkungen des von den Speicher-

karten genutzten FAT- oder FAT32-Dateisys
tems nicht auf diese iibernommen werden und
werden deshalb wdhrend des Kopiervorganges

durch eine Tilde (~) ersetzt.

e Die Modellspeicher der Sender mz=18 (Pro) und
mMz-24 (Pro) sind prinzipiell kompatibel, ABER:
Zwingende Voraussetzung fiir einen ,,Import von
SD-Karte” im jeweils anderen Sendertyp ist, dass
zuvor der gewiinschte Modellspeicher auf einem
PC oder Laptop in das entsprechende Verzeichnis
kopiert oder verschoben wird. Also beispielswei-
se von \\Models\mz-18(pro) nach \\Models\mz-
24(pro) oder umgekehtrt.

Ndéheres dazu siehe ,,Import von SD-Karte”.
Beachten Sie bitte dartiber hinaus unbedingt, dass
nach einem entsprechenden ,,Import von SD-Kar-
te” alle Modellfunktionen penibel zu (berpriifen
und insbesondere Geber- und Schalterfunktionen
an den jeweiligen Sender anzupassen sind.

12 Anschliisse auf der Senderriickseite

mini-USB-Anschluss

Unter der riickseitigen Abdeckung des Senders mz-18
HoTT Pro befindet sich rechts auBen die Anschlussbuch-
se fur Software-Updates sowie Datums- und Uhrzeitein-
stellung Uber einen PC oder ein Laptop mit einem der
Windows-Betriebssysteme 7 ... 10:

An diese Buchse wird das dem Set beiliegende USB-Kabel
angeschlossen. Die Vorgehensweise bei Software-Updates
Uber den PC wird in der dem Softwarepaket beigefligten
Anleitung beschrieben.

Die PC-seitig erforderliche Software sowie den passenden
USB-Treiber finden Sie auf der Downloadseite unter www.
graupner.de bei dem jeweiligen Produkt.

Nach Installation des erforderlichen Treibers und der Soft-
ware kénnen dann lber diese Verbindung je nach Bedarf
der Sender upgedatet oder auch nur Uhrzeit und Datum
gestellt werden.



http://www.graupner.de
http://www.graupner.de
https://www.graupner.de/de/service/produktregistrierung.aspx

Fur lhre Notizen
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Inbetriebnahme des Empfangers

Vorbemerkungen

Hinweis
Mit dem Sender mz-18 HoTT Pro kénnen sen-
)) derseitig bis zu 9 Servos betrieben werden. An Emp-
fdngeranschliissen 10 und héher ggf. angeschlosse-
ne Servos bleiben standardmdpfSig in ihrer Mittenposition
stehen und kénnen senderseitig nicht betdtigt werden.

Wie in der Anleitung des betreffenden Empfangers be-
schrieben, signalisiert nach dem Einschalten von dessen
Stromversorgung eine LED fehlenden Empfang, solange
,sein” Sender nicht in Reichweite oder ausgeschaltet oder
ggf. auch nur der ,falsche” Modellspeicher im eingeschal-
teten Sender aktiv ist. Dies bedeutet, dass (noch) keine Ver-
bindung zu einem Graupner-HoTT-Sender besteht.

Um eine Verbindung zum Sender aufbauen zu kdnnen, muss
standardmaéRig ein Graupner-HoTT-Empfanger zunachst mit
,seinem” Modellspeicher in ,,seinem” Graupner-HoTT-Sen-
der ,verbunden” werden. Diesen Vorgang bezeichnet man
als ,,Binding”. Dieses ,,Binding” ist allerdings nur einmal je
Empfinger-/Modellspeicher-Kombination oder — nach ent-
sprechender Umstellung eines oder mehrerer Modellspei-
cher, siehe Seite 39—auch nur je Empfinger-/Sender-
Kombination erforderlich. Ein ,,Binden” miissen Sie deshalb
nur nach dem Kauf eines Senders oder weiterer Empfanger
oder ggf. nach einem Speicherplatzwechsel durchfiihren
(und kdnnen dies jederzeit wiederholen).

Hinweis
Signalisiert die LED Ihres Empfidngers Betriebsbereit-
)) schaft und der Empfdnger reagiert dennoch weder
auf den SET-Taster noch auf Steuerbefehle, dann
Uberprtifen Sie bitte vorrangig die Polaritdt Ihrer Empfdnger-
stromversorgung.

Bordspannungsanzeige

Die aktuelle Spannung der Empfangerstromversorgung
wird bei bestehender Telemetrie-Verbindung im Display
des Sender in weiller Schrift angezeigt:
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Temperaturwarnung

Sinkt die Temperatur des Empfangers unter einen im Emp-
fanger einstellbaren Grenzwert (standardmaRig -10 °C)
oder Ubersteigt diese die ebenfalls im Empfanger einstell-
bare obere Warnschwelle (standardmaRig +55 °C), erfolgt
eine Warnung durch den Sender in Form eines gleichmaRi-
gen Piepsen im Rhythmus von ca. einer Sekunde.

Beachten Sie die Einbauhinweise zum Empfdnger und zu

den Empfangerantennen sowie zur Servomontage auf Seite
16.

Hinweis
Falls Sie parallel zum Empfédngerakku einen Dreh-
)) zahlsteller mit integriertem BEC*-System verwenden,
muss drehzahlstellerabhdngig ggf. der Pluspol (rotes
Kabel) aus dem 3-poligen Stecker herausgelést werden. Be-
achten Sie diesbeziiglich unbedingt die entsprechenden Hin-
weise in der Anleitung des verwendeten Drehzahlstellers.
Mit einem kleinen Schraubendreher rot
vorsichtig die mittlere Lasche des Ste-  *f
ckers etwas anheben (1), rotes Kabel < 2% 3
herausziehen (2) und mit Isolierband
gegen mogliche Kurzschliisse sichern

(3).

Reset

Um einen Reset des Empfangers durchzufiihren, driicken
und halten Sie den SET-Taster auf der Oberseite des Emp-
fangers, wahrend Sie dessen Stromversorgung einschalten.

*  BEC = Battery Elimination Circuit

Wurde der Reset bei abgeschaltetem Sender oder mit ei-
nem ungebundenen Empfanger ausgeldst, signalisiert die
LED des Empfangers entsprechend dessen mitgelieferter
Beschreibung den aktuellen Zustand. Wenn nicht anders
darin beschrieben, lassen Sie den Taster nach ca. 3 Sekun-
den los.

Wurde der Reset mit einem ungebundenen Empfanger
durchgefiihrt, kann unmittelbar anschlieRend ein Bin-
de-Prozess eingeleitet werden.

Wurde bei einem bereits gebundenen Empfanger ein Re-
set durchgefuhrt und ist der zugehdrige Modellspeicher im
eingeschalteten Sender aktiv, signalisiert die LED nach ca. 2
bis 3 Sekunden entsprechend der mitgelieferten Beschrei-
bung des Empfingers, dass lhre Sende-/Empfangsanlage
wieder betriebsbereit ist.

Hinweis
Durch einen RESET werden, mit Ausnahme der Infor-
)) mationen zur HoTT-Synchronisation, ALLE Einstellun-
gen im Empféinger auf die Werkseinstellungen zu-
riickgesetzt!

Unbeabsichtigt ausgelést, sind deshalb nach einem RESET
alle ggf. zuvor per »Telemetrie«-Ment im Empfdnger vorge-
nommenen Einstellungen wiederherzustellen.

Ein absichtlicher RESET empfiehlt sich dagegen insbesondere
dann, wenn ein Empfdnger in ein anderes Modell ,versetzt”
werden soll! Hierdurch kann ggf. ohne grofien Aufwand die
Ubernahme unpassender Einstellungen vermieden werden.
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Einbau des Empfangers

Gleichgiltig, welches Graupner-Empfangssystem Sie ver-
wenden, die Vorgehensweise ist stets die gleiche:
Empfanger werden stoRgesichert im Flugmodell hinter ei-
nem kraftigen Spant oder im Fahrzeug- oder Schiffsmodell
gegen Staub und Spritzwasser geschitzt untergebracht.
Verpacken Sie Empfanger aber nicht zu luftdicht, damit sich
diese im Betrieb nicht zu sehr erwdarmen.

Empfanger dirfen an keiner Stelle unmittelbar am Rumpf
oder Chassis anliegen, da sonst Motorerschitterungen
oder Landest6Re direkt auf diese Gbertragen werden. Beim
Einbau der Empfangsanlage in ein Modell mit Verbren-
nungsmotor alle Teile immer geschitzt einbauen, damit
keine Abgase oder Olreste eindringen kénnen. Dies gilt vor
allem fir den meist in der AuRenhaut des Modells einge-
bauten EIN-/AUS-Schalter.

Empfanger so festlegen, dass die Anschlusskabel zu den
Servos und zum Stromversorgungsteil locker liegen und
die Empfangerantennen jeweils mindestens 5 cm von allen
groflen Metallteilen oder Verdrahtungen, die nicht direkt
aus dem Empfanger kommen, entfernt sind. Das umfasst
neben Stahl- auch Kohlefaserteile, Servos, Elektromotoren,
Kraftstoffpumpen, alle Sorten von Kabeln usw.

Am besten werden Empfanger abseits aller anderen Ein-
bauten an gut zugdnglicher Stelle im Modell angebracht.
Unter keinen Umstanden dirfen Servokabel um Antennen
gewickelt oder dicht daran vorbei verlegt werden!

Bitte beachten Sie, dass Kabel unter dem Einfluss der im
Fluge auftretenden Beschleunigungskrafte u. U. ihre Lage
verandern kdnnen. Stellen Sie daher sicher, dass sich die
Kabel in der Umgebung von Antennen nicht bewegen kon-
nen. Sich bewegende Kabel kdnnen den Empfang stéren.

Verlegen der Empfangsantennen

Die Ausrichtung einer einzelnen Antenne ist relativ unkri-
tisch.

Bei Diversity-Antennen —zwei Antennen —sind die aktiven
Enden der beiden Antennen im 90 °-Winkel zueinander

auszurichten und der rdumliche Abstand zwischen den bei-
den aktiven Enden sollte groRer als 125 mm sein.

Bei Kohlefaserriimpfen sind die Antennenenden auf jeden
Fall auf einer Lange von mindestens 35 mm aus dem Rumpf
heraus zu fiihren. Ggf. sind die ca. 145 mm langen Standar-
dantennen der HoTT-Empfanger gegen die 300 mm oder
450 mm langen Exemplare mit der Best.-Nr. 33500.2 oder
33500.3 auszutauschen.

Servoanschliisse und Polaritat

Die Servoanschlisse der Graupner-HoTT-Empfanger sind
nummeriert. Die Versorgungsspannung ist Gber samtliche
nummerierten Anschliisse durch verbunden. Das Stecksys-
tem ist verpolungssicher. Achten Sie beim Einstecken der
Stecker auf die kleinen seitlichen Fasen. Wenden Sie auf
keinen Fall Gewalt an.

Achtung
Verpolen Sie diese Anschlisse nicht! Der Empfinger
)) und insbesondere daran angeschlossene Gerdte kén-
nen zerstért werden.

Hinweis

Bei kompakten Empfingern wie z.B. dem GR-12L
)) HoTT sind die Anschliisse 1 ... 6 gegentiber den gré-

Beren ,Standard”“-Empfédngern um 180 Grad gedreht
eingebaut, weshalb bei diesen Empfdngern alle Anschluss-
kabel ,auf dem Kopf stehend” einzustecken sind. Ggf. ist zu-
sdtzlich ein V- oder Y-Kabel (Best.-Nr. 3936.11) zu verwen-
den.

Kanalzuordnungen

Die Funktion jedes einzelnen Kanals wird bestimmt durch
den verwendeten Sender, nicht durch den Empféanger. Die
Kanalzuordnung kann jedoch direkt im Empfanger durch
Programmierung mittels des Menis »Telemetrie« und indi-
rekt Gber den Menlpunkt ,Senderausgang” des Basis-Me-
nis gedndert werden.

Einbau der Empfangsanlage
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Installationshinweise

Komponenten und Zubehor

Achtung
Die Firma Graupner|S] GmbH als Hersteller emp-
)) fiehlt, nur Komponenten und Zubehérprodukte zu
verwenden, die von der Firma Graupner|S] GmbH
auf Tauglichkeit, Funktion und Sicherheit gepriift und freige-
geben sind. Die Fa. Graupner|S) GmbH libernimmt in die-
sem Fall fiir Sie die Produktverantwortung.

Die Fa. Graupner|SJ GmbH (bernimmt fiir nicht freigegebe-
ne Teile oder Zubehérprodukte anderer Hersteller keine Haf-
tung und kann auch nicht jedes einzelne Fremdprodukt beur-
teilen, ob es ohne Sicherheitsrisiko eingesetzt werden kann.

Einbau der Schalter

Alle Schalter missen unbehelligt von Auspuffgasen oder
Vibrationen eingebaut sein. Der Schalterknauf muss Gber
seinen gesamten Arbeitsbereich frei zuganglich sein.

Einbau der Servos

Servos stets mit den beigefligten Vibrationsdampfergum-
mis befestigen, siehe nachfolgende Installationshinweise.
Nur so sind diese vor allzu harten Vibrationsschlagen eini-
germalien geschitzt.

e Montieren Sie die Servos auf Gummitillen mit Mes-
sing-Hohllagern, um diese vor Vibration zu schiitzen.
Ziehen Sie die Befestigungsschrauben aber nicht zu fest
an, sonst wird der Vibrationsschutz durch die Gummit-
Ullen hinfallig. Nur wenn die Servo-Befestigungsschrau-
ben richtig angezogen sind, bietet dieses System Sicher-
heit sowie einen Vibrationsschutz fir Ihre Servos. In der
folgenden Abbildung sehen Sie, wie ein Servo richtig
montiert wird. Die Messinglager werden von unten in
die Gummitillen eingeschoben:

16 Installationshinweise
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Die Servoarme missen im gesamten Ausschlagbereich
frei beweglich sein. Achten Sie darauf, dass keine Ge-
stangeteile den freien Servoausschlag behindern kon-
nen.

Messing-Hohllager

Schlieen Sie das oder die Stromversorgungskabel des
Empfangers wie auch die Servo-Anschlusskabel, wie
nachfolgend abgebildet am Empfanger an, ...

... aber keinesfalls so:

e Die Reihenfolge, in der die Servos anzuschliefen sind,
ist modelltypabhangig vorgegeben. Beachten Sie dazu
die Anschlussbelegungen fur Hubschrauber- und Fla-
chenmodelle weiter hinten.

WARNUNGEN

o Technische Defekte elektrischer oder me-
chanischer Art konnen zum unverhofften
Anlaufen eines Motors und/oder zu herum-

fliegenden Teilen fiihren, die nicht nur Sie
erheblich verletzen kénnen!

e Kurzschliisse jeglicher Art sind unbedingt zu
vermeiden! Durch Kurzschluss kénnen nicht
nur Teile der Fernsteuerung zerstort wer-
den, sondern je nach dessen Umstdnden
und dem Energiegehalt des Akkus besteht
dariiber hinaus akute Verbrennungs- bis Ex-
plosionsgefahr.

e Alle durch einen Motor angetriebenen Tei-
le wie Luft- und Schiffsschrauben, Rotoren
bei Hubschraubern, offene Getriebe usw.
stellen eine stindige Verletzungsgefahr dar.
Sie diirfen keinesfalls beriihrt werden! Eine
schnell drehende Luftschraube kann z. B. ei-
nen Finger abschlagen! Achten Sie darauf,




Hinweise

»

dass auch kein sonstiger Gegenstand mit
angetriebenen Teilen in Beriihrung kommen
kann!

e Bei angeschlossenem Antriebsakku oder
laufendem Motor gilt: Halten Sie sich nie-
mals im Gefdhrdungsbereich des Antriebs
aufl

e Achten Sie auch wahrend der Programmie-
rung unbedingt darauf, dass ein angeschlos-
sener Verbrennungs- oder Elektromotor
nicht unbeabsichtigt anldauft. Unterbrechen
Sie ggf. die Treibstoffversorgung oder klem-
men Sie den Antriebsakku zuvor ab.

Schiitzen Sie alle Gerdte vor Staub, Schmutz,
Feuchtigkeit und anderen Fremdteilen. Setzen
Sie diese niemals Vibrationen sowie tibermdfsiger
Hitze oder Kdlte aus. Der Fernsteuerbetrieb darf
nur bei,,normalen” Aufsentemperaturen durchge-
flihrt werden, d. h. in einem Bereich von -10 °C bis
+55°C.

Vermeiden Sie Stofs- und Druckbelastung. Uber-
priifen Sie die Gerdte stets auf Beschddigungen
an Gehdusen und Kabeln. Beschddigte oder nass
gewordene Gerdte, selbst wenn sie wieder tro-
cken sind, nicht mehr verwenden!

Es dirfen nur die von uns empfohlenen Kompo-
nenten und Zubehérteile verwendet werden.
Verwenden Sie immer nur zueinander passende,
original Graupner-Steckverbindungen gleicher
Konstruktion und gleichen Materials.

Achten Sie beim Verlegen der Kabel darauf, dass
diese nicht auf Zug belastet, libermdfsig geknickt
oder gebrochen sind. Auch sind scharfe Kanten
eine Gefahr fiir die Isolierung.

e Achten Sie darauf, dass alle Steckverbindungen
fest sitzen. Beim Lésen der Steckverbindung nicht
an den Kabeln ziehen.

e Es dirfen keinerlei Verdinderungen an den Gerd-
ten durchgefiihrt werden. Anderenfalls erlischt
die Betriebserlaubnis und Sie verlieren jeglichen
Versicherungsschutz. Senden Sie ggf. das betref-
fende Gerdt an den zustdndigen Graupner-Ser-
vice.

Reichweite- und Funktionstest

Vor jedem Einsatz korrekte Funktion und Reichweite tber-
prifen. Befestigen Sie das Modell ausreichend und achten
Sie darauf, dass sich keine Personen vor dem Modell auf-
halten.

Fihren Sie am Boden mindestens einen vollstandigen
Funktionstest und eine komplette Flugsimulation durch,
um Fehler im System oder der Programmierung des Mo-
dells auszuschlieRen. Beachten Sie dazu unbedingt die Hin-
weise unter ,Reichweitentest”.

WARNUNG

Wird der Reichweite- und Funktionstest sowie
& die Flugsimulation nicht ausfiihrlich und gewis-
senhaft durchgefiihrt, kann dies unerkannte
Funktionsstérungen und/oder Empfangsausfille zur Folge
haben, was z. B. zu Kontrollverlusten oder gar einen Ab-

sturz des Modells und infolgedessen zu erheblichen Sach-
und/oder Personenschiden fithren kann.

Servo-Entstorfilter fiir Verlangerungskabel

Best.-Nr. 1040

Das Servo-Entstorfilter ist bei Verwendung liberlanger Ser-
vokabel erforderlich. Das Filter wird direkt am Empfanger-
ausgang angeschlossen. In kritischen Fallen kann ein zwei-
tes Filter am Servo angeordnet werden.

Elektrische Ziindungen

Auch Zindungen von Verbrennungsmotoren erzeugen Sto-
rungen, die die Funktion der Fernsteuerung negativ beein-
flussen kénnen.

Versorgen Sie elektrische Zindungen immer aus einer se-
paraten Stromquelle.

Verwenden Sie nur entstorte Zindkerzen, Ziindkerzenste-
cker und abgeschirmte Ziindkabel.

Halten Sie mit der Empfangsanlage ausreichenden Abstand
zu einer Zlindanlage.

Modellbetrieb

WARNUNG

e Uberfliegen Sie niemals Zuschauer oder an-

& dere Piloten. Gefdhrden Sie niemals Men-

schen oder Tiere. Fliegen Sie niemals in der

N&dhe von Hochspannungsleitungen. Betrei-

ben Sie lhr Modell auch nicht in der Ndhe

von Schleusen und éffentlicher Schifffahrt.

Betreiben Sie Ihr Modell ebenso wenig auf

offentlichen Straen und Autobahnen, We-
gen und Platzen etc.

e Schalten Sie wahrend des Modellbetriebes
niemals den Sender aus! Sollte es dennoch
einmal geschehen, dann bewahren Sie die
Nerven und warten Sie, bis das Senderdis-
play aus und somit der Sender vollstindig
heruntergefahren ist. Dies dauert mindes-
tens drei Sekunden. Schalten Sie lhren Sen-
der erst danach wieder ein. Anderenfalls
laufen Sie Gefahr, dass sich der Sender un-
mittelbar nach dem Einschalten ,, aufhangt”
und infolgedessen die Kontrolle liber das
Modell zu verlieren. Eine Wiederinbetrieb-
nahme des Senders ist dann nur noch nach
erneutem Ausschalten und anschlieBendem
korrekten Wiederholen der beschriebenen
Prozedur moglich.
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e Achten Sie beim Betrieb von Schleppmodel-
len auf einen Mindestabstand von ca. 50 cm
zwischen den beteiligten Empfangsanlagen
bzw. deren Antennen. Verwenden Sie ggf.
Satellitenempfanger. Anderenfalls sind St6-
rungen durch den Riickkanal nicht auszu-
schlieBen.

Kontrolle Sender- und Empfangerakku

Spatestens wenn bei sinkender Sender-Akku-Spannung
die Anzeige ,Akku muss geladen werden!!“ im Display er-
scheint und ein akustisches Warnsignal abgegeben wird, ist
der Betrieb umgehend einzustellen und der Senderakku zu
laden.

Kontrollieren Sie regelmafig den Zustand der Akkus, insbe-
sondere des Empfangerakkus. Warten Sie nicht so lange bis
die Bewegungen der Rudermaschinen merklich langsamer
geworden sind! Ersetzen Sie verbrauchte Akkus rechtzeitig.
Es sind stets die Ladehinweise des Akkuherstellers zu be-
achten und die Ladezeiten unbedingt genau einzuhalten.
Laden Sie Akkus niemals unbeaufsichtigt auf!

Versuchen Sie niemals, Trockenbatterien aufzuladen. Es be-
steht akute Explosionsgefahr.

Alle Akkus miissen vor jedem Betrieb geladen werden. Um
Kurzschlisse zu vermeiden, zuerst die Bananenstecker der
Ladekabel polungsrichtig am Ladegerat anschlieRen, dann
erst Stecker des Ladekabels an den Ladebuchsen von Sen-
der und Empfangerakku anschlieRen.

Trennen Sie immer alle Stromquellen von ihrem Modell
wenn Sie es langere Zeit nicht benlitzen wollen.
Verwenden Sie niemals Akkus oder Batterien mit bescha-
digten oder defekten sowie mit unterschiedlichen Zellen-
typen, d. h. Mischungen aus alten und neuen Zellen oder
Zellen aus unterschiedlicher Fertigung.

Kapazitat und Betriebszeit

Fir alle Stromquellen gilt: Die Kapazitat verringert sich mit
jeder Ladung. Bei niedrigen Temperaturen steigt der Innen-
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widerstand bei zuséatzlich reduzierter Kapazitat. Infolgedes-
sen verringert sich die Fahigkeit zur Stromabgabe und zum
Halten der Spannung.

Haufiges Laden und/oder Benutzen von Batteriepflegepro-
grammen kann ebenfalls zu allmahlicher Kapazitdtsminde-
rung fiihren. Dennoch sollten Stromquellen spatestens alle
6 Monate auf ihre Kapazitat hin Gberprift und bei deutli-
chem Leistungsabfall ersetzt werden.

Erwerben Sie nur original Graupner-Akkus!




Fur lhre Notizen
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Stromversorgung der Empfangsanlage

Ein sicherer Modellbetrieb setzt u.a. eine zuverldssige
Stromversorgung voraus. Sollte trotz leichtgangiger Ge-
stange, vollem Akku, Akku-Anschlusskabel mit genlgend
Querschnitt, minimalen Ubergangswiderstinden an den
Steckverbindungen usw. die auf dem Senderdisplay ange-
zeigte Empfangerspannung immer wieder einbrechen oder
generell (zu) niedrig sein, beachten Sie bitte die nachfol-
genden Hinweise:

Achten Sie zuvorderst darauf, dass die Akkus bei Aufnahme
des Modellbetriebs stets vollgeladen sind. Achten Sie auch
auf widerstandsarme Kontakte und Schalter. Messen Sie
ggf. den Spannungsabfall Giber das verbaute Schalterkabel
unter Last, da dabei selbst hochbelastbare, neue Schalter
einen Spannungsabfall von bis zu 0,2 V verursachen. Infolge
von Alterung und Oxidation der Kontakte kann sich dieser
Wert auf ein Mehrfaches erhéhen. Zudem ,,nagen” andau-
ernde Vibrationen und Erschiitterungen an den Kontakten
und sorgen solcherart ebenfalls fiir eine schleichende Erho-
hung der Ubergangswiderstinde.

Dariliber hinaus kénnen selbst kleine Servos wie ein Graup-
ner/JR DS-281 bis zu 0,75 A ,ziehen”, wenn Sie unter
Last blockieren. Allein vier dieser Servos in einer flotten
,Schaumwaffel” kdnnen somit schon dessen Bordstrom-
versorgung mit bis zu 3 A belasten ...

Des Weiteren werden an 2,4-GHz-Empfanger angeschlos-
sene Servos im Regelfall haufiger, und somit auch in kir-
zeren Zeitabstdanden, mit Steuerimpulsen versorgt als bei
vergleichbaren Empfangern des klassischen Frequenzberei-
ches. Dies hat ebenso Auswirkungen auf den Strombedarf
der Empfangsanlage wie die Eigenschaft vieler der heutigen
Digitalservos, die vom jeweils letzten Steuerimpuls vorge-
gebene Position bis zum Eintreffen des nachsten Impulses
zu halten.

Nicht nur deshalb sollten Sie eine Stromversorgung wah-
len, welche auch unter permanent hoher Last nicht zu-
sammenbricht, sondern auch dann eine immer noch aus-
reichende Spannung liefert. Zur ,,Berechnung” der nétigen
Akkukapazitat sollten Sie mindestens 350 mAh fur jedes

analoge Servo und mindestens 500 mAh fir jedes digitale
Servo ansetzen.

Unter diesem Gesichtspunkt wirde beispielsweise ein Akku
mit 1400 mAh zur Stromversorgung einer Empfangsanlage
mit insgesamt vier Analogservos das absolute Minimum
darstellen. Beriicksichtigen Sie bei |hren Berechnungen
aber auch den Empfanger, der auf Grund seiner bidirektio-
nalen Funktion etwa 70 mA an Strom benotigt.
Unabhangig davon empfiehlt es sich generell, den Emp-
fanger Uber zwei Kabel an die Stromversorgung anzu-
schlieRen: Kabel ,, 1“ wird dabei wie tblich, am ,,6+B“- oder
,12+B“-Anschluss eines Empfangers GR-16 oder GR-24
eingesteckt und Kabel ,2“ am gegenlberliegenden, mit
,1+B-“ oder ,11+B-“ beschrifteten, Ende der Steckerleiste
dieser Empfanger. Beispielsweise, indem Sie einen Schalter
oder Spannungsregler mit zwei zum Empfanger fiihrenden
Stromversorgungskabel verwenden. Benutzen Sie ggf. zwi-
schen Kabel und Empfianger ein V- oder Y-Kabel (Best.-Nr.
3936.11), siehe Abbildung, falls Sie einen oder beide An-
schliisse des Empfangers auch zum Anschluss eines Servos,
Drehzahlstellers etc. benoétigen. Sie reduzieren durch die
doppelte Anbindung an den Schalter oder Spannungsreg-
ler nicht nur das Risiko eines Kabelbruchs, sondern sorgen
auch fir eine gleichméaRigere Stromversorgung der ange-
schlossenen Servos.

Falls Sie an jeden Akku-Anschluss einen getrennten Akku an-
schlieRen, achten Sie unbedingt darauf, dass die Akkus die
gleiche Nennspannung und Nennkapazitat besitzen. Schlie-
RBen Sie keinesfalls unterschiedliche Akkutypen oder Akkus
mit zu stark voneinander abweichenden Ladezustdnden
an, da es dabei zu kurzschlussdhnlichen Effekten kommen
kann. Schalten Sie in solchen Féllen aus Sicherheitsgriinden
Spannungsstabilisierungen wie z.B. PRX-5A-Empfanger-
stromversorgungen zwischen Akkus und Empfanger:
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Sonderfunktion

V-Kabel
Best.-Nr. 3936.11

PRX stabilisierte Emp-
fangerstromversorgung
Best.-Nr. 4136

Verwenden Sie aus Sicherheitsgriinden keinesfalls Batterie-
boxen und auch keine Trockenbatterien.

Die Spannung der Bordstromversorgung wird wahrend des
Modellbetriebs rechts oben im Display des Senders grafisch
dargestellt sowie darunter in griner Schrift numerisch an-

gezeigt:
000% ::I l:i:l 000% D
Hise 7 ] R il H H.

4.2v

moossv |/l

MODELLNAME 1 ] | |||

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 1

Bei Unterschreiten einer im Display ,RX SERVO TEST“
des Untermenis , EINSTELLEN, ANZEIGEN” des »Teleme-
triek-Mends einstellbaren Warnschwelle — standardmaRig
3,8 V—erfolgt eine optische und akustische Unterspan-
nungswarnung.

Achtung
Uberpriifen Sie dennoch in regelmdfigen Abstdnden
)) den Zustand der Akkus. Warten Sie mit dem Laden
der Akkus nicht, bis die Spannung so weit einbricht,
dass das Warnsignal ertént.

Tipp

Eine Gesamtiibersicht der Akkus, Ladegerite sowie Mess-
gerdgte zur Uberpriifung der Stromquellen ist im Graupner
Hauptkatalog FS sowie im Internet unter www.graupner.de
zu finden.
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Stromversorgung der Empfangsanlage

NiMH-Akku-Packs mit 4 Zellen

Mit den traditionellen 4-Zellen-Packs koénnen Sie lhre
Graupner-HoTT-Empfangsanlage unter Beachtung der vor-
stehend beschriebenen Bedingungen gut betreiben, vo-
rausgesetzt, die Packs haben ausreichende Kapazitdt und
Spannungslage!

NiMH-Akku-Packs mit 5 Zellen

Akku-Packs mit finf Zellen bieten einen groReren Span-
nungsspielraum im Vergleich zu 4-Zellen-Packs.

Beachten Sie jedoch bitte, dass nicht jedes auf dem
Markt derzeit noch erhiltliche Servo die Spannung eines
5-Zellen-Packs —auf Dauer —vertragt, insbesondere dann,
wenn diese frisch geladen sind. Manche dieser Servos re-
agieren darauf beispielsweise mit deutlich vernehmbarem
,knurren”.

Hinweis
Achten Sie deshalb auf die Spezifikation der von Ih-
)) nen verwendeten Servos, bevor Sie sich fiir den Ein-
satz eines 5-Zellen-Pack entscheiden.

LiFe-Packs mit 2 Zellen

Unter den derzeit gegebenen Gesichtspunkten sind diese
Zellen die beste Wahl!

Zum Schutz gegen mechanische Beschadigungen sind Li-
Fe-Zellen auch in Hardcase-Plastikgehdusen lieferbar. Li-
Fe-Zellen sind ebenso wie LiPo-Zellen in Verbindung mit ge-
eigneten Ladegeraten schnellladefdhig und vergleichsweise
robust.

Dariber hinaus wird diesem Zellentyp eine deutlich héhere
Anzahl von Lade-/Entladezyklen als beispielsweise LiPo-Ak-
kus zugeschrieben. Die Nennspannung von 6,6 Volt eines
zweizelligen LiFe-Akku-Packs bereiten weder den Graup-
ner-HoTT-Empfangern Probleme noch den ausdriicklich
zum Betrieb in diesem —hdheren — Spannungsbereich zu-
gelassenen Servos, Drehzahlsteller, Gyros usw.

Achtung

Beachten Sie, dass praktisch alle in der Vergangen-
)) heit und auch viele der derzeit noch am Markt ange-

botenen Servos, Drehzahlsteller, Gyros usw. nur einen
zuldssigen Betriebsspannungsbereich von 4,8 bis 6 Volt ha-
ben. Deren Anschluss an den Empfénger erfordert also zwin-
gend den Einsatz einer stabilisierten Spannungsregelung wie
z.B. dem PRX mit der Best.-Nr. 4136. Anderenfalls besteht
die Gefahr, dass die angeschlossenen Gerdte in kiirzester
Zeit Schaden erleiden.

LiPo-Packs mit 2-Zellen

Bei gleicher Kapazitdt sind LiPo-Akkus leichter als z.B.
NiMH-Akkus. Zum Schutz gegen mechanische Beschadi-
gungen sind LiPo-Akkus auch mit einem Hardcase-Plastik-
gehduse lieferbar.

Die vergleichsweise hohe Nennspannung von 7,4V ei-
nes zweizelligen LiPo-Packs bereiten dagegen weder den
Graupner-HoTT-Empfangern Probleme noch den ausdriick-
lich zum Betrieb in diesem —hoheren —Spannungsbereich
zugelassenen Servos, Drehzahlsteller, Gyros usw.

Achtung

Beachten Sie, dass praktisch alle in der Vergangen-
)) heit und auch viele der derzeit noch am Markt ange-

botenen Servos, Drehzahlsteller, Gyros usw. nur einen
zuldssigen Betriebsspannungsbereich von 4,8 bis 6 Volt ha-
ben. Deren Anschluss an den Empfdnger erfordert also zwin-
gend den Einsatz einer stabilisierten Spannungsregelung wie
z.B. dem PRX mit der Best.-Nr. 4136. Anderenfalls besteht
die Gefahr, dass die angeschlossenen Gerdte in kiirzester
Zeit Schaden erleiden.

Laden des Empfangerakkus

Das Ladekabel Best.-Nr. 3021 kann zum Laden direkt an den
Empfangerakku angesteckt werden. Ist der Akku im Modell
liber eines der Stromversorgungskabel Best.-Nr. 3046,
3934, 3934.1 oder 3934.3 angeschlossen, dann erfolgt die
Ladung Uber die im Schalter integrierte Ladebuchse bzw.

den gesonderten Ladeanschluss. Der Schalter des Strom-
versorgungskabels muss zum Laden auf ,,AUS“ stehen.

Polaritat Empfangerakkustecker
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Sicherheitshinweise und Behandlungsvorschriften
fir Lithium-lonen (Lilo)- und Lithium-Polymer (LiPo)-Akkus

Lithium-lonen- (Lilo-Akkus) und Lithium-Polymer- (LiPo-
) Akkus bedirfen besonders aufmerksamer Behandlung.
Dies gilt sowohl bei Ladung und Entladung als auch bei La-
gerung und sonstiger Handhabung. Hierbei sind die folgen-
den besonderen Spezifikationen einzuhalten:

Laden von Graupner Lilo-/LiPo-Akkus
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Da die Firma Graupner|S) GmbH die richtige Ladung
und Entladung der Zellen nicht Gberwachen kann, wird
jegliche Garantie bei fehlerhafter Ladung oder Entla-
dung ausgeschlossen.

Fir die Ladung von Lilo-/LiPo-Akkus dirfen nur die zu-
gelassenen Ladegerdte mit den dazugehdrigen Ladeka-
beln verwendet werden. Jede Manipulation am Lade-
geradt und/oder Ladekabel kann zu schwerwiegenden
Schéaden fihren.

Die max. Ladekapazitat muss auf das 1,05-fache der Ak-
kukapazitat begrenzt werden.

Beispiel: 700 mAh Akku = 735 mAh max. Ladekapazitat

Verwenden Sie fur die Ladung und Entladung von Lilo-/
LiPo-Akkus nur den dem Set beiliegenden Steckerlader
oder speziell dafiir ausgelegte Lade-/Entladegerite von
Graupner, siehe unter www.graupner.de.

Stellen Sie sicher, dass die Zellenzahl und/oder die La-
deschlussspannung sowie die Entladeschlussspannung
richtig eingestellt ist. Beachten Sie dazu die Bedie-
nungsanleitung lhres Lade-/Entladegerétes.

Unter diesen Vorraussetzungen kénnen Graupner Lilo-/
LiPo-Akkus mit max. 2 C (der Wert von 1 C entspricht
der Zellenkapazitdt) Ladestrom geladen werden. Ab ei-
ner Spannung von max. 4,2V pro Zelle muss mit einer
konstanten Spannungvon 4,2 V pro Zelle weiter geladen
werden, bis der Ladestrom 0,1 ... 0,2 A unterschreitet.

Eine Spannung von Uber 4,20V pro Zelle muss auf je-
den Fall vermieden werden da die Zelle sonst dauerhaft
beschadigt wird und Feuer verursachen kann. Um eine
Uberladung von einzelnen Zellen im Pack zu vermeiden,
sollte fiir eine hohere Lebensdauer die Abschaltspan-

nung zwischen 4,10 ... 4,15V pro Zelle eingestellt wer-
den.

Der zuldssige Temperaturbereich beim Laden und La-
gern von Lilo-/LiPo-Akkus betrégt O ... +50 °C.

Akkus wie auch einzelne Zellen sind kein Spielzeug und
dirfen nicht in die Hande von Kinder gelangen. Sie sind
deshalb aulerhalb der Reichweite von Kindern aufzu-
bewahren.

Akkus durfen nicht in die Ndhe von Babys oder Kleinkin-
der gelangen. Sollten Akkus verschluckt worden sein, so
ist sofort ein Arzt oder Notarzt aufzusuchen.

Akkus diirfen nicht in eine Mikrowelle oder unter Druck
geraten. Rauch und Feuer und noch mehr kénnen die
Folgen sein.

Die in den Lilo-/LiPo-Akkus enthaltenen Elektrolyte und
Elektrolytdampfe sind gesundheitsschadlich. Vermei-
den Sie in jedem Fall direkten Kontakt mit Elektrolyten.
Bei Kontakt von Elektrolyten mit Haut, Augen oder an-
deren Korperteilen muss ein sofortiges Aus- oder Ab-
spilen mit ausreichend frischem Wasser vorgenommen
und anschlieBend ein Arzt konsultiert werden.

Vor jedem Gebrauch den einwandfreien Zustand der
Akkus tiberprifen. Defekte oder beschadigte Zellen/Ak-
kus nicht mehr verwenden.

Zellen/Akkus dirfen nur innerhalb der fir den jeweili-
gen Zellentyp spezifizierten technischen Daten einge-
setzt werden.

Akkus/Zellen nicht erhitzen, verbrennen, kurzschlieBen
oder mit Uberhohten oder verpolten Stromen laden.

Niemals einen Lilo-/LiPo-Akku zerlegen. Das Zerlegen
eines Akkus kann interne Kurzschliisse verursachen. Ga-
sentwicklung, Feuer, Explosion oder andere Probleme
kénnen die Folge sein.

Bei falscher Behandlung besteht Entziindungs-, Explosi-
ons-, Veratzungs- und Verbrennungsgefahr.

Geeignete Loschmittel sind Sand oder Zement. Kei-
nesfalls eine Loéschdecke oder einen CO2-Feuerldscher

Sicherheitshinweise und Behandlungsvorschriften fiir Lilo und LiPo-Akkus

verwenden. Aufgrund der bei einem LiPo-Brand entste-
henden Temperaturen von deutlich Gber 2000 ° C sind
diese nicht nur ungeeignet, sondern wirken eher kon-
traproduktiv.

Vor jedem Loschversuch unbedingt erst die Feuerwehr
verstandigen!!!

Bei Uberhitzten Akkus gehen Sie wie folgt vor:

Stecken Sie den Akku einfach ab und legen Sie diesen
auf einen unbrennbaren Untergrund (z.B. Steinbo-
den) bis er abgekiihlt ist. Behalten Sie den Akku niemals
in der Hand, um den Risiken einer Explosion aus dem
Wege zu gehen.

Akkus aus parallel geschalteten Zellen, Kombinationen
aus alten und neuen Zellen, Zellen unterschiedlicher
Fertigung, GroRe, Kapazitdt, Hersteller, Marken oder
Zellentypen dirfen nicht verwendet werden.

Ein in ein Gerat eingebauter Akku ist immer zu entneh-
men wenn das Geréat nicht verwendet wird. Gerate nach
dem Gebrauch immer ausschalten um Tiefentladungen
zu vermeiden. Tiefentladene Lilo-/LiPo-Akkus sind de-
fekt und dirfen nicht mehr verwendet werden!

Akkus immer rechtzeitig aufladen. Der zu ladende Akku
muss wahrend des Ladevorgangs auf einer nicht brenn-
baren, hitzebestandigen und nicht leitenden Unterlage
abgelegt sein! Auch sind brennbare oder leicht ent-
ziindliche Gegenstande von der Ladeanordnung fernzu-
halten.

Akkus dirfen nur unter Aufsicht geladen werden. Der
fir den jeweiligen Zellentyp angegebene max. La-
destrom darf niemals Giberschritten werden.

Grundsatzlich durfen in Reihe geschaltete Lilo-/LiPo-Ak-
kus im Pack nur dann gemeinsam geladen werden,
wenn die Spannung der einzelnen Zellen nicht mehr als
0,05 V abweicht oder die Spannungsdifferenzen werden
wahrend des Ladevorganges liber den so genannten Ba-
lancer-Anschluss mittels Balancer oder Equalizer (iber-
wacht bzw. ausgeglichen.
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Der dem jeweiligen Set beiliegende 1s-Lilo-Akku ist mit
einer speziellen Sicherheitsschaltung ausgestattet, so-
dass ein ,Ausbalancieren” von Spannungsdifferenzen
zwischen den einzelnen Zellen Uber einen sonst Ubli-
chen Balancer-Steckeranschluss entféllt.

e Erwarmt sich der Akku wéhrend des Ladevorgangs auf
mehr als 60 °C, ist der Ladevorgang sofort zu unterbre-
chen und der Akku auf ca. 30 °C abkuhlen zu lassen.

e An den Akkus diirfen keine Verdanderungen vorgenom-
men werden. Niemals direkt an den Zellen |6ten oder
schweil3en.

e Um eine Deformation zu vermeiden, darf kein (iberma-
Riger mechanischer Druck einwirken.

e Achten Sie darauf, dass die Lade- und Entladevorschrif-
ten eingehalten werden.

Lagerung

Lilo-/LiPo-Zellen sollten nur mit etwa 50 % ihrer nominel-
len Kapazitat gelagert werden. Sinkt die Zellenspannung im
Zuge der Lagerung unter 3V, so sind Lilo-/LiPo-Zellen un-
bedingt wieder auf eine Kapazitat von ca. 50 % der vollen
Kapazitat nachzuladen. Anderenfalls wird der Akku durch
Tiefentladung wahrend der Lagerung unbrauchbar.

Besondere Hinweise zur Entladung von Graupner Lilo-/
LiPo-Akkus:

e Ein Dauerstrom von ca. 1 C stellen fir Graupner Lilo-/
LiPo-Akkus kein gréReres Problem dar. Bei grofReren
Stromen beachten Sie bitte die Katalogangaben. Beach-
ten Sie jedoch die max. Belastbarkeit des Stecksystems,
siehe Angabe des max. Entladestroms auf dem Typen-
schild des jeweiligen Akkus.

e Eine Entladung von unter 2,5V pro Zelle schadigt die
Zellen dauerhaft und ist daher unbedingt zu vermeiden.

e SchlieBen Sie Akkus niemals kurz. Ein Kurzschluss lasst
einen sehr hohen Strom flieRen, der die Zellen aufheizt.
Dies flihrt zu einem Elektrolytverlust, Gasen oder gar zu
Explosionen. Vermeiden Sie die Nahe oder den Kontakt

von Graupner Lilo-/LiPo-Akkus mit leitenden Oberfla-
chen wegen der Gefahr eines Kurzschlusses.

e Die Akkutemperatur beim Entladen darf in keinem Fall
liber +70 °C ansteigen. Ansonsten ist flr eine bessere
Kihlung oder fiir eine geringere Entladung zu sorgen.
Die Temperatur ldsst sich leicht mit dem Infrarotther-
mometer Best.-Nr. 1963 priifen. Der Akku darf aber nie-
mals Uber die Ladebuchse des Senders entladen wer-
den. Diese Buchse ist dafiir nicht geeignet.

Weitere Hinweise zur Handhabung

e Die Kapazitat eines Akkus verringert sich mit jeder La-
dung/Entladung. Auch die Lagerung bei zu hoher oder
zu niedriger Temperatur kann eine allmahliche Verringe-
rung der Kapazitat zur Folge haben. Im Modellbau errei-
chen die Akkus wegen der zum Teil hohen Entladestro-
me und der Induktionsstrome des Motors —auch bei
Beachtung aller Lade- und Entladevorschriften —nach
50 Zyklen nur noch etwa 50 ... 80 % der Kapazitat eines
neuen Akkus.

e Akkus diirfen nur in Ausnahmefallen in Reihe oder pa-
rallel geschaltet werden, da die Zellenkapazitaten und
der Ladezustand zu unterschiedlich sein kénnen. Von
uns gelieferte Akkupacks sind deshalb selektiert.

e Die Anschlisse von LiLo-/LiPo-Akkus sind nicht so ro-
bust wie bei anderen Akkus. Dies gilt insbesondere fir
den Pluspol-Anschluss. Die Anschliisse kdnnen leicht
abbrechen.

Zellenverbindung

Achtung
Direktes Léten an den Akkuzellen ist unzuldssig. Di-
)) rektes Léten kann Komponenten der Akkus wie Sepa-
rator oder Isolator durch die Hitze beschddigen.

Akkuanschlisse sollten nur industriell durch Punktschwei-
Bung erstellt werden. Bei fehlendem oder abgerissenem

Kabel ist eine professionelle Reparatur durch den Hersteller
oder Vertreiber erforderlich.

Ersatz von einzelnen Akkuzellen

Achtung
Der Austausch von Akkuzellen darf nur durch den
)) Hersteller oder den Vertrieb erfolgen und darf nie-
mals vom Benutzer selbst vorgenommen werden.

Keine Nutzung von beschadigten Zellen

Beschadigte Zellen diirfen in keinem Fall mehr in Benut-
zung genommen werden.

Kennzeichen beschddigter Zellen sind u. a. beschadigte Ge-
hauseverpackung, Verformung der Akkuzellen, Geruch von
Elektrolyt oder auslaufende Elektrolyte. In diesen Fallen ist
eine weitere Verwendung der Akkus nicht mehr zulassig.
Beschadigte oder unbrauchbare Zellen sind Sondermdiill
und miissen entsprechend entsorgt werden.

Kontakt mit Fliissigkeiten

Akkus diirfen nicht in Flissigkeiten wie Wasser, Meerwas-
ser oder Getranke eingetaucht werden. Jeder Kontakt mit
Flussigkeit gleich welcher Art ist zu vermeiden.
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Begriffsdefinitionen

Steuerfunktion, Geber, Funktionseingang, Steuerkanal, Mischer, Schalter, Geber- und Logische Schalter

Um lhnen den Umgang mit der Anleitung Teil 2 zu erleich-
tern, finden Sie nachfolgend einige Definitionen von Begrif-
fen, die im laufenden Text immer wieder verwendet wer-
den.

Steuerfunktion

Unter ,Steuerfunktion” ist—vorerst einmal unabhangig
vom Signalverlauf im Sender — das Signal fiir eine bestimm-
te Steuerfunktion zu verstehen. Bei Flachenflugzeugen
stellen z. B. Gas, Seite oder Quer eine solche dar, bei Hub-
schraubern z. B. Pitch, Rollen oder Nicken.

Das Signal einer Steuerfunktion kann direkt einem oder
Uber Mischer auch mehreren Steuerkandlen zugefihrt
werden. Ein typisches Beispiel fiir Letzteres sind getrennte
Querruderservos oder der Einsatz von zwei Roll- oder Nick-
servos bei Hubschraubern. Die Steuerfunktion schlieRt ins-
besondere den Einfluss des mechanischen Geberweges auf
das entsprechende Servo ein. Dieser kann softwaremaRig
nicht nur gespreizt oder gestaucht, sondern auch von linear
bis extrem exponentiell modifiziert werden.

Geber

Unter ,,Geber” sind die vom Piloten unmittelbar zu beta-
tigenden Bedienelemente am Sender zu verstehen, mit
denen empfangerseitig die angeschlossenen Servos, Dreh-
zahlsteller etc. gesteuert werden. Dazu zdhlen:

e die beiden Kreuzknippel fiir die Steuerfunktionen 1 bis
4 inklusive der zugehorigen Trimmungen, wobei diese
vier Funktionen in allen sechs Modelltypen (,,Fahrzeug”,
,Boot”, , Kopter”, ,,Hubschrauber”, ,,Motormodell“ und
,Segelflugmodell“) mittels ,,Mode“-Einstellung soft-
waremalig beliebig untereinander vertauschbar sind,
z. B. Gas/Bremse oder Gas/Pitch links oder rechts. Die
Kreuzknlppelfunktion zur Gas-/Bremsklappen-Steue-
rung beim Flachenmodell oder Gas-/Pitch-Steuerung
beim Hubschrauber wird haufig auch mit K1-Geber (Ka-
nal 1) bezeichnet.

e die zwei Proportional-Drehgeber DV1 und DV2
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e die beiden seitlich unten montierten Proportional-Dreh-
schieber SL1 und SL2

e die Schalter S1 ... S8

Bei den Proportionalgebern vom Typ DV und SL werden die
Servos der Geberposition entsprechend direkt folgen, wah-
rend im Falle eines Schalters nur eine zwei- oder dreistufige
Verstellung moglich ist.

Welcher Geber oder Schalter auf welches der Servos 5 ... 9
wirkt, ist vollig frei programmierbar.

Funktionseingang

Dieser ist ein eher imaginarer Punkt im Signalfluss und darf
keinesfalls mit dem Geberanschluss auf der Platine gleich-
gesetzt werden! Die Wahl der ,,Steueranordnung” und Ein-
stellungen im Untermenii »G/S SET« (Gebereinstellung)
des Basismenus beeinflussen namlich ,hinter” diesen rein
physikalischen Anschlusspunkten noch die Reihenfolge,
wodurch durchaus Differenzen zwischen der Nummer des
Funktionseinganges und der Nummer des nachfolgenden
Steuerkanals entstehen kénnen.

Steuerkanal

Ab dem Punkt, ab dem im Signal fiir ein bestimmtes Servo
alle Steuerinformationen — ob direkt vom Geber oder indi-
rekt Gber Mischer — enthalten sind, wird von einem Steuer-
kanal gesprochen.

So wird beispielsweise die Steuerfunktion ,Querruder” ei-
nes Flachenmodells beim Modelltyp ,2QR“ in die Steuerka-
néale linkes und rechtes Querruder aufgeteilt, oder analog
dazu beim Helikopter-Modelltyp ,,3Sv(2Roll)“ z. B. die Steu-
erfunktion ,Rollen” in die Steuerkanéle fir das linke und
rechte Rollservo eingemischt.

Dieses Signal wird nur noch von den in den Untermenis
»WEG/LIM« (Servoweg/-limit) und »UMK/MITTE« (Um-
kehr der Servodrehrichtung und Servomitte) zur Servo-
einstellung und ggf. den im Untermenl »SEND.AUSG«
(Senderausgang) des Basismenis vorgenommenen Einstel-
lungen beeinflusst und verldsst dann Gber das HF-Modul
den Sender. Im Empfanger angekommen, wird dieses Signal

ggef. noch von den in diesem per »Telemetrie«-Meni hin-
terlegten Einstellungen modifiziert um dann letztlich das
zugehorige Servo zu steuern.

Mischer

In der Software des Sender sind u. a. vielfaltige Mischfunk-
tionen enthalten. Diese dienen dazu, eine Steuerfunktion
gegebenenfalls auch auf mehrere Steuerkanile und somit
letztendlich auf mehrere Servos oder auch um mehrere
Steuerfunktionen auf einen Steuerkanal (Servo) wirken zu
lassen.

Beachten Sie bitte in diesem Zusammenhang die zahlrei-
chen Mischfunktionen.

Schalter

Die serienmaRigen Kippschalter S1 ... S8 kdnnen eben-
falls in die Geberprogrammierung einbezogen werden.
Diese Schalter sind aber generell auch zum Schalten von
Programmoptionen gedacht, z. B. zum Starten und Stoppen
der Uhren, Ein- und Ausschalten von Mischern, als Lehrer-/
Schiler-Umschalter usw. Jedem dieser Schalter kénnen be-
liebig viele Funktionen zugeordnet werden.

Entsprechende Beispiele sind im Handbuch aufgefiihrt.

Geberschalter

Um ggf. die Umschaltung von Schaltfunktionen an einer be-
stimmten Geberposition automatisch auslésen zu kdnnen
(z. B. Ein- oder Ausschalten einer Stoppuhr zur Erfassung
von Motorlaufzeiten, Ausfahren der Landeklappen und an-
deres mehr), wurde in die Software des Senders mz-18
HoTT Pro auch die Moglichkeit zur Programmierung von
Geberschaltern integriert.

Bei diesen Softwareschaltern ist lediglich der Schaltpunkt
entlang dem Geberweg sowie die Schaltrichtung festzule-
gen. Genaueres dazu finden Sie unmittelbar anschliefend
im Abschnitt ,,Geber- und Schalterzuordnung®”.

Logische Schalter

Uber diese Option kénnen zwei Schalter, Geberschalter
und/oder logische Schalter oder auch eine beliebige Kom-




bination davon, in einer ,,UND“- oder ,ODER“-Schaltung
miteinander verknlpft werden. Insgesamt 8 logische Schal-
ter ,L1 .. L8” kdnnen programmiert werden, siehe Be-
schreibung des Mens »Logische Schalter«.

Begriffsdefinitionen
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Geber- und Schalterzuordnung
Prinzipielle Vorgehensweise

An vielen Stellen im Programm besteht die Moglichkeit,
eine Steuerfunktion tber einen frei wahlbaren Geber (Gb1
... 4, DV1 und D2, SL1 und SL2), Schalter (S1 ... 8) zu beta-
tigen oder mittels Schalter (S1 ... 8), Geber- oder Logische
Schalter, siehe weiter unten, zwischen Einstellungen um-
zuschalten, wobei auch jederzeit Mehrfachzuordnungen
moglich sind. (Die begriffliche Unterscheidung zwischen
,Geber” und ,Schalter” wird im vorherigen Abschnitt ,Be-
griffsdefinitionen” erlautert.)

Hinweis
Zu beachten ist jedoch, dass bei Funktionsiiber-
)) schneidungen, wie der Benutzung desselben physi-
schen Schalters beispielsweise als Schalter zur Pha-
senumschaltung und als Geber zur Phasentrimmung,
Fehlverhalten nicht auszuschliefen ist. Andern Sie ggf. also
lhre Schalterzuordnung.
Da die Zuordnung der Geber, Schalter, Geber- und Logi-
schen Schalter in allen relevanten Menis in gleicher Wei-
se vonstatten geht, soll an dieser Stelle das grundsatzliche
Vorgehen erlautert werden, sodass Sie sich spater, beim

Lesen der detaillierten Meni-Beschreibungen, auf die spe-
ziellen Inhalte konzentrieren kénnen.

Geber- und Schalterzuordnung

Im Untermenti »G/S SET« (Geber-/Schalterzuweisung) kon-
nen Sie ...

G/S Set

D PHASE 1

K3.

G/S OFFSET

o) [~ ]

-WEG +

... den senderseitigen Eingangen 1 ... 9 des Senders mz-18
HoTT Pro fiir die Bedienung von Servos sowohl jeden belie-
bigen Steuerknippel (Gb1 ... Gb4) wie auch jeden der mit
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,DVx“ oder ,,SLx“ bezeichneten Geber oder mit ,S1 ... S8“
bezeichneten Schalter zuweisen.

Nach Antippen der entsprechenden Taste mit einem Fin-
ger oder dem mitgelieferten Stift —beispielsweise der
mit m beschrifteten Taste rechts neben , K 5“ auf der
zweiten Displayseite dieses Menis — erscheint im Display
folgendes Fenster:

G/S SET

D PHASE 1

G/S OFFSET  -WEG+

Nun betétigen Sie lediglich den gewlinschten Geber (Steu-
erknlippel 1 ... 4, DV1 ... DV2 oder SL1 ... SL2) oder Schalter
(S1 ... S8), beispielsweise den rechten Proportional-Dreh-
schieber SL1:

D PHASE 1

G/S SET

- [ien)
- fien]
- ien]

G/S OFFSET

-WEG +

Hinweis
Die Geber werden erst nach einem bestimmten Weg
)) erkannt. Bewegen Sie diese deshalb solange nach
links oder rechts bzw. vor oder zurtick, bis die Zuord-
nung im Display angezeigt wird. Sollte der Stellweg dazu
nicht mehr ausreichen, betdtigen Sie den Geber ggf. in Ge-
genrichtung.

Geber oder Schalter |6schen

Nach dem Aktivieren der Geber- oder Schalterzuweisung,
wie oben beschrieben, die Taste antippen:

Abbrechen der Geber- oder Schalterzuweisung

Nach dem Aktivieren der Geber- oder Schalterzuweisung,
wie oben beschrieben, die Taste m antippen.

Hinweis
An einigen wenigen Mendlpositionen kbénnen nur
physisch vorhandene Geber oder Schalter zugewie-

)) sen werden, weshalb der unterste Button [KeJcl[e} im

Pop-Up-Fenster fehlt, beispielsweise:

Dies ist kein Fehler.

Schalter, Geber- oder Log. Schalter zuweisen

e Schalterzuweisung
Die Programmstellen, an denen ein Schalter, Geber-
oder Logischer Schalter zugewiesen werden kann, sind
mit ,G/S” gekennzeichnet. So, wie beispielsweise in der
vorletzten Zeile der nachfolgenden Abbildung des Dual
Rate / Expo-Displays im roten Kreis zu sehen:

D PHASE 1

G/S DKEIN -
SYM

Sobald Sie die Taste [[Q@IN rechts neben ,G/S“ antip-
pen ...




e S I
EXP | 8d % || 000%

.. eingeblendet. Legen Sie den gewiinschten Schalter
um, beispielsweise den links vorne montierten 3-Stu-
fen-Schalter S5:

Damit ist beispielsweise in diesem Men die Schalterzu-
weisung bereits abgeschlossen.

Schaltersetup
In anderen Mendis, in welchen Schalter zugewiesen
werden kdnnen, beispielsweise im Menli »PHASE, ...

e e (5[0

PHASE ~ VERZ GIS (Neu]

... 6ffnet sich unmittelbar nach der Schalterzuweisung
noch ein weiteres Display.

Vollig unabhédngig vom gelben Pfeil, welcher nur die
aktuelle Schalterposition visualisiert, kénnen Sie nun
in diesem Display durch Antippen der entsprechenden
Taste bestimmen, in welcher Schalterposition die aus-
gewdhlte Phase ,,EIN“ sein soll, beispielsweise:

SinngemaR ist ggf. mit den anderen Schalterpositionen
zu verfahren.

Hinweis
Die Phase 1, die ,Normalphase”, ist immer dann
aktiv wenn sich keiner der ggf. zugewiesenen
Phasenschalter in der ,,EIN“-Position befindet.

Sollten Sie jedoch anstelle des hier beispielhaft darge-
stellten 3-Stufen-Schalters S1 den 2-Stufen-Schalter S6
auswahlen, sieht das Display wie folgt aus:

Wahlen Sie die gewlinschte Schaltrichtung analog zu
Vorstehendem.

Auslesen eines Schaltersetups

Soll zu einem spateren Zeitpunkt das Setup eines be-
stimmten Schalters zu Informationszwecken oder
zwecks Anderung ausgelesen werden, ist das Werte-
feld des gewlinschten Schalters anzutippen, beispiels-
weise ...

D PHASE 1 DRIEXPO
Kk [ k2 ]

ExP | od e | [ 000%
ws [ [
SYM

... und dann DERSELBE Schalter zu betatigen. Im sich da-
raufhin 6ffnenden Setupdisplay wird das zuletzt giltige
Setup angezeigt.
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e Schalter I6schen
Nach dem Aktivieren der Schalterzuweisung, wie zu Be-
ginn dieses Abschnittes beschrieben, die Taste [gli{ an-
tippen:

WAHI EN

e Abbrechen der Schalterzuordnung

Nach dem Aktivieren der Schalterzuordnung, wie zu Be-
ginn dieses Abschnittes beschrieben, die Taste [} an-
tippen.

WAHLEN
LUV

e Geberschalterzuordnung
Betdtigen Sie den Geber mit dem Sie einen Schaltvor-
gang ausldsen mochten, beispielsweise die Steuerfunk-
tion 3, im Display mit ,,Gb 3“ bezeichnet:

Der gelbe Pfeil rechts des Balkendiagramms visualisiert
die aktuelle Geberposition, welche durch Antippen
der Taste als Schaltpunkt in das Wertefeld rechts
neben ,,POS“ Ubernommen werden kann. Antippen
von [SIMIA in der Zeile ,,RIC(htung)“ kehrt die Schaltrich-
tung um.

In der Zeile ,,MODE" kann zuletzt noch die Schaltfunkti-
on des Geberschalters vom einfachen Ein-/Ausschalten
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nach Art eines 2-Stufenschalters auf ein Schaltverhalten
a la 3-Stufen-Schalter umgestellt werden.

Hinweis

In diesem Fall sollten Sie aber unbedingt eine
Schaltposition ungleich ,,000” vorgeben. Ande-
renfalls riskieren Sie ein permanentes Umschal-

ten zwischen den beiden Schaltzustdnden solange sich
der betreffende Geber in Steuermitte befindet.

Logischen Schalter zuweisen

Nach dem Aktivieren der Schalterzuweisung, wie zu Be-
ginn dieses Abschnittes beschrieben, die Taste jXeolc][e
antippen:

In dem neuen Fenster erscheint eine Liste mit den acht
logischen Schaltern L1 ... L8 sowie 8 invertierten logi-
schen Schalter.

Sobald Sie den gewilinschten Schalter antippen, wird
dieser in das Ausgangsmeni (bernommen, beispiels-
weise:

D PHASE 1

Hinweis
Vergessen Sie anschliefsend nicht, den ausge-
)) wdhlten Logischen Schalter im Untermendi »LOG.
SW« auch entsprechend zu programmieren!

Tipps

Mittels der logischen Schalter, siehe Untermenii »LOG.
SW« kénnen zwei Schalter und/oder auch Geberschalter
in einer ,,UND"- oder ,,ODER“-Schaltung logisch mitein-
ander verkntipft werden. Insgesamt 8 logische Schalter
,L1 ... L8” (sowie weitere 8 invertierte logische Schalter
mit umgedrehter Schaltrichtung) stehen zur Verfligung.

Das Ergebnis einer dieser logischen Schaltfunktionen
kann aber ebenso gut als Schaltfunktion in einem wei-
teren logischen Schalter verwendet werden. Néhere De-
tails siehe in dem entsprechenden Mendi.

Alle Schalter kénnen auch mehrfach belegt werden! Ach-
ten Sie aber darauf, dass Sie nicht versehentlich einem
Schalter sich gegenseitig stérende Funktionen zuweisen!
Notieren Sie sich ggf. die jeweiligen Schaltfunktionen.

Anwendungsbeispiele

Zu- oder Abschaltung einer bordeigenen Gliihkerzen-
heizung beim Unter- oder Uberschreiten eines leerlauf-
seitig programierten Schaltpunktes auf dem K1-Steu-
erknilppel. Der Schalter der Glihkerzenheizung wird
dabei senderseitig (iber einen Mischer angesteuert.




Automatisches Ein- und Ausschalten der Stoppuhr zur
Messung der reinen ,Flugzeit” eines Hubschraubers
durch einen Geberschalter auf dem Gaslimiter.

Automatisches Abschalten des Mischers ,QR = SR“
beim Ausfahren der Bremsklappen, um z.B. bei Lan-
dungen am Hang die Querlage des Modells der Boden-
kontur anzupassen, ohne dass durch das ansonsten
mitlaufende Seitenruder auch noch zusatzlich die Flu-
grichtung beeinflusst wird.

Ausfahren der Landeklappen samt Nachtrimmen des
Hohenruders beim Landeanflug, sobald der Gassteuer-
knippel Gber den Schaltpunkt hinaus bewegt wird.

Ein- und Ausschalten der Stoppuhr zur Messung der
Laufzeit von Elektromotoren.

Geber- und Schalterzuordnung
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Empfangerbelegung

Fahrzeuge, Schiffe und Kopter
B RN

Alle fiir die oben genannten Modelltypen relevanten Me-
nls sind im nachfolgenden Abschnitt ,,Programmbeschrei-
bung” mit zumindest einem der diese drei Modelle charak-
terisierenden ,farbigen” Symbole gekennzeichnet, ...

EHEE X%

... sodass Sie sich bei der Modellprogrammierung nur mit
den jeweils zutreffenden Menis befassen missen.

Anschlusshinweise

HE 2 EX %

Bei Land- und Wasserfahrzeugen gibt es grundsatzlich
vier verschiedene Maoglichkeiten, die Steuerfunktionen
vorwarts/ruckwarts und links/rechts den beiden Steuer-
knippeln zuzuordnen. Welche dieser Maoglichkeiten be-
nutzt wird, hangt von den individuellen Gewohnheiten des
einzelnen Modellpiloten ab. Der Kompatibilitdit mit den
Steuermodes 1 ... 4 wegen wird jedoch empfohlen, die
Steuerfunktion 1 mit der Vorwarts-/Rickwarts- und die

Steuerfunktion 4 mit der Richtungsfunktion zu belegen:
frei oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion

Empfangerstromversorgung

frei oder Sonderfunktion

links/rechts

frei oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion
Empféngerstromversorgung
Motorservo oder Regler
(vorwarts/ruckwarts)

frei oder Sonderfunktion
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Auch bei Koptern gibt es grundsatzlich vier verschiedene
Moglichkeiten, die vier Steuerfunktionen Rollen, Nicken,
Gieren und die Motor-/Pitch-Steuerung den beiden Steu-
erknlippeln zuzuordnen. Welche dieser Méglichkeiten be-
nutzt wird, hangt von den individuellen Gewohnheiten des
einzelnen Modellpiloten ab. Der Kompatibilitdit mit den
Steuermodes 1 ... 4 wegen wird jedoch empfohlen, sich an

folgender Belegung zu orientieren:
frei oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion

Empfangerstromversorgung

frei oder Sonderfunktion
Gieren
Nicken
Rollen

Empféngerstromversorgung
Motor/Pitch
(steigen/sinken)

frei oder Sonderfunktion




. k

Alle fur ein Hubschraubermodell relevanten Mends sind
im nachfolgenden Abschnitt ,Programmbeschreibung”
mit dem diesen Modelltyp charakterisierenden Symbol ge-
kennzeichnet, ...

= B EER X

... sodass Sie sich bei einer Hubschrauberprogrammierung
nur mit diesen Menis befassen missen.

Installationshinweise

Hinweis
Die Servos MUSSEN in der hier abgebildeten Reihen-
folge am Empfdnger angeschlossen sein. Nicht beno-
tigte Ausgdnge werden einfach nicht belegt.

Beachten Sie daruber hinaus die Hinweise auf den folgen-
den Seiten.

Tipp

Um die Komfort- und Sicherheitsmerkmale des Gaslimiters
nutzen zu kénnen, ist auch ein Drehzahlregler entgegen der
nebenstehenden Empfdngerbelegung anstatt an Empfdn-
gerausgang ,8°% an den Empfdngerausgang ,,6“ anzuschlie-
fen. Néheres dazu auf Seite 159.

Empfangerbelegung von Hubschraubermodellen ...

... mit 1 bis 3 Taumelscheibenservos

frei oder Sonderfunktion
frei oder Sonderfunktion
frei oder Drehzahlregler oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion

| Il Empféangerstromversorgung

Gyrowirkung

Gasservo oder Motorregelung

frei oder Sonderfunktion
Heck-Servo (Gyro-System)
Nick-1-Servo

Roll-1-Servo

Pitch- oder Roll-2 oder Nick-2-Servo

frei oder Sonderfunktion
frei oder Sonderfunktion
frei oder Drehzahlregler oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion

| Il Empfangerstromversorgung

Gyrowirkung

Gasservo oder Motorregelung
Nick-2-Servo

Heck-Servo (Gyro-System)
Nick-1-Servo

Roll-1-Servo

Roll-2-Servo

| Il Empfangerstromversorgung

frei oder Sonderfunktion

Hinweis
Gegenliber der Empfdngerbelegung einiger dlterer
Graupner/JR-Sender sind nun der Servoanschluss 1
(Pitch-Servo) und Servoanschluss 6 (Gas-Servo) ver-
tauscht. Die Servos MUSSEN also wie abgebildet an die Aus-
gdnge des Empfdngers angeschlossen werden. Nicht bené-
tigte Ausgdnge werden einfach nicht belegt.

Genauere Einzelheiten zum jeweiligen Taumelscheibentyp
finden Sie im Ment »Modellauswahl«.
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= 5 J

Motor- und Segelflugmodelle
2R

Alle fir ein Motor- oder Segelflugmodell relevanten Me-
nls sind im nachfolgenden Abschnitt ,,Programmbeschrei-
bung” mit zumindest einem der diese beiden Modelltypen
charakterisierenden Symbole gekennzeichnet, ...

= & B RN

... sodass Sie sich bei einer Flachenmodellprogrammierung
nur mit den jeweils zutreffenden Menis befassen mussen.

Installationshinweise

Hinweis
Die Servos MUSSEN in der hier abgebildeten Reihen-
folge am Empfidnger angeschlossen sein. Nicht bené-
tigte Ausgdnge werden einfach nicht belegt.

Beachten Sie daruber hinaus die Hinweise auf den folgen-
den Seiten.

Flachenmodelle mit und ohne Motor, mit bis zu 4 Quer-
ruder- und bis zu 4 Woélbklappenservos ...

... und Leitwerkstyp ,normal“ oder ,,2 Hohenruderser-
VoS

“"

frei oder WK2 rechts oder Sonderfunktion

frei oder WK2 links oder Sonderfunktion

frei oder 2. Hohenruder od. Sonderfunktion

frei oder QR2 rechts oder Sonderfunktion

10
+

| Il Empféangerstromversorgung

7|12 8|9
+[ [+
B —[ =

Wolbklappe rechts od. frei oder Sonderfunktion
Woélbklappe oder Wolbklappe links

Querruder rechts oder Sonderfunktion
Seitenruder

Hohenruder oder 1. H6henruder

Querruder oder Querruder links
Bremsklappen- oder Motorservo

oder Regler bei Elektroantrieb
Empféangerstromversorgung

11(2] (3 (4] (5] (6
+{ [+ [+] [+] [+ 1+] [+] |+

11
+
2]

frei oder QR2 links oder Sonderfunktion
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... und Leitwerkstyp ,V-Leitwerk“

frei oder WK2 rechts oder Sonderfunktion
frei oder WK2 links oder Sonderfunktion
frei oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion

0]
+

9

5[(6((7][12] 8
+| |+ [+ +| [+
1=l =] B —[l=

+ |+

Empfangerstromversorgung

Wolbklappe rechts od. frei oder Sonderfunktion
Wolbklappe oder Wdlbklappe links

Querruder rechts oder Sonderfunktion
Hohe/Seite rechts

Hohe/Seite links

Querruder oder Querruder links
Bremsklappen- oder Motorservo

oder Regler bei Elektroantrieb
Empfangerstromversorgung

I

N

1
+| |+ [+

11
+
B

frei oder Sonderfunktion

Delta-/Nurfliigelmodelle mit und ohne Motor, mit bis zu
4 Quer-/Hohenruder- und 4 Wolbklappen/Héhenruder-
servos

Bedingt durch den unterschiedlichen Einbau der Servos
und Ruderanlenkungen kann anfangs die Servolaufrichtung
bestimmter Servo verkehrt sein. Nachfolgende Tabelle gibt

frei od. Sonderfunktion od. WK2 / Hohe rechts
frei od. Sonderfunktion od. WK2 / Héhe links
frei oder Sonderfunktion

frei oder Sonderfunktion

| Il Empfangerstromversorgung

frei oder Wolbklappe / Hohe rechts
frei oder Wolbklappe / Hohe links
frei oder Sonderfunktion

frei oder Seitenruder

Quer/Hohe rechts

Quer/Hohe links

Bremsklappen- oder Motorservo
oder Regler bei Elektroantrieb

l: Empfangerstromversorgung

frei oder Sonderfunktion

Hinweise zur Abhilfe.
Servo mit
M:de" falscher Abhilfe
P Drehrichtung
V-Leit- | Seiten- und Servo 3 + 4 im Unter-
werk Hohenruder verkehrt | menli »UMK/MITTE«
umpolen
Seitenruder richtig, Servo 3 + 4 am Emp-
Hohenruder verkehrt | fanger vertauschen
Hohenruder richtig, Servo 3 + 4 im Unter-
Seitenruder verkehrt | meni »UMK/MITTE«
umpolen UND am
Empfanger vertau-
schen
Delta, Hohen- und Querru- | Servo 2 + 3 im Unter-
Nurfli- | der verkehrt meni »UMK/MITTE«
gel umpolen
Hohenruder richtig, Servo 2 + 3 im Unter-
Querruder verkehrt ment »UMK/MITTE«
umpolen UND am
Empfanger vertau-
schen
Querruder richtig, Servo 2 + 3 am Emp-
Hohenruder verkehrt | fanger vertauschen
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Programmbeschreibung

Wie bereits im Abschnitt ,Bedienung des Displays” ange-
sprochen, wird mit dem Antippen eines der vier, mit ,B“,
,F% ,5“und ,T“ gekennzeichneten Symbole rechts unten in
der Grundanzeige ...

I:L:I 000% D

>

MODELLNAME 1 | | ,

00: 01: 23
o —]

... das jeweilige Auswahlmeni aufgerufen.

In diesen Untermens sind letztlich alle zum Programmie-
ren eines Modells wie auch des Senders bendtigten Ein-
stell- und Anzeigemenis zusammengefasst.

Die auf Seite 38 beginnende Beschreibung der einzelnen
Menipunkte erfolgt in der vom Sender vorgegebenen Rei-
henfolge.

Hinweis
Die Displayabbildungen dieses Handbuches sind aus-
)) schlieflich zu Illustrationszwecken erstellt. Beachten
Sie bitte deshalb, dass die darin gezeigten Einstellun-
gen und Einstellwerte keinesfalls 1:1 tibernommen werden
kénnen.
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(,grunes” Basismenii)

»F (,blaues” Funktionsmenii)

Tippen Sie das mit ,,B“ beschriftete ,Zahnrad“-Symbol mit
einem Finger oder dem mitgelieferten Stift an:

\usw MODELLTYP WEG/LIM UMK/MITTE M-STOP

SEND.SET UHREN FAIL-SAFE TR

G/S SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

In diesem Meni sind im Prinzip alle zur Grundeinstellung
eines Modells bendtigten Einstell- und Anzeigemens zu-
sammengefasst:

Name Menii Seite
MOD.AUSW. »Modellauswahl« 38
MODELLTYP »Modelltyp« 60

WEG/LIM »Servo-Weg/Servo-Limit« 62
UMK/MITTE »Servo-Umkehr/-Mitte« 64
M-STOP »Motor-Stopp«* 66
SEND.SET »Sender-Einstellung« 68
UHREN »Uhren« 74
FAIL-SAFE »Fail-Safe« 80
TR.ST. »Trimm-Schritte« 82
Sv-MON »Servo-Monitor« 86

G/S SET »Geber-Einstellung« 88
SEND.AUSG »Senderausgang« 94
TELEMETRIE »Telemetrie-Einstellung« 96
MELDUNGEN »Meldungen« 116

*  bei einem Modell OHNE Motor ausgeblendet

Tippen Sie das mit ,F“ beschriftete ,Zahnrad“-Symbol mit
einem Finger oder dem mitgelieferten Stift an:

Abhdngig vom Modelltyp des aktuell aktiven Modellspei-
chers werden unterschiedliche Mendstrukturen angezeigt.
Diese wiederum kénnen —abhangig von den Grundeinstel-
lungen des jeweiligen Modells —ebenfalls variieren. Die
nachfolgenden Meniabbildungen zeigen deshalb jeweils
nur einen beispielhaften Meniiumfang.

EHEE =%

DR/EXPO K1 KURV FR. MIX

Name Menii Seite
PHASE »Phaseneinstellung« 118
DR/EXP »DR/Expo« 122
K1 KURV »K1 Kurve« 126
FR. MIX »freie Mischer« 132
L/S »Lehrer/Schiler« 139
LOG. SW »Logische Schalter 146
SEQU. »Sequenzer« 148

Da obige Untermentis auch in den ,blauen” Mentis der Mo-
delltypen ,Helikopter” und , Fldchenmodell“ enthalten sind,
wird die Beschreibung dieser ,gemeinsamen Meniis“ in den
anderen Abschnitten aus Platzgriinden nicht wiederholt. Der
Ubersichtlichkeit wegen wurden jedoch diese ,gemeinsa-
men Meniis” sowohl im Inhaltsverzeichnis wie auch in den




nachfolgenden Tabellen entsprechend der Reihenfolge im
Display integriert.

=B ELE R X

DR/EXPO PITCHK GASK GYRO REG

[T 3
=3 0

- e m
TS-MIX TSUM HELI-MIX GAS MIX

us PIT>>HECK LOG.SW SEQU.

PHASE DR/EXPO K1-KURV LEERLAUF FR. MIX

SNAP ROLL QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET

DR/EXPO K1-KURV FR. MIX SNAP ROLL

QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET BUTTERFLY

BREMSE Loasw sea loosw seau
Name Menii Seite Name Menii Seite
PHASE »Phaseneinstellung« 118 PHASE »Phaseneinstellung« 118
DR/EXP »DR/Expo« 122 DR/EXP »DR/Expo« 122

K1-KURV »K1-Kurve« 126 K1-KURV »K1-Kurve«* 126

LEERLAUF »Leerlauf-Einstellung«* 178 FR. MIX »freie Mischer« 132
FR. MIX »freie Mischer« 132 SNAP ROLL »Snap-Rollen-Einstellung« 179

SNAP ROLL »Snap-Rollen-Einstellung« 179 QR DIFF »QR-Einstellung« 182

QR DIFF »QR-Einstellung« 180 FL MIX »Flachenmischer« 186
FL MIX »Flachenmischer« 186 WK MIX »QR- und WK-Mischer«** 190
WK MIX »QR- und WK-Mischer«** 190 WK SET »WK-Einstellung«** 194
WK SET »WK-Einstellung«** 194 Butterfly »Butterfly«** 200
BREMSE »Brems-Einstellungen«** 198 L/S »Lehrer/Schiler« 139
L/S »Lehrer/Schiler« 139 LOG. SW »Logische Schalter« 146
LOG. SW »Logische Schalter« 146 SEQU. »Sequenzer« 148
SEQU. »Sequenzer« 148 V-LW »V-Leitwerk«** 203
V-LW »V-Leitwerk«** 203 Bei einem antriebslosen Modell ausgeblendet.

Name Menii Seite
PHASE »Phaseneinstellung« 118
DR/EXP »DR/Expo« 122
PITCHK »Pitch-Kurve« 152
GAS K »Gas-Kurve« 158
GYRO/REG »Gyro / Drehzahlregler« 164
GAS-AR »Gas Autorot“« 168
TS-MIX »Taumelscheibenmischer« 170
TS LIM »TS-Limiter« 171
HELI-MIX »Heli-Mischer« 172
GAS-MIX »Gas-Mischer« 174
FR. MIX »freie Mischer« 132
L/S »LS-System« 139
PIT>>HECK »Pitch >> Heck Mischer» 176
LOG. SW »Logische Schalter« 146
SEQU. »Sequenzer« 148

*

Bei Modell mit Elektroantrieb ausgeblendet

**  Abhdngig vom gewdhlten Modelltyp ggf. ausgeblendet.

*

Abhdngig vom gewahlten Modelltyp ggf. ausgeblendet.
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(,,lila” Systemmenii)

T (,Anzeige Telemetrie-Daten")

Tippen Sie das mit ,S“ beschriftete ,Zahnrad“-Symbol mit
einem Finger oder dem mitgelieferten Stift an:

ST-MODE WARNUNG ETC SET DISPLAY

STKALI

In diesem Menu sind, mit Ausnahme des Menis »WAR-
NUNGg«, ausschlieBlich senderspezifische Einstell- und An-
zeigemenis zusammengefasst:

Name Menii Seite
ST-MODE »Steuermodus« 206
WARNUNG »Vorgaben Warnungen« 208
ETC SET »“diverse” Einstellungen« 210
DISPLAY »Display-Einstellungen« 215
ST.KALI »Knippelkalibrierung« 218

36 Programmbeschreibung

Tippen Sie das mit , T“ beschriftete Symbol rechts unten mit
einem Finger oder dem mitgelieferten Stift an.

Die Anzeige wechselt von der Grundanzeige zur Anzeige
von Telemetrie-Daten, z. B.:

('sw JRull -58dB T sl -52dB
4.5 4.5

—
VoLT
05.5V

0020ms

Name Menii

“
HT

| Seite

,Anzeige Telemetrie-Daten” | 221
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&% & & Modellauswahl
. . . Manipulieren der Modellspeicher 1 ... 30

Schalten Sie ggf. Ihre Empfangsanlage und das HF-Modul
Ihres Senders aus. Tippen Sie hernach in der Grundanzeige
des Senders mit einem Finger oder dem mitgelieferten Stift
auf das Wertefeld [YIY links im Display, ...

 S— — 11} D
Y

alin 4.2v

MODELLNAME 1 | |||, :

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 —1——

... um direkt in das Untermeni »Modellauswahl« zu wech-
seln:

0
o [_wooeuuwave 1 |
o2 WopELLANE
oo oDELLNES )
os[wopewuwe+ |
o _WopeLes |
o woDELLEs ]

Oder tippen Sie alternativ auf das mit ,,B“ gekennzeichnete
»Zahnrad“-Symbol, um dasselbe Untermeni aus dem Ba-
sismenl heraus aufzurufen:

MODELLNAME 1 | |

AKKUZEIT

00: 01: 23
00— ——
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Hinweise

G/S SET TELEMET.  ANKUNDEN

1) (e (woveLNARE |

01| MODELLNAME 1
02| MODELLNAME 2

03| MODELLNAME 3

SEND.AUSG

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5

06| MODELLNAME 6

Erfolgt keine Reaktion auf das Antippen des Wer-
tefeldes [N in der Grundanzeige des Senders
oder es erscheint nach dem Antippen des im
,griinen” Basismenti zu findenden Icons »MOD.
AUSW(« die Warnanzeige ...

———
WARNUNG

zuerst Empfanger ausschalten

..., dann besteht noch eine Verbindung zwischen
Empfdnger und Sender. Schalten Sie also die
Stromversorgung lhres Empféngers ab und pro-
bieren Sie es noch einmal:

& MODELLNAME 1
01[ MODELLNAME 1
02[ MODELLNAME 2

03| MODELLNAME 3
04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

e Solange sich der Sender im kabellosen Trai-
ner-Mode befindet, ist der Zugriff auf das Unter-
ment »MOD.AUSW« generell blockiert.

Modelltypanzeige

Der Name des aktuell aktiven Modellspeichers wird am
oberen Displayrand angezeigt und den Modelltyp des ak-
tiven Modellspeichers symbolisiert das lcon rechts un-
terhalb. Beispielsweise den Modelltyp ,Heli“ des derzeit
aktiven und mit dem Namen ,,STARLET“ versehenen Mo-
dellspeichers 01:

& STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Ohne einen Modellwechsel zu initiieren, kann durch sim-
ples Antippen eines beliebigen anderen Speicherplatzes
ebenso einfach dessen aktueller Modelltyp abgefragt wer-
den, beispielsweise:




[J(RUcK ][ STARLET

01 STARLET

02 BEAVER

03[ GRAUBELE

04 MOpE(LIuE 4
antippen

05[ MODELLNAME 5

06| MODELLNAME 6

EEHEEE

[ iex)_smmer

01 STARLET

02 BEAVER

03 GRAUBELE

o0 _WoDELLNANE S _
05| MODELLNAME 5

06 MODELLNAME 6

HEHHEE

Tipp
Gleichartig funktioniert die Anzeige des Modelltyps bei der
Option ,,Import von SD-Karte”.

HoTT-Synchronisationsmethode umstellen

Wie bereits im Abschnitt ,Inbetriebnahme des Empfan-
gers” angesprochen, kann — bei abgeschalteter Empfangs-
anlage und abgeschaltetem HF-Modul —jeder beliebige
der insgesamt 30 Modellspeicher des Senders mz-18
HoTT Pro jederzeit von der standardmaRig vorgegebenen
speicherspezifischen HoTT-Synchronisation auf senderspe-
zifische, und umgekehrt, umgestellt werden. Erkennbar ist
die jeweils einem Modellspeicher zugewiesene HoTT-Syn-
chronisationsmethode an dem fehlenden oder vorhande-
nen gelben ,,G“ rechts neben der mit dem Modellnamen
beschrifteten Auswahltaste:

MODELLNAME 1
MODELLNAME1 |G

OHNE ,,G“ rechts neben der Tas-
te = speicherspezisch gebunden
MIT ,G“ rechts neben der Taste

= senderspezisch (global) gebun-
den

In der nachfolgenden Abbildung sind die Modellspeicher
1, 2 und 3 beispielhaft auf speicherspezifischer HoTT-Syn-
chronisation belassen und die Speicherplatze 4, 5 und 6 auf
senderspezische HoTT-Synchronisation umgestellt:

[ e e 1)

01| MODELLNAME 1
02| MODELLNAME 2

03| MODELLNAME 3

04| MODELLNAME4 |G
05 MODELLNAMES5 |G
06| MODELLNAME6 |G

Umstellen der HoTT-Synchronisierung

Schalten Sie ggf. das HF-Modul Ihres Senders aus.

Tippen Sie den umzustellenden Speicherplatz an, beispiels-
weise Speicherplatz 3:

[2](RUCK ) | MODELLNAWE 1
01 MOpmmaeE 1 |
02[ MODE! BAME 2

03[ MODELLNAME 3

04[ MODELLNAME4 |G
05( MODELLNAMES5 |G
06 MODELLNAMEG |G

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

[2](RUCK ] | MODELLNAWE 1

01| MODELLNAME 1
02| MODELLNAME 2

EEHHEEE

03

04| MODELLNAME4 |G
05| MODELLNAMES5 |G
06| MODELLNAME6 |G

HEHHEE

Tippen Sie nun das Modelltyp-lcon an, ...

D RUCK || MODELLNAME 1
-antippen

01| MODELLNAME 1 V
02| MODELLNAME 2

03

04| MODELLNAME4 |G
05| MODELLNAME5 |G
06| MODELLNAME6 |G

... woraufhin ein Auswahlfenster eingeblendet wird, dessen
Umschalttaste immer mit der Bezeichnung der Methode
beschriftet ist, in die umgeschaltet werden kann. In diesem
Beispiel also von speicherspezifisch auf senderspezifisch.
Folglich ist der Button aktuell mit dem Synonym ,,GLOBAL"
fir senderspezifisch beschriftet:

D RUCK || MODELLNAME 1

01| MODELLNAME 1

02| MODELLNAME 2

03

04| MODELLNAME4 |G
05| MODELLNAMES5 |G
06| MODELLNAME6 |G

Antippen von m bricht den Vorgang ab. Antippen von
stellt den ausgewdhlten Modellspeicher auf ,globa-
les”, d. h. senderspezifische HoTT-Synchronisation um:

[ e 1)
o [_wooeauave 1 ]
o2 ooz

Soll umgekehrt ein auf umgestellter Modellspei-
cher auf modellspezifische HoTT-Synchronisation umge-
stellt werden, wird infolgedessen der Auswahlbutton mit
der Beschriftung eingeblendet:
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() o) wovesuave 1
w2 _mooeLune
Cwooeanes
¢

03
04

Antippen von [}l bricht den Vorgang ab. Antippen von [JJe}
]9 stellt den ausgewdhlten Modellspeicher wieder auf
modellspezifische HoTT-Synchronisation zuriick.

e Im Anschluss an die Umstellung eines oder auch meh-
rerer Modellspeicher sind alle unmittelbar betroffenen
Empfanger zwingend neu zu binden.

e “GLOBAL" also senderspezifisch, gebundene Empfan-
ger reagieren auf die Signale aller global gebundenen
Modellspeicher ,ihres” Senders, weshalb aus Sicher-
heitsgriinden ein Modellwechsel nur noch nach dem
Abschalten der Empfangsanlage maoglich ist!

VORSICHT

Eine, ggf. unbeabsichtigt, nach einem Mo-

dellwechsel wieder eingeschaltete Emp-

fangsanlage reagiert auf jegliche Steuerbe-
fehle global gebundener Modellspeicher sobald
wieder verwertbare Signale ,ihres” Senders eintref-
fen.

e ,MODELL“-spezifisch gebundene Empfanger reagieren
ausschliefRlich auf die Signale des ihnen explizit zuge-
wiesenen Modellspeichers. Ein, ggf. unbeabsichtigter,
Betrieb an einem nicht zugewiesenen Modellspeicher
ist NICHT moglich. Eine weiterhin, oder ggf. auch erst
nach einem Modellwechsel wieder, eingeschaltete
Empfangsanlage wechselt deshalb fur die Dauer dieses
Zustandes in den Fail-Safe-Modus.
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Tipp

Informationen zur HoTT-Synchronisation nach dem Kopieren
sowie Export/Import eines Modellspeichers finden Sie im je-
weiligen Abschnitt weiter hinten.

[Sw | (Seitenwechsel)

Durch Antippen der Taste [} im Display rechts oben
wechseln Sie nach dem Rotationsprinzip von der Anzeige
der ersten sechs Modellspeicher ...

D RUCK || MODELLNAME 1
01| MODELLNAME 1
02| MODELLNAME 2

03| MODELLNAME 3

04| MODELLNAME4 |G
05| MODELLNAMES |G
06( MODELLNAMEG |G

"
-
2
H
3

... zur Anzeige der nachsten sechs ...

D RUCK || MODELLNAME 1

07| MODELLNAME 7
08| MODELLNAME 8

09| MODELLNAME 9
10| MODELLNAME 10
11| MODELLNAME 11
12| MODELLNAME 12

HEHHEER

... usw. Nach Anzeige der Modellspeicher 25 ... 30 stehen
wieder die Modellspeicher 01 ... 06 zur Auswahl.

(MW | (Modellwechsel)

Tippen Sie das Auswabhlfeld des gewiinschten Modellspei-
chers an, beispielsweise:

& STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

03 GRA LE
i

04| MOUCLLNANME 4

05| MODELLNAME 5

06| MODELLNAME 6

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

B

01 STARLET

02 BEAVER

1] GRAUBELE

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Tippen Sie nun auf die Taste [[JIM am rechten Displayrand

B

01 STARLET

[17] BEAVER

1] GRAUBELE

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

[sw]
&
=

... und anschlieRend auf [l um den Vorgang wieder abzu-
brechen oder auf ] um den Modellwechsel einzuleiten ...




& STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

o __omuee |
°4
oo _woveLcvanes | [ ][N ] xop)

... worauf fiir ca. 1 Sekunde ,,BITTE WARTEN“ eingeblendet
wird:

iex)_smmer
n[__swmer |

n[ v |

oo onavpee |
os[oDEIANES |
os[_woveuanes |

oo wooeomnes | (MRS

e |Ist an den ausgewdhlten Modellspeicher bereits ein
Empfanger gebunden, wird bei inaktiver K1-POS-War-
nung das HF-Modul des Senders eingeschaltet und die
Anzeige wechselt zur Grundanzeige mit eingeblende-
tem Warnfenster:

WARNUNG
GAS AR M-STOPP

K1-POS PHASE

RC Signal

FS einstellen

BITTE HF EIN/AUS

Analog zum Verfahren beim Einschalten des Senders,
kénnen Sie nun wahlweise warten bis die Anzeige nach
einigen Sekunden automatisch ausgeblendet wird,
oder, zur Abkirzung des Vorgangs, das aktive HF-Mo-
dul durch Antippen der Taste [@If] alternativ bestatigen
oder dieses ausschalten, indem Sie die Taste (XY an-
tippen.

e st an den ausgewdhlten Modellspeicher noch kein
Empfanger gebunden, wechselt die Anzeige ebenfalls
zur Grundanzeige mit eingeblendetem Warnfenster.
Das HF-Modul bleibt jedoch abgeschaltet und anstelle
des Hinweise ,HF EIN/AUS“ erscheint ,KEIN EMPFAN-
GER GEBUNDEN!":

WARNUNG

M-STOP
PHASE
FS einstellen

KEIN EMPFANGER GEBUNDEN!

Antippen der Taste offnet direkt das Untermeni
»Send.SET« des Basismendus, in dessen Zeile ,Bind EIN/
AUS” Sie ggf. Ihren Empfanger binden ...

SEND.SET

RX1  RX2 DATA

Bind ENAUS

EMPF.AUSG
HF EIN/AUS HF-Typ

RW-Test

99sek  AUTO speichern

... oder durch entsprechend haufiges Antippen der Tas-
te ¥ bis zur Grundanzeige des Senders zuriickkeh-
ren kdnnen.

Tipps

e Um Modellspeicher mit héheren Nummern als 06 zu er-
reichen, tippen Sie rechts oben im Display auf |SWl (Sei-
tenwechsel).

DSC Ausg.

(neues Modell anlegen)

e Zwischen bereits belegten Modellspeichern wechseln Sie

g MW |

Markieren Sie, wie vorstehend unter m beschrieben,
einen freien Modellspeicher oder ggf. auch einen bereits
belegten, aber nicht mehr bendtigten Modellspeicher zur
Einrichtung eines neuen Modells. Tippen Sie hernach am
rechten Displayrand auf [NIET):

0
o

oz

03 GRAUBELE
os[_WoDELLNANE T
os[_wooeLCvAve s |
oo woDELLNANE s ]

Nach dem Antippen von [J[Jf] wird ein Auswahlfenster ein-
geblendet, in dem Sie zwischen manueller oder assisten-
tengesteuerter Programmierung des neuen Modells sowie
einem ;] zum Abbrechen des Vorgangs auswihlen kénnen:

E STARLET
01 STARLET
w

[w |
[ew]

c—

05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

In den nachfolgenden Untermeniis werden dann —abhan-
gig vom gewahlten Modelltyp — die zu dessen Konfigurie-
rung jeweils nétigen Optionen zur Auswahl angeboten.
Der Reihenfolge der Tasten entsprechend wird nachfolgend
zuerst die manuelle Programmierung beispielhaft anhand
eines Flachenmodells beschrieben.

Tipp

Die assistentengesteuerte Modellprogrammierung wird an-
schlieffend, im Rahmen der Programmierung eines Helikop-
ters, beispielhaft angesprochen.
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manuell die Grundeinstellungen eines neuen Modells
vornehmen

Tippen Sie also auf die Taste [JEXYH:

06| MODELLNAME 6

Die manuelle, wie auch die assistentengesteuerte, Pro-
grammierung eines Modells folgt immer einer programm-
seitig vorgegebenen Reihenfolge, beginnend mit der Einga-
be des Modellnamens:

»,Modellname*”

[l (man]

AKT. MODELLNAME

BEAVER (c]

NEUER MODELLNAME | M

Von GROSS- auf Kleinbuchstaben und umgekehrt stellen Sie
mit Hilfe der am unteren Bildschirmrand platzierten
-Taste um und analog dazu erreichen Sie tiber die [[NNIM]
-Taste rechts daneben die Zahlen 0 ... 9 sowie einige Son-
derzeichen.

Schalten Sie also ggf. auf die gewiinschte Zeichentabelle
um und tippen Sie dann auf der Bildschirmtastatur das ers-
te Zeichen des einzugebenden Modellnamens an.

Zur Eingabe eines Leerzeichens tippen Sie auf die Taste
[Space]. Weitere Sonderzeichen stehen nach Antippen der
Taste zur Auswahl.

Analog geben Sie alle weiteren Zeichen ein. Maximal 15
Zeichen kénnen fiir einen Modellnamen vergeben werden.
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Antippen von B4l [DELETE] in der untersten Reihe der roten
Tasten entfernt das jeweils letzte Zeichen und alle einge-
gebenen Zeichen auf einmal entfernt ein Antippen von
[CLEAR].

Die solcherart eingegebenen Zeichen erscheinen im blauen
Feld oberhalb des Tastenfeldes in der Reihenfolge lhrer Ein-
gabe, beispielsweise:

Graubele

Zur Ubernahme des Modellnamens in den Modellspeicher
tippen sie die ,rote” Taste E [ENTER] rechts unten an:

NEUER MODELLNAME (M | N ﬂn
T sir[ulv]wix
e -
(o vum]fspez]

AKT. MODELLNAME

BEAVER G

NEUER MODELLNAME | M

ETa

In Richtung der nachsten Option wird das Untermeni mit
einem Antippen der Taste [YJXY} links oben verlassen:

»,Modelltyp“

Da wir hier beispielhaft ein ,Motormodell mit Elek-
troantrieb” programmieren wollen, wird das Auswahlfeld
,MOT (Motormodell)“ angetippt:

HELIKOPTER

FAHRZEUG KOPTER

Nach der Auswahl des grundsatzlichen Modelltyps er-
scheint das Display ...

»Flachentyp“

..., in welchem Sie durch Antippen des entsprechenden
Auswahlfeldes die Anzahl der Querruder- und Wolbklap-
penservos festlegen:

DD

1QR1WK

it

2QR2WK

&
i

2QR1WK

Ggf. wechseln Sie zuvor durch Antippen des obersten,
mit [[NENLE beschrifteten, Buttons zur Auswahlliste fir
Delta-/Nurfligelmodelle:




o

2QR1WK 2QR2WK

Im Anschluss an die Wahl eines Flachentyps erscheint das
Display ...

»Leitwerkstyp”

..., indem Sie den Typ lhres Leitwerks festlegen:

NORMAL - 2HRSV3+8

Ihre Eingaben schlieRen Sie mit der Wahl der ...

»Antriebsart”
... Ihres Modells ab:

ELEKTRO MOTOR

Tipp

Die Standardvorgabe ,Motor aus” oder ,Leerlauf”’ =
,K1-Kniippel hinten” kann beim Fldchenmodell im Unterme-
ni »K1-Kurve« ggf. auf ,,K1-Kntippel vorne” durch Invertie-
ren der Steuerkurve umgestellt werden.

Nach Auswahl der Antriebsart erscheint ein Display mit ei-
ner Ubersicht der bisherigen Eingaben, beispielsweise ...

M-TYP F-TYP MOTOR

NORMAL
=) (]
LW-TYP

MOTOR ELEKTRO MOTOR

NORMAL

..., welches Sie durch Antippen der Taste rechts unten
in Richtung Basismen verlassen:

UHREN FAIL-SAFE TRST.

GIS SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN
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Mit Hilfe eines Assistenten die Grundeinstellungen eines
neuen Modells vornehmen

Im vorhergehenden Abschnitt ist beispielhaft die manuelle
Grundprogrammierung eines Flachenmodells beschrieben.
Nachfolgend wird nun ebenso beispielhaft die assistenten-
gesteuerte Programmierung eines Hubschraubermodells
beschrieben. Analog zur manuellen, folgt auch die assisten-
tengesteuerte Programmierung immer einer programmsei-
tig vorgegebenen Reihenfolge.

Tipp

Einige der nachfolgend angesprochenen Untermends bieten
theoretisch die Méglichkeit phasenspezifischer Einstellun-
gen. Jeweils erkennbar am links oben in griiner Farbe einge-
blendeten Phasenname ,PHASE 17, beispielsweise:

D PHASE 1

Da im Rahmen der assistentengesteuerten Programmierung
aber nur Einstellungen innerhalb der ,Phase 1°, der Normal-
phase, mdglich sind, wird in diesem Rahmen auf das Thema
,bhasenspezifische Einstellungen” nicht weiter eingegan-
gen. Ndheres zu diesem Thema finden Sie bei Bedarf in den
Beschreibungen der jeweiligen Einzelmends.

Markieren Sie also, wie unter m im Abschnitt ,,Modell-
auswahl” beschrieben, einen freien Modellspeicher oder
ggef. auch einen bereits belegten, aber nicht mehr bendtig-
ten Modellspeicher zur Erstellung eines neuen Modells:
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0

01 STARLET
1] Graubele

1%} EXTRA 360

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Nach dem Antippen von m wird ein Auswahlfenster ein-
geblendet, in dem Sie zwischen manueller oder assisten-
tengesteuerter Programmierung des neuen Modells sowie
einem m zum Abbrechen des Vorgangs auswahlen kénnen.
In den nachfolgenden Untermenis werden dann —abhan-
gig vom gewdhlten Modelltyp —die zu dessen Konfigurie-
rung jeweils ndtigen Optionen zur Auswahl angeboten.

Da in diesem Abschnitt beispielhaft die Programmierung
eines Hubschraubers mit Hilfe des Einstellassistenten be-
schrieben werden soll, tippen Sie auf die Taste [[X3]:

0
01 STARLET

M’ \|
-antippen
06| MODELLNAME 6

Tipp

Die manuelle Programmierung eines Modells wird im vor-
herigen Abschnitt, im Rahmen der Programmierung eines
Fldchenmodells beispielhaft beschrieben.

Wie zuvor bei der manuellen Programmierung eines Mo-
dells, wird auch bei einer Modellprogrammierung mit Hilfe
des Assistenten die Grundprogrammierung mit der Eingabe
eines Modellnamens begonnen.

,Modellname”

Von GROSS- auf Kleinbuchstaben und umgekehrt stel-
len Sie mit Hilfe der am unteren Bildschirmrand platzier-
ten [fJ[@Taste um und analog dazu erreichen Sie iber
die [[NINIMI-Taste rechts daneben die Zahlen O ... 9 sowie
einige Sonderzeichen.

Schalten Sie also ggf. auf die gewiinschte Zeichentabelle
um und tippen Sie dann auf der Bildschirmtastatur das ers-
te Zeichen des einzugebenden Modellnamens an.

Zur Eingabe eines Leerzeichens tippen Sie auf die Taste
[Space]. Weitere Sonderzeichen stehen nach Antippen der
Taste zur Auswahl.

Analog geben Sie alle weiteren Zeichen ein. Maximal 15
Zeichen kdnnen fur einen Modellnamen vergeben werden.
Antippen von 4 [DELETE] in der untersten Reihe der roten
Tasten entfernt das jeweils letzte Zeichen und alle einge-
gebenen Zeichen auf einmal entfernt ein Antippen von
[CLEAR].

Die solcherart eingegebenen Zeichen erscheinen im blauen
Feld oberhalb des Tastenfeldes in der Reihenfolge Ihrer Ein-
gabe, beispielsweise:




Zur Ubernahme des Modellnamens in den Modellspeicher
tippen sie die ,rote” Taste H [ENTER] rechts unten an:

AKT. MODELLNAME

MODELLNAME 4

NEUER MODELLNAME

I

AKT. MODELLNAME

MODELLNAME 4

NEUER MODELLNAME

In Richtung nédchste Option wird das Untermen{ mit einem
Antippen der Taste X3} links oben verlassen:

AKT. X;DELLNAME

NEUER MODELLNAME

»,Modelltyp“

Da wir hier beispielhaft ein Helikoptermodell programmie-
ren wollen, wird die Taste [g|38] angetippt:

EY

HELIKOPTER

FAHRZEUG KOPTER

Nach der Auswahl des grundsatzlichen Modelltyps, er-
scheint das Display ...

,Taumelscheibentyp”

..., in welchem Sie durch Antippen des entsprechenden
Auswahlfeldes die Anzahl der Taumelscheibenservos fest-
legen:

3 SERVO 140 3S 120(2Nick) 4 SERVO 90

e ,1Servo“

Sie verwenden ein Flybar-System oder die Taumelschei-
be wird Uber je ein Roll- und Nickservo gekippt. Die
Pitch-Steuerung erfolgt iber ein separates Servo.

(Da bei Hubschraubermodellen, die nur mit 1 Pitchser-
vo betrieben werden, die insgesamt drei Taumelschei-
benservos fur Pitch, Nicken und Rollen ebenso OHNE
senderseitige Mischung der Funktionen betrieben wer-

den wie (blicherweise Flybar-Systeme, wird infolgedes-
sen der Menupunkt »TS-MIX« aus dem Multifunktions-
meni ausgeblendet.)

»2 Servo”

Die Taumelscheibe wird fiir die Pitch-Steuerung durch
zwei Rollservos axial verschoben; die Nick-Steuerung
wird durch eine mechanische Ausgleichswippe entkop-
pelt.

»3SV (2Roll)“

Symmetrische Dreipunktansteuerung der Taumelschei-
be Uber drei, um jeweils 120 ° versetzte Anlenkpunkte,
mit denen ein Nickservo (vorn oder hinten) und zwei
Rollservos (seitlich links und rechts) verbunden sind.
Fir die Pitch-Steuerung verschieben alle drei Servos die
Taumelscheibe axial.

,3Sv (140)“

Asymmetrische Dreipunktansteuerung der Taumel-
scheibe Gber drei Anlenkpunkte, mit denen ein Nickser-
vo (hinten) und zwei Rollservos (seitlich links und rechts
vorne) verbunden sind. Fir die Pitch-Steuerung ver-
schieben alle drei Servos die Taumelscheibe axial.
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e ,3Sv (2Nick)“

Symmetrische Dreipunktansteuerung wie zuvor, jedoch
um 90 ° gedreht, ein Rollservo seitlich und zwei Nickser-
vos vorn und hinten.

e ,A4Sv(90)“
' 17

* Q

SPESS

Vierpunktansteuerung der Taumelscheibe Uber jeweils
zwei Roll- und zwei Nickservos.

Unmittelbar anschlieBend an lhre Wahl eines Taumelschei-
bentyps erscheint das Display ...

,Antriebsart”

..., indem Sie festlegen, ob Ihr Helikopter von einem Elekt-
ro- oder Verbrennungsmotor angetrieben wird:

ELEKTRO MOTOR

VB MOTOR

Im Anschluss an die Wahl der Antriebsart fihrt Sie der As-
sistent gleich direkt weiter, zu den ersten modellabhangi-
gen Einstellungen, zum Display ...
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LUMK/MITTE" (Servoumkehr/Servomitte)

Tipp
Um Steuerkandle mit héher als K6 einstellen zu kénnen, tip-
pen Sie rechts oben im Display aufm [Seitenwechsel].

In diesem Display stellen Sie in der linken Spalte die Dreh-
richtung und in der rechten Spalte die Neutralpositionen
jedes beliebigen Servos phasenunabhéngig durch Antippen
der entsprechenden Taste ein, beispielsweise des auf der
zweiten Displayseite zu findenden Servo 8:

El(asst] umk mrTE
(¥

K9.

Jal-Je B

[El(asst] umk mrTE

el

Hinweise

e Die Méglichkeit der Drehrichtungsumkehr des bei

)) einem Helikoptermodell an Ausgang 6 (K6) und

bei allen anderen Modelltypen des an Ausgang 1

(K1) angeschlossenen Servos dient nur zur Anpas-

sung an die Einbausituation. Anderenfalls reagiert

die Einschaltwarnung nicht korrekt. Ein Umstellen

des Wertefeldes ist deshalb erst nach Bestétigung
des Warnhinweis ,,SICHER?“ méglich.

e Unabhingig von Trimmgebern und eventuellen
Mischereinstellungen kann die Neutralstellung
im Bereich von #125% innerhalb des Servowe-
ges von maximal +150% verschoben werden. Die
Einstellung bezieht sich unabhéngig von allen an-
deren Trimm- und Mischereinstellungen immer
direkt auf das betreffende Servo.

Bitte beachten Sie da-
bei, dass es bei extre-
meren  Verstellungen
der Neutrallage zu ein-
seitig eingeschrdnkten
Servowegen kommen
kann, da sowohl aus
elektronischen wie
mechanischen  Griin-
den der Gesamtweg
auf +150% limitiert ist.

Servoweg

Mit einem Antippen der Taste m links oben wird weiter,
zur nachsten Option ...




SWEG/LIM“
... gewechselt:

(Servoweg/-limit)

-BEGR. -WEG+ BEGR. +

Tipp
Um Steuerkandle héher als K6 einstellen zu kénnen, tippen
Sie rechts oben im Display auf [l [Seitenwechsel].

In diesem Display wird der Servoweg und ggf. auch die
Wegbegrenzung getrennt fiir jede Seite eingestellt. Der
Einstellbereich betrédgt in beiden Fallen 0 ... 150 % des nor-
malen Servoweges.

Die eingestellten Werte beziehen sich dabei immer auf die
Einstellungen im Unterment »UMK/MITTE«.

Zum Andern eines aktuellen Wertes tippen Sie auf das ge-
wiinschte Optionsfeld, beispielsweise:

150% ks

-BEGR. -WEG+ BEGR. +

Das ausgewahlte Optionsfeldes wird blau unterlegt:

- BEGR.

-WEG + BEGR. +

Entsprechend haufiges Antippen der - Taste am rechten
Displayrand erhéht den Wert des aktiven Optionsfeldes.
Antippen der |B-Taste darunter reduziert den aktuellen
Wert des aktiven Feldes und Antippen der [I33 Taste setzt
einen verdnderten Wert wieder auf den Standardwert zu-
ruck.

Sobald Sie alle Ihre Servos entsprechend justiert haben,
tippen Sie wieder auf die Taste [[X3] links oben, um zum
ndchsten Einstellpunkt zu wechseln:

»Dual Rate/Expo“

Die Dual-Rate-/Expo-Funktion ermdoglicht eine Umschal-
tung bzw. Beeinflussung der Steuerausschlage und -cha-
rakteristiken fur die Steuerfunktionen Rollen, Nicken und
Heckrotor, d. h. der Steuerfunktionen 2 ... 4 Gber Schalter.
Dual Rate wirkt, dhnlich der Geberweg-Einstellung im Un-
termenii »GEB.SET«, direkt auf die entsprechende Steu-
erfunktion, unabhangig davon, ob diese auf ein einzelnes
Servo oder Uber beliebig komplexe Misch- und Koppelfunk-
tionen auf mehrere Servos wirkt.

Die Steuerausschlage sind pro Schalterposition zwischen 0
und 125 % des normalen Steuerweges einstellbar.

Expo wiederum ermoglicht fir Werte groBer 0% eine
feinfihligere Steuerung des Modells im Bereich der Mit-
tellage der jeweiligen Steuerfunktion (Rollen, Nicken und
Heckrotor), ohne auf den vollen Ausschlag in Steuerknip-
pelendstellung verzichten zu missen. Umgekehrt wird fur
Werte kleiner 0% die Geberwirkung um die Neutrallage
vergrofert und in Richtung Vollausschlag verringert. Der
Grad der ,,Progression” kann also insgesamt von -100 % bis

+100 % eingestellt werden, wobei 0 % der normalen, linea-
ren Steuercharakteristik entspricht.

Auch die Expo-Einstellung wirkt immer direkt auf die jewei-
lige Steuerfunktion, unabhdngig davon, ob diese auf ein
einzelnes Servo oder Uber beliebige Misch- und Koppel-
funktionen auf mehrere Servos wirkt.

StandardmaRig ist die Einstellung der Dual Rate- und/oder
Expo-Werte je Steuerseite vorzunehmen. Nach Umschalten
der Option ,,SYM“ von m auf ...

D PHASE 1
«

o
EXP

os [wm]  [-]
SYM

.. B ist auch eine symmetrische, d. h. gemeinsame, Ein-
stellung beider Steuerseiten moglich.

In der Display-Grafik werden die Kurvencharakteristiken
unmittelbar dargestellt.

Tipp
Nach Abschluss der assistentengesteuerten Modellprogram-
mierung und Erstellung von Phasen im Untermenii »PHASE«
des Funktionsmentis kénnen alle im Dual Rate/Expo-Menti
enthaltenen Optionen phasenspezifisch programmiert wer-
den.

Programmierung

Zwischen den einzelnen Einstelldisplays wechseln Sie im
Rotationsverfahren durch Antippen der Taste rechts neben
dem gelben ,K“ (Kanal) mit einem Finger oder dem mitge-
lieferten Stift:
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D PHASE 1 DR/EXPO

Analog zu den zuvor beschriebenen Displays tippen Sie zum
Verandern eines aktuellen Wertes das entsprechende Op-
tionsfeld an und erhéhen oder reduzieren diesen anschlie-
Rend durch entsprechend haufiges Antippen der am rech-
ten Displayrand platzierten Tasten [ und [H.

Der Einstellbereich in der Zeile ,D/R“ betragt +125 % und in
der Zeile ,EXP“ £100 %.

Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder auf den
Standardwert zurlick.

Falls Sie eine Umschaltung zwischen zwei Varianten win-
schen, kann in der Zeile ,G/S“ wie im Abschnitt , Geber-
und Schalterzuordnung” beschrieben, ein Schalter oder
Geberschalter zugewiesen werden.

Sobald Sie die DR/EXPO-Funktionen entsprechend justiert
haben, tippen Sie wieder auf die Taste [lXH] links oben, um
zum nachsten Einstellpunkt zu wechseln:

,Pitchkurve”

In diesem Display kénnen Sie in der Zeile ,,PITCH MIN.” die

Betdtigungsrichtung des Pitchkniippels sowie mit Hilfe der

Ubrigen Optionen die Pitchkurve an lhre Bedirfnisse an-

passen.

1. Zeile ,,PITCH MIN.”
Mit dieser Option konnen Sie die Steuerrichtung des
Pitch-Steuerkniippels auf einfache Weise von der stan-
dardmaRig vorgegeben Position ,,Pitch min hinten” auf
,Pitch min vorne“, und umgekehrt, umstellen indem Sie
in der Zeile ,Pitch min.” die Taste oder
m antippen:
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D NORMAL
PITCH MIN.

URVE
Gy _100%

AUS -100%

PUNKT L -100% [ - |

Nach dem Antippen dieser Taste erscheint eine Sicher-
heitsabfrage:

D NORMAL PITCHK

PITCH MIN. |HINTEN
WARNUNG

SICHER?

Antippen von [}] bricht den Vorgang ab. Antippen von ]
bestatigt den Vorgang und kehrt die Betatigungsrich-
tung des Pitchknippels um, OHNE dass sich dadurch
auch die grafische Darstellung andert:

D NORMAL PITCHK
PITCH MIN.
KURVE

EIN -100%
AUS -100%
PUNKT L

-100% [ - |

2. Einstellung der Pitchkurve

Tipp

Nach Abschluss der assistentengesteuerten Modellpro-
grammierung und Erstellung von Phasen im Untermenii
»PHASE« des Funktionsmeniis kbnnen phasenspezifische
Pitchkurven programmiert werden.

Grundsatzliche Bedienschritte

ABRERE) ST.AUS A STEIN|

Durch Antippen dieser Taste wird die grafische und
numerische Anzeige der Kniippelposition ein- und
ausgeschaltet, beispielsweise:

D NORMAL PITCHK
PITCH MIN.

iii KURVE
v

EIN +050%

' AUS  +050%
PUNKT 2 000% [ - |

Mit dem Bedienelement (Gas-/Pitch-Steuerknippel)
wird anschlieBend in der Grafik eine senkrech-
te —griine —Linie synchron zwischen den beiden
Endpunkten ,L“ und ,H” verschoben. Die momen-
tane Steuerkniippelposition wird auch numerisch in
der Zeile ,,EIN(gang)” angezeigt (-100 % bis +100 %).
Der Schnittpunkt dieser Linie mit der jeweiligen Kur-
ve ist als ,AUS(gang)” bezeichnet und kann an den
Stutzpunkten jeweils zwischen -125% und +125 %
variiert werden. Das solcherart veranderte Steuer-
signal wirkt dann auf alle nachfolgenden Misch- und
Koppelfunktionen.

o Taste

Durch Antippen der Taste rechts unten im Display
setzen Sie bis zu 5 weitere Punkte zwischen den bei-
den Endpunkten ,,L“ und , H”

In dem nachfolgenden Beispiel befindet sich der
Steuerkniippel exakt zwischen der Mitte und dem
Endanschlag seines Weges, bei +50 % Steuerweg,
und erzeugt wegen der linearen Charakteristik ein
Ausgangssignal von ebenfalls +50 %.

Zwischen den beiden Endpunkten , L und ,H” kon-
nen bis zu 5 zusatzliche Stiitzpunkte gesetzt werden,
wobei der Abstand benachbarter Stiitzpunkte nicht
kleiner als ca. 25 % sein sollte.




Bewegen Sie den Steuerkniippel. Solange rechts ne-
ben ,Punkt” ein Fragezeichen zu sehen ist, kdnnen
Sie durch Antippen der [[3Yil-Taste den nichsten
Stutzpunkt setzen. Gleichzeitig wird das ,,?“ durch
eine Nummer ersetzt:

D NORMAL PITCHK
PITCH MIN. [VORNE]

7 KURVE
i;‘ EIN +050%

' AUS  +050%
PUNKT 1 4+050% [ - |

Die Reihenfolge, in der die bis zu 5 Punkte zwischen
den Randpunkten ,L“ und ,H” erzeugt werden ist
unbedeutend, da die Stitzpunkte nach dem Setzen,
oder Loschen, eines Stlitzpunktes automatisch von
links nach rechts fortlaufend neu durchnummeriert
werden, z. B.:

D NORMAL
PITCH MIN. | Vi TRIM
(voRNE]

KURVE
Iz EIN -050%
P

AUS  ~050%
PUNKT 1 -050% [ - |

Loschen eines Stiitzpunktes

Um einen der gesetzten Stiitzpunkte 1 bis max. 5
wieder zu l8schen, ist die senkrechte Linie mit dem
Steuerknippel in die Ndhe des betreffenden Stitz-
punktes zu bringen. Sobald die Stitzpunktnummer
sowie der zugehorige Wert in der Zeile ,,Punkt” ein-
geblendet werden und der Punkt rot ist, siehe Abbil-
dung unten, kénnen Sie diesen durch Antippen der
Taste I6schen, z. B.:

i
/

D NORMAL
PITCH MIN.
KURVE

EIN  000%
AUS  000%
PUNKT 2 000%

PUNKT 2 000% [ - |

Andern der Stiitzpunktwerte

e Taste p¢:e; 3 (X-Achse)
Mit einem Antippen dieser, am unteren Display-
rand platzierten, Taste aktivieren Sie diese Funk-
tion.

AnschlieRend kdnnen Sie einen aktiven, d. h. rot
dargestellten, Punkt mit der [ Taste beliebig
nach rechts und der [B-Taste analog dazu nach
links verschieben, beispielsweise:

D NORMAL
PITCH MIN.
KURVE

EIN  000%

AUS  000%

PUNKT 2 000% [ - |

Erneutes Antippen der Taste R8N deakti-
viert diese Funktion wieder.

Tipps

e \Verschieben Sie den roten Punkt horizontal
weg von der aktuellen Geberposition, wird
der Punkt nach kurzer Zeit wieder griin dar-
gestellt und in der Zeile Punkt erscheint ein
, 7" Dieses Fragezeichen betrifft jedoch nicht
den verschobenen Punkt, sondern signalisiert,
dass an der aktuellen Geberposition ein weite-
rer Punkt gesetzt werden kann.

e Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwerte
in den Zeilen ,Ein(gang)” und ,Aus(gang)”
immer auf die momentane Steuerkniippelpo-
sition und nicht auf die Position des Punktes
beziehen.

e Taste (Y-Achse)

Mit einem Antippen dieser, am unteren Display-
rand platzierten, Taste aktivieren Sie diese Funk-
tion.
AnschlieRend kénnen Sie einen aktiven, d. h. rot
dargestellten, Punkt mit der [[l-Taste beliebig
nach oben und der [B-Taste analog dazu nach
unten verschieben, beispielsweise:

D NORMAL

NE
KURVE
EIN -044%

PITCH MIN.

AUS  +027%

PUNKT 2 +044% [ - |

Erneutes Antippen der Taste R/ deakti-
viert diese Funktion wieder.

Tipp

Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwerte in den
Zeilen ,,EIN(gang)” und ,,AUS(gang)” immer auf die
momentane Steuerkniippelposition und nicht auf die
Position des Punktes beziehen.
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Verrunden der Kanal-1-Kurve

o M- / [X¥8-Taste in der Zeile ,Kurve”
Das standardmaRBig ,eckige” Kurvenprofil lasst
sich durch einfachen Tastendruck automatisch
verrunden indem Sie durch Antippen dieser Tas-
te die Verrundungsfunktion einschalten, bei-
spielsweise:

D NORMAL PITCHK
PITCH MIN.

soaan [ -]

D NORMAL
PITCH MIN.
KURVE [ EIN
EIN  ~044%

AUS  +027%

PUNKT 2 +044% [ - |

Hinweis

Die hier gezeigten Kurven dienen nur zu De-
monstrationszwecken und stellen keinesfalls

reelle Pitchkurven dar.

Taste
Der Sender M2Z-18 HoTT Pro verfiigt im Rahmen
des Helikopterprogrammes Uber eine in die Soft-
ware des Senders integrierte Funktion zur Trim-
mung von bis zu maximal sechs Stltzpunkten der
beiden Optionen ,,Gaskurve” und ,,Pitchkurve” wah-
rend des Fluges.
Durch Antippen der, am rechten Displayrand oben
platzierten, Taste rufen Sie das entsprechen-
de Display auf:
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Bl[assi]

GEBER MIXER

Grundsatzliche Bedienschritte

e Spalte ,,GEBER”

In der ersten, mit ,GEBER” Uberschriebenen,
Spalte dieses Untermeniis wahlen Sie einen der
Ihnen jeweils fur diesen Zweck geeignet erschei-
nenden Geber aus dem Angebot lhres Senders
M2z-18 HoTT Pro aus.

Um einen Geber zuzuweisen, tippen Sie in der
gewinschten Zeile auf die in der Spalte ,,GEBER”
befindliche Taste mit einem Finger oder dem
mitgelieferten Stift, z. B.:

Bllrssi]

GEBER MIXER

GEBER MIXER PUNKT PHASE

Nun betdtigen Sie lediglich den gewinschten
Geber, beispielsweise den rechten Proportio-
nal-Drehschieber SL1:

Bl[rssi]

GEBER MIXER

e Spalte ,,MIXER"

In den insgesamt sechs Wertefeldern der zwei-
ten, mit ,MIXER” Uberschriebenen, Spalte kén-
nen Sie einzeln oder in beliebiger Kombination
jeweils einen der beiden zur Auswahl stehenden
Helikoptermischer auswahlen.

Um einen Mischer auszuwahlen, tippen Sie in
der gewiinschten Zeile auf die in der Spalte ,MI-
XER” befindliche Taste mit einem Finger oder
dem mitgelieferten Stift, z. B.:

Bl[assi]

GEBER MIXER

(e G )

Die Farbe der Taste wechselt von schwarz nach
blau:




B[

GEBER MIXER

Wihlen Sie den gewiinschten Mischer im nun
blauen und somit aktiven Wertefeld durch ent-
sprechend hdufiges Antippen der am rechten
Displayrand platzierten Tasten oder | aus,
beispielsweise:

B[

GEBER MIXER

Antippen der Taste [I3 setzt einen verinderten
Wert in einem blauen und somit aktivem Werte-
feld wieder auf den Standardwert zurtick.
Spalte ,,PUNKT“

In den Zeilen der Spalte ,,Mischer” haben Sie ei-
nen oder mehrere Mischer ausgewahlt. In der
Spalte ,,Punkt” legen Sie nun den oder die zu
trimmenden Stitzpunkte fest.

Um einen Punkt auszuwahlen, tippen Sie in der
gewlinschten Zeile auf die in der Spalte ,,PUNKT“
befindliche Taste mit einem Finger oder dem
mitgelieferten Stift, z. B.:

B[

GEBER MIXER

Wihlen Sie den gewlinschten PunktL, 1...5 oder
H im nun blauen und somit aktiven Wertefeld
durch entsprechend hdufiges Antippen der am
rechten Displayrand platzierten Tasten [f§ oder [
aus, beispielsweise:

B[

GEBER MIXER

Antippen der Taste &) setzt einen veranderten
Wert in einem blauen und somit aktivem Werte-
feld wieder auf den Standardwert zurtick.

Hinweis

Bei Wahl eines nicht definierten Punk-
tes—in der Grundversion der betreffenden
Kurvenmischer sind nur die Punkte ,L” und

,H” gesetzt—bleibt der zugehdrige Regler wir-
kungslos.

Spalte ,PHASE“

In der rechten Spalte ,,PHASE” legen Sie gege-
benenfalls fest, in welcher der programmierten
Phasen der jeweilige Regler aktiv sein soll. Die
Nummer im Wertefeld, im Beispiel ,, 1 (Normal)*,
bezieht sich auf die Phasennummer, die im Un-
termeni »PHASE« wiederzufinden ist.

Um ggf. eine andere Phase als die standardma-
Rig vorgegebene Phase 1 auszuwéhlen, tippen
Sie in der gewiinschten Zeile auf die in der Spalte
,Phase” befindliche Taste mit einem Finger oder
dem mitgelieferten Stift, z. B.:

El[assi]

GEBER MIXER

Die aktuelle Phasennummer im nun blauen und
somit aktiven Wertefeld verandern Sie anschlie-
Rend durch entsprechend haufiges Antippen der
am rechten Displayrand platzierten Tasten H
oder B beispielsweise:

[l[assi]

GEBER MIXER

Antippen der Taste & setzt einen verinderten
Wert in einem blauen und somit aktivem Werte-
feld wieder auf den Standardwert zuriick.

Hinweis
Die in diesem Display erscheinenden Einstel-
)) lungen greifen auf die gleichen Datensdtze zu,
wie diejenigen an vergleichbarer Stelle im Dis-
play ,, TRIM” des Untermentis »GAS K, siehe néchste

Spalte, weshalb sich Anderungen immer wechselsei-
tig auswirken.
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Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie
dieses Untermeni wieder in Richtung , Pitchkurve” mit
einem Antippen der Taste X33 links oben im Display:

GE MIXER  PUNKT PHASE
NN

PITCHK

O
—} KURVE

EIN -044%

AUS +027%

PUNKT 2 +044% [ - |
socres e o)

... veranlasst den Assistenten zum Offnen des nichsten Un-
termenus, des Untermends ...
»,GAS KURVE“

Auch die Gaskurve kann durch bis zu 7 Punkte, die so ge-
nannten ,Stltzpunkte”, entlang dem gesamten Steuer-
knUppelweg festgelegt werden:

D NORMAL

GAS LIMIT AUS

KURVE

-100% [ - |

EIN -100%
AUS -100%
PUNKT L

Setzen, verandern und I6schen Sie Stltzpunkte in gleicher
Weise, wie im vorherigen Abschnitt ,,Pitchkurve” erldutert.
Legen Sie die Gaskurve zunachst mit drei Punkten fest, und
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zwar mit den beiden Randpunkten ,,L“ und ,H” sowie dem
noch zu setzenden Punkt ,1“ in der Steuermitte, um die
Motorleistungskurve mit der Pitchkurve abzustimmen.

Tipp
Der in der Zeile ,Gaslimit” links oben angezeigte Wert visua-
lisiert lediglich den Staus oder die Position des Gaslimiters.

Weitere Informationen zur Einstellung von Gaskurven fin-
den Sie im Rahmen der Beschreibung des Meniis »GAS
KURVE«.

B[

GEBER MIXER

Hinweis
Bei der Wahl eines nicht definierten Punktes—in der
)) Grundversion der betreffenden Kurvenmischer sind
nur die Punkte ,,L” und ,H” gesetzt—bleibt der zuge-
hérige Regler wirkungslos.

Tipps
Die in diesem Display erscheinenden Einstellungen grei-
fen auf die gleichen Datensdtze zu, wie diejenigen an
vergleichbarer Stelle im Display , TRIM” des Untermentis
»PITCH K«, weshalb sich Anderungen immer wechselsei-
tig auswirken.

e Nach Abschluss der assistentengesteuerten Modellpro-
grammierung und Erstellung von Phasen im Untermenti
»PHASE« des Funktionsmeniis kénnen phasenspezifische
Gaskurven programmiert werden.

Antippen der Taste [[X8] im Display ,Gaskurve” veranlasst
den Assistenten zum Offnen des nachsten Untermendis, des
Mends ...

»GYRO/REG“

In diesem Display konnen Sie bei Bedarf erste Grundein-
stellungen fir Ihren Gyro und/oder einen ggf. ebenfalls im
Modell eingesetzten Drehzahlregler vornehmen.

D NORMAL
GYROAUSBLENDUNG

GYRO OFFSET
REGLER
REGLER OFFSET

(Gyro/Regler)

GYRO/REG

[aus

Tipp

Nach Abschluss der assistentengesteuerten Modellprogram-
mierung und Erstellung von Phasen im Untermenti »PHASE«
des Funktionsment(s kénnen in diesem Untermendi alle Wer-
te phasenspezifisch programmiert werden.

e Zeile ,,GYROAUSBLENDUNG"

Hinweis
Es sei vorangestellt, dass diese Option bei den
)) heute (iblichen Gyro-Systemen im Normalfall
nicht benutzt werden darf. Beachten Sie in die-
sem Zusammenhang unbedingt die lhrem Gyro beilie-
genden Einstellhinweise, da Sie ansonsten riskieren, dass
Ihr Heli ggf. unfliegbar wird. Dennoch wurde dieses Un-

terment beibehalten, um allen Anforderungen und auch
Gewohnheiten gerecht zu werden.

Mit dieser Option ldsst sich die Wirkung des Gyrosen-
sors (,,Kreisel) in Abhdngigkeit von der Heckrotor-Steu-
erknlippelbetadtigung beeinflussen, sofern ein Gyrosys-
tem eingesetzt wird, bei dem die Gyrowirkung Uber
einen Zusatzkanal—bei Graupner-Fernlenksystemen




Kanal 7 —vom Sender her eingestellt werden kann. Die
Kreiselausblendung reduziert die Gyrowirkung mit zu-
nehmendem Heckrotor-Steuerkniippelausschlag linear
entsprechend dem eingestellten Wert. Ohne Kreiselaus-
blendung — bei einem Wert von 0% —ist die Gyrowir-
kung unabhéngig vom Kniippelausschlag konstant.

Die Gyrowirkung kann ggf. aber auch mit einem in der
Zeile ,,Gyro” im Untermeni »G/S SET« zugewiesenen
Geber, z. B. einem der Proportional-Drehgeber DVx zu-
satzlich stufenlos zwischen minimaler und maximaler
Gyrowirkung variiert werden. Mehr zu diesem Thema
finden Sie aus Platzgriinden im Abschnitt »Gyro/Reg-
ler«.

Zeile ,,GYRO OFFSET*

Die meisten der aktuellen Gyrosysteme besitzen nicht
nur eine stufenlose proportionale Einstellbarkeit der
Gyrowirkung, sondern auch die Auswahl zwischen zwei
unterschiedlichen Wirkprinzipien vom Sender aus.
Sollte der von Ihnen verwendete Gyro ebenfalls zumin-
dest eine dieser Optionen besitzen, gibt lhnen diese al-
ternative Offset-Einstellung die Moglichkeit, sowohl
,hormale” Gyrowirkung als auch ggf. ,,Heading-Lock-Be-
trieb“ vorzugeben wie auch innerhalb dieser Vorwahl ei-
ner bestimmten Wirkungsart normale, langsame Fliige
mit maximaler Stabilisierung zu fliegen und bei schnel-
len Rundfliigen und im Kunstflug die Gyrowirkung zu re-
duzieren.

Werte zwischen £125 % sind moglich, beispielsweise:

D NORMAL
GYROAUSBLENDUNG

GYRO OFFSET o

REGLER

REGLER OFFSET 050%

]
=]

Basierend auf diesen, ggf. phasenspezifisch festgeleg-
ten, (Offset-) Einstellungen kann die Gyrowirkung mit
einem in der Zeile ,,K7“ des Untermentis »G/S SET« zu-

gewiesenen Geber, z. B. DVx, zusétzlich stufenlos vari-
iert werden.

Achtung
e Die in dieser Option und ggf. in der Zeile ,,K7*

des Untermentlis »G/S SET« eingetragenen
Offset-Werte summieren sich! Achten Sie der
Ubersichtlichkeit wegen deshalb unbedingt

darauf, nur in einer der beiden Optionen einen
Offset-Wert einzugeben oder zu verdndern.

Beachten Sie in diesem Zusammenhang aber
unbedingt die lhrem Gyro beiliegenden Ein-
stellhinweise, da Sie ansonsten riskieren, dass
Ihr Heli ggf. unfliegbar wird.

Zeile ,,REGLER”

Im Gegensatz zu Drehzahlstellern, welche analog zu ei-
nem Vergaser nur eine Leistungsregelung vornehmen,
halt ein Drehzahlregler die Drehzahl des von ihm (iber-
wachten Systems konstant, indem dieser die bereitge-
stellte Leistung selbsttatig regelt. Analog zum Tempo-
maten eines Autos, steuert also ein Drehzahlregler im
Falle eines Verbrenner-Helis selbsttatig das Gasservo
oder den Motorsteller eines Elektro-Helis in vergleich-
barer Weise. Drehzahlregler benétigen deshalb auch
keine klassische Gaskurve, sondern nur eine Drehzahl-
vorgabe. Eine Abweichung von der vorgegebenen Dreh-
zahl wird erst dann erfolgen, wenn die bendétigte Leis-
tung die maximal verfligbare tGberschreitet.

Zum Andern des aktuellen Wertes tippen Sie auf die
Taste in der Zeile ,REGLER”: Die Anzeige andert sich
von XY in @Y und umgekehrt, beispielsweise:

D NORMAL
GYROAUSBLENDUNG

GYRO OFFSET +

REGLER [EnN]

REGLER OFFSET 050%

=]

Zeile ,,REGLER OFFSET“

In der Zeile ,REGLER” haben Sie ggf. die Funktion ,,Dreh-
zahlregler an K8“ eingeschaltet. In dieser Zeile ,REGLER
OFFSET“ legen Sie nun den zur Erzielung der gewlinsch-
ten Rotordrehzahl passenden Offset-Wert fest. Der ein-
zustellende Wert ist abhdngig vom verwendeten Dreh-
zahlregler wie auch von der gewlinschten Solldrehzahl
und kann natiirlich auch phasenspezifisch variiert wer-
den, beispielsweise:

D NORMAL

GYROAUSBLENDUNG

GYRO OFFSET

REGLER
REGLER OFFSET

(&)

Mit einem in der Zeile ,K8“ des Untermenis »G/S SET«
zugewiesenen Geber, z. B. DVx, kann dieser Wert zu-
satzlich stufenlos variiert werden.

Antippen der Taste im Display ,,GYRO/REG" veran-
lasst den Assistenten zum Offnen des nichsten Unter-
mends, des Mends ...

»GAS-AR”

Im Wettbewerb wird erwartet, dass ein Verbrennungsmo-
tor vollstdndig abgeschaltet wird. Dies ware in der Trai-
ningsphase dagegen eher unkomfortabel, da Sie dann nach
jeder Ubungs-Autorotationslandung erst wieder den Motor
anlassen mussten.

Basismenii - Modellauswahl 53




Stellen Sie deshalb wahrend der Trainingsphasen die ent-
sprechende Vorgabe —wie ausfihrlich im Abschnitt ,Gas
AR” beschrieben —in diesem Display so ein, dass der Ver-
brennungsmotor in der Autorotationsphase im sicheren
Leerlauf gehalten wird ohne dass die Kupplung greift, oder
dass ein Elektroantrieb sicher ,,aus” ist, beispielsweise:

@ [En)
ser fow) [

Tipp
Mit der Option »M-Stopp« des Basismentis steht lhnen ggf.
eine alternative ,Not-AUS“-Funktion zur Verfligung.

Antippen der Taste [[XJ) im Display , GAS AR” veranlasst
den Assistenten zum Offnen einer Ubersicht Ihrer bisheri-
gen Eingaben, beispielsweise ...

HELIKOPTER

=l

ELEKTRO MOTOR

3Sv(140°)

ENT

..., welches Sie durch Antippen der Taste rechts unten
in Richtung Basismenii verlassen.

54 Basismeni - Modellauswahl

Sobald sich eine Speicherkarte im betriebsbereiten Sender
befindet, wird das Speicherkartensymbol rechts oben in
der Grundanzeige des Senders blau dargestellt:

000% l:l:l ::I 000% D

(Import von SD-Karte)

g . 4.2v

PHASE 1
MODELLNAME 1 2 e

AKKUZEIT _ 00: 01: 23

Im Rahmen des hier zu beschreibenden Unterments ,,Mo-
dellauswahl“ ...

i Foe)_smuer |

01 STARLET
1] BEAVER

1] GRAUBELE

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

... kénnen kompatible Modelle von der in den Karten-
schacht des Senders eingesteckten Speicherkarte in den
Senderspeicher importiert werden.

Zu diesem Zweck wahlen Sie zundchst aus der im Display
»Modellauswahl“ angebotenen Liste einen lhnen geeignet
erscheinenden Modellspeicher aus, z.B. den—in diesem
Beispiel noch freien — Modellspeicher 4. Tippen Sie deshalb
auf das Feld rechts neben der gelben 04 mit einem Finger
oder dem mitgelieferten Stift. Die Farbe des Feldes wech-
selt von schwarz nach blau:

0

01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE

04| MODELLNAME 4
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Anschlieend wechseln Sie zur Anzeige der auf der SD-Kar-
te gespeicherten Modelle durch Antippen der Taste [INI2N]
in der Mitte der rechten Spalte:

B
o onwpee |
os [ WoDELLANE S |
o5 woveLwnes |
oo woDeLAMES |

6
n[__emr
o[ arwasor
w[_ersuon |
04 RACECOPTER | |QUELLE
06 [ J ]

Von der SD-Speicherkarte zu importierendes Modell antip-
pen, beispielsweise:

[ (rU ooy RLET
of | [(mw ]

o _weman ] oy [e)

-
HHEEE

-]
B
BEH

w[__esion__|
04 RACECOPTER | |QUELLE

0s[  BEAGLE | Ziel 04
ol J[]n]

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau. Pa-
rallel dazu wechselt die Anzeige des Modelltypicons ent-




sprechend und rechts neben ,,QUELLE” erscheint die Num-
mer des zu importierenden Speicherplatzes in roter Schrift:

[sw]
[ ]

[{Fiex)_smwner )

E-HELI

o2 [ APwA SO0
03[ EPSILON

05 BEAGLE Ziel 04
N e—] s (T

Tipp

Die Abfrage des jeweiligen Modelltyps der auf der Speicher-
karte abgelegten Modelle erfolgt wie unter ,Modelltypan-
zeige” beschrieben.

Mit einem Antippen von [l brechen Sie die Aktion ab
und kehren zur Ausgangsseite zuriick. Nach dem Antippen

vonl] ...

[ iex sz
e |
oo Ao |
w[__omon |
N — D

[ iex sz
e
oo Az |
w[__omon |
o[ _omaE |
]

... wahrend dessen das ausgewahlte Modell in den gewahl-
ten Modellspeicher importiert wird.

Sobald der Vorgang abgeschlossen ist, werden alle zwi-
schenzeitlichen Meldungen ausgeblendet und das Display
zeigt wieder die Liste der Modelle im Sender:

0

01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Tipps
Wird ein speicherspezifisch gebundenes und zwischen-
zeitlich auf der SD-Karte, beispielsweise fiir Sicherungs-
zwecke, abgelegtes Modell in den urspriinglichen Mo-
dellspeicher desselben Senders zurtick geladen, bleibt die
bestehende Empfdngerbindung funktionsféhig.

Wird dagegen dasselbe Modell in einen anderen Modell-
speicher oder gar in einen anderen Sender kopiert, MUSS
der davon betroffene Empfdnger neu gebunden werden.

e Wird ein senderspezifisch gebundenes und zwischenzeit-
lich auf der SD-Karte abgelegtes Modell in einen beliebi-
gen Modellspeicher desselben Senders zurtlick geladen,
bleibt die bestehende Empféngerbindung funktionsfdhig.

Wird dagegen dasselbe Modell in einen anderen Sender
kopiert, MUSS der betroffene Empfdnger neu gebunden
werden.

| EXP.M| (Export auf SD-Karte)

Mit Hilfe dieser Option exportieren Sie im Sender gespei-
cherte Modelle auf eine in den Kartenschacht des Senders
eingesteckte Speicherkarte. Die Bindungsinformationen
des vom Export betroffenen Modellspeichers bleiben dabei
erhalten.

Tipp

Informationen zur HoTT-Synchronisation eines Modellspei-
chers nach dem Import von SD-Karte finden Sie auf der vor-
herigen Seite, in den Hinweisen unter [[NIANYA

Sobald sich eine Speicherkarte im betriebsbereiten Sender
befindet, wird das Speicherkartensymbol rechts oben in
der Grundanzeige des Senders blau dargestellt:

{111/ ——  S— — 11} D
x X

ain 42v

000 000

MODELLNAME 1 | |||| g

AKKUZEIT  00: 01: 23
00 1]

Im Rahmen des hier zu beschreibenden Untermends ,,Mo-
dellauswahl” ...

B

01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

... kdnnen Sie belegte Modellspeicher beliebig auf die in
den Kartenschacht des Senders eingesteckte Speicherkarte
exportieren.

Aus der im Display ,Modellauswahl” angebotenen Liste
wahlen Sie den gewiinschten Modellspeicher aus, z.B. den
Modellspeicher 02. Tippen Sie dazu auf das Feld mit dem
ausgewadhlten Modellnamen. Die Farbe des Feldes wech-
selt von schwarz nach blau:

|ll
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EIR STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE

04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Im nichsten Schritt tippen Sie auf die Taste [EAANA am
rechten Displayrand:

01
02
03

04 SD-KARTE
05 EXPORT?

06

Mit dem Antippen von [l brechen Sie die Aktion ab und
kehren zur Ausgangsseite zurlick. Nach dem Antippen

vonl] ...

01
02

1]

04 ALPINA 3001 TE
05| MODELLNAME 5

06| MODELLNAME 6

... erscheint nach kurzer Zeit ,Bitte warten“...
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EIR STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

1%} GRAUBELE

04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

... wahrend dessen das ausgewahlte Modell auf die SD-Kar-
te exportiert wird.

Sobald der Vorgang abgeschlossen ist, werden alle zwi-
schenzeitlichen Meldungen ausgeblendet und das Display
zeigt wieder die Liste der Modelle im Sender:

BE
n[__swm |

n[ oeven |
oo onawpee |
o[ upmaom |
o5 woveLwnES |
oo woDeLLANES |

RES | (Modell I6schen)

Im Rahmen des hier zu beschreibenden Unterments ,,Mo-
dellauswahl” ...

EIR STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

... kdnnen Sie jeden beliebigen Modellspeicher mittels der
am rechten Displayrand zu findenden Taste [[I3Y neu initi-
alisieren.

Wahlen Sie dazu den gewiinschten Modellspeicher aus der
im Display ,,Modellauswahl“ angebotenen Liste aus, z.B.

den Modellspeicher 02, indem Sie diesen antippen. Die
Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

& STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE

04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Tippen Sie hernach auf die Taste [[I2Y am rechten Display-
rand:

& STARLET
01 STARLET

02 BEAVER

03[ GRAUBELE

04[  ALPINA 3001

05 MODELLNANE 5
06[ MODELLNANME 6

Es werden weitere Informationen und Tasten eingeblendet:

B

01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE

04 ALPINA 3001

05 MODELLNAME 5 INIT2
o6 MODELLNAMEG | [ J ][ N ]

SPEICHER

Mit dem Antippen von [l brechen Sie die Aktion ab und
kehren zur Ausgangsseite zurlick. Nach dem Antippen

vonlf] ...




0

01 STARLET
1] BEAVER
03 GRAUBELE

04  ALPINA 3001
antippen 3]
05 MODELLNAME 5 2
06 MODELLNAME 6
... erscheint nach kurzer Zeit ,Bitte warten”...

B
n[ v |
os[_Aupmaamn |
os[_moveLanes |
oo wooeLmngs | (R

. wahrend dessen der ausgewdhlte Modellspeicher neu
initialisiert wird.

Sobald der Vorgang abgeschlossen ist, werden alle zwi-
schenzeitlichen Meldungen ausgeblendet und das Display
zeigt wieder die Liste der Modelle im Sender:

=]
EEHEEE

EEHEEE

E STARLET
01 STARLET
02[  MODELLNAME 2

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

Haben Sie jedoch keinen der ,anderen, sondern den ak-
tuell aktiven Modellspeicher neu initialisiert, werden nach
dem Abschluss der Initialisierung zwei Hinweisfenster ein-
geblendet:

& MODELLNAME 2
01 STARLET
MODELLNAME 2

02

o[ onaupee |
os[_Aupmasmn |
os[_moveuanes |
oo woDeLLANES |

Antippen von [[STd 6ffnet direkt das Untermenii »SEND.
SET«, in dem Sie lhren Empfanger neu binden kénnen. Der
Hinweis ,,FAIL SAFE EINSTELLEN“ dagegen soll Sie nur dar-
an erinnern, dass noch keine Fail-Safe-Einstellung durchge-
fahrt wurde.

Antippen von bricht den Vorgang ab und I6st einen
Wechsel in das Basismeni aus.

Hinweis
Dieser Léschvorgang ist unwiderruflich. Alle Daten in
dem ausgewdhlten Modellspeicher werden komplett
geldscht.

[ KOP | (Kopieren Modell = Modell)

Im Rahmen des hier zu beschreibenden Unterments ,,Mo-
dellauswahl“ ...

[l(R0 STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

1] GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

... kann ein belegter Modellspeicher mit Hilfe der rechts un-
ten im Display zu findenden Taste [f8]g in einen beliebigen
anderen Modellspeicher kopiert werden.

Tipps

e Wird ein speicherspezifisch gebundenes Modell in einen
beliebigen anderen Modellspeicher desselben Senders
kopiert, ist der Empfédnger im Zielspeicher neu zu binden.

e Wird ein senderspezifisch gebundenes Modell in einen
beliebigen anderen Modellspeicher desselben Senders
kopiert, bleibt die bestehende Empfédngerbindung funk-
tionsféhig.

Wihlen Sie dazu den gewilinschten Modellspeicher aus der
im Display ,Modellauswahl” angebotenen Liste aus, z. B.
den Modellspeicher 02, indem Sie diesen antippen. Die
Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

[(r0

STARLET

01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

EEHHEEE

Tippen Sie hernach auf die Taste [[Q]g rechts unten:

STARLET

01 STARLET

02 BEAVER

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

[

@

' JHEEE

HE

Es werden weitere Informationen und Tasten eingeblendet:

B

01 STARLET
02 BEAVER
03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5 Ziel
06| MODELLNAME 6

QUELLE 02 -m

[ v ](xor]
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Tippen Sie nun auf den gewtinschten Zielspeicher. Die Far-
be des ausgewahlten Feldes wechselt von schwarz nach
blau und rechts neben ,Ziel“ im blauen Feld erscheint in

rot die Nummer des ausgewahlten Zielspeichers, z. B. 05:

0

01 STARLET
02 BEAVER

03 GRAUBELE

04  ALPINA 3001 QUELLE 02

05 MODELLNAME 5 Ziel

06[ MODELLNAME 6 (]

Mit dem Antippen von [[f] brechen Sie die Aktion ab und
kehren zur Ausgangsseite zurick. Nach dem Antippen

vonlf] ...

0

01 STARLET
02 BEAVER
03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001 02
05| MODELLNAME 5
06| MODELLNAME 6

&
HEEHEER

... erscheint nach kurzer Zeit ,Bitte warten”...

STARLET

01 STARLET
02 BEAVER

m

03 GRAUBELE
04 ALPINA 3001
05| MODELLNAME 5

06 MODELLNAME6 | [ESSSSS|

HEEHEER

... wahrend dessen der ausgewahlte Modellspeicher in den
Zielspeicher kopiert wird.

Sobald der Vorgang abgeschlossen ist, werden alle zwi-
schenzeitlichen Meldungen ausgeblendet und das Display
zeigt wieder die Liste der Modelle im Sender:
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EIR STARLET
01 STARLET
02 BEAVER

1%} GRAUBELE

04 ALPINA 3001
05 BEAVER

06| MODELLNAME 6

In Richtung Basismeni verlassen Sie das Display ,,Modell-
auswahl“ durch Antippen der Taste {88 links oben:

[ o) stamer )

01 STARLET

NMLLSE vER

oo mupmaom |
o[ sovm |
oo WoDeLLANES |

MOD.AUSW MODELLTYP

SEND.SET UHREN FAIL-SAFE

:

G/S SET SEND.AUSG TELEMET.

~TRST.

[o]

ANKUNDEN

%
M-STOP

R
[ ——
—
L —

Sv-MON




Fur lhre Notizen

59




... Modelltyp
. . . Modelltyp dndern

Schalten Sie ggf. Ihre Empfangsanlage und das HF-Modul
Ihres Senders ab. Tippen Sie hernach in der Grundanzeige
des Senders mit einem Finger oder dem mitgelieferten Stift
auf das mit ,B“ gekennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol, um
das Basismeni aufzurufen:

 e—— D
Y

g 4.2v

000 00.0

000 antlppen
E k HASE 1
MODELLNAME 1)

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Basisme-
nis. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »MODELLTYP«:

URREN

G/S SET SEND.AUSG TELEMET.

ANKUNDEN

Erscheint nach dem Antippen des Icons »MODELLTYP« an-
stelle des erwarteten MenUs die Warnanzeige

., dann besteht noch eine Verbindung zwischen Empfan-
ger und Sender. Schalten Sie also lhren Empfanger aus und
probieren Sie es noch einmal. Im Lieferzustand des Senders
sieht dann beispielsweise das Modelltyp-Display eines be-
liebigen Modellspeichers so aus:
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F-TYP MOTOR
NORMAL

= &

ELEKTRO MOTOR

NORMAL

Ublicherweise wird der grundlegende Typus eines Modells
im Rahmen des Anlegens eines neuen Modellspeichers im
Untermeni »Modellauswahl« des Basismens festgelegt.
In diesem Untermeni »Modelltyp« kann jedoch ggf. der
»Modelltyp” des aktuellen Modells direkt gedndert wer-
den. Als Folge einer derartigen Anderung werden aber
auch alle fur den bisherigen Modelltyp festgelegten Mi-
scher, Koppelfunktionen etc. geléscht oder zumindest an
den gednderten Typ angepasst.

Hinweis
Sobald Sie eine der bestehenden Vlorgaben dndern,
werden alle davon betroffenen Parameter zurlickge-
setzt.

Programmierung

Beispielsweise soll nun der bisher mit dem Modelltyp ,,He-
likopter” belegte Modellspeicher 01 in den Modelltyp ,Mo-
tormodell”“ umprogrammiert werden. Tippen Sie also auf
das erste der zu andernden Felder, in diesem Beispiel also
auf die Taste des der Modellprogrammierung zugrunde lie-
genden Modelltyps:

[E(ruck

M-TYP MOTOR

DDE

HELI PTER

3 Sv(140°) ELEKTRO MOTOR

Wie im Abschnitt ,manuell die Grundeinstellungen eines
neuen Modells vornehmen” detailliert beschrieben, star-
tet nun die manuelle Konfiguration eines Modellspeichers
mit einer Sicherheitsabfrage:

SICHER?

N

HELIKOPTER

FAHRZEUG

Antippen von bricht den Vorgang ab. Antippen
von [T 16st fiir ca. 1 s einen Farbwechsel des OK-Buttons
aus. Anschlieend ist die Modelltypauswahl freigegeben.
Dem Beispiel folgend, tippen Sie in diesem Display auf die
mittlere, mit ,,MOTOR" beschriftete Taste ...

[ElRuck]  sicHer?

HELIKOPTER MOTOR

FAHRZEUG KOPTER

.. woraufhin das Display zur Auswahl der nachsten Option
wechselt ...

1QR1WK

|

2QR2WK

D
i

2QR1WK

.. usw. In der weiteren Abfolge brauchen Sie letztlich nur
dem Assistenten, wie in dem erwahnten Abschnitt be-
schrieben, zu folgen bis die Grundeinstellungen des neu
gewadhlten Modelltyps abgeschlossen sind.




Im Prinzip gleichartig verfahren Sie, wenn Sie beispielswei-
se nur den Flachentyp des aktuellen Modells von ,,1QR" in
»2QR 2WK*“ d@ndern mochten. In diesem Fall tippen Sie auf
die Taste unter ,F-TYP“ ...

(]

M-TYP F-TYP MOTOR

NORMAL
BN oo B
Lo

MOTOR ELEKTRO MOTOR
NURMAL

.. und dndern im nun erscheinenden Display ,F-TYP“ den
Flachentyp, ...

HHD
s

1QR1WK

i

2QR1WK 2QR2WK

.. indem Sie den gewiinschten ,neuen” Flachentyp antip-
pen. SinngemaR verfahren Sie mit allen anderen der zur
Auswahl stehenden Felder.

Abgeschlossen wird der gesamte Vorgang, indem auf dem
letzten, dem die getdtigte Auswahl zusammenfassenden,
Display rechts unten die angetippt wird, beispielswei-
se:

M-TYP F-TYP MOTOR
NORMAL

LW-TYP D

MOTOR ELEKTRO N anl‘lPPen

NORMAL

Hinweise

=D E XN

e Beim Modelltyp ,Wasserfahrzeug” ist die Aus-
)) wahlméglichkeit allein auf die Wahl des grund-

sdtzlichen Modelltyps sowie mit oder ohne An-
trieb beschrénkt:

e Bei den Modelltypen ,Landfahrzeug” und , Kop-
ter”ist die Auswahimdéglichkeit allein auf die Wahl
des grundsdtzlichen Modelltyps beschrdnkt:

KOPTER

Basismenii - Modelltyp
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. Weg/Limit

. . . Servoweg- und Servolimit-Einstellung

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol:

 S—— 11} D
Y

" ] 4.2v

000:00.0

tippen

N PHASE1
MODELLNAME 1 | |||, ‘ .

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000 1

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Ba-
sismenis. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»WEG/LIM«:

%
57 2
MOD.AUSW ~ MODELLTYP WEG/LIM

=

Servoweg- und Servolimit-Einstellung

In diesem Display werden die Parameter, die ausschlielich
das jeweilige Servo betreffen, eingestellt, und zwar der Ser-
voweg oder -drehwinkel sowie ggf. dessen Limitierung:

-BEGR.

-WEG + BEGR. +

Die eingestellten Werte beziehen sich dabei immer auf die
Einstellungen im Untermeni »UMK/Mitte«.
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Tipp
Um Steuerkandle mit hbheren Nummern als K5 zu erreichen,
tippen Sie rechts oben im Display auf |3 [Seitenwechsel].

Zum Andern eines aktuellen Wertes tippen Sie auf die ge-
wiinschte Taste, beispielsweise:

150% | [ | [100%

150% 100%

-BEGR. -WEG+ BEGR. +

-BEGR.

-WEG + BEGR. +

Entsprechend héaufiges Antippen der -Taste am rech-
ten Displayrand erhoht den aktuellen Wert und Antippen
der [B-Taste darunter reduziert den Wert im aktiven Wer-
te-Feld. Antippen der [I3J Taste setzt einen verinderten
Wert wieder auf den Standardwert zuriick.

Analog verfahren Sie mit allen anderen Einstellwerten.

Um die grafische Anzeige der Servowege des Menis »Sv-
MON» (Servomonitor) aufzurufen und ggf. anschlieRend
die in dieses Display integrierte Funktion ,Servotest” durch
Antippen des Feldes zu aktivieren, tippen Sie auf die
Taste [B¥ im Display rechts oben oder driicken Sie alterna-
tiv bei inaktivem Wertefeld gleichzeitig die Tasten A ¥ links
vom Display:

097%

-BEGR. -WEG+ BEGR. +

Sobald Sie ein oder auch mehrere Bedienelemente lhres
Senders betatigen, wird die daraus resultierende Servobe-
wegung entsprechend grafisch dargestellt, z. B.:

In Richtung »Basismenii« verlassen Sie die ,Servoanzeige”
durch Antippen der Taste links oben:




Hinweis
Im Unterschied zum Untermenti »G/S SET« beziehen
)) sich alle Einstellungen dieses Untermentis ausschliefs-
lich auf das betreffende Servo, unabhdngig davon,
wie das Steuersignal flir dieses Servo zustande kommt, also
entweder direkt von einem Bedienelement oder (iber belie-
bige Mischfunktionen.

Beispiel

Das Seitenruderservo eines Modells wird direkt vom Seiten-
ruder-Steuerknippel und ggf. zusdtzlich tiber einen Mischer
,Querruder = Seitenruder” angesteuert. Aus modellspezi-
fischen Griinden kann dieses Servo jedoch nur einem ma-
ximalen Servoweg von 100% folgen, weil das Seitenruder
beispielsweise bei mehr als 100 % Servoweg mechanisch am
Hoéhenruder anlaufen wiirde.

Solange nun nur ,Seite” benutzt wird, ist das auch weiter
kein Problem. Problematisch wird es aber, wenn sich die Si-
gnale bei gleichzeitiger Benutzung von ,Seite” und ,,Quer”
zu einem Gesamtweg von mehr als 100% addieren. Die An-
lenkung wie auch das Servo kénnten (zu) extrem belastet
werden ...

Um dem vorzubeugen, ist der Weg des betroffenen Servos
per individueller Wegbegrenzung bzw. Limitierung entspre-
chend zu begrenzen. Im Falle des hier als Beispiel verwende-
ten Seitenruderservos wdre deshalb—da wie angenommen,
das Ruder bei 100% bereits anlduft—ein geringfligig unter
100% liegender Wert einzustellen.

Basismenii - Servoweg/Servolimit
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Umkehr/Mitte

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit , B ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 S—— 1)) D
S

I L 42v

PHASE 1
MODELLNAME 1 ; .
AKKUZEIT  00: 01: 23 H mv et

V[V —— |  e— — ]

000:00.0

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Ba-
sismenUs. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»UMK/MITTE«:

["ricx. ) EAGEAD Frowcron svsvew |

UMK/MITTE

m ‘—_
ATS  [——

& —_—
antippen

THSI. Sv-MON

i )

G/S SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN
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. . . Einstellung der Servo-Drehrichtung und -Mitte

Servo-Drehrichtung und Servo-Mitte

+

g =] (JElle G

]

In diesen beiden Displays wird in der linken Spalte die, das
jeweilige Servo betreffende, Drehrichtung und in der rech-
ten Spalte dessen Neutralposition eingestellt.

Hinweise

»

e Die Ziffern der Servobezeichnungen beziehen sich
auf die an den entsprechenden Empféngeraus-
gdngen angeschlossenen Servos, solange keine
Vertauschung der Sender- und/oder Empfinge-
rausgdnge vorgenommen wurde. Daher beein-
flusst auch eine Anderung der Steueranordnung
nicht die Nummerierung der Servos.

Beginnen Sie bei der Einstellung von Servos
grundsdtzlich mit der ggf. nétigen Drehrichtungs-
umkehr bevor Sie andere Parameter einstellen!

1. Einstellung der Servo-Drehrichtung
Die Servodrehrichtung wird mit dieser Option an die
praktischen Gegebenheiten im jeweiligen Modell ange-
passt, sodass bei der Montage der Steuergestange und
Anlenkungen keinerlei Riicksicht auf den vorgegebenen
Drehsinn der Servos genommen werden muss.

Die Umstellung der Laufrichtung wird durch direktes
Antippen des entsprechenden Wertefeldes vorgenom-
men und symbolisiert durch die Beschriftung mit [[{olQ

und [(IYI4, z. B.:

UMK  MITTE

Sobald jedoch versucht wird, bei einem Helikoptermo-
dell die Laufrichtung von K6 oder bei allen anderen Mo-
delltypen die Laufrichtung von K1 zu d@ndern, erscheint
ein Warnhinweis:

WARNUNG

SICHER?

Antippen von [[}] bricht den Vorgang ab. Antippen von [
bestatigt den Vorgang und kehrt die Laufrichtung des an
K1 bzw. K6 angeschlossenen Servos um.

Hinweis

Nutzen Sie die Mdéglichkeit der Drehrichtungsumkehr
)) des Steuerkanals K6 bei Helikoptern und K1 bei allen

anderen Modelltypen ausschliefSlich zur Anpassung
an die Einbausituation und keinesfalls zur Umkehr der Bedi-
enrichtung des betreffenden Steuerkniippels. Sowohl die Ein-
schaltwarnung ,,K1-Pos” wie auch die Funktion ,Motor-
stopp “folgen nicht dieser Art von Umkehr der Steuerrichtung.
Benutzen Sie deshalb zur Umkehr der Steuerrichtung aus-
schlieflich die Méglichkeiten des Meniis »Pitch Kurve« bei




Helikoptermodellen und »K1-Kurve« bei allen anderen Mo-
delltypen.

2. Einstellung der Servo-Mitte

Die Servo-Mittenverstellung ist zur Anpassung von Ser-
vos, die nicht dem Standard entsprechen (Servo-Mittel-
stellung bei einer Impulslange von 1,5 ms bzw. 1500 ps),
sowie fir geringfligige Anpassungen, z. B. bei der Fein-
justierung der Neutrallage von Rudern am Modell, vor-
gesehen.

Unabhangig von Trimmgebern und eventuellen Mische-
reinstellungen kann die Neutralstellung im Bereich von
+125 % innerhalb des Servoweges von maximal +150 %
verschoben werden. Die Einstellung bezieht sich unab-
hangig von allen anderen Trimm- und Mischereinstel-
lungen immer direkt auf das betreffende Servo.

Hinweis
Bitte beachten Sie,
dass es bei extremeren
Verstellungen der
Neutrallage zu einseitig ein-
geschrdnkten Servowegen

Servoweg

’\\envefTSfell
ol W g 4 7

G

kommen kann, da sowohl aus 0
elektronischen wie mechani- \gé)
schen Griinden der Gesamt- |:|

weg auf +150% limitiert ist.

Hinweis
Bringen Sie ggf. die Trimmgeber lhres Senders
VOR der Veridnderung von Mitte-Werten in die
Mittenposition!

Programmierung

Zur Anderung der Neutralstellung eines bestimmten
Servos tippen Sie die entsprechende Taste an, z. B.:

Durch entsprechend hiufiges Antippen der [
oder B Taste rechts auRen verindern Sie den Wert,
beispielsweise:

Antippen der [I3J-Taste setzt im blauen Feld einen ver-
anderten Wert auf den Standardwert zuriick.

Um die grafische Anzeige der Servowege des Menis
»Sv-MON» (Servomonitor) aufzurufen und ggf. an-
schlieBend die in dieses Display integrierte Funktion
»Servotest” zu aktivieren, tippen Sie auf die Taste m
im Display rechts oben oder driicken Sie alternativ bei
inaktiven Wertefeldern gleichzeitig die Tasten A ¥ links
vom Display.

In Richtung Basismenii verlassen Sie das Display ,MITTE”
durch Antippen der Taste [[{[dd links oben.

Basismenii - Servoumkehr/Servomitte
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-.. Motor-Stopp

~BHLE RN

Dieses Untermenti ist bei einem ,,Segelflugmodell ohne Mo-

tor” ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

000% I:l:l

 e—— D
S

g 4.2v

000:00.0
Ek PHASE 1
[_MoDELLNAWE 1 ]

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000 ——1——

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Basisme-
nus. Tippen Sie hier auf den Menilpunkt »M-STOP«:

WEG/L[M UMK/MITTE M-STOP

!

SV-NUN

| &1 |
ANKUNDEN

G/S SET SEND.AUSG TELEMET.

Motor-Stopp

Mittels der Option ,,Motor Stopp“ kann Gber einen Schalter
ein Drehzahlsteller entsprechend herunter geregelt oder
ein Servo flr die Vergasersteuerung in eine vordefinierte
,Motor-AUS“- oder auch Leerlaufposition gestellt werden.
Diese Option ist phasenunabhangig wirksam und kann da-
mit auch als Not-AUS-Funktion genutzt werden. Die ,,Mo-
tor-AUS“-Position, oder auch eine Leerlaufposition, wird im
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. . . schaltbarer Motor-Stopp bzw. Motor-Limiter

Wertefeld der Zeile ,SET vorgegeben und ist durch Versu-
che zu ermitteln.

Hinweis
Unter der Voraussetzung, dass die Wahl von ,Leer-
)) lauf vorne/hinten”im Menti ,K1-Kurve” wie auf Seite
126 beschrieben, durch Umkehr der K1-Steuerkurve
erfolgt (ist), wirkt die Option ,,Motor-Stopp” seitenunabhén-
g/g.

Aktivierung der Motor-Stopp-Funktion

e Mit dem Umlegen des gewdhlten Schalters in die
EIN-Position wird ein Drehzahlregler oder -steller un-
mittelbar von der aktuellen Position des Gas-/Brems-
oder Gas-/Pitch-Steuerknlppels auf den in der Zeile
,SET” eingestellten Wert umgeschaltet.

e |st der in der Zeile ,SET“ vorgegebene %-Wert kleiner
als die aktuelle Knlippelposition, d. h., die durch den
grinen Pfeil links der Balkengrafik reprasentierte aktu-
elle Knuppelposition befindet sich oberhalb des roten
Pfeiles rechts der Grafik, reduziert der Drehzahlsteller
die Motordrehzahl oder schlief$t das Gasservo den Ver-
gaser erst dann entsprechend der Vorgabe in der Zeile
,,SET” sobald, nach dem Umlegen des Schalters in die
EIN-Position, die Knlippelposition erstmalig die fix vor-
gegebene Schaltschwelle von —66 % unterschreitet.

e Befindet sich die aktuelle KnUppelposition, d.h., die
durch den griinen Pfeil links der Balkengrafik repra-
sentierte Knilppelposition unterhalb des roten Pfeiles
rechts der Grafik, erhéht der Drehzahlsteller die Mo-
tordrehzahl oder 6ffnet das Gasservo den Vergaser ent-
sprechend der Vorgabe in der Zeile ,SET” sobald der
Schalter umgelegt wird.

Deaktivierung der Motor-Stopp-Funktion

e |n dieser ,,Motor-AUS“-Position verharrt der Drehzahl-
steller oder das Gasservo solange, bis der gewahlte
Schalter wieder umgelegt wird.

Werkseitig vorgegeben ist im Wertefeld der Zeile ,SET“
eine Leerlauf- oder ,,Motor-AUS“-Position von =100 % Weg
des Gas-/Brems- oder Gas-/Pitch-Steuerkniippels:

M-STOP @

Programmierung

Um den Vorgabewert der ,,Motor AUS“-Position zu dndern,
tippen Sie auf das Wertefeld in der Zeile ,SET":

anﬁppen

[+]
[ es |
(-]

SET  |-100%

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:




stellen Sie nun mit der [ bzw. |- Taste rechts auBen ei-
nen Wert ein, bei welchem der Motor zuverladssig mit der
von lhnen gewlnschten sicheren Leerlaufdrehzahl lauft
oder aber beispielsweise ,,aus” ist.

Der Einstellbereich betragt £150 %:

AKT | BLK
G/S

Hinweis

)) Achten Sie bei einem Vergasermotor ggf. darauf,

dass das Gasservo nicht mechanisch aufléduft!

Den bendtigten EIN-/AUS-Schalter weisen Sie in der Zeile
,G/S“ wie im Abschnitt ,,Geber- und Schalterzuordnung”
detailliert beschrieben, zu, beispielsweise SW 6:

N-STOP

SET

Zuletzt tippen Sie auf das Wertefeld der Zeile ,AKT”“ um
die standardmaRig blockierte ([EM@) Option freizugeben.
Je nach Schalterstellung wechselt die Anzeige dieses Feldes

zu [AIM oder PR, beispielsweise:

Um die grafische Anzeige der Servowege des Meniis »Sv-
MON» (Servomonitor) aufzurufen und ggf. anschlielend
die in dieses Display integrierte Funktion ,Servotest” zu
aktivieren, tippen Sie auf die Taste [8¥ im Display rechts
oben oder driicken Sie alternativ bei inaktiven Wertefel-
dern gleichzeitig die Tasten A ¥ links vom Display.

Tipp

Nach dem Umstellen des Wertefeldes der Zeile ,,M-STOPP*
im Untermeni »WARNUNG« des Systemmentiis warnt der
Sender bei eingeschalteter (JAIX) oder ausgeschalteter

XA Motor-Stopp-Funktion.

In Richtung Basismeni verlassen Sie das Display , Mo-
tor-Stopp” durch Antippen der Taste [JiJd4 links oben:

- akt (BN

G/S

SET  |-123%

Basismenii - Motor-Stopp
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..- Sendereinstellung
. . . Sendereinstellungen

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g 4.2v

000:00.0
000 l

E k PHASE 1
MODELLNAME 1 | | e

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Ba-
sismeniUs. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»SEND.SET«:

ME
MOD.AUSW ;MOEELL

g ‘
SEND.SET UHREN SAFE TRST. Sv-MON

n g hall =22 # |
GISSEN SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

In diesem Untermeni werden senderspezifische Funktio-
nen wie z.B. ,Binden”, ,Senderausgange”, ,HF AN/AUS",
,HF-Typ“, , Reichweitentest” und , DSC-Ausgang” konfigu-
riert:

D SEND.SET

RX1  RX2 DATA

Bind EINAUS
EMPF.AUSG

HF EIN/AUS HF-Typ
RW-Test 99sek  AUTO speichern

DSC Ausg.
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Bind EIN/AUS

Um eine Verbindung zu einem Sender aufbauen zu kénnen,
missen Graupner-HoTT-Empfanger mit mindestens einem
Modellspeicher ,ihres” Graupner-HoTT-Senders verbun-
den werden. Dieser Vorgang wird Ublicherweise mit dem
englischen Begriff ,Binding” bezeichnet und kann jederzeit
wiederholt werden. Dieses ,Binding” oder auch ,Binden”
eines Empfangers erfolgt standardmaRig immer speicher-
spezifisch, kann jedoch jederzeit und fir jeden beliebigen
Modellspeicher eines Senders im Untermeni »Modellaus-
wahl«, auf senderspezifisch, und umgekehrt, umgestellt
werden. Eine ausfihrliche Beschreibung dieses Vorgangs
finden Sie unter der Uberschrift ,HoTT-Synchronisations-
methode umstellen”:

[ (e woneouane 1

01| MODELLNAME 1
02| MODELLNAME 2
03| MODELLNAME 3
04| MODELLNAME 4 WAHLEN

Ie
05( MODELLNAME5 |G [GLOBAL
o6 MODELLNAMES |G [ N |

o [YIIIAM, also speicherspezifisch synchronisierte Emp-
fanger reagieren ausschlieBlich auf die Signale des ih-
nen explizit zugewiesenen Modellspeichers. Ein, ggf.
unbeabsichtigter, Betrieb an einem anderen Modell-
speicher ist deshalb prinzipiell NICHT mdglich. Eine ggf.
irrtimlich (weiterhin) eingeschaltete Empfangsanlage
wechselt deshalb fiir die Dauer dieses Zustandes in den
Fail-Safe-Modus.

o also senderspezifisch, synchronisierte Emp-
fanger reagieren auf die Signale aller global gebun-
denen Modellspeicher ,ihres” Senders weshalb aus
Sicherheitsgrinden ein Modellwechsel nur nach dem
Abschalten der Empfangsanlage maoglich ist!

E
[ ]

WARNUNG

Eine, ggf. unbeabsichtigt, nach einem Mo-
& dellwechsel wieder eingeschaltete Emp-
fangsanlage reagiert auf jegliche Steuerbe-
fehle global gebundener Modellspeicher, sobald

wieder verwertbare Signale ,ihres” Senders eintref-
fen.

e Das HoTT-Synchronisationsverhalten eines kopierten
oder importierten Modellspeichers ist von mehreren
Faktoren abhangig. Nédheres dazu finden Sie in den
entsprechenden Abschnitten auf den Seiten 54 und
57.

Hinweise

»

e Achten Sie beim Binden unbedingt darauf, dass
die Senderantenne immer ausreichend weit von
den Empfdngerantennen entfernt ist! Mit etwa
Im Abstand sind Sie diesbeziiglich auf der siche-
ren Seite. Anderenfalls riskieren Sie eine gestérte
Verbindung zum Rtickkanal und in Folge Fehlver-
halten.

Im Anschluss an die Umstellung eines oder auch
mehrerer Modellspeicher sind alle unmittelbar
betroffenen Empfdnger zwingend neu zu binden.

e Achten Sie unbedingt auf eine korrekte Span-
nungsversorgung lhrer Empfangsanlage. Bei zu
niedriger Versorgungsspannung reagieren zwar
die LEDs des Empfdngers wie in deren mitgelie-
ferter Anleitung beschrieben auf lhre Bindungs-
bemtiihungen, es kommt aber dennoch keine kor-
rekte HoTT-Synchronisation zustande.

e Beachten Sie beim Binden weiterer Empfdnger,
dass bereits an den Sender gebundene und so-
mit vom Bindeprozess nicht unmittelbar betrof-
fene—eingeschaltete—Empféinger wdhrend der
Zeitspanne des senderseitigen , Bindens” in den
Fail-Safe-Mode fallen.




,,Binding” mehrerer Empfanger pro Modell

Bei Bedarf kénnen auch mehrere Empfanger pro Modell
gebunden werden, wobei innerhalb der entsprechenden
Programme des Senders M2-18 HoTT Pro die Mdglichkeit
besteht, bis zu zwei der zuletzt an den jeweils aktiven Mo-
dellspeicher gebundenen Empfanger direkt zu verwalten
wie auch meniigesteuert die 9 Steuerkandle des Senders
beliebig zwischen diesen beiden Empfangern aufzuteilen,
siehe weiter unten in diesem Abschnitt. Binden Sie dazu die
beiden Empfanger zuerst einzeln wie nachfolgend beschrie-
ben.

Beim spateren Betrieb baut allerdings nur derjenige Emp-
fanger eine Telemetrie-Verbindung zum Sender auf, wel-
cher entweder zuletzt an den aktiven Modellspeicher ge-
bunden oder in der im »Telemetriex-Meni zu findenden
Zeile ,EMPFANGER AUSWAHL" entsprechend ausgewahlt
wurde, beispielsweise:

e
EMPFANGER AUSWAHL

EINSTELLEN/ANZEIGEN

TELEMET.

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

An diesem sind deshalb auch ggf. im Modell eingebaute
Telemetriesensoren anzuschlielRen, da der Sender nur die
Uber den Ruckkanal des in dieser Zeile ausgewdhlten Emp-
fangers ankommenden Daten auswertet. Der zweite und
alle weiteren Empfanger laufen parallel, jedoch véllig unab-
hangig im so genannten Slave-Mode!

Tipp
o An B¥® kann nur dann ein Empfénger gebunden wer-
den, wenn bereits gebunden ist.

e Schldgt, aus welch Griinden auch immer, ein Bindevor-

gang an (X fehl, wird ebenfalls auf B zuriick
gesetzt. Die Bindung eines Empféngers an ist infol-

gedessen erst zu erneuern, bevor an [[X€Y ein weiterer
Bindevorgang gestartet werden kann.

,Binden” von Sender und Empfinger

e Schalten Sie spatestens jetzt die Stromversorgung lhres
Empfangers ein.

e Bringen Sie den Empfanger laut dessen Anleitung in den
Binde-Modus.

e Starten Sie nun innerhalb von ca. 3 s das so genannte
Binden eines Empfangers an den aktuellen Modellspei-
cher mit dem Antippen der ersten Taste (XYY in der
Zeile ,,BIND EIN/AUS*:

D SEND.SET

RX1  RX2 DATA

EMPF.AUSG |?¥I SET

HF EIN/AUS HF-Typ
RW-Test 99sek  AUTO speichern

Die Beschriftung der Taste wechselt von , AUS” zu
,SUCH":

D SEND.SET

DATA

BLUETOOTH
EMPF.AUSG T

HF EIN/AUS HF-Typ
RW-Test 99sek  AUTO speichern

Verlief der Bindingvorgang erfolgreich, erscheint an-
stelle von nun die Kurzbezeichnung des Empfan-
gertyps, beispielsweise [JEXq fur den Empfinger GR-24
HoTT, und die LED des Empfangers signalisiert laut des-
sen Beschreibung das Bestehen einer korrekten Verbin-
dung:

DSC Ausg.

Bind EIN/AUS

DSC Ausg.

SEND.SET

RX1  RX2 DATA

EMPF.AUSG

(seT)
HF EIN/AUS @ HF-Typ

RW-Test AUTO speichern

DSC Ausg.

Anderenfalls ist der Bindevorgang fehlgeschlagen. An-
dern Sie ggf. die Positionierung der Gerdte und wieder-
holen Sie den Vorgang.

Loéschen einer Bindung

Verfahren Sie wie vorstehend beschrieben und I6sen Sie
dann einen Binde-Vorgang aus, OHNE zuvor einen Empfan-
ger in Bindungsbereitschaft zu versetzen.

EMPF.AUSG

Wie in der Einleitung zum Abschnitt ,Binden von Empfan-
gern” bereits angedeutet, besteht beim Sender mz-18
HoTT Pro die Mdglichkeit, mit Hilfe dieses Menlipunkts die
Steuerkandle des Senders innerhalb eines Empféngers be-
liebig aufzuteilen wie auch die Option, 9 Steuerkanale des
Senders beliebig auf zwei Empfénger zu verteilen. Dieses
Umverteilen wird im Folgenden als ,Mapping” oder ,,Chan-
nel Mapping“ (Kanalzuordnung) bezeichnet.

(Empfangerausgang)

Tippen Sie den zu ,,mappenden” Empfanger in der Zeile
»EMPF.AUSG" an, beispielsweise ,RX1":
SEND.SET

RX1  RX2 DATA

—

HFEINVAUS [ &% | HF-Typ [ NORMAL

RW-Test anen 99sek  AUTO speichern

===
DSC Ausg.

e Erfolgt keine weitere Reaktion als dass allenfalls ein
»Piep” ertont, ist das HF-Modul abgeschaltet. Schalten
Sie also das HF-Modul ein und wiederholen Sie den Vor-

gang.
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e Erscheint ein Popup-Display mit dem Hinweistext ...

ACHTUNG

KANN KEINE DATEN EMPFANGEN

.. ist zwar |hr HF-Modul eingeschaltet, es besteht je-
doch keine Verbindung zu einem Empfanger. Schalten
Sie also Ihre Empfangsanlage ein und/oder binden Sie
diese korrekt und wiederholen Sie den Vorgang.

Kanalzuordnung innerhalb eines Empfangers

Analog zur ebenfalls als ,,Channel Mapping” bezeichneten
Kanalzuordnungsfunktion des »Telemetrie«-Mens, kon-
nen Sie in diesem Menilpunkt auf einfache Weise die an
den Eingdangen des Empfangers anliegenden Steuerkanale
des Senders beliebig auf die Ausgdnge respektive Servoan-
schliisse des ausgewahlten Empfangers aufteilen, z. B.:

D RUCK | PHASE 1
K m LUS)
K @ Aus2
K @ Aus3
P s "
K nguss
K @ Aus6

Nach Anwahl des gewilinschten Ausganges respektive Ser-
voanschlusses des zu mappenden Empfangers durch An-
tippen der entsprechenden Kanal-Taste wechselt die Farbe
der ausgewadhlten Taste von schwarz nach blau:

SEND.SET

Aus7
Aus8
@ Aus9

SEND.SET

Aus7
Aus8
@ Aus9
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Waéhlen Sie nun durch entsprechend haufiges Antippen
der [ oder [M-Taste den gewiinschten Eingangskanal res-
pektive Senderausgang aus, z. B.:

SEND.SET

Aus7
Aus8

@ Aus9

Antippen der Taste m setzt einen gednderten Ausgang
auf die Standardzuordnung zurtick.

Gednderte Werte werden jeweils im Zuge des Antippens ei-
ner der drei seitlichen Tasten [, [ oder [ automatisch
an den betreffenden Empfanger Gbertragen.

Analog verfahren Sie ggf. mit dem Vertauschen weiteren
Steuerkanal-/Empfangerausgangskombinationen.

Hinweis

Wenn Sie beispielsweise in den Grundeinstellungen
)) eines Modells ,2QR" vorgegeben haben, dann wird

senderseitig die Steuerfunktion 2 (Querruder) auf die
Steuerkandle 2 + 5 fiir linkes und rechtes Querruder aufge-
teilt. Die korrespondierenden und damit ggf. auch zu ,,map-
penden” Senderausgdnge (= Eingdnge des Empfdngers) wd-
ren in diesem Fall dann die Kandle 2 + 5, siehe unten unter
Beispiele.

Antippen der Taste {88 links oben im Display bringt Sie
zuriick in das Untermeni ,,Sendereinstellung”.

Beispiele
e Sie méchten bei einem Grofsmodell jede Querruderklap-
pe liber zwei oder mehr Servos ansteuern:

Weisen Sie den betreffenden Ausgangen (Servoanschliis-
sen) jeweils ein und denselben Eingang (Steuerkanal) zu.
In diesem Fall, abhéingig von linker oder rechter Tragfld-

che, als Eingang jeweils einen der beiden standardmdfsi-
gen Querrudersteuerkandle 2 + 5.

e Sie méchten bei einem GrofSimodell das Seitenruder mit
zwei oder mehr Servos ansteuern:

Weisen Sie den betreffenden Ausgangen (Servoanschliis-
sen) jeweils ein und denselben Eingang (Steuerkanal) zu.
In diesem Fall den standardmdfSigen Seitenruderkanal 4.

Hinweise
e Mit der Option »Senderausgang« des Senders
Mz-18 HoTT Pro kénnen die Steuerfunktionen

des Senders éhnlich beliebig vertauscht oder auch

mehrere Ausgdnge mit derselben Steuerfunktion

belegt werden. Der Ubersichtlichkeit wegen wird

jedoch dringend empfohlen, nur von einer der
beiden Optionen Gebrauch zu machen.

Die maximale Anzahl der zur Verfiigung stehen-
den Zeilen (Ausgénge) entspricht der Anzahl der
an den jeweiligen Empfdnger maximal anschliefs-
baren Servos.

Kanalzuordnung auf zweiten Empfanger

Wie zuvor erwdhnt, kdnnen mit der Option , Empfanger-
ausgang” die 9 Steuerkanéle des Senders mz-18 HoTT Pro
auch beliebig auf zwei Empfdnger aufgeteilt werden, wobei
die Nummerierung der Ausgange (Servoanschlisse) sowie
die maximale Anzahl der zur Verfligung stehenden Zeilen
(Ausgange) der Anzahl der an den jeweiligen Empfanger
maximal anschlieBbaren Servos entspricht. Verfahren Sie in
diesem Fall analog zu Vorstehendem.

HF EIN/AUS

In dieser Menlizeile kdnnen Sie fiir den aktuellen Einschalt-
zeitraum des Senders dessen HF-Abstrahlung modellspe-
zifisch manuell ab- und ggf. wieder einschalten. Beispiels-
weise um einen Modellwechsel oder eine Anderung des
Modelltyps durchfiihren zu kénnen.




Hinweis
Mit dem néichsten Einschalten des Senders oder ei-
nem Modellwechsel wird eine ggf. vorgenommene
Umstellung auf AUS jedoch wieder aufgehoben!

Um die HF-Abstrahlung |hres Senders manuell ein- oder
auszuschalten tippen Sie in der Zeile ,,HF EIN/AUS” die ent-
sprechende Taste an:

D SEND.SET

RX1  RX2 DATA

EMPFAUSG
HFENAUS [ EIN | HF-Typ

RW-Test (&S] sssek  AUTO speichern

DSC Ausg. J

Tipp

Alternativ kann durch Antippen des HF-Schaltersymbols in
der Grundanzeige des Senders kann die HF-Abstrahlung eine
vergleichbare Funktion aufgerufen werden:

000% T  E—— D

" ) 4.2v

L
000 000 000 00 O

m

@ *

AKKUZEIT 00 01 23
00 T

HF Type

Die Einstellung eines bestimmten HF-Typs ist erforderlich,
um diversen Richtlinien (FCC, ETSI, IC etc.) gerecht zu wer-
den.

Um die , Landereinstellung” Ihres Senders zwischen ,,NOR-
MAL“ oder ,,USA” umzuschalten, tippen Sie die Taste rechts
neben , HF Typ“ an:

(Ladndereinstellung)

D SEND.SET

RX1  RX2 DATA

EMPF.AUSG

wenas  [(EN] Ky
RW-Test 99sek AUTOGchern
DSC Ausg.

RW-Test

Der integrierte Reichweitetest reduziert die Sendeleistung
derart, dass Sie einen Funktionstest bereits in einem Ab-
stand von weniger als 100 m durchfiihren kénnen.

Fiihren Sie den Reichweitetest des Graupner-HoTT-Systems

entsprechend den nachfolgenden Anweisungen durch. Las-

sen Sie sich ggf. von einem Helfer beim Reichweitetest un-
terstutzen.

1. Bauen Sie den/die vorzugsweise bereits an den Sen-
der gebundenen Empfinger, wie vorgesehen, im Mo-
dell ein.

2. Schalten Sie die Fernsteuerung ein und warten Sie, bis
der/die Empfanger das Bestehen einer korrekten Funk-
verbindung signalisieren. Nun kénnen die Servobewe-
gungen beobachtet werden.

3. Stellen Sie das Modell so auf ebenen Untergrund (Pflas-
ter, kurzer Rasen oder Erde), dass die Empfangeranten-
nen mindestens 15 cm Gber dem Erdboden liegen. Es ist
deshalb ggf. nétig, das Modell wahrend des Tests ent-
sprechend zu unterlegen.

4. Halten Sie den Sender in Hifthéhe und mit Abstand zum
Korper. Zielen Sie aber mit der Stabantenne des Senders
nicht direkt auf das Modell, sondern drehen und/oder
knicken Sie die Senderantenne so in ihrem Gelenk, dass
sie wahrend des Reichweitetests etwa im rechten Win-
kel zum Modell ausgerichtet ist.

(Reichweitetest)

5. Starten Sie den Reichweitetestmodus mit einem Antip-
pen der Taste rechts neben ,RW-Test” mit einem Finger
oder dem mitgelieferten Stift, ...

D SEND.SET

RX1  RX2 DATA

Bind EIN/AUS @- BLUETOOTH

ENPRAUSG @i e SET |

HF EINAUS &] HF-Typ
RW-Test 99sek  AUTO speichern
DSC Ausg.

... woraufhin eine Sicherheitsabfrage eingeblendet wird:

D RUCK SEND.SET

Bind EIN/AI
EMPF.AUSG

RW-Test

DSC Ausg.

Antippen der Taste [f] bricht den Vorgang ab. Antippen
der Taste [f] startet den Reichweitetest.

Mit dem Auslésen des Reichweitetests wird die Aus-
gangsleistung des Senders signifikant reduziert. Gleich-
zeitig beginnt der beleuchtete Schriftzug Graupner un-
terhalb der beiden mittleren Proportional-Drehgeber zu
blinken. Zeitgleich startet die Zeitanzeige im Senderdis-
play rickwarts zahlend, und etwa alle 2 Sekunden er-
tont ein 2-fach-Ton.

SEND.SET

RX1  RX2 DATA

Bind EIN/AUS BLUETOOTH
EMPFAUSG | SET
HF EIN/AUS HF-Typ [ NORMAL

RW-Test 78sek  AUTO speichern

DSC Ausg. -

Ab 5 Sekunden vor Ende des Reichweitetests ertont
jede Sekunde ein 3-fach-Ton. Nach Ablauf des 99 Se-
kunden wahrenden Reichweitetests schaltet der Sen-
der wieder auf volle Ausgangsleistung und der Graup-
ner-Schriftzug leuchtet wieder konstant.
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6. Bewegen Sie sich innerhalb dieser Zeitspanne vom Mo-
dell weg und bewegen Sie wahrenddessen die Bedie-
nelemente des Senders. Wenn Sie innerhalb einer Ent-
fernung von ca. 50 m zu irgendeinem Zeitpunkt eine
Unterbrechung der Verbindung feststellen, versuchen
Sie diese zu reproduzieren.

7. Schalten Sie einen ggf. vorhandenen Motor ein um zu-
satzlich die Storsicherheit zu Uberprifen.

8. Bewegen Sie sich weiter vom Modell weg, solange, bis
keine perfekte Kontrolle mehr moglich ist.

9. Warten Sie an dieser Stelle den Ablauf des Testzeitrau-
mes mit dem weiterhin betriebsbereiten Modell ab.
Dieses sollte auf Steuerbefehle wieder uneingeschrankt
reagieren, sobald der Reichweitetest beendet ist. Falls
dies nicht 100 %-ig der Fall ist, benutzen Sie das System
nicht und kontaktieren Sie den zustdandigen Service der
Graupner|SJ GmbH.

10. Fihren Sie den Reichweitetest vor jedem Flug durch
und simulieren Sie dabei alle Servobewegungen, die
auch im Flug vorkommen. Die Reichweite muss dabei
immer mindestens 50 m am Boden betragen um einen
sicheren Modellbetrieb zu gewdhrleisten.

WARNUNG

Widhrend des normalen Modellbetriebs keines-
falls den Reichweitetest am Sender starten!
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DSC Ausg. (DSC-Ausgang)

DATA

Zur Einstellung der an der DSC-Buchse lhres Senders anlie-
genden Modulation tippen Sie in der Zeile ,,DSC Ausg.” — ggf.
wiederholt — auf die Taste mit dem aktuellen Einstellwert,
bis die gewiinschte Modulation sichtbar ist. Zur Auswahl
stehen die vier Modulationsarten ,,PPM10* ,PPM16“ und
,PPM18“ in dieser Reihenfolge:

[5)(RUcK

SEND.SET

DATA

EMPF.AUSG

HREINAUS | gemmyTyp

RW-Test M 99sek  AUTO speichern
(avs ]

SEND.SET

Bind EIN/AUS

DSC Ausg.

[5](Ruck

Bind EIN/AUS
EMPF.AUSG SE
HF EIN/AUS

RX1  RX2 DATA

RW-Test 99sek  AUTO speichern

Diese Auswahl beeinflusst die Bandbreite der an der
DSC-Buchse anliegenden und somit auch die Anzahl der ei-
nem an diese Buchse angeschlossenen Flugsimulator oder
LS-System maximal zur Verfligung stehenden Steuerkana-
le. Bei Wahl von ,,PPM10“ sind dies die Kanéle 1 ... 5; bei
,PPM16“ die Kanale 1 ... 8 und bei ,,PPM18“ die Steuerka-
nalel..9.

DSC Ausg.

Antippen des Wertefeldes schaltet wechselweise um zwi-
schen den beiden Optionen:

e BLUETOOTH

SEND.SET

e

RX1  RX2 DATA

Bind EIN/AUS
EMPFAUSG | SET

HF EIN/AUS HF-Typ
AUTO speichern

Das an der riuickseitigen DATA-Buchse des Senders anlie-
gende Signal eignet sich zum Anschluss der optional er-
héltlichen Smart-Box (Best.-Nr. 33700) oder eines optio-
nalen Bluetooth-Moduls (Best.-Nr. S8351).

e CROSSFIRE V2
[l [FieK]
RX1 RX2 DATA

EMPF.AUSG

RW-Test 99sek

DSC Ausg.

SEND.SET

HFENAUS [ EIN | HRTyp

RW-Test

99sek  AUTO speichern

Das CROSSFIRE V2 Protokoll fiir den Anschluss eines
TBS Crossfire 868/915 MHz Sendemoduls an die DA-
TA-Buchse gedacht. Die Stromversorgung muss jedoch
separat durch einen mit 2S-LiPo-Akku erfolgen, da die
DATA-Buchse nicht gentigend Strom liefern kann.

DSC Ausg.

Dieses Zweitmodul erlaubt den parallelen Betrieb im
2.4 GHz 868/915 MHz Band. Der 868/915 MHz Emp-
fanger wird als Satellitenempfanger verwendet, an des-
sen PPM-Ausgang die HoTT-Empfanger GR-12 (Best.-
Nr. 33506), GR-16 (Best.-Nr. 33508), GR-24 (Best.-Nr.
33512) oder GR-32 (Best.-Nr. 33516) mit der Einstellung
SUMI angeschlossen werden.




Die 868/915 MHz Crossfire Empfanger kénnen auch auf
SBUS eingestellt werden, was die Verwendung der GR-
10C und GR-18 Empfanger mit Q05 Software als Copter
Flight Control erlaubt.

Dies ist ausschlieflich fir Long-Range-Anwendungen
gedacht oder wenn auf dem 2.4-GHz-Band Storungen
zu erwarten sind.

Hinweis

Es sind unbedingt die behérdlichen Auflagen fiir
Fliige aufserhalb des Sichtbereichs zu beachten.
AUTO speichern

Antippen der Taste m rechts unten im Display bei aus-
geschalteter HF ...

SEND.SET

RX1  RX2 DATA

—

HFENAUS [ EIN | HFETyp [ atippen
RW-Test 9956k AUTO spe Jren
DSC Ausg. -

. schaltet das automatische Speichern von Log-Datei-
en [AIM, oder umgekehrt:

D RU SEND.SET
RX1 RX2 DATA

EMPF.AUSG

HFENAUS [ EIN | HFRTyp
RW-Test 99sek  AUTO speichern
DSC Ausg. @

Sobald Sie nun die HF-Abstrahlung einschalten, startet das
Speichern einer Log-Datei auf der im Kartenschacht des
Senders befindlichen SD-Karte und stoppt, sobald sie die
HF oder den Sender abschalten.

Hinweis
Die Option ,,AUTO speichern” bleibt solange EIN-
oder AUS-geschaltet, solange Sie die aktuelle Einstel-
lung nicht erneut bei abgeschalteter HF dndern.
Durch Antippen der Taste links oben im Display wird
das Untermeni wieder in Richtung Basismeni verlassen:

RX1  RX2 DATA
s (20
EMPF.AUSG
HFENAUS [ EIN | HF-Typ
RW-Test 99sek  AUTO speichern
DSC Ausg. [(En])

D? SEND.SET

/S SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN
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Uhren

Die Sendergrundanzeige enthalt standardmaRig vier Uhren,
siehe nachfolgende Abbildung. Neben der Senderbetriebs-
zeit und der Modellzeit auf der linken Displayseite sind dies
die ,,obere” und ,untere” Uhr auf der rechten Displayseite.
Kurzes Antippen der ,,oberen“ Uhr 1 und/oder der ,unte-
ren” Uhr 2 setzt die jeweilige Uhr auf den Startwert zuriick.
Langer andauerndes Antippen 6ffnet die Einstellseite der
angetippten Uhr und Antippen der Modellzeit links im Dis-
play 6ffnet die Einstellseite von Datum und Uhrzeit.
Alternativ konnen Sie den Menipunkt ,,Uhren” aber auch
aus dem griinen »Basismenii« heraus aufrufen: Tippen Sie
dazu in der Grundanzeige des Senders auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol, ...
000% l:l:l H

ooo 00.0

000 000

MODELLNAME 1

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——1——

... woraufhin das Display zur Anzeige des ,,griinen” Basisme-
nlis wechselt. Tippen Sie hier anschlieend auf den Men-
punkt »UHREN«:

-

W MODELLTYP G/LIM UMKIMITTE M-STOP

[ENr———

SEND.SET UHREN

(0§ antippen §° &
G/SSET  SEND.AUSG  TELEMET.

ANKUNDEN
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. . . Einstellung der Uhr 1 und Uhr 2 sowie von Datum und Uhrzeit

=
UHRT (000 ] : [o0]
mooe [ T+ | Aarm [00]: [00] [(sw ]

UHR START [ KEIN ]

UHRSTOP [KEIN] RZAHLER [KEIN]

UHR RUCK @ R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

Tipp

Mit der Taste B am rechten Displayrand schalten Sie im
Rotationsverfahren um von ,UHR 1 zu ,UHR 2“ und (iber
,DATUM“ wieder zu ,,UHR 1"

»UHR 1“ und ,,UHR 2“

Mit dem Programmieren der ,,UHR 1“ oder ,,UHR 2“ be-
ginnen Sie vorzugsweise in der Zeile ,MODE", indem Sie
das Wertefeld gleich rechts daneben auf seine Einstellung
Uberprifen: StandardmaRig ist als Synonym fir ,vor-
warts zahlend” vorgegeben, siehe Abbildung oben.

Ist das in Threm Sinne und sollten Sie darlber hinaus auch
keinen Alarm bei einer vorwarts zdahlenden Uhr benétigen,
dann Uberspringen Sie die Beschreibung der , Alarmfunk-
tion” und lesen weiter ab ,UHR START” auf der nachsten
Seite.

Alarmfunktion

Sowohl bei einer vorwarts wie auch bei einer rickwarts
zéhlenden Uhr kann eine Alarmfunktion aktiviert werden,
indem im Minuten- und/oder Sekundenfeld rechts neben
,ALARM“ der gewiinschte Zeitrahmen vorgeben wird. In-
nerhalb der letzten 20 Sekunden dieses Zeitraumes erto-
nen dann akustische Signale, damit Sie wahrend des Fluges
die Anzeige nicht standig beobachten missen.

Tonsignalfolge

20 s vor ,,Null“:2-fach-Ton
alle 2 Sekunden Einzelton

10 s vor ,,Null”“:Einzelton
jede Sekunde Einzelton mit verdnderter
Tonlage
5svor ,Null“: jede Sekunde Einzelton mit reduzierter
Frequenz
,Null“: Ansage

Zur Vorgabe des gewilinschten Zeitrahmens tippen Sie
das —linke — Minutenfeld ...

o]

UHR1

UHR RUCK @ R-LISTE
Rundenzeit Alarm

Die Farbe des jeweiligen Feldes wechselt von schwarz nach
blau:

E
UHR1
mooe [ T+ | Aarm [00] : -

UHR START [ KEIN ]
UHRSTOP [KEIN] RZAHLER [KEIN]
UHRRUCK [KEIN] R-ISTE

Rundenzeit Alarm




Tippen Sie nun entsprechend oft auf die [} oder
B Taste am rechten Displayrand oder halten Sie die be-
treffende Taste solange gedriickt, bis der von Ihnen ge-
wiinschte Zeitrahmen zwischen 00:00 und maximal 59:59
angezeigt wird, z. B.:

B[R

UHR1

(o] - ALARM. . @

UHR START [ KEIN ]

UHRSTOP [ KEIN] RzZAHLER [KEIN] -

UHR RUCK @l R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

Antippen der Taste IE setzt einen veranderten Wert im
aktiven Feld wieder auf den Standardwert zurtick.

(B

Da eine vorwarts zdhlende Uhr bei 000:00 startet, ist einer
solchen nur noch, wie weiter unten beschrieben, ein Start-
schalter und ggf. auch ein Schalter zum Zuriicksetzen der
Uhr zuzuweisen.

Vorwidrts zahlende Uhr

=

Zum Ubernehmen des wie zuvor beschrieben gewihlten
Zeitrahmens in die Minuten:Sekunden-Felder der jewei-
ligen Zeile ,UHR” sowie zum Umstellen der ,UHR X“ von
vorwarts auf riickwarts zdhlend tippen Sie auf die Taste
rechts neben ,, MODE“:

Riuickwarts zdhlende Uhr

mobE [ T+ | ALARM .

E
UHR STARN [ KEIN

v ESEN | R-zAHLER (KEN)
UHRROCK [KEIN] RLISTE

Rundenzeit Alarm

e

UHR1

mooe [ T- | ALaRM [59] : . [(sw]

UHR START [ KEIN ]

UHRSTOP [KEIN] RZAHLER [KEIN]

UHR RUCK @] R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

Tipp

Alternativ kann eine Uhr auch zuvor von vorwdrts auf riick-
wdrts zdhlend umgestellt und ein hernach eingegebener
oder gednderter Zeitrahmen durch Antippen der Taste IE
ibernommen werden.

Hinweis
Wird eine bereits angelaufene, aber zwischenzeitlich
gestoppte Uhr durch Antippen der entsprechenden
Taste von vorwdirts auf riickwdrts zéhlend oder um-
gekehrt umgestellt, wird damit nur die Restlaufzeit der be-
treffenden Uhr aktualisiert, diese aber nicht zuriickgesetzt.

Starten und Stoppen der UHR 1 und UHR 2

e ,UHR1“

Diese kann nur durch einen in der Zeile ,UHR START“
zugewiesenen Schalter, beispielsweise mit der Tast-
funktion von S8, gestartet und sowohl durch Antippen
des Minuten- oder Sekundenfeldes wie auch durch ei-
nen weiteren, in der Zeile ,,UHR STOP“ zugewiesenen
Schalter, beispielsweise mit der Tastfunktion von S2, ge-
stoppt werden.

=
UHRT : [[00]

mooe [ T+ | aarm [00]: [00] [(sw ]

UHR START [SW8]

UHRSTOP [SW2] RZAHLER [KEIN]
UHR RUCK @] R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

Hinweis
In beiden Fdllen wird mit dem Stoppen der
,UHR 1” auch die Aufzeichnung von Log-Daten
auf der SD-Karte gestoppt.

e ,UHR2“
Diese kann durch Antippen des Minuten- oder Sekun-
den-Feldes oder alternativ mit einem in der Zeile ,,UHR
START” zugewiesenen Schalter gestartet und gestoppt
werden:

E

MODE ALARM m )

UHR START - R-ZAHLE

UHRRUCK [KEIN] R-LISTE
Rundenzeit Alarm

Zuriicksetzen gestarteter Uhren

1. Sowohl die ,UHR 1“ als auch die ,,UHR 2“ kann in der
Grundanzeige des Senders jederzeit durch kurzes Antip-
pen des entsprechenden Uhrenfeldes auf den Startwert
zuriick gesetzt werden:

=)
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000% C——T—1 H

&> 000:00.0

5]

AKKUZEIT  00: 01 23
000 I:I:I e s )

2. Sowohl die ,UHR 1“ als auch die ,,UHR 2“ kann jederzeit
im Display der ,,UHR 1“ oder ,,UHR 2“ durch Antippen
der Taste [[I3Y auf den Startwert zuriick gesetzt wer-
den:

e

)
MODE AARM- - -

UHR START -R ziner (KEIN) [ RES
utrRick [KEN] muste (> [ -]
Rundenzeit Alarm

3. Sowohl die ,,UHR 1“ als auch die ,UHR 2“ kann jederzeit
im Display der ,UHR 1“ oder ,,UHR 2“ durch Betatigen
des, wie nachfolgend beschrieben, in der Zeile ,UHR
RUCK“ zugewiesenen Schalters auf den urspriinglichen
Startwert zuriick gesetzt werden:

() om): (3] (o)
MODE - ALARM- -

UHRSTART [SW6] RZAHLER [KEIN]
UHR RUCK @ R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

Eine ggf. parallel zur ,,UHR 1“ laufende Datenaufzeich-
nung auf der SD-Karte wird durch ein Zuriicksetzen der
UHR 1 nicht beeintrachtigt.
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»UHR START“ (Startschalter)

In dieser Zeile weisen Sie der ,UHR 1“ oder ,UHR 2“ wie
ausfiihrlich im Abschnitt ,,Geber- und Schalterzuordnung”
beschrieben, einen Schalter zum Starten der ausgewahlten
Uhr zu.

»UHR STOP*

In dieser Zeile weisen Sie der ,UHR 1 wie ausfuhrlich im
Abschnitt ,Geber- und Schalterzuordnung” beschrieben,
einen Schalter zum Stoppen der Uhr zu.

,,UHR RUCK“

In dieser Zeile weisen Sie ggf. der ,,UHR 1“ oder ,,UHR 2
wie ausfiihrlich im Abschnitt ,Geber- und Schalterzuord-
nung” beschrieben, einen Schalter zum Zuriicksetzen der
ausgewahlten Uhr auf den Startwert zu.

(Stopschalter)

(Schalter zum Zuriicksetzen)

Tipp

Ein zwischenzeitlich ggf. gednderter Zeitrahmen wird beim
Betdtigen dieses Schalters automatisch in die Zeile ,,UHR”
ubernommen. Alternativ kann auch die Taste [I33 angetippt
werden.

»R-Zahler”
Grundvoraussetzung zur Benutzung des Rundenzahlers ist:

(Rundenzahler)

1. Die Programmierung einer vorwarts oder rickwarts
laufenden ,,UHR 1“ oder ,,UHR 2“.

2. Das Setzen von Schaltern in den Wertefeldern der Opti-
onen ,UHR START*, ,UHR RUCK” und ,R-ZAHLER", bei-
spielsweise:

B

@) 3 (]
MODE ALARM:

UHR START RZAHLER [SW2]
UHR RUCK @' R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

In diesem Beispiel wird mit dem Umlegen des dem Wer-
tefeld ,UHR START“ zugewiesenen Kippschalters SW6
die ,UHR 2“ gestartet und, sobald der Kippschalter SW6
wieder umgelegt wird, gestoppt.
Mit dem ersten Antippen beispielsweise der Moment-
schalterfunktion des 3-Stufen-Schalters SW2 durch den
Piloten, z.B. beim Passieren einer Markierung, wird
die ,,UHR 2“ auf den Startwert ,,0“ zuriick gesetzt und
gleichzeitig die Zeiterfassung fiir die Runde 1 gestartet.
Jedes weitere Antippen des Momentschalters setzt den
Rundenzdhler um eine Runde weiter und stoppt (und
speichert automatisch) die wahrend dieser Runde auf-
gelaufene Rundenzeit. Zeitgleich startet dieser Mo-
mentschalter die Stoppuhr fiir die ndchste Runde, usw.
3. Wird auf die Zuweisung eines Schalters im Wertefeld
,UHR RUCK“ verzichtet, ...

B

wee (765 (o) (3] [a)
MODE - ALARM- -

UHRSTART [SW6] RZAHLER [SW2]
UHR RUCK @ R-LISTE
Rundenzeit Alarm

.. wird mit jedem Antippen des Momentschalters SW2
die seit Start der betreffenden Uhr jeweils abgelaufene
Zeitspanne in Form von kumulierten Rundenzeiten ge-
speichert.

»R-Liste”
Durch Antippen der Taste

(Rundenliste)

UHRSTART [SW 6] RZAHLER &]
UHRRUCK [KEIN] R-LISTE
Rundenzeit Alarm




... wechseln Sie zur Liste der Rundenzeiten, und zwar auf

die Seite mit den ersten 20 von maximal 100. Zwischen den

einzelnen Seiten blittern Sie mit der Taste QI vorwirts

und mit der Taste [ ruckwirts.

e Wurde der Rundenzihler, wie links unter Punkt 2 be-
schrieben, zeitgleich mit dem Ricksetzen der Uhr ge-
startet, sieht die Rundenzeitentabelle wie folgt aus:

RD R.ZEIT

04:32.1
04:31.2
04:33.5

04:31.9
04:32.8
00: 00.0
00: 00.0
00: 00.0
00: 00.0
00: 00.0

e Wurde dagegen der Rundenzdhler, wie links unter
Punkt 3 beschrieben, OHNE Riicksetzen der Uhr gestar-
tet, sieht die Rundenzeitentabelle, basierend auf den
Zeiten obiger Rundentabelle, wie folgt aus:

RD R.ZEIT

04:32.1
09:03.3
13:36.8
18:08.9
22:41.5
00: 00.0
00:00.0
00:00.0
00:00.0
00: 00.0

Antippen der Taste I6scht in beiden Fallen die Run-
denzeiten:

RD

Antippen der Taste [JIUJ¢q links oben bringt Sie zuriick zum
Einstelldisplay der ,UHREN“:

(w8s) () (&) (o]
aLaRm [00] : [00]

UHR START RZAHLER [SW2]
UHR RUCK @l R-LISTE |:|
Rundenzeit Alarm

»Rundenzeit Alarm“

Sofern, wie vorstehend beschrieben, Rundenzeiten erfasst
wurden, kdnnen Sie diese nicht nur speichern und nachtrag-
lich auslesen, sondern sich diese nun auch nach Abschluss
einer Runde automatisch ansagen lassen. Stellen Sie dazu
die Taste (XY dieser Option durch Antippen auf [HI¥], oder
umgekehrt, um die Ansagen wieder abzuschalten.

(res) (or2]: (3] [sw]
ALARM:

UHR START RZAHLER gmemmy RES |
UHRROCK [SW2] RLISTE &]I:l
Rundenzeit Alarm

Datum und Uhrzeit

Auf der dritten Display-Seite dieses Untermenis »UHREN«
kann bei Bedarf Datum und Uhrzeit ein- oder auch nachge-
stellt werden.

Tipp
Durch Antippen der Modellzeitanzeige in der Grundanzeige
des Senders kbnnen Sie dieses Display auch direkt aufrufen.

Ein- und/oder Nachstellen von Datum und/oder Uhrzeit ist
jedoch nur moglich, wenn diese Option zuvor mit einem
Antippen der Taste auch frei gegeben wurde:

paT. [2013) /[11]/[30] [(sw]

4} ZEIT

AKKUZEIT
MODELLZEIT

AKKUZEIT
MODELLZEIT

Tippen Sie anschlieBend das ein- oder nachzustellende
Wertefeld an, beispielsweise:

par. [2013] /[11]/
ZEIT IEII%IIEI

ti
AKKUZEIT 02 34

MODELLZEIT 00 : 12 : 34

Die Farbe des Feldes wechselt ebenfalls nach blau:

o [2%) 1 (77) (&)

ZEIT IEI@IEI

AKKUZEIT 07
MODELLZEIT 00 : 12

Stellen Sie nun mit der [ oder [B-Taste am rechten Dis-
playrand den gewiinschten Wert ein, z. B.:
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B

(&) o [38)/[1)/ (3]
e (1) : (30 : (1)

AKKUZEIT 02 : 07 : 34
MODELLZEIT 00 : 12 : 34

Mit den anderen Werten verfahren Sie ggf. gleichartig.
Zum Abschluss, und zur Ubernahme Ihrer Anderungen in
den Senderspeicher, tippen Sie wieder auf [ SET §

Bl
&) o [m8) /(1) (3]

ZEIT IEI: IEI

AKKUZEIT 02 : 07 : 34
MODELLZEIT 00 : 12 : 34

Alle Wertefelder sind nun wieder schwarz und das aktuel-
le Datum und die aktuelle Uhrzeit wurden in den Speicher
Ubernommen.

Tipp

Sobald der Sender an einem PC angeschlossen ist, kann das
Datum und die Uhrzeit auch mit Hilfe des ,,Firmware_Upgra-
de_grStudio V4.x" aktualisiert werden.

»AKKUZEIT” und ,, MODELLZEIT“

e  Akkuzeit”

Zur Uberwachung des Senderakkus wird mit dem Be-
triebszeitmesser ,,AKKUZEIT“ die Gesamteinschaltdau-
er des Senders erfasst. Ein Schalter kann nicht zugewie-
sen werden.

Diese Uhr wird automatisch auf den Wert ,,0:00h“ zu-
riickgesetzt, sobald bei Wiederinbetriebnahme des
Senders die Spannung des Senderakkus, z. B. aufgrund

78 Basismenii - Uhren

eines Ladevorganges oder dessen Tausch gegen einen
frisch geladenen, merklich hoher als zuletzt ist.
e ,Modellzeit”
Die ,MODELLZEIT“-Uhr zeigt die aktuelle Gesamtzu-
griffszeit auf den derzeit aktiven Modellspeicherplatz.
Beide Uhren sind nicht schaltbar, kdnnen jedoch bei Bedarf
durch Antippen der jeweiligen Taste m manuell auf NULL
zurlick gesetzt werden, beispielsweise:

e

&) o [m8) /(1) (3]
(8] (30): (1]

AKKUZEIT [17]
MODELLZEIT 00

Bocx]

(&) o, [8) /[1)/ (3]
e [18): (3] : (1)

AKKUZEIT 02 : 07 : 34
MODELLZEIT 00 : 00 : 00

Nach Abschluss Ihrer Einstellungen verlassen Sie das Unter-
menl »Uhren« wieder in Richtung Basismeni durch Antip-
pen der Taste [J¥]e}4 links oben im Display.
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Fail Safe

. . . Vorgaben fur den Storungsfall

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

PHASE 1
MODELLNAME 1 ) ..! ; _ .5 :

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 =
00 ——T1——

000:00.0

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Basisme-
nis. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt »FAIL-SAFE«:

WEG/LIM UMK/MITTE M-STOP

fE——
[——
—
o —

UHREN FAIL-SAFE TRST. Sv-MON

5]

G/S SET SEND.AUSG TELEMEL. ANKUNDEN

Fail Safe

Die systembedingte hohere Betriebssicherheit des
HoTT-Systems gegeniiber der klassischen PPM-Technologie
ergibt sich daraus, dass der im HoTT-Empfanger verbaute
Mikroprozessor nicht nur ausschliefflich die Signale ,,sei-
nes” Senders verarbeitet, sondern auch ,unsauber” emp-
fangene Steuersignale noch aufbereiten kann. Erst wenn
diese, z. B. durch Fremdstdrungen, zu sehr verfalscht oder
gar verstimmelt wurden, ersetzt der Prozessor —abhangig
von den nachfolgend beschriebenen Einstellungen —die
gestorten Signale durch im Empfanger zwischen- oder ab-
gespeicherte Steuersignale (Hold- oder Fail-Safe-Modus).
Dadurch werden z. B. auch kurzzeitige Stérungen wie Feld-
starkelocher o. d. ausgeblendet, welche sonst zu den be-
kannten ,Wacklern“ fiihren wiirden.

Dariiber hinaus stellt die Funktion ,Einschalt-Fail-Safe” si-
cher, dass, solange nach dem Einschalten der Empfangsan-
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lage noch kein giiltiges Sendersignal empfangen wird, alle
Servoausgdnge mit definierbaren Signalen versorgt wer-
den, sodass z. B. ein Fahrwerk nicht unerwartet einfahren
oder ahnlich unerwiinschtes geschehen kann.

Funktionsbeschreibung

Die Funktion ,Fail Safe” bestimmt das Verhalten des Emp-

fangers sowohl unmittelbar nach dem Einschalten der

Empfangsanlage wie auch im Falle einer Stérung der Uber-

tragung vom Sender zum Empféanger.

Die an den Empfangerausgangen 1 bis max. 9 angeschlos-

senen Servos kdnnen deshalb ...

e .. nach dem Einschalten der Empfangsanlage und so-
lange noch keine Funkverbindung zum Sender besteht,
unverziglich die zuvor im Empfanger gespeicherten Po-
sitionen einnehmen. Vollig unabhéngig davon, ob der
jeweilige Ausgang auf ,hold“ oder ,Pos” programmiert
ist.

Hinweis
Standardmdfig ist bis zum erstmaligen Speichern
)) von Fail-Safe-Positionen die Mittenposition vor-
gegeben.

e ..im Falle einer Stérung wahlweise ...

1. ...die momentane Position beibehalten (,halt”).
Alle auf ,halt(en)” programmierten Servos bleiben
im Falle einer Ubertragungsstérung so lange an den
vom Empfanger zuletzt als korrekt erkannten Positi-
onen stehen, bis ein neues, korrektes Steuersignal
beim Empfanger eintrifft.

2. ...nach Ablauf der vorgewahlten ,Verzogerungszeit”
in eine frei wahlbare Position (,,Pos”) bewegen.

Programmierung

Um einen Steuerkanal von ,HALT“ auf ,,POS“ und umge-
kehrt, umzuschalten, tippen Sie in der Spalte ,,Mode” auf
die in der Zeile des umzuschaltenden Kanals befindliche

Taste mit einem Finger oder dem mitgelieferten Stift, bei-
spielsweise:

1[0k ey
e

K1
K2

SET

Tipp

Um die Steuerkandle K5 ... 8 und K9 einstellen zu kénnen,
tippen Sie rechts im Display entsprechend oft aufm [Sei-
tenwechsel].

Mit der Umstellung auf ,POS“ erscheint in der Spalte ,, SET*
ein Wertefeld mit dem Standardwert ,,000%":

SET

CANNED

Zur Vorgabe der Fail-Safe-Position tippen Sie auf das
,,POS“-Wertefeld, beispielsweise auf das in der Zeile , K1
eingeblendete. Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz
nach blau:




Bringen Sie nun das Bedienelement dieses Steuerkanals
in die gewtlinschte Position und tippen Sie dann zu deren
Ubernahme in das Wertefeld auf die Taste rechts un-
ten im Display, beispielsweise:

Analog dazu verfahren Sie ggf. mit der Speicherung weite-
rer Fail-Safe-Positionen.

Zuletzt wahlen Sie ggf. in der untersten Zeile ,Verz.” (Ver-
z6gerung) noch durch entsprechend haufiges Antippen des
Wertefeldes unter den vier moglichen Verzogerungszeiten
(0,255, 0,55, 0,75 s und 1s) eine Ihnen genehme aus, bei-
spielsweise:

Hinweis
Nach der Festlegung der Fail-Safe-Positionen sowie
)) ggf. der passenden Verzégerungszeit, sind die im
Sender gespeicherten Werte auf den gewiinschten
Empfdnger zu lbertragen. Anderenfalls kommt es im Fail-
Safe-Fall nicht zum gewtinschten Verhalten.

Schalten Sie also spatestens jetzt Ihre Empfangsanlage ein
und Gbertragen Sie die von lhnen gewihlten [[Jo} Werte
mit einem Antippen der Taste m zum Empfanger, sodass
dieser bei Bedarf darauf zuriickgreifen kann:

Die erfolgte Abspeicherung wird im Display kurzzeitig be-
statigt und parallel dazu werden die [Je8)-Wertefelder wie-
der ausgeblendet:

SET
P
esp.

Position g

P
| POS ]

Anderenfalls tberpriifen Sie Ihre Sende- und Empfangsan-
lage auf ordnungsgemaRe Funkverbindung und wiederho-
len anschlieBend den Vorgang.

Tipp

Durch Antippen jeder beliebigen [[Jo-Taste in der Spal-
te ,MODE” kann die gespeicherte Fail-Safe-Position ab-
gefragt und ggf, wie beschrieben, gedndert werden.
Unverdnderte [Jo} Werte werden mit dem Verlassen des
Untermentis wieder ausgeblendet.

WARNUNG
e Die im Sender gespeicherten Fail-Safe-Ein-

& stellungen werden nicht automatisch im
laufenden Betrieb zum Empfanger iibertra-

gen! Deren Ubertragung ist deshalb bei be-
stehender Funkverbindung manuell durch

Antippen der Taste [J§g auszulésen!

e Nach einem Empfingerwechsel sind die im
Sender gespeicherten Fail-Safe-Einstellun-
gen erneut zu libertragen und im bisherigen
Empfanger per Reset vorsichtshalber zu 16-
schen.

e Nutzen Sie dieses Sicherheitspotenzial, in-
dem Sie fiir einen Fail-Safe-Fall wenigstens
die Motordrosselposition bei Verbrenner-
modellen auf Leerlauf oder die Motorfunk-
tion bei Elektromodellen auf Stopp oder
bei Heli-Modellen auf ,Hold“ programmie-
ren. Das Modell kann sich dann unmittelbar
nach dem Einschalten der Empfangsanlage
oder im Stoérungsfall nicht so leicht selbst-
stindig machen und so Sach- oder gar Per-
sonenschdden hervorrufen. Ziehen Sie ggf.
einen erfahrenen Piloten zu Rate.

Durch Antippen der Taste [{{[dd links oben im Display wird
das Untermeni wieder in Richtung Basismenii verlassen.
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Trimmeinstellung

. . . Einstellung der Trimmungen

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

000:00.0
25 Y - g0 000]
PHASE 1

MODELLNAME 1 | | E} : o

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1—— 000

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Ba-
sismeniUs. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»TR.ST.«:

=1 —~ = R, X
A £ B Y

L =
DELLTYP WEG/LIM UMK/MITTE
i3

UHREN FAIL-SAFE TRST.

G/S SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

Die beiden Kreuzknlppel sind mit einer digitalen Trimmung
ausgestattet. Kurzes Antippen der Trimmgeber verstellt mit
jedem ,Klick” die Neutralposition der Kreuzknippel um
einen bestimmten Wert. Bei langerem Festhalten lduft die
Trimmung mit zunehmender Geschwindigkeit in die ent-
sprechende Richtung.

Die aktuellen Trimm-Positionen werden in der Grund-
anzeige angezeigt und eine Verstellung auch akustisch
,horbar” gemacht. Wahrend eines Modellbetriebs die Mit-
tenposition wiederzufinden ist daher auch ohne Blick auf
das Display problemlos moglich: Bei Uberfahren der Mit-
tenposition wird eine kurze Pause eingelegt.

Die aktuellen Trimmwerte werden bei einem Modellspei-
cherplatzwechsel automatisch abgespeichert.

Des Weiteren wirkt die digitale Trimmung im Lieferzustand
des Senders M2z-18 HoTT Pro innerhalb eines Modellspei-
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cherplatzes stets global, kann jedoch bei Bedarf auf pha-
senspezifisch umgestellt werden.

Phasenabhingige Einstellungen

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit der Speicherung phasenspezifischer Werte. Erkennbar
am links oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten
Phasennamen. StandardméRig wird der Name der Phase
1 eingeblendet, welche mit dem Namen ,,NORMAL“ oder
,PHASE 1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHA-
SE« jedoch eine oder mehrere weitere Phasen definiert ha-
ben, kdnnen Sie zwischen diesen Phasen umschalten. Be-
tatigen Sie also ggf. den oder die entsprechenden Schalter
um zwischen den Phasen umzuschalten.

TR.ST

T2

T3 T4
STEP

POS 00% 00%  00%

00%

Optionstaste /8 (GLobal/PHase)

Die Festlegung auf (global) oder [T} (Phase) erfolgt
oben links im Display, wobei die Trimmung des Gas-/Brems-
oder des Gas-/Pitch-Steuerkniippels, pauschal auch Steuer-
funktion ,K1“ (Kanal 1) genannt, softwareseitig generell auf
,Global“ d. h. phasenunabhangig festgelegt ist.

Antippen dieser Taste links oben im Display...

TR.ST @
(b] ™ 1 ™ ™
s Lo ]
antippen 00%

OO 00% 00%  00%

... stellt die Trimmung der Steuerfunktionen 2 ... 4 von pha-
senubergreifend (,GL(obal)“) auf ,phasenspezifisch (,,PH(a-
se)”), und umgekehrt, um.

Zeile ,,STEP“

Die vier digitalen Trimmgeber verschieben den Neutral-
punkt des jeweiligen Steuerkniippels bei jedem , Klick“ um
eine zwischen ,,01“ und max. ,,10“ einstellbare Schrittwei-
te in die jeweilige Richtung, wobei der maximale Trimm-
weg — unabhangig von der gewahlten Zahl an Trimmschrit-
ten —immer ca. £30 % des Steuerweges betragt.

(Trimmschritte)

Hinweis
Diese Einstellung wirkt, véllig unabhéngig von der
Einstellung (global) oder m (Phase), immer
,global”

Um die aktuelle ,Schrittweite” eines Trimmgebers zu an-
dern, tippen Sie auf das entsprechende Wertefeld in der
Zeile ,STEP” beispielsweise:

D PHASE 1 TR.ST
M T2 T3 T4
STEP

POS  00% Of  00%

SET [ 000% CREED000%

AUTOTR.

STEP

POS 00% 00% 00%

AUTOTR.

00%
-]

Stellen Sie nun mit der [ oder [ -Taste rechts auBen den
gewiinschten Wert ein, beispielsweise:




ICK | PHASE 1 TR.ST

LA PR ¢

[sv]
T [ANz]

STEP
POS  00% 00% 00%  00%

ser o) o)

AUTOTR.

Antippen der Taste [[I2Y setzt einen verinderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Mit den anderen Trimmgebern verfahren Sie ggf. gleichar-
tig.

Tipp

Die Nummerierung der Trimmgeber T1 ... T4 bezieht sich
ausschliefslich auf die Belegung der Steuerkandle 1 ... 4. Ob
jedoch eine bestimmte Bezeichnung auf einen Trimmgeber
des linken oder rechten Steuerkntippels zutrifft, ist abhéngig
von dem im Menii »ST-MODE« des Systemmentis gewdhlten
Steuermode.

Zeile ,,POS“

In der Spalte ,,POS” werden die aktuellen Trimmpositionen
angezeigt. (Der Trimmbereich betragt ca. £30 % vom ge-
samten Steuerweg.) Diese kdnnten beispielsweise wie folgt
aussehen:

(Trimmposition)

D TR.ST

(PA) 1 1 1 T [aNz]

STEP
POS  00% +13% -06% -07%

SET 000
AUTOTR.

Zeile ,,SET“

Diese Option gestattet lhnen die wahlweise Speicherung
der jeweils aktuellen Position der vier digitalen Trimmun-
gen, um sie anschlieBend wieder in die optische Mitten-
stellung zuriickfiihren zu kdnnen. Nach einem Modellspei-
cherplatzwechsel oder nach langeren Flugpausen stehen
Ihnen so die zuletzt abgespeicherten Trimmpositionen in
den Mittenpositionen der jeweiligen Trimmanzeigen der
Steuerfunktionen 1 ... 4 wieder zur Verfiigung.

(Speichern von Trimmpositionen)

Sie haben beispielsweise Ihr Modell eingeflogen und im
Zuge dessen getrimmt. In der Zeile ,POS“ etwa in der Mit-
te des Displays werden nun die aktuellen Trimmpositionen
in weiler Schrift angezeigt. (Der Trimmbereich betragt
ca. £30 % vom gesamten Steuerweg.) Die Wertefelder in
der Zeile ,SET” darunter zeigen den Inhalt des separaten
Trimmspeichers, der, da noch keine Werte in diesem ge-
speichert wurden, einheitlich Werte von 000 % enthilt.
Das Display sieht deshalb z. B. wie oben, im Abschnitt ,, Zeile
POS“ dargestellt aus.

Zum Speichern eines Trimmwertes tippen Sie das Werte-
feld unterhalb des zu lGbernehmenden Trimmwertes an,
z. B. das Wertefeld in der Spalte ,T3“ (H6henruder bei ei-
nem Flachenmodell):

T T2
STEP
POS  00% +13% -06% -07%

EN

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

[sv]
T [ANz]

T2 T3

STEP
POS  00% +13% -06% -07%

ser  omm) [ [ [oome )

AUTOTR.

Durch Antippen der Taste rechts unten im Display ...

D TR.ST
M T2 T3 T4
STEP

POS 00% +13% —06% —07%gpas

ser (oo oome) o0me) aome 4 -

AUTOTR.

... wird der Trimmwert aus der Zeile ,POS” in den separaten
Trimmspeicher lbernommen:

D TR.ST IEI
T T2 T3 T4
STEP

POS 00% +13% 00% -07%

ser (1o oo o)

AUTOTR.

Mit den anderen Trimmwerten verfahren Sie ggf. gleichar-
tig.
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Loschen gespeicherter Trimm-Positionen

Tippen Sie das Wertefeld, dessen Trimmwert Sie |6schen
mochten, an, z. B.:

TR.ST @
™ T2 T3 T4

STEP

POS  00% +13% 00% -07%
seT (000 (-]

AUTOTR.

Antippen der Taste m setzt nun einen veranderten Wert
im blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert zu-
riick:

T3
step [[0s J(Co2 J(os J(oa ][+ ]
POS  00% +13% 00% -07%

Mit den anderen Trimmwerten verfahren Sie ggf. gleichar-
tig.

Zur optischen Uberpriifung Ihrer Einstellungen wechseln
Sie gegebenenfalls mit einem Antippen der Taste |JXY(A
rechts oben im Display zur grafischen Anzeige der Positio-
nen aller Trimmgeber ...

0 [T [T o0

..., wobei die grafische Darstellung nach folgendem Schema
den einzelnen Trimmgebern zugewiesen ist:
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o0 [T [T o0

Tipp
Dasselbe Display erreichen Sie jederzeit aus der Grund-
anzeige des Senders Mm2=18 HoTT Pro, indem Sie das obere
Paar der beiden mittleren Balkengrafiken antippen:

000% l:l:l I:L:I 000% D
Mo 7 5 Rx il ] Iy

wossv 4 [000:00.0]

Y 000-00.0

-
CwooeLuvne 1 ]

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 [ T1——

AUTO TRIMM

Die Option ,,AUTO TRIMM“ bietet Ihnen die Moglichkeit,
ein Modell schnell und unkompliziert zu trimmen, z. B. im
Rahmen eines Erstfluges oder auch nach (groReren) Repa-
raturen oder dergleichen.

Da im Rahmen derartiger ,Erstflige” die zuvor ,tro-
cken” vorgenommenen Modelleinstellungen meist nicht
100 %-tig passen, wird Ublicherweise zundchst mit den
Knlppeln soweit gegengesteuert, bis der gewiinschte Flug-
zustand hergestellt ist und mehr oder weniger gleichzeitig
versucht, mit den Trimmgebern die Steuerkniippel wieder
zu ,entlasten”.

Genau hier setzt die Option ,AUTO TRIMM“ an: Nach Jus-
tierung der gewiinschten Fluglage Uber die Steuerfunk-
tionen 2 ... 4 wird der dieser Option zuvor zugewiesene
Momentschalter — vorzugsweise einer der standardmaRig
montierten selbst riickstellenden Schalter — EINMAL beta-

tigt. Beispielsweise der 3-Stufen-Schalter S8, dessen Tast-
funktion nach der Zuweisung als EIN-Position deklariert
wird. (Aus Sicherheitsgriinden —siehe nachfolgend unter
,Hinweise” —wird dringend empfohlen, keinesfalls einen
Schalter mit dauerhafter ,EIN“-Stellung zu verwenden.):

D TR.ST @
M T T3 T4

STEP

POS 00% 00%  00%

SET 000%

00%

Ausgelost von der Schalterbetatigung, werden die Abwei-
chungen der Steuerkniippelpositionen 2 ... 4 von der je-
weiligen Neutralposition als Trimmwert von maximal +30 %
innerhalb von etwa 1 Sekunde Gibernommen. Parallel sind
die Steuerknippel wieder in die Normallage zuriickzufiih-
ren, beispielsweise:

D TR.ST @
M T T3 T4
STEP

POS 00% -12% +09% -29%
SET

Hinweise
e Benutzen Sie aus Sicherheitsgriinden keinesfalls
die Option ,,AUTO TRIMM* bei Vorgabe von ,0“
Trimmschritten.

e Achten Sie darauf, dass sich die Steuerkniippel 2
... 4 wéhrend der Schalterzuweisung in ihrer Neu-
tralposition befinden. Anderenfalls werden deren
Abweichungen von der Neutralposition bereits als
Trimmwert in den Trimmspeicher libernommen.

e JEDE Betdtigung des Auto-Trimm-Schalters wirkt
kumulierend, weshalb aus Sicherheitsgriinden




dringend empfohlen wird, den Schalter nur ein-
mal zu betdtigen und diesen nach Abschluss ei-
nes ,Auto Trimm“-Fluges wieder zu deaktivieren.
Anderenfalls besteht die Gefahr, dass die ,AUTO
TRIMM“-Funktion versehentlich betdtigt wird.

Weisen Sie keinesfalls einen der ,,normalen” Kipp-
schalter der ,,AUTO-TRIMM“-Funktion zu oder Sie
stellen diesen unmittelbar nach Auslésung eines
Auto-Trimm-Vorganges wieder zuverldssig auf
LAUS“l ANDERENFALLS LOST JEDE BETATIGUNG
EINES BELIEBIGEN SCHALTERS EINEN WEITEREN
AUTO-TRIMM-VORGANG AUS.

Die Ubernahme der Trimm-Werte aus der Zeile
,POS” in die Zeile ,SET” sowie das Léschen von
Werten erfolgt wie eingangs dieses Abschnittes
beschrieben.
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..- Servomonitor

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g 4.2v

EN
(wooewuvae 1 |

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

000:00.0
wot@ﬂﬁ!ﬂ'

PHASE 1

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Ba-
sismeniUs. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»Sv-MON«:

Sv-MON

ANKUNDEN

SEND.SET UHREN

/S SET SEND.AUSG

Die optische Anzeige der aktuellen Servopositionen kann
jedoch nicht nur durch die vorstehend beschriebene An-
wahl dieses Menupunktes aufgerufen werden, sondern
alternativ bei inaktiven Wertefeldern auch aus der Grun-
danzeige und beinahe allen Menipositionen durch gleich-
zeitiges Dricken der links vom Display befindlichen Tasten
A v. AnschlieBendes Driicken der darunter befindlichen
ESC-Taste bringt Sie wieder direkt an den Ausgangspunkt
zuriick.

Phasenabhidngige Anzeige

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit der Anzeige phasenspezifischer Werte. Erkennbar am
links oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Pha-
sennamen. StandardmaRig wird der Name der Phase 1 ein-
geblendet, welche mit dem Namen ,,NORMAL" oder ,,PHA-
SE 1” vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermenii »PHASE«
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. . . Anzeige der Servopositionen und Servotestfunktion

jedoch eine oder mehrere weitere Phasen definiert haben,
kdnnen Sie zwischen diesen Phasen umschalten. Betatigen
Sie also ggf. die entsprechenden Schalter, um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Servomonitor

Die aktuelle Stellung eines jeden Servos wird unter Ber{ick-
sichtigung der Geber- und Servoeinstellungen, der Dual-Ra-
te-/Expo-Funktionen, des Zusammenwirkens aller aktiven
Linear- und Kurvenmischer usw. in einem Balkendiagramm
exakt zwischen -150 % und +150 % des normalen Weges
angezeigt. 0% entspricht genau der Servomittelstellung.
So konnen Sie schnell Ihre Einstellungen berpriifen, ohne
den Empfanger einschalten zu missen. Dies entbindet Sie
allerdings nicht davon, vor dem ersten Modellbetrieb alle
Programmierschritte sorgfaltig auch am Modell zu testen
um Fehler auszuschlieRen!

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Die Anzeige erfolgt nach folgendem Schema bei:

Land- und Wasserfahrzeuge

Orientieren Sie sich bitte an lhrer Belegung der Steuerka-
nale.

Kopter

Balken 1 Pitch (steigen/sinken)
Balken 2 Rollen

Balken 3 Nicken

Balken 4 Gieren

Balken 5..9 entsprechend lhrer Belegung

Hubschraubermodelle

Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken

© 00N UL B WN B

Pitch oder Roll (2)- oder Nick (2)-Servo
Roll (1)-Servo

Nick (1)-Servo

Heck-Servo (Gyro)

Nick (2)-Servo / freier Kanal

Gas-Servo oder Drehzahlregler
Gyroempfindlichkeit / freier Kanal
Drehzahlsteller / freier Kanal

freier Kanal

Flachenmodelle

Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken
Balken

O 00 NO UL B WN -

Hinweise

»

Gas-/Brems-Servo

Querruder oder Querruder links
Hohenruder

Seitenruder

Querruder rechts

Wolbklappe (links) / freier Kanal
Wolbklappe rechts / freier Kanal

freier Kanal / zweites Hohenruderservo
freier Kanal / WK2 links

Da bei den Modelltypen ,Land-“ und ,Wasser-
fahrzeug” keine fixen Vorbelegungen vorgesehen
sind, kann fiir diese Modelltypen keine vergleich-
bare Belegungsliste erstellt werden.

Beachten Sie, dass sich die Servoanzeige aus-
schlieflich auf die urspriingliche Reihenfolge der
Servos bezieht, also weder einer im Untermeni
»Senderausgang« noch im Untermendi ,Empfén-
gerausgang” des Untermeniis »Sendereinstel-
lung« ggf. vorgenommenen Vertauschung der
Ausgdnge folgt.

Die Anzahl der in diesem Untermentl gezeigten
Kandle entspricht den im Sender maximal zur




Verfiigung stehenden Steuerkandlen. Die Anzahl
der tatsdchlich nutzbaren Kandle ist jedoch auch
abhdngig vom verwendeten Empfidngertyp sowie
von der Anzahl der daran angeschlossenen Servos
und kann deshalb u. U. erheblich geringer sein.

e Nutzen Sie diese Anzeige wihrend der Modellpro-
grammierung, da Sie unmittelbar alle Einstellun-
gen am Sender lberpriifen kénnen. Dies entbindet
Sie allerdings nicht davon, vor dem ersten Modell-
betrieb alle Programmierschritte sorgféltig auch
am Modell zu testen, um Fehler auszuschliefsen!

Servotest

Hinweis
Starten Sie einen Servotest nur in einem eigens fiir
diesen Zweck angelegten Modellspeicher ohne jegli-
che Mischer! Anderenfalls kommt es zu unvorherseh-
baren Servoausschldgen.

Um die Servotestfunktion aktivieren zu kénnen, tippen Sie
rechts oben auf das Feld QI3Y§:

Dm [RUCK] PHase 1

antlppen

Am rechten Displayrand erscheinen weitere Tastenfelder:

Dm [RUCK] PHase 1

Zum Andern der standardmiRig vorgegebenen Zykluszeit
von 0.5 s tippen Sie das entsprechende Wertefeld an. Die
Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

DPHASE1
1 2 3 4 5

Im blauen Wertefeld kann die Zeitvorgabe fir einen Be-
wegungszyklus mit der [ oder [B-Taste rechts auBen in
0,5-s-Schritten zwischen 0,5 und maximal 5,0 s gedndert
werden, beispielsweise:

Antippen der Taste IE setzt einen veranderten Wert im
aktiven Feld wieder auf den Standardwert von 0,5 s zurlick.

Gestartet wird der Servotest durch Antippen der Tas-
e BILGUN rechts unten ...

.. woraufhin eine Sicherheitsabfrage im Display eingeblen-
det wird:

WAHLEN

Servotest starten?

Antippen von [[f] bricht den Vorgang ab.

Antippen von [[] startet die Funktion Servotest. Diese steu-
ert nun die Servos automatisch so, als wiirden die zuge-
horigen Geber—von der jeweiligen Neutralposition aus
startend —gleichzeitig und permanent in der eingestellten
Zeit zwischen -100 % und +100 % hin und her bewegt. Alle
im jeweiligen Modellspeicher aktiven Servos bewegen sich
innerhalb der vorgegebenen Servowege und Servowegbe-
grenzungen solange, bis, durch Antippen der Taste
rechts unten, der Servotest wieder gestoppt wird:

°f s -100% " -100% START
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. . . Geber- und Schalterzuweisung

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 S—— 1)) D
Y

E

ooo 00.0
HASE1
[ moDELLNAME 1 ]

00: 01: 23
000 —T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des ,grinen” Ba-
sismeniUs. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»G/S SET«:

MOD.AUSW MUDELLTVP

sv UHREN FAIL-SAFE TRST. Sv-MON

G/S SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

Neben den beiden Kreuzkniippeln fir die Steuerfunktionen
1 bis 4 und deren Trimmgebern ist der Sender Mz-18 HoTT
Pro serienmaRig mit weiteren Bedienelementen ausgestat-
tet:

e 1 Zweistufenschalter mit langem Griff (S6)
e 1 Dreistufenschalter mit langem Griff (S3)

e 4 Dreistufenschalter mit kurzem Griff
(S1, S4, S5 und S7)

e 2 einseitig selbstneutralisierende Dreistufenschalter
mit langem Griff (S2 und S8)

e 2 riickseitige Proportional-Drehschieberegler
(SL1 und SL2)

e 2 Proportional-Drehgeber (DV1 und DV2)

Im Gegensatz zu den beiden Kreuzkniippel, welche bei al-
len zur Auswahl stehenden Modelltypen ohne weiteres Zu-
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tun auf die an den Empfangerausgangen 1 ... 4 angeschlos-
senen Servos und bei einem Helikoptermodell zusétzlich
noch auf Servo 6 einwirken, sind die vorstehend erwahnten
,weiteren” Bedienelemente prinzipiell erst einmal inaktiv.
Daraus resultiert u. a., dass sich im Lieferzustand der Anlage
wie auch nach der Initialisierung eines neuen Modellspei-
chers und dessen ,,Binding” an den zum Einbau vorgese-
henen Empfanger, nur die Gber die beiden Steuerkniippel
angesteuerten Servos bewegen lassen, an anderen Steck-
platzen angeschlossene Servos dagegen erst einmal stetig
in ihrer Mittelstellung verharren.

Auch wenn dies auf den ersten Blick eher unkomfortabel zu
sein scheint ..., ist doch nur so gewahrleistet, dass Sie einer-
seits vollig frei unter den ,weiteren” Bedienelementen |h-
res Senders auswahlen kénnen und Ihnen andererseits das
,Deaktivieren” nicht benotigter Bedienelemente erspart
bleibt, denn ein nicht benétigtes Bedienelement hat auch
bei irrtiimlicher Bedienung nur dann keinen Einfluss auf lhr
Modell, wenn es inaktiv, also keiner Funktion zugewiesen
ist.

Allein Ihren Bediirfnissen folgend, kdnnen Sie deshalb alle
vorstehend erwdhnten Bedienelemente in dem hier zu be-
sprechenden Untermeni »G/S SET« vollig wahlfrei jedem
beliebigen Funktionseingang zuweisen. D. h. aber ebenso,
dass jedes einzelne dieser Bedienelemente bei Bedarf auch
gleichzeitig mehreren Funktionen zugeteilt werden kann.
So kann beispielsweise derselbe Kippschalter, den Sie in
diesem Untermenl einem Eingang zuweisen, gleichzeitig
im Unterment »Uhren« den ,,Uhren” als Ein-/Aus-Schalter
zugewiesen werden usw.

Hinweise
e Zu beachten ist, dass bei Funktionsiiberschnei-
)) dungen, wie der Benutzung desselben physischen
Schalters beispielsweise als Schalter zur Phasen-
umschaltung und als Geber zur Phasentrimmung,
Fehlverhalten nicht auszuschliefSen ist. Andern Sie
ggf. also lhre Schalterzuordnung.

Im Unterschied zur Servowegeinstellung wirkt
die Steuerwegeinstellung auf alle abgehenden
Misch- und Koppelfunktionen und somit letztend-
lich auf alle Servos, die (ber das betreffende Be-
dienelement betdtigt werden.

Die Steuerrichtung des Bremsgebers ei-
. nes ,Segelflugmodells, standardmdfig

die ,vordere” Position des K1-Steuer-
kniippels, wird durch den Offset-Wert in der Zeile
,BUTT.OFFSET” des Untermentiis »BUTTERFLY«
bestimmt.

Die Umstellung der Steuerrichtung des
. Gassteuerkniippels (K1) eines Motormo-

dells wird im Rahmen des Untermentis
»K1-KURVE« beschrieben.

Die Umstellung der Steuerrichtung des
. Gas-/Pitch-Steuerknippels (K1) eines

Helikoptermodells wird im Rahmen des
Untermentis »Pitch Kurve« beschrieben.

Die Umstellung der
Steuerrichtung des
Gassteuerkniippels

(K1) dieser drei Modelltypen wird im Rahmen des
Untermentis »K1-KURVE« beschrieben.




Spalte ,,G/S“ (Geber/Schalter)

Geber oder Schalter zuweisen

Zur Zuweisung eines Bedienelementes tippen Sie das Wer-
tefeld in der Zeile des gewiinschten Steuerkanals an, bei-
spielsweise Eingang 6 auf der zweiten Displayseite dieses
Untermends:

+100%

-WEG +

G/S OFFSET

G/S Set

: % 000% ] +100%) [+100%
. [KeN) [000% ] [+100%
. [keN] [000% +100%

G/S OFFSET  -WEG+

SERVO

(R (o) o) ) ()
=

G/S OFFSET  -WEG+

Tipp

Um die Steuerkandle K5 ... 8 und K9 sowie ggf. auf der vier-
ten Seite dieses Untermeniis eine Zeitverzégerung einstellen
zu kénnen, tippen Sie rechts im Display entsprechend hdufig
auf B [Seitenwechsel].

Es wird das Popup-Display , WAHLEN“ eingeblendet:

G/S Set

G/S OFFSET  -WEG+

Antippen von [ bricht den Vorgang ab. Zum Zuweisen ei-
nes Gebers oder Schalters betdtigen Sie dagegen das ge-
wiinschte Bedienelement, wobei zu beachten ist, dass die
Proportional-Drehgeber und -Drehschieber erst nach eini-
gen ,Rasten” erkannt werden, also etwas langer betatigt
werden missen. Wenn der Stellweg nicht mehr ausreicht,
betdtigen Sie den Geber gegebenenfalls in Gegenrichtung.
Mit einem 2-Stufen-Schalter kann nur zwischen den jewei-
ligen Endwerten hin und her geschaltet werden, z. B. Motor
EIN / AUS. Die 3-Stufen-Schalter erlauben auch eine Mit-
tenposition.

Im Display wird nun entweder die Geberbezeichnung oder
die Schalternummer eingeblendet, z. B.:

G/S Set ISERVO

G/S OFFSET

-WEG +

Geber oder Schalter I6schen

Tippen Sie das Wertefeld mit der zu I6schenden Zuordnung
an, beispielsweise:

G/S Set ISERVO

.
83
- [n]
- fen]

G/S OFFSET  -WEG+

G/S Set ISERVO

G/S OFFSET  -WEG+

Zum Loschen des zugewiesenen Gebers oder Schalters tip-
pen Sie [4ii§ an:

G/S Set

G/S OFFSET  -WEG+

PHASE 1 G/S Set

G/S OFFSET

-WEG +
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Analog verfahren Sie ggf. mit weiteren Einstellungen.

Hinweise
e Die in diesem Untermenti zugewiesenen Geber
wirken ,global” in allen Phasen. Lediglich der in
der zweiten Spalte einzustellende ,,Offset” und die
in der dritten und vierten Spalte vorzunehmende
Wegeinstellung” wirken phasenspezifisch.

e Wenn Sie bei einem Modell mit Wbélbklappen
dem Eingang 6 einen Geber oder Schalter zuwei-
sen, ist dessen Funktion abhdngig von der jeweils
aktuellen Einstellung in der Zeile ,,AKT” des Un-
termentiis »WK-SET« des Funktionsmeniis: Solan-
ge das Wertefeld rechts neben ,AKT” auf
oder [XYQ steht, wirkt dieser Geber oder Schalter
ausschliefslich auf Servo 6 und ggf. 7 mit den in
diesem Untermenii eingestellten Werten. Ande-
renfalls ibernimmt dieser Geber oder Schalter
die Funktion einer ,Phasentrimmung” mit den im
Untermenti »WK-SET« eingestellten Werten.

Phasenabhangige Einstellungen

Im Gegensatz zu den zuvor beschriebenen — phaseniiber-
greifend wirkenden — Geber- und Schalterzuweisungen in
der Spalte ,,G/S“ wirken die Werte in den nachfolgend be-
schriebenen Spalten ,,OFFSET“ und ,— WEG +“ sowie die auf
einer eigenen Displayseite zu findende ,,symmestrische Zeit-
verzégerung” phasenspezifisch. Erkennbar am links oben
im Display in griner Farbe eingeblendeten Phasennamen.
StandardmaRig wird der Name der Phase 1 eingeblendet,
welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE 1“ vor-
belegt ist. Sobald Sie im Untermenii »PHASE« jedoch eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kbnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.
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Spalte ,,Offset”

Spalte ,,— Weg +“

Die Steuermitte des jeweiligen Bedienelements, d. h. sei-
nen Nullpunkt, andern Sie —ggf. phasenspezifisch —in die-
ser Spalte.

Tippen Sie den zu andernden Offset-Wert an, beispielswei-
se:

D PHASE 1 GIS Set

G/S OFFSET  -WEG+

G/S OFFSET  -WEG+

Stellen Sie nun mit der [ oder [-Taste rechts auBen den
gewiinschten Wert ein, beispielsweise:

G/S Set

G/S OFFSET

-WEG +

Der Einstellbereich betragt +125 %.

Antippen der Taste QI3 setzt einen verdnderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Analog verfahren Sie ggf. mit weiteren Einstellungen.

In dieser Spalte wird, getrennt fiir jede Seite, der Weg des
jeweiligen Bedienelements eingestellt.

Tippen Sie dazu in der entsprechenden Zeile auf das linke
Wertefeld zum Einstellen des Wertes auf der Minus-Seite
des Steuerweges und/oder auf das rechte zum Einstellen
des Wertes auf der Plus-Seite des Steuerweges, beispiels-
weise:

G/S Set

G/S OFFSET

-WEG +

G/S OFFSET  -WEG+

Stellen Sie nun mit der [ oder [M-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.

Der Einstellbereich betragt +125 %.

Mit dem Wert auf der Plus-Seite des Steuerweges verfah-
ren Sie ggf. gleichartig, beispielsweise:

G/S Set

G/S OFFSET

-WEG +




Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zurlick.

Analog verfahren Sie ggf. mit weiteren Einstellungen.

symmetrische Zeitverzogerung

Tippen Sie entsprechend haufig auf die Taste m am rech-
ten Displayrand um aud diese Displayseite zu gelangen:

G/S SET

Zum Einstellen einer zeitlichen Verzégerung des ausgewahl-
ten Gebersignals tippen Sie auf die standardmafig mit m
beschriftete Taste, beispielsweise K8:

Die Farbe der Taste wechselt von schwarz nach blau:

G/S SET

ko. [0.0s ]

Entsprechend haufiges Antippen der -Taste am rechten
Displayrand erh6ht den Wert bis auf max. 9,9 s, beispiels-
weise:

G/S SET

Antippen der H—Taste darunter reduziert einen Wert auf
minimal 0,0 s und Antippen der m—Taste setzt einen ver-
anderten Wert auf den Standardwert zurick.

Um die grafische Anzeige der Servowege und -positionen
des Menis »Sv-MON« aufzurufen sowie ggf. anschliefend
die darin integrierte Funktion ,Servotest” zu aktivieren, tip-
pen Sie auf die Taste |8¥] im Display rechts oben oder drii-
cken Sie alternativ bei inaktiven Wertefeldern gleichzeitig
die Tasten A v links vom Display.

Analog verfahren Sie ggf. mit weiteren Einstellungen.

Hinweis

Uber die Tasten mit der standardmdpfigen Beschrif-
)) tung [\Xi8 stellen Sie eine symmetrische Zeitverzége-

rung des geberseitigen Steuersignals ein. Eine hier
eingestellte Zeitverzégerung wirkt somit nicht ausschliefslich
auf das Servo mit der Nummer des vermeintlich verzégerten
Empfédngeranschlusses, sondern gleichartig auf alle von
dem, der Steuerfunktion X zugewiesenen, Bedienelement
angesteuerten Servos.
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. X

Nach der Initialisierung eines neuen Modellspeichers mit
dem Modelltyp ,Helikopter” ist beim Sender mz-18 HoTT
Pro der Eingang ,9“ der Funktion ,Gaslimit” vorbehalten.
Diese Funktion ist jedoch standardmaRig deaktiviert und
bleibt dies auch, solange dem Eingang 9 J&AN Geber zu-
gewiesen ist:

D PHASE 1 G/S Set

co. [Rem) (1o0e) oo ) [

G/S OFFSET  -WEG+

Hinweis
Der Gaslimiter ist nur solange deaktiviert, solange der
Eingang , 9" frei ist! Anderweitig kann dieser Eingang
nicht benutzt werden!

Mit der Zuweisung eines Gebers, beispielsweise dem rechts
oben auf dem Sender montierten Proportional-Drehgeber
DV2, wird die nachfolgend beschriebene Option ,Gaslimit”
wieder aktiviert und kann dann entsprechend der folgen-
den Beschreibung eingestellt werden.

D 6S Set
0

G/S OFFSET

-WEG +

Ist dem Eingang ,9“ ein Geber zugewiesen, eribrigt sich
die eventuell von anderen Fernsteuersystemen zu diesem
Zweck gewohnte Programmierung von zwei Phasen —, mit
Gasvorwahl“ und ,,ohne Gasvorwahl“—, da sich die Erho-
hung der Systemdrehzahl unterhalb des Schwebeflugpunk-
tes mit den entsprechenden Optionen des Senders mz-18

HoTT Pro wesentlich flexibler und feiner optimieren ldsst
als bei der so genannten ,,Gasvorwahl”.

Bedeutung und Anwendung von ,,Gaslimit”

Im Gegensatz zu Flachenmodellen wird beim Hubschrau-
ber die Leistungsabgabe des Triebwerkes nicht direkt mit
dem K1-Steuerkniippel geregelt, sondern nur indirekt liber
die in bestimmten Helikoptermenis des Funktionsmenis
vorzunehmenden Gaskurveneinstellungen oder —falls Sie
in lhrem Modell einen Drehzahlregler einsetzen —von die-
sem.

Tipp

Fiir unterschiedliche Phasen kénnen Sie (ber die Phasenpro-
grammierung nattrlich auch individuelle Gaskurven einstel-
len.

De facto fiihren beide Methoden der Leistungssteuerung
jedoch dazu, dass sich der Vergasermotor eines Hubschrau-
bers im ,,normalen” Flugbetrieb niemals auch nur in der
N&he der Leerlaufstellung befindet und sich dieser deshalb
ohne eine zusétzliche Eingriffsmoglichkeit weder sauber
starten noch abstellen I&sst.

Die Funktion ,,Gaslimit” |6st dieses Problem elegant, indem
mit einem separaten Geber die Stellung des Gasservos bzw.
die Leistungsregelung eines Motorstellers limitiert werden
kann. Auf diese Weise ist es moglich, mit dem Gaslimit-Ge-
ber das ,Gas” wahlweise bis zur Leerlaufstellung zurick-
zunehmen, in welcher dann der Trimmgeber des Gas-/
Pitch-Steuerkniippels die Kontrolle Gbernimmt, oder einen
Elektroantrieb direkt abzustellen. Umgekehrt kann das Gas-
servo oder der Motorsteller natirlich nur dann seine Voll-
gasstellung erreichen, wenn mit dem Gaslimit-Geber auch
der gesamte Stellweg freigegeben wurde.

Die Einstellung des Wertes auf der—rechten — Plus-Seite
der Spalte ,Weg"“ muss deshalb unbedingt so groR gewahlt
werden, dass in der Maximumposition des Gaslimit-Gebers
die Uber die Gaskurveneinstellungen erreichbare Voll-
gasstellung keinesfalls limitiert wird — Giblicherweise wird
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hier deshalb ein Wert zwischen +100 % und +125 % einge-
stellt.

D PHASE 1 GIS Set

co. [ov2) (1) o) ) ()

(-]

G/S OFFSET  -WEG+

‘

Der Wert auf der —linken — Minus-Seite der Spalte ,Weg"
sollte so gewahlt werden, dass mit dem Gaslimitgeber ein
Elektroantrieb sicher abgestellt oder ein Vergaser so weit
geschlossen werden kann, dass der Verbrennungsmotor
in Verbindung mit der—digitalen —K1-Trimmung eben-
falls abgestellt werden kann. Belassen Sie daher diesen
Wert — vorerst — bei +100 %.
Diese variable ,Limitierung” des Gasweges sorgt aber nicht
nur fir komfortables Anlassen und Abstellen des Antrie-
bes, gegebenenfalls ist damit auch ein nicht unerheblicher
Zuwachs an Sicherheit verbunden! Denken Sie nur daran,
was passieren kdnnte, wenn Sie z. B. den Hubschrauber mit
laufendem Motor zum Startplatz tragen und dabei verse-
hentlich den K1-SteuerknUppel betatigen ...
Bei zu weit gedffnetem Vergaser oder durchstellenden
Motorsteller werden Sie deshalb auch bereits beim Ein-
schalten des Senders oder nach einem Modellwechsel
entsprechend akustisch gewarnt und in der Grundanzeige
erscheint die Meldung:
WARNUNG
GAS AR M-STOPP

K1-POS PHASE

RC Signal

BITTE HF EIN/AUS

Parallel dazu wird solange das automatische Einschalten
des HF-Moduls unterdrtickt, bis sich durch Zurliicknehmen




des Gaslimiters oder des Gas-/Pitch-Steuerknlppels das
Ausgangssignal des Kanals 6 im Leerlaufbereich befindet.

Tipp

Bedienen Sie sich des »Servomonitors«, um den Einfluss des
Gaslimit-Gebers beobachten zu kénnen. Denken Sie daran,
dass beim Sender mz-18 HoTT Pro der Servoausgang 6 das
Gasservo ansteuert!

Leerlauf-Grundeinstellung

Offnen Sie den Gaslimiter zunéchst bis zum Anschlag. Stel-
len Sie den Gas-/Pitch-Steuerknippel in die Pitch-Maxi-
mum-Position und stellen Sie darlber hinaus sicher, dass
im Untermend ...

»Gaskurve«

... des Funktionsmends eine Standardgaskurve wirksam ist.
Sollte also die nach der Initialisierung eines Modellspei-
chers vorhandene Standardgaskurve bereits verdndert
worden sein, so ist diese, zumindest voriibergehend, auf
die Werte ,,Punkt L =0 %", ,Punkt 3 =+50 %" und ,,Punkt H
=+100 %“ zurlickzustellen:

D PHASE 1

GASLIMIT +125%
KURVE

EIN -100%

AUS -100%

PUNKT L 000% [ - ]
SEauschcvvr

Hinweis

Da der Gas-Trimmgeber bei gedffnetem Gaslimiter
unwirksam ist, ist seine Stellung hier bedeutungslos.

Justieren Sie nun —ohne den Verbrennungsmotor zu star-
ten —das Gasservo vorzugsweise mechanisch und ggf. zu-
satzlich Uber die Wegeinstellung von Servo 6 im Unterme-

nu »Weg/Lim« des Basismenis so ein, dass der Vergaser
vollstéandig gedffnet ist.

Schlielen Sie nun den Gaslimiter vollstédndig, indem Sie bei-
spielsweise den Proportional-Drehgeber ,DV2“ entgegen
dem Uhrzeiger bis zum Anschlag zurtickdrehen. Bringen Sie
mit dem Trimmgeber des Gas-/Pitch-Steuerknippels die
Markierung der Trimmposition in die Motor-AUS-Position.

Hinweis

Bei geschlossenem Gaslimiter ist dagegen die Stel-
)) lung des Gas-/Pitch-Steuerkniippels bedeutungslos;

er kann daher in der Pitch-Maximumposition verblei-
ben, sodass bei der Justage der Vergaseranlenkung allein
mit dem Gaslimiter zwischen Vollgas (Gaslimiter offen) und
,Motor AUS” (Gaslimiter geschlossen) gewechselt werden
kann.

Justieren Sie nun bei geschlossenem Gaslimiter die Verga-
seranlenkung so, dass der Vergaser gerade vollstandig ge-
schlossen ist. Achten Sie aber unbedingt darauf, dass das
Gasservo in keiner der beiden Extrempositionen (Vollgas /
Motor-AUS) mechanisch auflauft.

Zum Abschluss dieser Grundeinstellung ist noch der Ein-
stellbereich der Leerlauftrimmung mit dem Punkt ,L“ der
Gaskurve abzustimmen. Dazu ist der Punkt ,,L“ des Displays
»,Gaskurve” auf etwa +15 bis +18 % einzustellen, beispiels-
weise:

D PHASE 1

GASLIMIT +125%

KURVE
T

' AUS -067%
PUNKT L +016% [ - |

Zur exakten Abstimmung eines nahtlosen Uberganges von
der Leerlauftrimmung auf die Gaskurve ist bei geschlosse-
nem Gaslimiter und ganz gedffneter Leerlauftrimmung der
Pitchknippel am Minimum-Anschlag etwas hin und her

zu bewegen. Das Gasservo darf dabei nicht mitlaufen! Die
weiteren Anpassungen der Gaskurve miissen ohnehin spa-
ter im Flug durchgefiihrt werden.

Das Anlassen des Motors erfolgt stets bei vollstandig ge-
schlossenem Gaslimiter, wobei der Leerlauf allein mit dem
Trimmgeber des Gas-/Pitch-Steuerknippels eingestellt und
der Motor mit der digitalen Trimmung abgestellt wird.
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Senderausgang

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

> i3 4.2v

, 000:00.0
5 I 2ntippen

Ek PHASE 1
MODELLNAME 1
AKKUZEIT 00:v01:23 ﬂ F =

V1 —— |  e—— /[

(0:01:23)
[w-1]

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Ba-
sismeniUs. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»SEND.AUSG«:

S 9 n
07 ﬂ?_ﬂi

MODELLTYP WEG/LIM UMK/MITTE

R

TRST.

SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

Um maximale Flexibilitat hinsichtlich der Empfangerbele-
gung zu erreichen, ist im Programm des Senders mz-18
HoTT Pro die Moglichkeit zum beliebigen Vertauschen der
Senderausgange 1 bis 9 integriert:

SEND. AUSG.
>>Aust TX [7] K >>Aus7
>>Aus2 TX [8] K >>Auss

>>Aus3 TX [9] K >>auso [ = ]

>> Ausé

>> Aus5

>> Aus6

Mit dieser Option konnen die 9 Steuerkandle des Senders
M2z-18 HoTT Pro beliebig auf die Senderausgénge 1 ... 9
aufgeteilt werden. Beachten Sie jedoch, dass sich die An-
zeige im Untermeni »Servomonitor« ausschlieBlich auf
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. . . Senderseitiges Vertauschen der Ausgidnge

die laut Empfangerbelegung vorgegebenen Steuerkandle
bezieht, einer Vertauschung der Ausgange also NICHT folgt.

Programmierung

Tippen Sie das Wertefeld in der Zeile der zu dndernden Ka-
nal/Ausgang-Kombination an, beispielsweise:

D SEND. AUSG.

™ [1] K >>aust T [7] K >>Aus?

™ [2] K >>Aus2 X [8] K >>Auss

™ [8] K >>Aus3 ™[9] K >>auso [ - ]
s I
>> s
wa K >>Aus5
TX@ K >>Ausé

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D SEND. AUSG.
™ [1] K >>hust T [7] K >>Aus?
™ [2] K >>Aus2 X [8] K >>Auss
™ [8] K >>Aus3 ™[9] K >>auso [ - ]
% [4] K >>Auss
TX@ K >>Aus5
TXE] K >> Aus6

Stellen Sie nun mit der [l oder [-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.

Mit den anderen Senderausgdngen verfahren Sie ggf.
gleichartig, beispielsweise:

SEND. AUSG.

>> Aus1 TX K >> Aus7

>>Aus2 TX [8] K >>Auss

>>Aus3 TX [9] K >>auso [ = ]

>> Auséd

>> Aus5

>> Aus6

Antippen der Taste IE setzt einen verdanderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Hinweis
Eventuelle nachtrdgliche Einstellungsédnderungen,
wie z. B. Servowegeinstellungen, Dual Rate/Expo, Mi-
scher etc., miissen aber immer entsprechend der ur-
spriinglichen Empféngerbelegung vorgenommen werden!

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [Ji¥H links oben im Display wieder zu-
riick in die Mentauswahl:

["ricx ) ERSE fFonkrion) svsrew
B B3 &5
¥ W

MODELLTYP

G/S SET SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

Beispiel

Im Hubschrauberprogramm des Senders M2=18 HoTT Pro
sind die Ausgdnge fir ein Pitchservo und das Gasservo ge-
geniber einige dltere Graupner/JR-Sender vertauscht: Das
Gasservo belegt jetzt den Senderausgang ,,6“ und das Pitch-
servo den Ausgang ,1”. Mdglicherweise wollen Sie aber die
bisherige Konfiguration beibehalten. In diesem Fall tauschen
Sie die Kandle 1 und 6 entsprechend gegeneinander, sodass
sich—wie oben abgebildet—(Steuer-) Kanal 6 an Ausgang 1
befindet und umgekehrt.

Hinweis

Mit der als ,Channel-Mapping” bezeichneten emp-

fdngerseitigen Kanal-Zuordnungs-Funktion des in

den Sender mz-18 HoTT Pro integrierten »Teleme-
trie«c-Menis kénnen die 9 Steuerkandle dieses Senders
ebenfalls beliebig innerhalb eines Empfdngers wie auch auf
mehrere Empfédnger aufgeteilt oder aber auch mehrere
Empfdngerausgdnge mit derselben Steuerfunktion belegt
werden. Der Ubersichtlichkeit wegen wird jedoch dringend




empfohlen, nur von einer der beiden Optionen Gebrauch zu
machen.
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&% & & Telemetrie
... Einstellen und Anzeigen

Uber das »Telemetrie«-Menii sind in Echtzeit Empfinger-
einstellungen sowie ggf. die Anzeigen und Einstellungen
optional angeschlossener Telemetrie-Sensoren abruf- und
programmierbar. Die Verbindung zum Sender erfolgt iber
den in den HoTT-Empfangern integrierten Riickkanal.

An den Telemetrie-Anschliissen der mit aktueller Firmware
versehenen HoTT-Empfanger kénnen, ggf. mittels V- oder
Y-Kabel, jeweils bis zu vier Sensoren angeschlossen werden.
Die Updatefahigkeit dieser und zukiinftiger Empfanger
durch den Anwender hélt die zugehorigen »Telemetrie«-
Menis immer auf dem neuesten Stand und sichert die Er-
weiterung um zukiinftige Funktionen oder Sprachen.

Tipp

Nach der Registrierung lhres Produkts unter https://www.
graupner.de/de/service/produktregistrierung.aspx werden
Sie automatisch per E-Mail iiber neue Updates informiert.

Hinweise
e Diese Anleitung basiert auf den zum Zeitpunkt
)) der Uberarbeitung dieses Handbuches zur Verfii-
gung stehenden Funktionen.

e Wie bereits im Abschnitt ,,Binding mehrerer Emp-

fanger”angemerkt, kbnnen bei Bedarf auch meh-
rere Empfénger pro Modell gebunden werden
wobei innerhalb der entsprechenden Programme
des Senders mz-18 HoTT Pro die Méglichkeit be-
steht, bis zu zwei Empfdnger direkt zu verwalten
wie auch menliigesteuert die 9 Steuerkandle des
Senders beliebig zwischen diesen beiden Empfdn-
gern aufzuteilen.
Beim spdteren Betrieb baut jedoch nur der in der
Zeile ,,EMPFANGER AUSWAHL” des »Telemetrie«-
Menis ausgewdhlte Empfdnger eine Telemetrie-
Verbindung zum Sender auf! Standardmdfig ist
das der zuletzt gebundene.
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Bl
EMPFANGER AUSWAHL
EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR

HF STATUS
ANSAGE

Das bedeutet aber umgekehrt, dass auch nur
dieser Empfénger per »Telemetrie«-Meni ange-
sprochen werden kann! Ggf. ist also die Auswahl!
zu dndern, bevor an einem bestimmten Empfdn-
ger Einstellungen vorgenommen werden kénnen,
da der zweite und alle weiteren Empfdnger nurim
so genannten Slave-Mode parallel laufen!

Der Austausch von Telemetriedaten zwischen
Sender und Empfinger erfolgt standardmdfSig
nur nach jedem vierten RC-Datenpaket, oder,
siehe ndchste Seite, in noch gréfSeren Zeitabstdn-
den. Infolgedessen erfolgt auch die Reaktion auf
Bedientasten oder Einstellungsénderungen im
Rahmen einer Telemetrieverbindung nur entspre-
chend verzégert. Hierbei handelt es sich also nicht
um einen Fehler.

Achten Sie beim Einstellen der Fernsteuerung un-
bedingt darauf, dass die Senderantenne immer
ausreichend weit von den Empfdngerantennen
entfernt ist! Mit etwa 1 m Abstand sind Sie diesbe-
zliglich auf der sicheren Seite. Anderenfalls riskie-
ren Sie eine gestérte Verbindung zum Riickkanal
und in Folge Fehlverhalten.

Alle Einstellungen wie Fail-Safe, Servodrehrich-
tungsumkehr, Servoweg, Mischer- und Kurven-
einstellungen usw., die Sie iber das »Teleme-
trie«-Menii vornehmen, werden ausschliefslich
im Empfénger gespeichert und werden deshalb
im Zuge des Umsetzen eines Empfdngers in ein
anderes Modell ggf. mit diesem auch iibernom-
men. Initialisieren Sie Ihren HoTT-Empfénger da-

her sicherheitshalber neu, wenn Sie den Empfén-
ger in einem anderen Modell einsetzen wollen,
siehe ,Reset”

Programmieren Sie deshalb Servodrehrichtungen,
Servowege, Mischer- und Kurveneinstellungen
usw. vorzugsweise nur in den modellspezifischen
Standardmentis des jeweiligen Senders. Anderen-
falls tberlagern sich die Einstellungen gegensei-
tig, was im spdteren Betrieb glinstigstenfalls zu
Unlbersichtlichkeit, ungiinstigstenfalls zu Proble-
men fihren kann.

e Mit der als ,Channel-Mapping” bezeichneten
Kanal-Zuordnungs-Funktion des in den Sender
M2z-18 HoTT Pro integrierten »Telemetrie«-Me-
nis kénnen Steuerfunktionen ebenfalls beliebig
innerhalb eines Empfdngers wie auch auf mehre-
re Empfdnger aufgeteilt oder aber auch mehrere
Empfdngerausgdnge mit derselben Steuerfunkti-
on belegt werden. Beispielsweise um jedes Quer-
ruderblatt mit zwei Servos anstatt mit nur einem
einzelnen ansteuern zu kénnen usw. Auch hierbei
wird dringend empfohlen, beim Programmieren
hdchste Vorsicht walten zu lassen.

WARNUNG

e Achten Sie beim Betrieb von Schleppmodel-

& len auf einen Mindestabstand von ca. 50 cm
zwischen den beteiligten Empfangsanlagen

bzw. deren Antennen. Verwenden Sie ggf.
Satellitenempfanger. Anderenfalls sind Sto-

rungen durch den Riickkanal nicht auszu-
schlieBen.

e Programmierungen am Modell oder an Sen-
soren diirfen nur erfolgen, wenn sich das
Modell am Boden befindet. Nehmen Sie
Einstellungen nur bei ausgeschaltetem Mo-
tor oder abgeklemmtem Antriebsakku vor!



https://www.graupner.de/de/service/produktregistrierung.aspx
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Ungewollte Reaktionen sind sonst nicht aus-
zuschlieRen.

Ein z. B. aus Versehen im Empfianger akti-
vierter Servotest kénnte ggf. das Modell
zum Absturz bringen und Personen- und/
oder Sachschaden verursachen.

Beachten Sie die Sicherheitshinweise in der
mit dem Sender mitgelieferten Kurzanlei-
tung sowie in den jeweiligen Einzelanleitun-
gen.

Telemetrie

Die unter dem Oberbegriff »Telemetrie« zusammenge-
fassten Mens sind aus dem ,,griinen” Funktionsmen des
Senders MZ-18 HoTT Pro aufzurufen. Dieses erreichen Sie,
indem Sie auf das mit ,,B“ gekennzeichnete ,,Zahnrad“-Sym-
bol tippen:

000% l:k:l

 S—— 1)) D
S

il 1 a2v

000:00.0

0:01:23
PHASE 1
MODELLNAME 1 | | |||, o

AKKUZEIT  00: 01: 23 .

["ricx. ) EASEA) Fowcron svsrew |

i =t 4 : Wy
MOD.AUSW MODELLTYP WEG/LIM
, R

antippen

UHREN FAl E

SEND.AUSG TELEMET. ANKUNDEN

Antippen des griinen ,TELEMET.“-Icons 6ffnet die erste Sei-
te der Telemetrie-Displays:

(2] [rock]
EMPFANGER AUSWAHL
EINSTELLEN/ANZEIGEN

TELEMET.

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

Grundsatzliche Bedienung

Im Wesentlichen entspricht die Bedienung des »Tele-
metrie«-Menis dem der lbrigen Menis des Senders mz-
18 HoTT Pro. Die wenigen Abweichungen werden nachfol-
gend beschrieben:

Falls Sie im Untermeni »SEND.SET« sowohl an RX1 als
auch an RX2 einen Empfanger gebunden haben, dann kén-
nen Sie durch Antippen des standardméRig mit [[X&R be-
schrifteten Wertefeldes einen der beiden Empfanger als
JTelemetrie“-Empfanger deklarieren. StandardmaRig ist
dies der zuletzt gebundene. Um rechts daneben die Stan-
dardeinstellung [IXIYIZ:Y bei Bedarf zu dndern, tippen Sie
das Wertefeld an. Die Farbe des Wertefeldes dndert sich
von schwarz in blau:

TELEMET.

EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

Stellen Sie nun mit der [ oder [B-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein:

Wert

Erlduterung

Der Sender reagiert standardmaRig auf
den Riickkanal des ausgewahlten Emp-
fangers.

/A

Der Sender reagiert auf den Riickkanal
des ausgewadhlten Empfangers entspre-
chend verzogert.

Die Telemetrie-Funktionen des Senders
sind abgeschaltet.

Hinweis

Aktuell wird die Verwendung einer vom Standard-
)) wert [[INIMIZM abweichenden Einstellung ggf nur

dann empfohlen, wenn es infolge von zwei relativ
nahe beieinander platzierte, aber unabhdngig voneinander
von je einem eigenen Sender angesteuerte, Empfédnger zu
mehr oder weniger konstanten Stérungen des Riickkanals
kommt. Also bei wechselseitigen Beeinflussungen der Riick-
kandle, wie sie beispielsweise bei einem Kamera-Kopter mit
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getrennter Steuerung von Kamera und Kopter oder Schlepp-
modell fiir Modell-Fallschirmspringer auftreten kénnen.

Antippen der Taste m setzt einen verdanderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Zwischen den einzelnen Seiten des »Telemetrie«-Menis
wechseln Sie durch Antippen der (vorwarts)
oder [Bg-Taste (riickwarts) mit einem Finger oder dem
mitgelieferten Stift. Die korrespondierenden Richtungshin-
weise in Form von spitzen Klammern ,>“ oder ,<“ finden Sie
auf jeder Displayseite oben rechts der Mitte, z. B.:

Bl
RX SERVO V6.35<>
>OUTPUT CH: @1

REVERSE : OFF

CENTER : 150@psec

TELEMET.

TRIM : —000usec
LIMIT- : 150%
LIMIT+ : 150%

PERIOD : 20msec

Ist nur eine spitze Klammer zu sehen, dann befinden Sie
sich auf der jeweils ersten oder letzten Seite. Ein Seiten-
wechsel ist dann nur noch in die angezeigte Richtung mog-
lich.

Meniizeilen, in denen Parameter gedndert werden kon-
nen, sind durch eine vorangestellte spitze Klammer mar-
kiert, siche Abbildung oben. Durch Antippen der [N}
oder [P Taste springt der ,>“-Zeiger jeweils eine Zeile
abwarts oder aufwarts. Nicht anspringbare Zeilen sind nicht
veranderbar.

Um einen Parameter zu dndern, tippen Sie auf die [J&§-Tas-
te am rechten Bildschirmrand: Der ausgewahlte Parameter
wird weil} dargestellt:
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TELEMET.

V6.35<>

e

RX SERVO
>0UTPUT CH: 01

REVERSE : OFF
CENTER

TRIM : —000psec
LIMIT- : 150%
LIMIT+ : 150%
PERIOD : 20msec

Den ausgewahlten Wert verandern Sie innerhalb des mog-
lichen Einstellbereiches mit der oder -Taste und
in den Speicher des Empfangers ibernommen wird ein ge-
dnderter Wert durch nochmaliges Antippen der [J&§ Taste.
Durch Antippen der Taste rechts oben im Display keh-
ren Sie zur vorherigen Seite und durch Antippen der Tas-
te links oben im Display zur Ausgangsposition zu-
rick:

D RUCK TELEMET.
EMPFANGER AUSWAHL
EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR

HF STATUS
ANSAGE

Hinweise

e Sollte weiterhin obige Seite anstelle des erwarte-
ten Untermentis angezeigt werden, dann besteht
keine Verbindung zu einem Empfdnger. Schalten
Sie also Ihre Empfangsanlage ein oder binden
Sie ggf. den anzusprechenden Empfdnger erneut
oder aktivieren Sie diesen in der Zeile ,,EMPFAN-
GER AUSWAHL” wie zuvor beschrieben.

e Sollten Sie dagegen bereits eines der nachfolgend
beschriebenen Untermenis gedffnet haben und
dieses wird unerwarteterweise durch das nach-
folgend abgebildete Auswahlmenii ersetzt, dann
wurde die Verbindung zu lhrer Empfangsanlage
unterbrochen. Schalten Sie also ggf. lhre Emp-

fangsanlage wieder ein bzw. beseitigen Sie die
Ursache des Verbindungsabbruches.

Tippen Sie nun auf die Taste des gewlinschten Untermendis.




EINSTELLEN/ANZEIGEN

Auf der ersten, mit ... R-VOLT Aktuelle Betriebsspannung des Empfan-
RX DATAVIEW gers in Volt
... Uberschriebenen Displayseite des Untermenis ,EINSTEL- L.R-VOLT minimalste Betriebsspannung des Emp-
LEN, ANZEIGEN” des »Telemetrie«-Mends ... fangers seit dem letzten Einschalten in
~ Volt
e

EMPFANGER AUSWAHL SENSOR1 Zeigt die Werte des optionalen Telemet-

EINSTELLEN/ANZEIGEN rie-Sensors 1 in Volt und °C an

SENSOR [4)] SENSOR2 Zeigt die Werte des optionalen Telemet-

HF STATUS rie-Sensors 2 in Volt und °C an

ANSAGE B

S-QUA (Signalquallitat)

... kdnnen keine Einstellungen vorgenommen werden. Die-
se Seite dient nur zur Information:

DATAVIEW V6.35 >
S—QUA100%S—dBM—-030dBi
S—STR100; R—TEM.+28°I(T; <

L PACK TIME 00010msec

R-VOLT :05.0V
L.R-VOLT:04.5V
SENSOR1 :00.0V
SENSOR2 :00.0V

Wert Erlduterung

VX.XX Firmwareversion des Empfangers

S-QUA Qualitat in % der beim Empfanger eintref-
fenden Signalpakete des Senders

S-dBm Pegel in dBm des beim Empfanger eintref-
fenden Signal des Senders

S-STR Signalstarke in % des beim Empfanger
eintreffenden Signal des Senders

R-TEM. Empfangertemperatur in °C

L PACK TIME | zeigt die langste Zeitspanne in ms an, in
der Datenpakete bei der Ubertragung
vom Sender zum Empfanger verlorenge-
gangen sind

Dieser Wert stellt eine Art ,,Bewertung der Brauchbarkeit”
der beim Empfanger eintreffenden Signalpakete des Sen-
ders in % dar.

Diese, vom Mikroprozessor des Empfangers vorgenomme-
ne Bewertung der Qualitdt der vom Sender eintreffenden
Signalpakete in %, wird ber den Riickkanal des Empfan-
gers , live” an den Sender gesendet und im Display entspre-
chend angezeigt.

S-dBm (Empfangspegel)

Bei der Angabe ,,dBm“ handelt es sich um einen logarith-
mischen Wert zur vergleichsweise libersichtlichen Angabe
extrem grofRer Pegel-Unterschiede, wobei ein Pegel von
0 dBm einer Leistung von genau 1 mW entspricht. Leistun-
gen > 1 mW haben demnach positive dBm-Werte, Leistun-
gen <1 mW entsprechend negative.

In der (Fernsteuer-) Praxis bedeutet dies, dass, bedingt
durch die Ausbreitung der Funkwellen und der damit ein-
hergehenden Abschwachung des Signals auf dem Weg
zum Empfanger, z. B. von den 100 mW Sendeleistung ei-
nes normgerechten Senders (= 20 dBm) im Regelfall (er-
heblich) weniger als 1 mW, und somit mit einem Pegel <
0 dBm, beim Empfanger eintreffen. Daraus folgt, dass der
im Display in dBm angegebene Empfangspegel in der Regel
mit negativem Vorzeichen angezeigt wird. D. h. aber auch:
Je hoher die auf das Minus-Zeichen folgende Zahl, desto
schlechter ist der Empfangspegel! Wichtig ist dies unter

anderem beim Reichweitetest vor Aufnahme des Modell-
betriebs.

Fihren Sie den Reichweitetest vor jedem Flug durch und si-
mulieren Sie dabei alle Servobewegungen, die auch im Flug
vorkommen. Die Reichweite muss bei aktiviertem Reich-
weitetest min. 50 m am Boden betragen. Bei dieser Entfer-
nung darf im , RX DATAVIEW“-Display unter ,,S-dBm“ kein
schlechterer Wert als -80 dBm angezeigt werden um einen
sicheren Betrieb zu gewahrleisten. Liegt der Wert darunter,
z. B. -85 dBm, sollten Sie Ihr Modell keinesfalls in Betrieb
nehmen. Uberpriifen Sie den Einbau der Empfangsanlage
und die Lage der Antennen.

Auch im Betrieb sollte der Empfangspegel nicht unter
-90 dBm fallen, ansonsten sollten Sie die Entfernung des
Modells verringern. Normalerweise wird aber vor Errei-
chen dieses Wertes die sich an der Signalstérke des Riick-
kanals orientierende akustische Reichweitewarnung (Piep-
ton-Intervall 1s) ausgelést um einen sicheren Betrieb zu
gewadbhrleisten.

S-STR

Die Signalstarke (S-STR) wird in % angezeigt. Generell wird
eine akustische Reichweitewarnung (Piepton-Intervall 1s)
ausgegeben, sobald das Empfdngersignal im Rickkanal zu
schwach wird. Da der Sender aber eine wesentlich héhere
Sendeleistung besitzt als der Empfanger, kann das Modell
immer noch sicher betrieben werden. Die Modellentfer-
nung sollte aber dennoch sicherheitshalber verringert wer-
den bis der Warnton wieder verstummt.

(Signalstarke)

R-TEM. (Empfangertemperatur)

Vergewissern Sie sich, unter allen Flugbedingungen im Rah-
men der erlaubten Temperaturen lhres Empfangers zu blei-
ben (idealerweise zwischen -10 und +55 °C).
Die Grenzwerte der Empfangertemperatur, ab denen eine
Warnung erfolgt, kénnen im Untermeni ,,RX SERVO TEST“
unter ,,ALARM TEMP+“ (50 ... 80 °C und , ALARM TEMP-“
(-20 ... +10°C) eingestellt werden. Bei Unter- oder Uber-
schreitung erfolgt ein akustisches Signal (Dauer-Piepton)
und in allen Empfanger-Untermenus ,RX“ erscheint oben
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rechts ,TEMP.E” in roter oder weil3er Schrift. Auf der Dis-
play-Seite ,,RX DATAVIEW” wird auBerdem der Parameter
,R-TEM“ weil} dargestellt.

L PACK TIME

Zeigt den langsten Zeitraum in ms an, in dem Datenpakete
bei der Ubertragung vom Sender zum Empfinger verloren
gegangen sind. In der Praxis ist das der langste Zeitraum, in
dem das Fernsteuersystem in den Fail-Safe-Modus gegan-
gen ist.

(Datenpakete)

R-VOLT (Empfangerbetriebsspannung)

Die Empfanger-Unterspannungswarnung kann im Unter-
meni ,,RX SERVO TEST“ unter ,ALARM VOLT“ zwischen 3,0
und 7,5 Volt eingestellt werden. Bei Unterschreitung erfolgt
ein akustisches Signal und in allen Empfanger-Untermenis
»RX ...“ erscheint oben rechts ,,VOLT.E“ in roter oder weier
Schrift. Im Untermeni ,,RX DATAVIEW“ wird auRerdem der
Parameter ,,R-VOLT” weild dargestellt.

Die aktuelle Empfangerakkuspannung wird auch im Grund-
display angezeigt.

VORSICHT
Kontrollieren Sie immer die Betriebsspannung

& fen Sie Ihr Modell auf keinen Fall weiter betrei-

des Empfangers. Sollte sie zu niedrig sein, diir-
ben oder liberhaupt starten.

L.R-VOLT (Niedrigste Empfangerbetriebsspannung)

,L.R-VOLT” zeigt die niedrigste Betriebsspannung des Emp-
fangers seit dem letzten Einschalten an.

Achtung
Sollte diese Spannung deutlich von der aktuellen Be-
)) triebsspannung ,R-VOLT” abweichen, wird der Emp-
fdngerakku durch die Servos méglicherweise zu stark
belastet und/oder der Widerstand der Verkabelung ist zu
hoch. Uberpriifen und korrigieren Sie entsprechend Ihre
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Spannungsversorgung um maximale Betriebssicherheit zu
erreichen.

Sensor 1+2

Zeigt die Werte des optionalen Telemetrie-Sensors 1 und
ggf. 2 in Volt und °C an.

6CH FUNCTION

Hinweis
Diese Funktion betifft nur die Empfdnger GR-12 und
)) GR-16: Je nach Firmwarestand dieser beiden Emp-
fdnger sind die beiden vorstehend beschrieben Zeilen
,SENSOR 1+ 2“durch die zeile ,,6CH FUNCTION” ersetzt, sie-
he nachfolgende Abbildung, oder vorhanden.

Bl
RX DATAVIEW V6.35 >

S—-QUA100%S—-dBM-030dBm
S$-STR100% R-TEM.+28°C

L PACK TIME 00016msec

R-VOLT :05.0V
L.R-VOLT:04.5V

6CH FUNCTION:SERVO

Abhéangig von der in der Zeile ,,6CH FUNCTION“ gewahlten
Option, kann der Anschluss 6 der Empfanger GR-12 HoTT
und GR-16 HoTT zum Anschluss von RC-Komponenten oder
einer Schaltung zur Spannungsmessung benutzt werden:

e SERVO

Der Anschluss 6 eignet sich zum Betrieb von RC-Kom-
penenten.
e BATTV

Unter Vorschaltung der nachfolgend beschriebenen
Schaltung kann eine Gleichspannung von max. 25,5V
anstelle der Empfangerspannung im Display angezeigt
werden. Damit ist z. B. die direkte Uberwachung eines
Antriebsakkus ohne zusatzlichen Sensor moglich. Die
Regler S3082 und S3083 haben diese Schaltung bereits
eingebaut.

100 mm

= O

%

| 50 mm [ N E

+ o |= 3

" o= | w

2P =
22kQ ®

Achtung

spannung hoéher als 8,4V direkt an eine der An-

)) Schliefsen Sie niemals einen Akku mit einer Ausgangs-

schlussbuchsen des Empféngers an! Der Empfénger
und alle daran angeschlossenen Gerdte werden sofort zer-

stort.
RX SERVO
e
RX SERVO V6.35<> |E
>OUTPUT CH: 01
REVERSE : OFF
CENTER : 150@psec
TRIM : —000usec
LIMIT- : 150%
LIMIT+ : 150%
PERIOD : 20msec
Hinweis
Beachten Sie vor etwaigen Programmierungen auf
dieser Displayseite unbedingt die Hinweise zu Beginn
der Beschreibung des »Telemetrie«-Men(is.
Wert Erlduterung mogliche Einstel-
lungen
VX.XX Firmwareversion keine
des Empfangers
OUTPUT CH Kanalauswahl 1...je nach Emp-
fanger
REVERSE Servoumkehr AUS / EIN




Wert Erlduterung mogliche Einstel-
lungen
CENTER Servomitte in us aktuell gespeicher-
te ,Servomitte”
TRIM Trimmposition in -120 ... +120 ps
ps Abweichung von
der CENTER-Posi-
tion
LIMIT- Wegbegrenzung auf | 30 ... 150 %
der ,—“-Seite des
Servoweges in %
Servoweg
LIMIT+ Wegbegrenzung auf | 30 ... 150 %
der ,+“-Seite des
Servoweges in %
Servoweg
PERIOD Zykluszeit in ms 10 oder 20 ms
OUTPUT CH (Kanalauswahl)

Wahlen Sie ggf. mit den oder [pJg Tasten die Zeile
,OUTPUT CH” an und tippen Sie dann auf die Taste E
rechts unten im Display. Der Parameter wird weil} darge-
stellt:

[5)[RUck

RX SERVO V6 .35<>
>0UTPUT CH: 01
REVERSE : OFF
CENTER
TRIM : —000psec
LIMIT- : 150%
LIMIT+ : 150%
PERI0OD : 20msec

: 1500psec

ESC

Wiéhlen Sie nun den gewlinschten Servoanschluss des Emp-
fangers, z. B. 01, mit der oder B¢ Taste.

Hinweis

)) Die nachfolgenden Parameter beziehen sich immer
auf den hier eingestellten Anschluss.

Reverse (Servo-Umkehr)

Stellt bei aktivem Wertefeld die Drehrichtung des an den
gewdhlten Steuerkanal angeschlossenen Servos ein: Ser-
vo-Reverse ON / OFF

CENTER (Servo-Mitte)

In der Zeile ,,CENTER” wird die aktuell gespeicherte Im-
pulszeit fur ,Servo-Mitte” des in der Zeile ,OUTPUT CH”
gewdhlten Steuerkanals in us angezeigt. Die vorgegebene
Kanalimpulszeit von 1500 pus entspricht der standardmaRi-
gen Mittenposition und damit der Gblichen Servomitte.
Um diesen Wert zu verandern wahlen Sie die Zeile ,, CEN-
TER" an und tippen dann auf die Taste rechts unten im
Display. Das Wertefeld wird weilR dargestellt:

B

RX SERVO
>0UTPUT CH: 01
REVERSE : OFF

V6 .35<>
CENTER : 1500psec

TRIM : —000psec
LIMIT- : 150%
LIMIT+ : 150%
PERI0OD : 20msec

Nun bewegen Sie den entsprechenden Geber, Steuerkniip-
pel und/oder Trimmgeber in die gewlinschte Position und
speichern die aktuelle Geberposition durch erneutes Antip-
pen der Taste . Diese Position wird als neue Neutralpo-
sition abgespeichert.

Der nun angezeigte — neue — Wert ist abhangig von der ak-
tuellen Stellung des diesen Steuerkanal beeinflussenden
Gebers und ggf. der Stellung von dessen Trimmung zum
Zeitpunkt des Antippens der 3 Taste.

TRIM (Trimmposition)

In der Zeile ,TRIM*“ konnen Sie die Neutralposition eines
an den in der Zeile ,,OUTPUT CH” gewdhlten Steuerkanal
angeschlossenen Servos in 1-ps-Schritten feinfiihlig nach-
justieren: Aktivieren Sie das Wertefeld durch Antippen
der [@3@ Taste rechts unten im Display mit einem Finger
oder dem mitgelieferten Stift. Der ,TRIM“-Parameter wird
weil} dargestellt. Um den hier eingestellten TRIM-Wert
ist der Wert in der Zeile ,CENTER” mit den Tasten m
oder im Bereich von £120 ps anpassbar.

Werkseinstellung: 0 us.

LIMIT-/+ (seitenabhangige Wegbegrenzung -/+)

Diese Option dient zur Einstellung einer seitenabhdngigen
Begrenzung (Limitierung) des Servowegs (Ruderausschlag)
des am in der Zeile ,,OUTPUT CH” gewdahlten Empfanger-
ausgang angeschlossenen Servos.

Die Einstellung erfolgt getrennt fiir beide Richtungen im Be-
reich von 30 ... 150 %.

Werkseinstellung: je 150 %.

PERIOD (zykluszeit)

In dieser Zeile bestimmen Sie den Zeitabstand der einzel-
nen Kanalimpulse. Diese Einstellung wird fiir alle Steuerka-
nale Ubernommen.

Bei Verwendung von Digitalservos kann eine Zykluszeit von
10 ms eingestellt werden.

Achtung
Im Mischbetrieb oder bei ausschliefSlicher Verwen-
)) dung von Analogservos sollte unbedingt 20ms einge-
stellt sein, da letztere anderenfalls , (iberfordert” sein
kénnen und infolgedessen mit ,Zittern” oder ,,Knurren” re-
agieren.
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RX FAIL SAFE

e
RX FAIL SAFE V6.35<>
>OUTPUT CH: 01
c
0

ESC

INPUT CH: o1

MODE : HOLD

F.S.POS : 1500upsec
DELAY : 0.25sec
FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 1500usec

Der Beschreibung dieses Meniis vorangestellt seien ein
paar mahnende Worte:

,Nichts tun” ist das schlechteste, was diesbeziiglich getan
werden kann. In der Grundeinstellung aller HoTT-Empfdnger
ist ndmlich ,HOLD” vorgegeben.

Im Falle einer Stérung fliegt glinstigstenfalls das Flugmodell
unbestimmte Zeit geradeaus und ,landet” dann hoffentlich
irgendwo, ohne gréfseren Schaden anzurichten! Passiert so
etwas allerdings an unrechtem Ort und zu unrechter Zeit,
dann kénnte z.B. das Motormodell unsteuerbar und somit
auch unkontrollierbar (bers Flugfeld ,rasen” und Piloten
oder Zuschauer gefdhrden!

Deshalb sollte schon bedacht werden, ob zur Vermeidung
derartiger Risiken nicht doch wenigstens ,,Motor aus” pro-
grammiert werden sollte!? Ziehen Sie ggf. einen kompeten-
ten Piloten zu Rate, fiir Ihr Modell eine ,sinnvolle” Einstel-
lung zu finden.

In diesem Zusammenhang sollte auch die Funktion
,Einschalt-Fail-Safe” nicht unerwdhnt bleiben: Diese stellt
sicher, dass, solange nach dem Einschalten der Empfangs-
anlage noch kein giiltiges Sendersignal empfangen wird, alle
Servoausgdnge mit definierbaren Signalen versorgt werden,
sodass z.B. ein Fahrwerk nicht unerwartet einfahren oder
dhnlich unerwiinschtes geschehen kann.

Und nach dem ,erhobenen Zeigefinger” noch ein kurzer
Hinweis auf die drei moglichen Varianten des Senders mz-
18 HoTT Pro zur Einstellung von Fail Safe:
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Der einfachste und auch empfohlene Weg zu Fail-Safe-Ein-
stellungen ist die Benutzung des aus dem Basismeni er-
reichbaren Untermenis »Fail Safe«.

Ahnlich, wenn auch etwas umstindlicher zu erreichen,
funktioniert die auf der ndachsten Doppelseite beschriebe-
ne Option ,FAIL SAFE ALL".

Und dariiber hinaus steht noch die relativ aufwendige Me-
thode der individuellen Einstellung innerhalb des Unter-
mends ,,RX FAIL SAFE“ des »Telemetrie«-MenUs mittels der
Optionen ,,MODE", , F.S.Pos.“ und ,, DELAY” zur Verfligung.
Die Beschreibung dieser Variante beginnt mit der Option

,MODE" weiter unten.

Wert Erlauterung mogliche Einstel-
lungen
VX.xx Firmwareversion keine
des Empfangers
OUTPUT CH Ausgangskanal 1...je nach Emp-
(Servoanschluss des | fanger
Empfangers)
INPUT CH Eingangskanal (vom | 1 ... max. 9
Sender kommender
Steuerkanal)
MODE Fail-Safe-Modus HOLD
FAIL SAFE
OFF
F.S.POS. Fail-Safe-Position 1000 ... 2000 ps
DELAY Reaktionszeit (Ver- | 0,25, 0,50, 0,75
zogerung) und 1,00 s
FAIL SAFE ALL | Speichern der NO / SAVE
Fail-Safe-Positionen
aller Steuerkanale
POSITION Anzeige der gespei- | zwischen ca. 1000
cherten Fail-Sa- und 2000 ps
fe-Position

OUTPUT CH (Servoanschluss)

In dieser Zeile wahlen Sie den jeweils einzustellenden OUT-
PUT CH (Servoanschluss des Empfangers) aus.

INPUT CH (Auswahl des Eingangkanals)

Wie schon unter den Hinweisen zu Beginn des Abschnit-
tes »Telemetrie« erwdhnt, kdnnen die 9 Steuerkanéle des
9-Kanal-Senders Mz-18 HoTT Pro bei Bedarf beliebig in-
nerhalb eines Empfangers verteilt wie auch auf mehrere
Empfanger aufgeteilt oder aber auch mehrere Empfanger-
ausgadnge mit derselben Steuerfunktion belegt werden. Bei-
spielsweise um jedes Querruderblatt mit zwei Servos oder
ein GbergroRes Seitenruder mit gekoppelten Servos anstel-
le eines einzelnen ansteuern zu kdnnen.

Eine Aufteilung auf mehrere HoTT-Empfanger wiederum
bietet sich u. a. in GroBmodellen an, um beispielsweise lan-
ge Servokabel zu vermeiden. Bedenken Sie in diesem Fall,
dass per »Telemetrie«-Meni jedoch immer nur der in der
Zeile ,,EMPFANGER AUSWAHL" ausgewahlte Empfinger an-
gesprochen werden kann!

Die 9 Steuerkandle (INPUT CH) des Senders mz-18 HoTT
Pro kdnnen entsprechend verwaltet werden, indem durch
so genanntes ,Channel Mapping” (Kanal-Zuordnung) dem
in der Zeile OUTPUT CH ausgewahlten Servoanschluss des
Empfangers in der Zeile INPUT CH ein anderer Steuerkanal
zugewiesen wird.

Hinweis

Wenn Sie beispielsweise in den Grundeinstellungen
)) eines Modellspeichers ,2QR“ vorgegeben haben,

dann wird bereits im Sender die Steuerfunktion 2
(Querruder) auf die Steuerkandle 2 + 5 fiir linkes und rechtes
Querruder aufgeteilt. Die korrespondierenden und damit
ggf- auch zu mappenden INPUT CH des Empféngers wdren
in diesem Fall dann die Kandle 02 + 05, siehe nachfolgendes
Beispiel.




Beispiele
e Sie mochten bei einem GroRmodell jede Querruderklap-
pe Uber zwei oder mehr Servos ansteuern:

Weisen Sie den betreffenden OUTPUT CH (Servoan-
schlissen des Empfangers), abhangig von linker oder
rechter Tragflache, als INPUT CH jeweils einen der bei-
den standardmdRigen Querrudersteuerkandle 2 oder 5
zZu.

e Sie mochten bei einem GroRmodell das Seitenruder mit
zwei oder mehr Servos ansteuern:

Weisen Sie den betreffenden OUTPUT CH (Servoan-
schlissen des Empfangers) jeweils ein und denselben
INPUT CH (Steuerkanal) zu. In diesem Fall den standard-
maligen Seitenruderkanal 4.

MODE (Methode)

Die Einstellungen der Optionen ,MODE" ,F.S.Pos.” und
,DELAY” bestimmen das Verhalten des Empféngers im Falle
einer Stérung der Ubertragung vom Sender zum Empfin-
ger.

Die unter ,MODE“ programmierte Einstellung bezieht sich
immer auf den in der Zeile OUTPUT CH eingestellten Kanal.
Die Werkseinstellung ist fiir alle Servos ,,HOLD".

Fir jeden angewadhlten OUTPUT CH (Servoanschluss des
Empfangers) kénnen Sie wahlen zwischen:

o FAI(L) SAFE

Bei dieser Wahl bewegt sich das entsprechende Servo
im Falle einer Storung, nach Ablauf der in der Zeile ,,DE-
LAY eingestellten ,Verzogerungszeit”, fur die Restdau-
er der Storung in die in der Zeile ,,POSITION® in ps an-
gezeigte Position.

e HOLD

Bei einer Einstellung von ,HOLD” behalt das Servo im
Falle einer Storung die zuletzt korrekt empfangene Ser-
voposition fir die Dauer der Storung bei.

e OFF

Bei einer Einstellung von , OFF“ stellt der Empfanger im
Falle einer Stérung die Weitergabe von (zwischenge-
speicherten) Steuerimpulsen fir den betreffenden Ser-
voausgang fur die Dauer der Stérung ein. Der Empfan-
ger schaltet die Impulsleitung sozusagen ,,ab“.

Achtung

Analogservos und auch so manches Digitalservo
setzen wdhrend des Ausfalls der Steuerimpulse

dem nach wie vor vorhandenen Steuerdruck dann
keinen Widerstand mehr entgegen und werden infolge-
dessen mehr oder weniger schnell aus ihrer Position ge-
driickt.

F.S.POS. (Fail-Safe-Position)

Fir jeden OUTPUT CH (Servoanschluss des Empfangers)
stellen Sie in der Zeile ,F.S.POS.”, nach Aktivierung des
Wertefeldes (rote oder weilRe Darstellung des Parameters)
durch Antippen der Taste rechts unten im Display, mit
den Tasten oder B9 diejenige Servoposition ein, die
das Servo im Storfall im Modus ,FAI(L) SAFE” einnehmen
soll. Die Einstellung erfolgt in 10-ps-Schritten, beispielswei-
se:

ok
RX FAIL SAFE V6.35<>

>0UTPUT CH: 01

INPUT CH: o1

MODE : HOLD
: 1150psec
: 0.25sec

F.S.POS
DELAY

FAIL SAFE ALL: NO

POSITION : 1500psec

Werkseinstellung: 1500 s (Servomitte).

Achtung
Die Funktion ,F.S.POS.” hat dartiber hinaus in allen
)) drei Modi, OFF" ,HOLD"” und ,, FAI(L) SAFE“ noch eine
besondere Bedeutung fiir den Fall, dass der Empfén-
ger eingeschaltet wird, aber (noch) kein giiltiges Signal er-
hélt:

Das Servo fdhrt sofort in die in der Zeile ,,POSITION” vorein-
gestellte Fail-Safe-Position. Dadurch kénnen Sie z.B. verhin-
dern, dass beim versehentlichen Einschalten des Empfdn-
gers bei ausgeschaltetem Sender ein Fahrwerk einfdhrt o.d.
Im normalen Modellbetrieb verhdlt sich dagegen das ent-
sprechende Servo im Stérungsfall gemdfs dem eingestellten
,MODE"

DELAY (Fail-Safe-Reaktionszeit oder Verzogerung)

Stellen Sie hier die Verzogerungszeit ein, nach der die Ser-
vos bei Signalunterbrechung in ihre vorgewdhlten Posi-
tionen laufen sollen. Diese Einstellung wird fir alle Kana-
le Glbernommen und betrifft nur die auf den Mode ,FAIL
SAFE” programmierten Servos.

Werkseinstellung: 0,75 s.

FAIL SAFE ALL (Globale Fail-Safe-Einstellung)

Dieses Untermeni gestattet auf dhnlich einfache Weise wie
das Untermeni »Fail Safe« des BasismenUs, die Fail-Sa-
fe-Positionen von Servos mit einem ,, Knopfdruck” festzule-
gen:

Wechseln Sie zur Zeile ,FAIL SAFE ALL” und aktivieren Sie
das Wertefeld durch Antippen der |3l Taste rechts unten
im Display mit einem Finger oder dem mitgelieferten Stift.
,NO“ wird weiR dargestellt. Stellen Sie anschlieRend den
Parameter mit der oder [P Taste auf , SAVE".
Bringen Sie nun mit den Bedienelementen des Senders
alle Servos, denen Sie in der Zeile ,MODE” , FAI(L) SAFE”
zugeordnet haben und/oder diejenigen, welche nur eine
bestimmte Position wahrend der Einschaltphase der Emp-
fangsanlage einnehmen sollen, GLEICHZEITIG in die jeweils
gewilinschte Fail-Safe-Position und halten Sie diese.

In der untersten Zeile ,,POSITION” wird die aktuelle Servo-
position fiir den gerade ausgewahlten OUTPUT CH ange-
zeigt, z. B.:
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TELEMET.

>0UTPUT CH: 01
INPUT CH: o1

MODE
F.S.POS : 1150upsec
DELAY : 0.25sec
FAIL SAFE ALL: SAVE
POSITION : 1500usec

HOLD

Nach erneutem Antippen der [§3l} Taste rechts unten im
Display wechselt die Anzeige wieder von ,, SAVE“ nach ,NO“.
Die Positionen aller von dieser MaRnahme betroffenen
Servos wurden damit abgespeichert und parallel dazu in
die Zeile ,,F.S.Pos.” ilbernommen, sodass der Empfanger im
Storungsfall darauf zuriickgreifen kann.

Die Bedienelemente des Senders kénnen Sie nun wieder
loslassen.

TELEMET.

P

RX FAIL SAFE V6.35<>
>0UTPUT CH: 01

INPUT CH: o1
: HOLD
: 1234pusec
: 0.25sec

MODE
F.S.POS
DELAY

FAIL SAFE ALL: NO

POSITION : 1234usec

Schalten Sie den Sender aus und Uberpriifen Sie die Fail-Sa-
fe-Positionen anhand der Servoausschlage.

»Fail Safe” in Kombination mit ,,Channel Mapping“

Um sicherzustellen, dass auch im Storungsfall gemapp-
te Servos —also Servos, welche von einem gemeinsamen
Steuerkanal (INPUT CH) angesteuert werden — gleichartig
reagieren, bestimmen die entsprechenden Einstellungen
des INPUT CH das Verhalten gemappter Servos!!!

Werden demnach beispielsweise die Servoanschliisse 6,
7 und 8 eines Empfangers gemappt, indem den OUTPUT
CH (Servoanschlissen des Empfangers) 06, 07 und 08 als
INPUT CH der jeweils gleiche Steuerkanal ,,04“ zugewiesen
wird ...
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TELEMET.

RX FAIL SAFE V6.35<>

>0UTPUT CH: 06

INPUT CH: 04

: HOLD
F.S.POS : 1500upsec
DELAY : 0.25sec
FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 1500usec

MODE

D TELEMET.
RX FAIL SAFE V6.35<>

>0UTPUT CH: 07
INPUT CH: 04
MODE : HOLD
F.S.POS : 1500upsec
DELAY : 0.25sec
FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 1500usec

D R TELEMET.
RX FAIL SAFE V6.35<> @
OUTPUT CH: 08
>INPUT CH: 04 (Gaw ] [(oEc]
[

MODE : HOLD

F.S.POS : 1500usec
DELAY : 0.25sec
ESC

FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 1500usec

... dann bestimmt, vollig unabhéngig von den individuellen
Einstellungen der jeweiligen OUTPUT CH, der INPUT CH 04
das Fail-Safe-Verhalten dieser drei mit dem Steuerkanal 4
verbundenen Servos:

D TELEMET.
RX FAIL SAFE V6.35<> @
>OUTPUT CH: 04

INPUT CH: 04

FAI -SAFE
: 1500usec
: 0.25sec

MODE
F.S.POS
DELAY
FAIL SAFE ALL: NO

POSITION : 1500usec

Dies auch dann, wenn dieser seinerseits beispielsweise mit
INPUT CH 01 gemappt ist:

TELEMET.

RX FAIL SAFE V6.35<>

>0UTPUT CH: 04
INPUT CH: o1
MODE : FAI -SAFE
F.S.POS : 1500upsec
DELAY : 0.25sec

FAIL SAFE ALL: NO
POSITION : 1500usec

In diesem Fall wiirde der Servoanschluss 04 wiederum ent-
sprechend der Fail-Safe-Einstellungen von CH 01 reagieren.
Die in der Zeile ,,DELAY” eingestellte Reaktions- oder Ver-
zogerungszeit dagegen gilt immer einheitlich fir alle auf
,FAI(L) SAFE“ gestellten Kanéle.

RX FREE MIXER

D TELEMET.
RX FREE MIXERV6.35<>

>MIXER 1
MASTER CH: 00

SLAVE CH : 00
S-TRAVEL-: 100
S-TRAVEL+: 100
RX WING MIXER
TAIL TYPE: NORMAL

Wert Erlauterung mogliche Einstel-
lungen
VX.XX Firmwareversion keine
des Empfangers
MIXER Mischerauswahl 1.5
MASTER CH Signalquelle oder 0,1..jenach
Quellkanal Empfanger
SLAVE CH Zielkanal 0,1..jenach
Empfanger
S-TRAVEL- Zumischung auf 0..100%
der ,—“-Seite des
Servoweges in %
Servoweg




Wert Erlduterung mogliche Einstel-
lungen
S-TRAVEL+ Zumischung auf 0..100%
der ,+“-Seite des
Servoweges in %
Servoweg
RX WING Leitwerkstyp NORMAL,
MIXER V-TAIL (V-LW)
TAIL TYPE ELEVON
(H6he/Quer-Mi-
scher fir Delta
und Nurfligel)
MIXER

Bis zu funf Mischer kénnen programmiert werden. Wahlen
Sie in der Zeile ,,MIXER” einen der Mischer 1 ... 5.

Die folgenden Einstellungen in diesem Display betreffen im-
mer nur den in der Zeile ,,MIXER” ausgewdahlten Mischer.

Hinweis
Falls Sie senderseitig bereits Mischfunktionen pro-
)) grammiert haben, achten Sie unbedingt darauf, dass
sich diese nicht mit denen des Meniis ,,RX FREE M-
XER” (iberschneiden!

MASTER CH (,von*

Nach den gleichen, in den , Aligemeinen Anmerkungen zu
frei programmierbaren Mischern” ausfiihrlich beschriebe-
nen, Prinzipien, wird das am MASTER CH (Signalquelle oder
Quellkanal) anliegende Signal in einstellbarem MaRe dem
SLAVE CH (Zielkanal) zugemischt.

Wihlen Sie ,,00“, wenn kein Mischer gesetzt werden soll.
SLAVE CH »2u")

Dem SLAVE CH (Zielkanal) wird anteilig das Signal des MAS-
TER CH (Signalquelle oder Quellkanal) zugemischt. Der
Mischanteil wird von den in den Zeilen ,TRAVEL-“ und
L,TRAVEL+" eingetragenen Prozentsadtzen bestimmt.

Wihlen Sie ,,00“, wenn kein Mischer gesetzt werden soll.

TRAVEL-/+

Mit den Einstellwerten dieser beiden Zeilen wird der Pro-
zentsatz der Zumischung in Relation zum MASTER-Signal,
getrennt fiir beide Richtungen, vorgegeben.

RX WING MIXER TAIL TYPE

(Anteil der Zumischung in %)

(Leitwerkstyp)

Hinweis
Die nachfolgenden Modelltypen stehen Ihnen auch in
)) den Grundeinstellungen eines Modells zur Verfiigung
und sollten vorzugsweise dort voreingestellt werden.
In diesem Fall belassen Sie den TAIL TYPE immer auf NOR-
MAL.

Mochten Sie dennoch lieber die im Empfanger integrierten
Mischer nutzen, dann kénnen Sie die bereits voreingestell-
te Mischerfunktion fiir den entsprechenden Modelltyp
auswahlen:

e NORMAL
Diese Einstellung entspricht dem klassischen Flugzeug-
typ mit Heck-Leitwerk und getrenntem Seiten- und
Hohenruder. Fir diesen Modelltyp wird keine Misch-
funktion benotigt.

e V-TAIL (V-Leitwerk)
Bei diesem Modelltyp werden die Steuerfunktionen H6-
hen- und Seitenruder so miteinander verknilpft, dass
jede der beiden V-férmig angeordneten Leitwerksklap-
pen—durch je ein separates Servo angesteuert—so-
wohl die Hohen- als auch Seitenruderfunktion Gber-
nimmt.
Die Servos werden Ublicherweise wie folgt am Empfan-
ger angeschlossen:
OUTPUT CH 3: V-Leitwerksservo links
OUTPUT CH 4: V-Leitwerksservo rechts
Sollten die Ruderausschldge nicht wunschgemaR erfol-
gen, beachten Sie bitte die Hinweise auf Seite 32.

e ELEVON (Delta-/Nurfliigelmodelle)

Die an den Ausgdngen 2 und 3 angeschlossenen Servos
tibernehmen Quer- und Héhenruderfunktion. Die Ser-
vos werden Ublicherweise wie folgt am Empfanger an-
geschlossen:

OUTPUT CH 2: Quer/Hdhe links
OUTPUT CH 3: Quer/Hoéhe rechts
Sollten die Ruderausschldge nicht wunschgemaR erfol-
gen, beachten Sie bitte diese Hinweise.
RX CURVE

Mit der Funktion RX CURVE kdnnen Sie die Steuercharakte-
ristiken fUr bis zu drei Servos verwalten:

By

RX CURVE

V6 .35<>

CURVE1 CH :
T v

CURVE2 CH
TYPE :

CURVE3 CH
TYPE :

Wert Erlduterung mogliche Einstel-
lungen
VX.XX Firmwareversion keine
des Empfangers
CURVE 1,2 Kanalzuordnung der | 1 ... je nach Emp-
oder 3 CH jeweiligen Kurve- fanger
neinstellung
TYPE Kurventyp A, B, C
siehe Abbildung
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TYP A TYPC
Expo = -100% TYP B Expo = +100%
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-100% 0 +100%
Geberweg

-100% 0O +100%
Geberweg

—100% 0 +100%
Geberweg

In der Regel wird eine nichtlineare Steuerfunktion ggf. ver-

wendet fir Querruder (Kanal 2), Hohenruder (Kanal 3) und

Seitenruder (Kanal 4). Diese Kanal-Vorgaben entsprechen

auch der Werkseinstellung.

Hinweis

Diese Zuordnunag trifft nur dann zu, wenn Sie sender-
)) seitig weder bei der Wahl Ihres ,Leitwerk”Typs

N-Leitw.” oder ,,2HRSv3+8“ noch lhrer Fldchenklap-
pen ,,2QR” oder ,,2WK” vorgegeben haben! Anderenfalls
wird z.B. bereits im Sender die Steuerfunktion 3 (Héhenru-
der) auf die Steuerkandle 3 + 8 oder die Steuerfunktion 2
(Querruder) auf die Steuerkandle 2 + 5 fiir linkes und rechtes
Querruder gesplittet. Die korrespondierenden Steuerkandle
(INPUT CH) des Empfingers wdren in diesen beiden Féllen
dann die Kandle 03 + 08 oder 02 + 05.

Wenn Sie also beispielsweise senderseitig ,2QR“ vorgege-
ben haben und die hier zu besprechende Option RX CURVE
anstelle des individueller einstellbaren Menis »DR/Expo«
des Senders M2z-18 HoTT Pro nutzen méchten, dann sind
2 Kurven zu setzen. Anderenfalls wiirden linkes und rechtes
Querruder unterschiedliche Steuercharakteristiken aufwei-
sen:
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e

TELEMET.
RX CURVE

>CURVE1 CH :

TYPE :
CURVE2 CH

TYPE :
CURVE3 CH :
TYPE :

CURVE 1, 2 oder 3 CH

Wahlen Sie den gewtlinschten Steuerkanal (INPUT CH) aus.

Die folgende Einstellung in TYPE betrifft nur den ausge-
waéhlten Steuerkanal.

TYPE

Wahlen Sie die Servokurve aus:

A EXPO =-100% und DUAL RATE = 125 %
Das Servo reagiert stark auf Kniippelbewegungen um
die Neutralstellung. Mit zunehmendem Ruderausschlag
verlauft die Kurve flacher bei jedoch auf 125 % vergro-
Rerten Servoweg.

B Lineare Einstellung.
Das Servo folgt der Knlippelbewegung linear bei unver-
andertem Servoweg.

C EXPO =+100 % und DUAL RATE =70 %
Das Servo reagiert schwach auf Knippelbewegungen
um die Neutralstellung. Mit zunehmendem Ruderaus-
schlag verlauft die Kurve steiler bei jedoch auf 70 % re-
duzierten Servoweg.

Hinweis

)) Die hier programmierten Steuercharakteristiken wir-
ken auch auf gemappte Empféngerausgénge.

5CH FUNCTION: ,,SERVO“ oder ,,SENSOR“

oK)

RX CURVE

TELEMET.

V6.35<>

>CURVE1 CH : 02
TYPE : B

CURVE2 CH : @05
TYPE : B

CURVE3 CH : 04
TYPE : B

5CH FUNCTION:SERVO

Bei einigen Empfangern ist anstelle eines eigenstandigen
Telemetrieanschlusses ein bestimmter Servoanschluss um-
schaltbar gestaltet. So kann beispielsweise beim Empfan-
ger GR-12L am, mit einem zusatzlichen ,T“ gekennzeichne-
ten, Servoanschluss 5 ...

Oroupner ((+o)
| +OH)

o [T
- 2.46Hz ==
, GR-12L =

... alternativ nicht nur das Adapterkabel mit der Best.-Nr.
7168.6S zum Updaten des Empfangers sondern auch ein
Telemetrie-Sensor angeschlossenen werden.

Damit das jeweils angeschlossene Gerat jedoch vom Emp-
fanger auch richtig erkannt wird, MUSS in diesem Fall der
Servoanschluss 5 entsprechend von ,,SERVO“ auf ,SENSOR“
und vice versa umgestellt werden.

Verschieben Sie dazu mit der Taste das Symbol ,>“am
linken Rand vor die unterste Zeile und tippen Sie dann auf
die g3 Taste rechts unten im Display:

i

RX CURVE V6.35<>

>CURVE1 CH : 02
TYPE : B

CURVE2 CH : 05

TELEMET.

TYPE : B
CURVE3 CH : 04

TYPE : B
5CH FUNCTION:SERVO

Mit der oder [)J29 Taste wihlen Sie nun die alternati-
ve Einstellung ,,SENSOR":




TELEMET.

ve.35<>

Q]

RX CURVE
>CURVE1 CH

TYPE :
CURVE2 CH

TYPE :
CURVE3 CH : 04

TYPE : B

5CH FUNCT ION: SENSOR

Mit einem weiteren Antippen der [Jal} Taste rechts unten
im Display schlieBen Sie Ihre Wahl ab und kehren ggf. mit
entsprechend hiufigem Antippen der [Fi[d@-Taste links
oben im Display wieder zur Grundanzeige des Senders zu-
rick.

RX SERVO TEST

Mit der Funktion RX SERVO TEST kdénnen Sie die an den ak-
tuell aktiven Empfanger angeschlossenen Servos testen:

[5)(RUck
RX SERVO TESTV6.35<
>ALL-MAX : 2000psec

TELEMET.

ALL-MIN : 1200upsec
TEST : STOP
ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:ONCE

C
T
T

Wert Erlduterung mogliche Einstel-
lungen
VXXX Firmwareversion keine
des Empfangers
ALL-MAX Servoweg auf der 1500 ... 2000 ps
,+“-Seite fur alle
Servoausgdnge fur
den Servotest
ALL-MIN Servoweg auf der 1500 ... 1000 ps
,--Seite fir alle
Servoausgange flr
den Servotest

TEST Testprozedur START / STOP
ALARM VOLT | Alarmgrenze 3,0..7,5V
der Unterspan- Werkseinstellung:
nungs-warnung des | 3,8V
Empfangers
ALARM Alarmgrenze firzu |50 ...80°C
TEMP+ hohe Temperatur Werkseinstellung:
des Empfangers 55°C
ALARM Alarmgrenze firzu |-20...+10°C
TEMP- niedrige Temperatur | Werkseinstellung:
des Empfangers -10°C
CH OUTPUT Kanal-Reihenfolge ONCE, SAME,
TYPE oder Art des Sum- SUMI, SUMO und
mensignals SUMD
ALL-MAX (Servoweg auf der ,+“-Seite)

In dieser Zeile stellen Sie den maximalen Servoweg auf der
Plus-Seite des Steuerweges fir den Servotest ein.

2000 ps entspricht dem Vollausschlag auf der ,,+“-Seite des
Servoweges, 1500 us entspricht der Neutralposition.
Achten Sie darauf, dass die Servos wahrend der Testroutine
nicht mechanisch anlaufen.

ALL-MIN (Servoweg auf der ,—“-Seite)

In dieser Zeile stellen Sie den maximalen Servoweg auf der
Minus-Seite des Steuerweges fiir den Servotest ein.

1000 ps entspricht dem Vollausschlag auf der ,,-“-Seite des
Servoweges, 1500 us entspricht der Neutralposition.
Achten Sie darauf, dass die Servos wahrend der Testroutine
nicht mechanisch anlaufen.

TEST (Start/Stopp)

In dieser Zeile starten und stoppen Sie den in den Emp-
fanger integrierten Servotest, indem Sie mit einem kurzen
Antippen der Taste rechts unten im Display das Einga-
befeld aktivieren:

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200upsec

TEST : STOP
ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:ONCE

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200upsec
TEST : START
ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:ONCE

VA

... und starten dann den Testlauf durch erneutes Antippen
der Taste rechts unten im Display. Das Eingabefeld
wird wieder ,,normal” dargestellt:

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200usec
TEST : START
ALARM VOLT : 3:8V

ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:ONCE

Zum Stoppen des Servotests aktivieren Sie, wie zuvor be-
schrieben, wieder das Eingabefeld, wahlen ,STOP“ und
bestitigen diese Wahl mit einem Antippen der [Ja§ Taste
rechts unten.

ALARM VOLT (Empfanger-Unterspannungswarnung)

Uber ,ALARM VOLT“ wird die Betriebsspannung des
Empfangers (iberwacht. Die Alarmschwelle kann in
0,1-Volt-Schritten zwischen 3,0 und 7,5 Volt eingestellt wer-
den. Bei Unterschreitung des eingestellten Grenzwertes
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erfolgt ein akustisches Signal und in allen ,,RX ...“-Displays
wird rechts oben ,VOLT.E” in weiRer Farbe eingeblendet:

D TELEMET.
RX SERVO TESTVOLT.E [EMPF) [ ESC] -

ALARM VOLT :

ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:ONCE

Im Display ,,RX DATAVIEW* wird auBerdem der Parameter
,R-VOLT” weil dargestellt:

oK

RX DATAVIEW VOLT.E |E
S—QUA100%S—dBM—-030dBm
S-STR100% R-TEM.+28°C

L PACK TIME 00016msec

R-VOLT :03.7V
L.R-VOLT:04.5V
SENSOR1 :00.0V  00°C
SENSOR2 :00.0V

ALARM TEMP +/- (Empf.-Temperaturiiberwachung)

Diese beiden Optionen liberwachen die Empfangertempe-
ratur. Ein unterer Grenzwert ,,ALARM TEMP-“ (-20 ... +10 °C)
und ein oberer Grenzwert ,ALARM TEMP+“ (+50 ... +80 °C)
kénnen programmiert werden. Bei Unter- oder Uberschrei-
tung dieser Vorgaben ertont ein akustisches Signal (Dauer
Piepton) und in allen Empfanger-Displays erscheint oben
rechts ,TEMP.E” in roter oder weil3er Schrift. Auf der Dis-
playseite ,RX DATAVIEW" wird auRerdem der Parameter
,R-TEM“ rot oder weil} dargestellt.

Vergewissern Sie sich, dass Sie unter allen Betriebsbedin-
gungen im Rahmen der erlaubten Temperaturen lhres Emp-
fangers bleiben (idealerweise zwischen -10 und +55 °C).

CH OUTPUT TYPE (Anschlusstyp)

In dieser Zeile wdhlen Sie die Art der Servoansteuerung
oder alternativ den Signaltyp des Summensignalausganges
aus:
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TELEMET.

RX SERVO TESTV6.35<
>ALL-MAX : 2000psec

ALL-MIN : 1200psec

TEST : STOP

ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:ONCE

Die Servoanschlisse des Empfangers werden nachein-
ander angesteuert. Empfohlen fir Analogservos.

Bei dieser Einstellung werden die Servos automatisch
in einem Zyklus von 20 ms — beim 12-Kanal-Empfanger
GR-24 (Best.-Nr. 33512) 30 ms — betrieben, egal was im
Display ,,RX SERVO“ in der Zeile ,PERIOD” eingestellt
oder angezeigt wird!

SAME

D TELEMET.
El

RX SERVO TESTV6.35< [EMPF]
>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200psec
TEST : STOP
ALARM VOLT : 3:8V

ALARM TEMP+: 55°C

ALARM TEMP—:-10°C [ GPS ]

CH OUT TYPE:SAME @

Die Servoanschliisse der Empfanger werden in Blocken
parallel angesteuert. D. h., dass z. B. beim Empfanger
GR-16 (Best.-Nr. 33508) die an den Anschlissen 1 bis
4 sowie 5 bis 8 und beim Empfanger GR-24 (Best.-Nr.
33512) die an den Anschliissen 1 bis 4, 5 bis 8 sowie 9
bis 12 angeschlossenen Servos jeweils gleichzeitig mit
ihren Steuersignalen versorgt werden.

Empfohlen bei Digitalservos, wenn mehrere Servos fir
eine Funktion eingesetzt werden (z. B. Querruder), da-
mit die Servos absolut synchron laufen.

Bei ausschliellicher Verwendung von Digitalservos
empfiehlt sich, in der Zeile ,,PERIOD” des Displays ,RX
SERVO“,,10 ms”“ einzustellen, um die schnelle Reaktion

von Digitalservos auch nutzen zu kénnen. Bei Verwen-
dung von Analogservos oder im Mischbetrieb sind un-
bedingt ,20 ms“ zu wahlen!

Achtung
Achten Sie bei dieser Einstellung besonders auf
)) eine ausreichende Dimensionierung der Empfdn-
gerstromversorgung. Da bei der Wahl von
LSAME“ immer bis zu vier Servos gleichzeitig anlaufen,
wird diese entsprechend belastet.

SUMO (Summensignal OUT)
Ein als SUMO konfigurierter HoTT-Empfanger generiert
permanent aus den Steuersignalen aller seiner Steuer-
kanale ein so genanntes Summensignal und stellt die-
ses beispielsweise bei den Empfangern GR-16 (Best.-Nr.
33508) und GR-24 (Best.-Nr. 33512) an Servoanschluss
8 bereit.

Bei Empfangern, in deren Display rechts neben ,,SUMO“
noch eine zweistellige Zahl erscheint ...

D TELEMET.

RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000usec
ALL-MIN : 1200psec
TEST : STOP

ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C

ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:SUMO 08

.. wechselt das aktive Feld, nach der Bestatigung von
,SUMO" durch Antippen der -Taste rechts unten,
nach rechts, zur Kanalwahl. Mit dieser Wahl bestim-
men Sie den héchsten der im SUMO-Signal enthaltenen
Steuerkanale:




][Rtk
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000usec
ALL-MIN : 1200psec

TEST : STOP

ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:SUMO 08

Sie kénnen die Vorgabe mit einem weiteren Antippen
der [Ba Taste rechts unten bestitigen oder mit den
Tasten oder einen der anderen Kanile zwi-
schen 04 und 09 oder 12 auswahlen und mit be-
statigen.

Die Summensignale der Kandle 1 ... X werden in einem
Zyklus von 20 ms (beim Empfanger GR-32 DUAL, Best.-
Nr. 33516, 30 ms) am entsprechenden Anschluss bereit
gestellt, auch wenn auf der Display-Seite ,,RX SERVO* in
der Zeile ,,PERIOD“ 10 ms voreingestellt ist.

In erster Linie fiir den nachfolgend beschriebenen ,,Sa-
tellitenbetrieb” zweier HoTT-Empfanger gedacht, kann
das von einem als SUMO definierten Empfanger gene-
rierte Summensignal beispielsweise aber auch zur An-
steuerung von Flybar-Systemen, sofern diese Uber den
entsprechenden Eingang verfligen, oder iber das Ad-
apterkabel mit der Best.-Nr. 33310 zur Ansteuerung von
Flugsimulatoren genutzt werden.

Im ...

Satellitenbetrieb

. werden zwei HoTT-Empfanger lber ein 3-adriges
Verbindungskabel (Best.-Nr. 33700.1 (300 mm) oder
33700.2 (100 mm)) an Empfangertyp-spezifisch fest-
gelegten Servoanschliissen miteinander verbunden.
Empfanger vom Typ GR-16 (Best.-Nr. 33508) und GR-24
(Best.-Nr. 33512) sind beispielsweise am Servoausgang
8 miteinander zu verbinden. Empfianger vom Typ GR-
32 DUAL (Best.-Nr. 33516) verfligen im Gegensatz dazu
Giber einen eigenstdandigen, mit ,- + S gekennzeichne-
ten, Summensignalanschluss links unten. Ndhere Ein-

zelheiten hierzu finden Sie im Internet unter www.
graupner.de.

Uber diese Verbindung werden alle bzw. die in der
Zeile ,CH OUT TYPE” gewahlten Kandle desjenigen
HoTT-Empfangers, der als SUMO konfiguriert wurde,
und als Satellitenempfanger bezeichnet wird, perma-
nent auf den zweiten HoTT-Empfanger, den Hauptemp-
fanger, welcher als ...

SUMI (Summensignal IN)

.. zZU programmieren ist, Ubertragen. Das Signal geht
also immer nur in Richtung SUMI:

By

RX SERVO TESTV6.35<
>ALL-MAX : 2000usec

ALL-MIN : 1200usec

TEST : STOP
ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:SUMI

Der als SUMI definierte Empfanger wiederum nutzt bei
Empfangsausfall jedoch nur dann das vom SUMO kom-
mende Summensignal, wenn mindestens 1 Kanal im
SUMI auf Fail-Safe programmiert ist.

Hat der als Satellitenempfanger SUMO programmierte
Empfanger einen Empfangsausfall, nehmen die ggf. an
diesem Empfanger angeschlossenen Servos, vollig un-
abhangig vom Hauptempfanger, die im Satellitenemp-
fanger programmierten Fail-Safe-Positionen ein.
Kommt es dagegen bei beiden Empfangern gleichzei-
tig zu einem Empfangsausfall, dann greifen bei der zum
Zeitpunkt der Uberarbeitung dieser Anleitung aktuellen
Empfangersoftware im Prinzip die Fail-Safe-Einstellun-
gen des SUMOs.

Hinweis
Im Einzelfall sind jedoch Wechselwirkungen kei-
)) nesfalls auszuschliefsen, weshalb hier nur drin-
gend empfohlen werden kann, VOR Inbetriebnah-
me eines Modells entsprechende Tests durchzufiihren.

Diese Empfanger-Konfiguration ist dann zu empfeh-
len, wenn z.B. einer der beiden Empfanger an emp-
fangstechnisch ungtinstiger Stelle im Modell eingebaut
ist oder infolge Disen, Kohlefasermaterial oder der-
gleichen die Gefahr besteht, dass das Empfangssignal
fluglagenabhangig abgeschwéacht wird, sodass mit Ein-
brichen der Reichweite zu rechnen ist.

SchlieRen Sie daher die wichtigsten Steuerfunktionen
unbedingt an den als SUMI programmierten Hauptemp-
fanger an, damit das Modell im Stoérungsfall auch dann
steuerbar bleibt, wenn der Satellitenempfanger SUMO
kein giiltiges Signal mehr erhilt.

Telemetrie-Sensoren sind an den Satellitenempfanger
(SUMO) anzuschlieRen und dieser ist deshalb in der Zei-
le ,EMPFANGER AUSWAHL“ des »Telemetrie«-Meniis
auch entsprechend auszuwdhlen (RX 1 ... 2), siehe , Hin-
weise” eingangs des »Telemetrie«-Abschnittes.

Jeder Empfanger sollte Uiber eine eigene Zuleitung aus
der gemeinsamen Spannungsversorgung mit Strom ver-
sorgt werden. Bei Empfanger mit hoher Strombelastung
kann es aber durchaus sinnvoll sein, diese mit zwei Zu-
leitungen an die gemeinsame Stromversorgung anzu-
schlieRen.

Soll dagegen jeder der beiden Empfanger aus einer ei-
genen Spannungsquelle versorgt werden, dann ist un-
bedingt das mittlere Kabel aus einem der beiden Ste-
cker des Satellitenkabels zu entfernen, siehe Abbildung
links unten.

Falls Sie weitere Programmierungen wie z.B. Fail-Sa-
fe-Einstellungen vornehmen mdchten, trennen Sie die
dreipolige Satelliten-Verbindung zwischen den beiden
Empfangern und schalten Sie nur den betreffenden
Empfanger ein. Ggf. missen Sie auch die Bindungs-Rei-
henfolge andern.

SUMD (digitales Summensignal)
Ein wie zuvor beschrieben als SUMD konfigurierter
HoTT-Empfanger generiert permanent aus den Steuer-
signalen einer wahlbaren Anzahl seiner Steuerkanale,
siehe weiter oben unter SUMO, ein digitales Summen-
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signal und stellt dieses beispielsweise bei den Empfan-
gern GR-16 und GR-24 am Servoanschluss 8 bereit.

Ein solches Signal wird zum Zeitpunkt der Uberarbei-
tung dieser Anleitung von einigen der neuesten elektro-
nischen Entwicklungen im Bereich von Flybarless-Syste-
men, Power-Stromversorgungen usw. genutzt.

Achtung
Beachten Sie in diesem Zusammenhang unbe-
dingt die dem jeweils angeschlossenen Gerdt bei-
liegenden Einstellhinweise, anderenfalls riskieren
Sie, dass Ihr Modell ggf. unfliegbar wird.

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<
>ALL-MAX : 2000psec
: 1200usec

ALL-MIN

TEST : STOP

ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:SUMDHD12

Nach der Bestatigung von ,,SUMD“ durch Antippen
der [J38 Taste rechts unten im Display wechselt das ak-
tive Wertefeld nach rechts, zur Wahl einer der drei mog-
lichen Reaktionen des Empfangers im Falle eines Emp-
fangsausfalls (Fail-Safe-Fall):

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200usec

TEST : STOP
ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C

CH OUT TYPE:SUMDHD12

e HD (,hold”)
Es werden die zuletzt als korrekt erkannten Signale
am Ausgang ,gehalten” (hold).

e FS (Fail Safe)
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Es werden die Signale zuvor abgespeicherter Fail-Sa-
fe-Positionen am Ausgang bereitgestellt, siehe »Fail
Safe«.

* OF (OFF)
Flr die Dauer einer Empfangsstérung werden keine
Signale bereitgestellt.

Achtung
Analogservos und auch so manches Digital-
servo setzen wéhrend des Ausfalls der Steuer-
impulse dem nach wie vor vorhandenen Steu-
erdruck dann keinen Widerstand mehr entgegen und
werden infolgedessen mehr oder weniger schnell aus
ihrer Position gedriickt.

Zuletzt wechselt das aktive Feld nach erneutem Antip-
pen der @38 Taste rechts unten zur Kanalwahl. Mit die-
ser Wahl bestimmen Sie den héchsten der im SUMD-Si-
gnal enthaltenen Senderkanile:

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200psec
TEST : STOP

ALARM VOLT : 3:8V
ALARM TEMP+: 55°C
ALARM TEMP-:-10°C
CH OUT TYPE:SUMDHD12

Tipp
Im Normalfall wird ein Wert héher als ,,12” von den po-
tentiell anschliefsbaren Gerdten nicht benétigt.

EINSTELLEN, ANZEIGEN Sensor(en)

Falls an einem Empfanger ein Sensor oder mehrere Sen-
soren angeschlossen sind und zu diesem Empfanger eine
Telemetrie-Verbindung besteht, kdnnen Sie im Anschluss
an das zuvor beschriebene Display ,RX SERVO TEST* die
Displays eines beliebigen Sensors aufrufen und ggf. auch
dessen Einstellungen dndern.

Tipp

Sender vom Typ MZ-18 HoTT Pro erkennen einen am ausge-
schalteten Empfdnger angeschlossenen Sensor oder ange-
schlosseneSensorennachdemEinschaltenderEmpféngerstrom-
versorgung automatisch.

Haben Sie also mindestens einen Sensor an lhrem Teleme-
trie-Empfanger angeschlossen und ist dieser mit Firmware
aus dem gleichen Firmwarepaket Vx wie Ihr Empfanger ver-
sehen, konnen Sie direkt zwischen den einzelnen Geraten
wechseln.
e Die Beschriftung der Auswahltasten steht im einzelnen

far:

EMMId = Empfinger

[ GAM | = General Air Modul

[EAM | = Electric Air Modul

VARIO = Vario Modul
3 = GPS Modul
ESC = Electronic Speed Controller

Zwischen den Displays der automatisch aktivierten Senso-
ren wechseln Sie, indem Sie eine der Auswahltasten antip-
pen, z. B.:

D TELEMET.

RX SERVO TESTV6.35<
>ALL-MAX : 2000usec
ALL-MIN : 1200usec

TEST : STOP
ALARM VOLT :
ALARM TEMP+:
ALARM TEMP—:—10°C
CH OUT TYPE:ONCE




Die Farbe des Feldes wechselt nach blau und kurze Zeit spa-
ter wird am Ende der ersten Zeile eine nach rechts weisen-
de spitze Klammer (,>“) eingeblendet ... sofern der Sensor
auch tatsachlich nach dem Einschalten des Empfangers er-
kannt wurde, beispielsweise:

D TELEMET.
RX SERVO TESTV6.35<

>ALL-MAX : 2000psec
ALL-MIN : 1200psec

TEST : STOP

ALARM VOLT : 3:8V

ALARM TEMP+: 55°C

ALARM TEMP-:-10°C

CH OUT TYPE:SUMDHD12 E

Wechseln Sie nun mit der Taste rechts unten zu den
Displays des ausgewahlten Sensors und Uberpriifen oder
verdandern Sie dessen Einstellungen wie in der mit dem Sen-
sor mitgelieferten Anleitung beschrieben.

SENSOR

Anzeige von aktiven / inaktiven Sensoren

Nach dem Antippen der entsprechenden Taste ...

D TELEMET.
EMPFANGER AUSWAHL
EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

... 0ffnet sich das ausgewahlte Untermendi.

Hinweis
Beim Sender mz-18 HoTT Pro werden ggf. an den
ausgeschalteten Empfénger angeschlossene Senso-
ren nach dem Einschalten der Stromversorgung au-
tomatisch erkannt und entsprechend aktiviert.

Aktive und inaktive Sensoren werden bei bestehender
Telemetrie-Verbindung in diesem Untermenl automatisch
mit [EIY] oder XYY gekennzeichnet. Eine manuelle Wahl
von Sensoren ist nicht nétig und auch nicht méglich, bei-
spielsweise:

D RUCK TELEMET.
EMPF EIN
GAM

EAM
VARIO
GPS
ESC
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ANZEIGE HF STATUS

Nach dem Antippen der entsprechenden Taste ...

D U TELEMET.
EMPFANGER AUSWAHL
EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

... 0ffnet sich das ausgewahlte Unterment. Dieses visuali-
siert die Qualitdt der Verbindung von Sender und Empfan-

ger:
D U TELEMET.
QUA 100%
STR 090%
SD -60dB 12345678 9101112131415
ERR 0010ms
ED -5dB
53 Vc 3.6 Vm 123 4567809101112131415
Obere Reihe: Pegel der vom Empfianger kommenden

Kanéle 1... 75 des 2,4 GHz-Bandes in dBm

am Sender.

Untere Reihe:  Pegel der vom Sender kommenden Kana-
le1..75des 2,4 GHz-Bandes in dBm am

Empfanger.

Tipps

e Die Balkenhéhe ist ein Maf fiir den jeweiligen Empfangs-
pegel, ausgedriickt in Form logarithmischer Werte mit

der Einheit dBm (ImW = 0dBm).

e 0dBm entspricht den beiden Grundlinien in obiger Gra-
fik, woraus sich ergibt, dass der Pegel umso schlechter
ist je héher der Balken und umgekehrt, siehe hierzu auch

unter ,,S-dBm (Empfangspegel)”.

Zusatzlich zur grafischen Darstellung der Empfangspegel
werden links davon noch weitere Informationen in Zahlen-

form ausgegeben. Diese bedeuten:
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Wert Erlduterung
QUA Qualitat in % der beim Sender eintreffenden
Signalpakete des Empféangers
STR Qualitat in % der beim Empfanger eintreffen-
den Signalpakete des Senders
SD Pegel in dBm des beim Sender eintreffenden
Signal des Empfangers
ERR zeigt die langste Zeitspanne in Stufen von
10 ms an, in der Datenpakete bei der Ubertra-
gung vom Sender zum Empfanger verlorenge-
gangen sind
ED Pegel in dBm des beim Empfanger eintreffen-
den Signal des Senders
Vc Aktuelle Betriebsspannung des Empfangers
in Volt
Vm niedrigste Betriebsspannung des Empfangers

seit der letzten Inbetriebnahme in Volt
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ANSAGE

Nach dem Antippen der entsprechenden Taste ...

TELEMET.

EMPFANGER AUSWAHL
EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

]

... 6ffnet sich das ausgewahlte Untermeni:

TELEMET.

D r
WHOL (KEIN] v-TON
N.ANS.  [KEIN] VARIO [KEIN]

SENDER
GAM
VARIO
ESC

W.HOL (WIEDERHOLEN)

Um die Sprachausgabe Uberhaupt starten zu kdnnen, ist
es notig, zumindest der Zeile ,W.HOL” (wiederholen) einen
Schalter zuzuweisen. Dies geschieht, wie im Abschnitt ,Ge-
ber- und Schalterzuordnung” beschrieben:

TELEMET.

B
W.HOL (KEIN] v-ToN
N.ANS.  [KEIGM VARIO [KEIN]

pen

SENDER -_.
GAM
VARIO
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D TELEMET.

W.HOL
N. ANS.
SENDER

GAM
VARIO

Solange der gewahlte Schalter geschlossen ist, wird die je-
weils letzte Ansage im Abstand der links vom Schalter ein-
gestellten Zeit wiederholt

V-TON
Werden mehrere Vario-Sensoren vom Sender erkannt,
beispielsweise weil ein General Electric und ein GPS Mo-
dul im Modell verbaut und infolgedessen am Empfanger
angeschlossen sind, kann nach Antippen des Wertefeldes
der die Ansage bestimmende Vario-Sensor mit der [}
oder [B-Taste ausgewihlt werden:

D TELEMET.

W.HOL @V-TON
N.ANS.  [KEIN] VARIO [K

evpr G

>>
-a ntippen
>>

(Modulauswahl)

SENDER
GAM EAM
VARIO GPS

Zur Auswahl stehen: VARIO, GAM, EAM, GPS sowie AUTO.
(In der Stellung AUTO wird der maligebliche Sensor in der
hier zitierten Reihenfolge der Sensoren ausgewahlt.)

Tipps
e Um die Varioténe auch abrufen zu kénnen, ist im darun-
ter liegenden Wertefeld ,,VARIO” ein Schalter zuzuweisen.

e Unmittelbar nach dem Einschalten von Sender und/oder
Empfénger sucht das System nach ggf. angeschlossenen
Sensoren. Eine Umschaltung im Wertefeld ist
deshalb erst nach Abschluss des standardmdpfig etwa
30 Sekunden dauernden Suchlaufes mdéglich. Falls Sie

N. ANS.

jedoch die Standardvorgabe [INXINIAA in der Zeile , EMP-
FANGER AUSWAHL” eine Displayebene héher ...

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

.. in 24 oder BN geindert haben, dauert es entspre-
chend lédnger.

(NACHSTE ANSAGE)

manuell

Mit einem dieser Zeile zugewiesenen Schalter, vorzugs-
weise die Tastfunktion eines der beiden 3-Stufenschal-
ter S2 oder S8, schalten Sie die in den nachfolgend be-
schriebenen Optionen ,SENDER”, ,EMPFANGER” und
ggf. unter ,Sensoren” ausgewahlten Ansagen im Rota-
tionsverfahren um jeweils eine weiter. Die Schalterzu-
weisung erfolgt wie im Abschnitt ,,Geber- und Schalter-
zuordnung” beschrieben:

TELEMET.

E\lN.HOL (KEIN] v-TON
N.ANS.  [KEIN] VARIO [KEIN]
SENDER [ 4N| EMPE
GAM EAM
VARIO GPS
ESC

automatisch sequentiell

Solange der sowohl der Zeile ,Wiederholen” wie auch
der Zeile ,,Nachste Ansage” zugewiesene Schalter ge-
schlossen ist, ...

N




TELEMET.

DW.HOL (10s ] [sw2] v-Ton [AuTO)
N.ANS.  [Sw3] VARIO [KEIN]
EMPF
GAM EAM [ >
VARIO GPS
ESC

SENDER

. werden alle in diesem Meni und in den zugehdri-
gen Untermens aktivierten Ansagen in dem in der Zei-
le ,Wiederholen” eingestellten Intervall sequentiell aus-
gegeben.

VARIO

Wenn an |lhrem Empféanger ein Vario oder ein Modul mit
integriertem Vario angeschlossen und infolgedessen im
Untermenil ,SENSOR“, siehe vorherige Doppelseite, eine
entsprechende Zeile aktiv (JAIN]) ist, kénnen Sie mit einem
dieser Zeile zugewiesenen Schalter, vollig unabhangig von
den anderen Ansagen, die variospezifischen Tonsignale ab-
rufen.

TELEMET.

E|
wHoL [ 10s ] [KEIN] v-ToN [A
N.ANS.  [KEIN] VARIO [KEIN]

SENDER

ti
GAM EAM RES

VARIO GPS

N

Die Schalterzuweisung geschieht, wie im Abschnitt ,,Geber-
und Schalterzuordnung” beschrieben.

SENDER

EMPFANGER

Nach Antippen der gewlinschten Taste ...

TELEMET.

E
WHOL (KEIN] v-ToN [AuTO]
N.ANS.  [KEIN] VARIO [KEIN]

SENDER

GAM (4] eam
vario  CEEED cps (> ])[-])

ESC

... Offnet sich das ausgewahlte Untermeni:

TELEMET.

oy ) - (umz_)
MOD.ZEIT [ } UHRZEIT [ ]
AKKUZEIT { ]

In diesem Untermeni konnen Sie die zur Auswahl stehen-
den Ansagen durch Antippen des betreffenden Wertefeldes
beliebig aktivieren und deaktivieren, z. B.:

D TELEMET.
oy ] o [umz ]

Cuwaer | @

Nach Antippen der gewlinschten Taste ...

TELEMET.

B
W.HOL (KEIN] v-TON
(KEN) vario [KEIN]

N. ANS.
SENDER
GAM
VARIO

... 0ffnet sich das ausgewahlte Untermeni:

TELEMET.

TEMP [
SIGN.ST
EMPF.V

MINV [ ]

In diesem Untermeni kénnen Sie die zur Auswahl stehen-
den Ansagen durch Antippen des betreffenden Wertefeldes
beliebig aktivieren bzw. deaktivieren.

»Sensoren”

Sobald nach dem Einschalten lhrer Empfangsanlage ggf.
am Empfanger angeschlossene Sensoren erkannt wurden,
kénnen deren Displays zur Auswahl sensorspezifischer An-
sagen durch Antippen der entsprechenden -Taste geoff-
net werden. Die Auswahl der Ansagen erfolgt analog zu den
vorstehenden Beschreibungen.
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&% & & Ankiinden
. . . individuelle Ansagen einrichten

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,B“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

% [000:00.0
000:00.0

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 B |
00 ——T1—— [—— )

Das Display wechselt zur Anzeige des ,griinen” Basisme-
nis. Tippen Sie hier auf den Meniipunkt »ANKUNDEN«:

vl ol R X

[5 3
: N E | -3
I

StandardmaRig befinden sich im Speicher des Senders mz-
18 HoTT Pro neben den Dateien fiir die diversen anderen
Ansagen des Senders u.a. so genannte User-Voice-Files.
Diese speziellen Ansagen kdnnen bei Bedarf mit Hilfe des
entsprechenden Programmpunktes des Firmware_Upgra-
de_grStudio durch individuell erstellte wav-Dateien ersetzt
werden. Diese, und bei Bedarf auch die anderen, Sprach-
dateien kdnnen in diesem Menipunkt »Ankiinden« wahl-
weise phasenspezifisch oder phaseniibergreifend Schaltern
zugewiesen werden.

Phasenabhangige Einstellungen

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,,NORMAL“ oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
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oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kénnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Spalte ,,Schalter”

In dieser Spalte weisen Sie, wie ausfiihrlich im Abschnitt
,Geber- und Schalterzuordnung” beschrieben, einen
Schalter zu, beispielsweise:

D PHASE 1

G/S PHASE

ANKUNDEN

Ansage

Hinweis
Freie Schalterwahl besteht nur solange im Wertefeld
)) der Spalte ,,PHASE” ,,GL” ausgewdhlt ist. Sobald die-
ses Wertefeld auf ,,PH” umagestellt ist, dirfen nur
noch Schalter zum Einsatz kommen, welche im Menii »PHA-
SE« desselben Modellspeichers KEINER Phase zugewiesen
sind. Anderenfalls kommt es zu Fehlfunktionen.

Spalte ,,Phase”

In dieser Spalte schalten Sie zwischen ,,GL” (global), d. h.
modellspeicherspezifischer, und ,PH“ (Phase), also pha-
senspezifischer Ansage, um. Tippen Sie zum Umschalten
zwischen diesen beiden Werten das gewlinschte Wertefeld
an, beispielsweise:

ANKUNDEN

(GG e

G/S  PHASE

Ansage

ANKUNDEN

Ansage

Spalte ,,Ansage”

In dieser Spalte aktivieren Sie, passend zur gewahlten Schal-
terposition und ggf. einer Phase, eine der ,,User_Voice“-An-
sagen. Tippen Sie dazu das gewlinschte Wertefeld in der
Spalte ,,Ansage” an:

D PHASE 1

G/S PHASE

e DEN

D PHASE 1

G/S PHASE

ANKUNDEN

Ansage




gemeinsame Funktionsmenis P>

Wihlen Sie nun mit der [ oder [B-Taste rechts auRen das
gewlinschte Sprachdatei aus, beispielsweise:

D PHASE 1 ANKUNDEN

PHASE Ansage

Mit jeder Schalterposition und mit den weiteren Zeilen ver-
fahren Sie ggf. gleichartig.

Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zurtick.

Tipp
Um die Ansagen 6 ... 10 programmieren zu kénnen, tippen
Sie rechts oben im Display auf Sl [Seitenwechsel].
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. . . Einrichten von Phasen

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

I:L:I 000% D

g : 4.2v

[0:01:23) 000:00.0

@ 000 000
Y IpSE |
MODELLNAME 1 | ||||

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1—— 000

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »PHASE«:

PHASE DR/EXPO K1 KURV FR. MIX

Innerhalb eines jeden Modellspeicherplatzes bietet der
Sender Mz-18 HoTT Pro die Méglichkeit bis zu sechs von-
einander abweichende Einstellungen fir unterschiedliche
Flugzustdande, liblicherweise als Phasen bezeichnet, in den
entsprechenden Untermenis zu programmieren. Erkenn-
bar sind diese Untermenils am links oben im Display in
griner Farbe eingeblendeten Phasennamen. Standardma-
Rig ist das der Name der Phase 1, welche mit dem Namen
,PHASE 1“ oder ,NORMAL" vorbelegt ist.

Das Einrichten von weiteren Phasen fiir das jeweils aktive
Modell beginnen Sie in diesem Menlpunkt, indem Sie den
einzelnen Phasen einen Namen und eine Zeitspanne fir
ein —weiches — Umschalten in die jeweilige Phase zuwei-
sen.
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PHASE
PHASE  VERZ. GIS
[ pHAsE 1 ]
:

Prinzipiell gilt dasselbe auch fiir das gleichnamige Unter-
meni des Modelltyps ,Helikopter”, in welchem lediglich
die einzelnen Phasen mit anderen Phasennamen vorbelegt
sind. Insbesondere aber die nach der ,,Normalphase” mit
der hochsten Prioritdt belegte Phase 2 mit ,,AUTOROT":

PHASE @
[nev ]

PHASE VERZ. G/S

Beginnen Sie aber dennoch immer mit ,,Phase 1“ der ,Nor-
malphase”, die immer dann aktiv ist, wenn kein Phasen-
schalter gesetzt ist oder sich alle gesetzten Phasenschalter
in ihrer AUS-Position befinden.

Die Zuteilung oder das Belassen des Phasennamens ,,NOR-
MAL” kdnnte daher fur die ,Phase 1“ durchaus sinnvoll
sein. Die Namen selbst haben aber keinerlei programm-
technische Bedeutung, sondern dienen lediglich zur op-
tischen ldentifizierung der jeweils eingeschalteten Phase

und werden deshalb in allen Untermenis mit phasenspezi-

fischen Einstellmoglichkeiten wie auch in der Grundanzeige

des Senders im Display angezeigt.

Des Weiteren ist noch darauf hinzuweisen, dass den Flug-

phasen Prioritdten zu eigen sind, welche insbesondere

bei der Zuordnung von Einzelschaltern beachtet werden

sollten. Das zugrunde liegende Schema lasst sich folgen-

dermalien beschreiben:

e Sind alle ggf. zugewiesenen Flugphasenschalter offen,
d. h. in einer als ,,AUS” definierten Position, ist die Flug-
phase «Normal» aktiv:

e Ist nur ein Schalter geschlossen, d. h. in einer als ,EIN“
definierten Position, dann ist diejenige Flugphase aktiv,
welche dem aktuell geschlossenen Schalter zugewiesen
wurde:

¢ Sind zwei oder mehr Schalter geschlossen, dann ist die
Flugphase mit der jeweils niedrigeren Phasennummer
aktiv.




Einrichten von Phasen

e Spalte ,,PHASE”
Soweit Ihre bisherigen Einstellungen Phasen tangieren,
befinden sich diese in der ,PHASE 1“. Zum Einrichten
der ersten ,echten” Phase tippen Sie daher beispiels-
weise auf das Wertefeld von ,,PHASE 2“ (oder hoher):

D PHASE

PHASE VERZ. G/S

[]

1
2,
3.
4,
5.

PHASE

PHASE VERZ. G/S

Tipp
Um die Phase 6 auswdhlen zu kénnen, tippen Sie rechts
oben im Display auf BIJ¥/ [Seitenwechsel].

e Taste m

Die ausgewahlte Phase wird durch Antippen der Tas-

te [N aktiviert:
D PHASE

PHASE VERZ. G/S

In den Spalten ,VERZ.” (Verzbgerung) und ,G/S“ (Geber/
Schalter) werden weitere Wertefelder eingeblendet:

BRi s [ser)(sw)

PHASE  VERZ. GIS (Neu]
[ogs]

([oss ] [Ken]

e Taste m (Name)
Den bestehenden Phasennamen koénnen Sie nach An-
tippen der Taste [NJEXM] [Name] am rechten Displayrand
mit dem Finger oder dem mitgelieferten Stift, wie aus-
fuhrlich im Abschnitt ,,Modellname” beschrieben, an-
dern, z. B. in den Namen ,, START“:

Ry e (sE)(E]
PHASE  VERZ. GIS (Neu]

Und bei dieser Gelegenheit ggf. auch gleich die Phase 1
mit einem aussagefahigeren Namen belegen, beispiels-
weise ,NORMAL":

By e (sE)(E]
PHASE  VERZ. GIS (Neu]

e Taste (L1

Eine eingerichtete sowie blau markierte und somit ma-
nipulierbare Phase kénnen Sie, nach Antippen der Tas-

(Kopieren)

te /6T [Kopieren] am rechten Displayrand mit dem
Finger oder dem mitgelieferten Stift, in eine beliebige
andere Phase kopieren, beispielsweise:

PHASE

PHASE VERZ. G/S

Mit dem Antippen der Taste [f]@ wird ein Fenster mit
der Frage nach dem Ziel des Kopiervorganges einge-
blendet:

D RUCK PHASE

PHASE VERZ. G/S
KOPIEREN
QUELLE ZIEL

(ser ] [sw]

Antippen von [f] bricht den Vorgang ab.

Zum Andern der Voreinstellung tippen Sie so oft auf die
Taste unterhalb von ,,ZIEL”, ...

ST
PHASE _VERZ. _GIS (Neu]

KOPIEREN
QUELLE ZIEL

NORMAL PHASE 2

ERET7

.. bis die gewlinschte Phase erscheint, z. B.:
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PHASE

PHASE VERZ. G/S
KOPIEREN
QUELLE ZIEL

NORMAL PHASE 4

Antippen von [§] bricht den Vorgang ab. Antippen von ]
bestatigt den Vorgang: Die Quellphase wird in die aus-
gewdhlte Zielphase kopiert.

D RUCK PHASE
PHASE VERZ. G/S

Ggf. dndern Sie nun noch den bestehenden Phasenna-
men, wie ausfihrlich im Abschnitt ,Modellname” be-
schrieben, und/oder passen die lbernommene Verzo-
gerungszeit an Ihre Bedlrfnisse an.

e Taste (,Delete” = Loschen)

Eine eingerichtete sowie blau markierte und somit ma-
nipulierbare Phase kdnnen Sie, nach Antippen der Tas-
te [DELETE] am rechten Displayrand mit dem
Finger oder dem mitgelieferten Stift, I6schen, beispiels-
weise:

PHASE VERZ. G/S

[—
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PHASE SET

PHASE VERZ. G/S

E
[new]
[aw ]

Spalte ,VERZ.”
Um abrupte Anderungen von Klappenpositionen beim
Umschalten zwischen den Phasen zu vermeiden ist es
ratsam, in dieser Spalte eine Umschaltzeit fir einen
,weichen“ Ubergang IN (!) die jeweilige Phase zu pro-
grammieren, wobei auch die Méglichkeit besteht, fir
den Wechsel von einer beliebigen Phase nach z. B. Pha-
se 3 eine andere Zeit einzugeben als fiir den Wechsel
nach Phase 1.

(Verzégerungszeit)

Zum Andern einer Umschaltzeit aktivieren Sie das Wer-
tefeld in der Spalte ,VERZ.(6gerung)” der gewiinschten
Phase indem Sie dieses antippen, beispielsweise:

QA0 e (sEr)(o)

PHASE  VERZ GIS [NEv)

+ [vomuaL_] (o0s] ]
2 start_|[g® |[KEN]

‘. N

5 =

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

prnse [sw]
PHASE  VERZ GIS [NEV)

Stellen Sie nun mit der [ oder [B-Taste rechts unten
den gewilinschten Wert ein. Im blauen und somit akti-
ven Wertefeld kdnnen Umschaltzeiten zwischen 0 und
9,9 s ausgewahlt werden, z. B.:

D RUCK PHASE
PHASE VERZ. G/S

(ser J[(sw]]

Mit den anderen Phasen verfahren Sie ggf. gleichartig.

= HETBR R

Achtung

In der Phase ,,AUTOROT “sollten Sie jedoch immer
)) die standardmdflig vorgegebene Umschaltzeit

von 0.0s belassen, um im Notfall sofort in diese
Phase wechseln zu kénnen.

Hinweis

)) Die hier eingestellte ,,Umschaltzeit” wirkt einheit-

lich auf alle phasenspezifischen Einstellungen, so

beispielsweise auch auf alle entsprechend akti-
vierten Mischer. Der Wechsel zwischen phasenabhdngi-
gen Mischern verlduft dann ebenfalls nicht abrupt.

Spalte ,G/S“ (Geber/Schalter)
In den zuvor beschriebenen Spalten ,,PHASE” und ,VER-
Z(6gerung)“ haben Sie bereits den Phasen 1 ... max. 6
Namen zugewiesen und ggf. auch Umschaltzeiten pro-
grammiert, nur ... ein Umschalten zwischen den Pha-
sen ist noch nicht méglich. Um diesem Umstand abzu-




helfen, tippen Sie auf das gewlinschte Wertefeld in der
Spalte ,G/S* beispielsweise, ...

PHASE @
PHASE  VERZ. GIS (Neu]

... und weisen einen Schalter oder Geberschalter, wie im
Abschnitt ,Geber- und Schalterzuordnung” beschrie-
ben, zu.

Hinweise
e Die Phase 1, die ,Normalphase”, ist immer
dann aktiv wenn sich keiner der ggf. zugewie-
senen Phasenschalter in der ,EIN“-Position
befindet.

e Zur Vermeidung von Fehlfunktionen darf als
Phasenschalter keines ein Schalter zugewie-
sen werden, welcher bereits im Meni »An-
kiinden« verwendet wird oder werden soll.

e Taste
Antippen der Taste rechts oben 6ffnet ein Unter-
mend ...

PH. ankiinden 1

PH. ankiinden 2

PH. ankiinden 3
PH. ankiinden 4
PH. ankiinden 5

PH. ankiinden 6

... in dem Sie den von Ihnen angelegten Phasen indivi-
duelle Ansagen, wie wohl inzwischen schon ,gewohnt”,
durch Antippen des entsprechenden Wertefeldes und
Auswihlen mit der [l oder B Taste, zuweisen kénnen,
beispielsweise:

D PHASE
PH. ankiinden 1 254_Normal_22k

PH. ankiinden 2
PH. ankiinden 3

PH. ankiinden 4

PH. ankiinden 5

PH. ankiinden 6

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
entsprechend hiufiges Antippen der Taste U@ links
oben im Display wieder zurlick bis in die Mentauswahl.
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DR/Expo

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

I:L:I 000% D

g : 4.2v

000:00.0

@ 000 000
,

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funk-
tionsmenils. Tippen Sie hier auf den MenUpunkt
»DR/EXPO«:

PHASE DR/EXPO

Die Dual-Rate-/Expo-Funktion erméglicht eine phasenab-
héngige Umschaltung oder Beeinflussung der Steueraus-
schldge und -charakteristiken der Steuerfunktionen 2 ... 4
Uber Schalter. Bei ansonsten identischer Vorgehensweise
liegen die modelltypspezifischen Unterschiede nur in der
Beschriftung des jeweiligen Wertefeldes rechts neben dem
gelben , K“:

EHEE® = 3

Ist der aktuell aktive Modellspeicher als ,Fahrzeug”, ,,Schiff”
oder ,Kopter” konfiguriert, sind die drei Einstellseiten die-
ses Untermenis mit ,K2“ ,K3“ und ,K4“ Uberschrieben,
beispielsweise:
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. . . Beeinflussung der Steuercharakteristik der Steuerfunktionen 2, 3 und 4

Ist der aktuell aktive Modellspeicher als ,Helikopter” kon-
figuriert, sind die drei Einstellseiten dieses Untermendis
mit ,ROLL" ,,NICK” und ,HECK“ anstelle von , K2 , K3“ und
,K4“ iberschrieben, beispielsweise:

Ist der aktuell aktive Modellspeicher als ,Flugzeug” oder
,Segelflugzeug” konfiguriert, sind die drei Einstellseiten
dieses Untermenis mit ,QR“ (Querruder), ,,HR“ (Hohen-
ruder) und ,,SR” (Seitenruder) anstelle von ,K2“, ,K3“ und
,K4“ iberschrieben, beispielsweise:

PHASE 1

Tipp

Eine individuelle Kennlinie der Steuerfunktion 1 (Gas/Brem-
se) kann, modelltypabhéngig, im Untermenii »GAS KURVE«
oder »K 1 Kurve« (ber bis zu 7 getrennt programmierbare
Punkte eingestellt werden.

Dual Rate wirkt, dhnlich wie die Geberweg-Einstellung im
Untermeni »G/S SET«, direkt auf die entsprechende Steu-
erfunktion, unabhéangig davon, ob diese auf ein einzelnes
Servo oder Uber beliebig komplexe Misch- und Koppelfunk-
tionen auf mehrere Servos wirkt.

Die Steuerausschlage sind pro Schalterposition zwischen 0
und 125 % des normalen Steuerweges einstellbar.

Expo wiederum ermdglicht fiir Werte grofRer 0 % eine fein-
fihligere Steuerung des Modells im Bereich der Mittenpo-
sition der jeweiligen Steuerfunktion, ohne auf den vollen
Ausschlag in Steuerknippelendstellung verzichten zu mus-
sen.

Umgekehrt wird fir Werte kleiner 0 % die Geberwirkung
um die Mittenposition vergroRert und in Richtung Vollaus-
schlag verringert. Der Grad der ,,Progression” kann also ins-
gesamt von -100 % bis +100 % eingestellt werden, wobei
0 % der normalen, linearen Steuercharakteristik entspricht.
Eine weitere Anwendung ergibt sich bei den heute meist
Ublichen Drehservos: Die eigentliche Ruderansteuerung
verlauft ndmlich nicht linear, da mit zunehmendem Dreh-
winkel der Anlenkscheibe, bzw. des Servoarms, die Ruder-
auslenkung Uber das Steuergestiange immer geringer wird.
Mit Expo-Werten grofRer 0 % kann diesem Effekt gegenge-
steuert werden, sodass mit groRer werdendem Kniippel-
ausschlag der Drehwinkel liberproportional zunimmt.
Auch die Expo-Einstellung wirkt immer direkt auf die jewei-
lige Steuerfunktion, unabhangig davon, ob diese auf ein
einzelnes Servo oder Uber beliebige Misch- und Koppel-
funktionen auf mehrere Servos wirkt.

Die Dual-Rate- und Expo-Funktionen sind je Steuerfunkti-
on gemeinsam Uber einen ggf. zugewiesenen Schalter um-
schaltbar. Demzufolge besteht auch die Moglichkeit, Dual




Rate und Expo miteinander zu verknUpfen, was insbeson-
dere bei schnellen Modellen von Vorteil sein kann.

In der Display-Grafik bewegt sich die griine senkrechte Linie
synchron zum jeweiligen Steuerknippel, um die geberwe-
gabhéangige Kurvencharakteristik besser beurteilen zu kén-
nen.

Zwischen den Displays der einzelnen Einstelloptionen
wechseln Sie im Rotationsverfahren durch Antippen des
Wertefeldes der Zeile ,K“ mit einem Finger oder dem mit-
gelieferten Stift:

Phasenabhingige Dual-Rate-/Expo-Einstellungen

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-

namen. Standardmafig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermenii »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kénnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Taste

Nach Umschalten der in der untersten Zeile befindlichen
Option ,,SYM“ von [[XY auf [AIY} ist eine symmetrische,
d. h. gemeinsame, Einstellung beider Steuerseiten moglich.

DR/EXPO

Dual-Rate-Funktion

Einstellung symmetrischer Dual-Rate-Werte

Falls Sie eine Umschaltung zwischen zwei oder drei Vari-
anten wiinschen, weisen Sie in der mit ,G/S“ gekennzeich-
neten Zeile, wie im Abschnitt ,,Geber- und Schalterzuord-
nung” beschrieben, ...

.. einen 2- oder 3-Stufen-Schalter zu. Bei Bedarf auch einen
Geber- oder Logischen Schalter, z. B.:

DR/EXPO

Tippen Sie hernach in der mit ,D/R“ beschrifteten Zeile auf
eines der beiden Wertefelder zur gemeinsamen Einstellung
eines Dual-Rate-Wertes, beispielsweise:

DR/EXPO

K "

Die Farbe beider Wertefelder wechselt von schwarz nach
blau:

DR/EXPO
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Stellen Sie nun mit der |- oder [M-Taste rechts auBen den
gewlnschten Wert ein.

Der Einstellbereich betragt +125 %.

Einstellung asymmetrischer Dual-Rate-Werte

Belassen Sie oder stellen Sie die Wertetaste rechts neben
,SYM“ in der untersten Zeile auf [[XSJ.

Tippen Sie hernach in der mit ,D/R” beschrifteten Zeile auf
das linke Wertefeld zum Einstellen eines Dual-Rate-Wer-
tes auf der Minus-Seite des Steuerweges und/oder auf
das rechte zum Einstellen eines Dual-Rate-Wertes auf der
Plus-Seite des Steuerweges, beispielsweise:

Die Dual-Rate-Kurve wird simultan in der Grafik dargestellt.

Antippen der Taste IE setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Achtung

Dual-Rate-Werte sollten aus Sicherheitsgriinden
20% nicht unterschreiten.

Exponential-Funktion

Schalten Sie ggf., wie zuvor unter Dual-Rate-Funktion be-
schrieben, zur symmetrischen Einstellung von Expo-Wer-
ten das Wertefeld in der Zeile ,SYM* auf [HIN] und tippen
Sie hernach zum Einstellen symmetrischer Expo-Werten in
der mit ,EXP“ beschrifteten Zeile auf eines der beiden Wer-
tefelder.

Zum Einstellen asymmetrischer Werte stellen oder belas-
sen Sie das Wertefeld in der Zeile ,SYM* auf m und
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tippen auf das linke Wertefeld zur Einstellung eines Ex-
po-Wertes auf Minus- und/oder auf das rechte zum Einstel-
len eines Expo-Wertes auf der Plus-Seite des Steuerweges,
beispielsweise:

DR/EXPO

« ]

DR a +100%

o [En] [
SYM

Stellen Sie nun mit der [ oder [B-Taste rechts auBen den
gewlnschten Wert ein.

Der Einstellbereich betragt +100 %.

Mit dem Wert auf der Plus-Seite des Steuerweges verfah-
ren Sie ggf. gleichartig, beispielsweise:

D PHASE 1

DR/EXPO

Die Expo-Kurve wird simultan in der Grafik dargestellt.

Hinweis
Die hier gezeigte Kurve dient nur zu Demon-
strationszwecken und stellt keinesfalls eine reelle Ex-
po-Kurve dar.

Kombination Dual Rate und Expo

Wenn Sie sowohl bei der Dual-Rate- wie auch der Ex-
po-Funktion einen Wert eingegeben haben, Uberlagert
sich die Wirkung der beiden Funktionen beispielsweise wie
folgt:

Expo = +100%, DR = 125%
125 125 125

100 100 100

% / % %
-100] / -100] -100]

125
-100% 0 +100%
Geberweg

Expo = +100%, DR = 50% Expo = -100%, DR = 50%

Servoweg
o
Servoweg
o
Servoweg
=}

125
-100% 0 +100%
Geberweg

125
-100% 0 +100%
Geberweg

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie mit-
tels Antippen der Taste [{18]8l4 links oben im Display wieder
zuriick in die Untermeniauswahl.




Fur lhre Notizen 125




K1-Kurve

~HEBERXN

Dieses Untermenti ist, abhéngig von der Konfiguration eines
Segelflugzeuges ,,mit oder ohne Motor*, ggf. ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol:

 —— 1) D
Ly

g - 4.2v

000 000

(0:01:23] 000:00.0
antippen
S|

@ 000 000 1
MODELLNAME 1 .  A—
AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 H H {3 i Ead 1=

00 1 o —) i

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funk-
tionsmeniis. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»K1 KURV«:

PHASE DR/EXPO . K1 KUR—V FR. MIX

LOG.SW SEQU.

In diesem Untermeni kann nicht nur die Steuerkennlinie,
sondern auch die Leerlauf- oder ,Motor aus“-Position des
K1- oder Gasknippels entsprechend angepasst werden.
Das Unterment ermoglicht also eine Veranderung der Steu-
ercharakteristik des K1-Steuerkniippels, unabhangig davon,
ob diese Steuerfunktion direkt auf ein an den Steuerkanal
1 angeschlossenes Servo oder Uber beliebige Mischer auf
mehrere Servos wirkt.
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. . Einstellen der Steuercharakteristik des K1-Steuerknippels

Phasenabhangige Einstellungen

Das hier zu besprechende Untermen( bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL"“ oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Umstellen der Steuerrichtung

Insbesondere im Fliachenprogramm des Senders mz-18
HoTT Pro ist standardmaRig die , hintere” K1-Steuerknip-
pelposition als ,,Motor aus“-Position bei Elektroantrieben
vorgegeben. Nicht nur in diesem speziellen Fall kann jedoch
die Steuerrichtung des K1-Steuerkniippels bei Bedarf durch
Invertieren der K1-Kurve von ,Gasgeben von hinten nach
vorne“ auf ,Gasgeben von vorne nach hinten” umgestellt
werden.

Schalten Sie dazu die grafische und numerische Anzeige der
Kntppelposition durch Antippen der |SHXUR Taste links
unten im Display ein und aktivieren Sie anschliefend gleich
auch die Moglichkeit der Einstellung von Y-Koordinaten
durch Antippen der Taste fZXOR3:

D PHASE 1

K1-KURV

KURVE

EIN -100%

AUS -100%

PUNKT L 000% [ - |
() e (v

Mit dem K1-Steuerknippel kann nun in der Grafik eine
senkrechte — griine — Linie synchron zwischen den beiden
Endpunkten ,L“ und ,H” verschoben werden. Die momen-
tane SteuerkniUppelposition wird auch numerisch in der
Zeile ,EIN(gang)“ angezeigt (-100 % bis +100 %).

Bringen Sie nun den K1-Steuerkniippel an einen der beiden
Anschlage, z. B. an den vorderen. Die griine Linie wandert
nach rechts und verschwindet letztlich unter dem weiRen
Rahmen. Parallel dazu wechselt die Farbe des Punktes
rechts oben von griin nach rot:

D PHASE 1

K1-KURV

[sv]

KURVE

EIN +100%
AUS +100%
PUNKT L

+100% [ - |

Bringen Sie jetzt durch Antippen und ggf. Halten der [B-Tas-
te am rechten Displayrand den roten Punkt nach unten, auf
einen Wert von 000 % in der Zeile ,,Punkt”:

[sv]

K1-KURV

KURVE

EIN +100%

AUS -100%

PUNKT H  000% [ - |

Schieben Sie hernach den K1-Steuerknippel an den ge-
genlberliegenden Anschlag, im Beispiel an den hinteren.
Die grune Linie wandert nach links und die Punkte an den
Enden der gelben —nun waagrechten — Linie tauschen die
Farbe:

K1-KURV

D PHASE 1

KURVE
T

AUS -100%

PUNKT L 000% [ - |

[sv]




Tippen Sie solange auf die [ -Taste am rechten Display-
rand oder halten Sie diese solange gedriickt, bis in der Zeile
,Punkt” ein Wert von +100 % erreicht ist:

D PHASE 1

K1-KURV

[sv]

KURVE

EIN -100%

AUS +100%

PUNKT L +100% [ - |

Das solcherart invertierte Steuersignal wirkt auf alle nach-
folgenden Misch- und Koppelfunktionen sowie auf eine ggf.
aktive Einschaltwarnung des K1-Kniippels.

Wiederholen Sie ggf. diese Anderung in jeder Phase.

Hinweis

Nutzen Sie keinesfalls die Méglichkeit der Drehrich-
)) tungsumkehr des Steuerkanals K1 des Untermends

»UMK/MITTE« des Basismendis zur Umkehr der Be-
dienrichtung des betreffenden Steuerkniippels. Sowoh! die
Einschaltwarnung ,,K1-Pos” wie auch die Funktion ,Motor-
stopp” folgen nicht dieser Art von Umkehr der Steuerrich-
tung.

Setzen von Stiitzpunkten

Die Steuerkurve kann durch bis zu 7 Punkte, im Folgenden
,Stlitzpunkte” genannt, entlang dem gesamten Steuer-
knlippelweg festgelegt werden. Die grafische Darstellung
vereinfacht die Festlegung der Stiitzpunkte und deren Ein-
stellung wesentlich. Es empfiehlt sich dennoch, zunachst
mit weniger Stltzpunkten zu beginnen.

In der softwareméaRigen Grundeinstellung beschreiben 2
Stutzpunkte, und zwar die beiden Endpunkte am unteren
Steuerknippelanschlag ,L“ (low = -100 % Steuerweg) und
am oberen Steuerknippelanschlag ,H“ (high = +100 %
Steuerweg), eine lineare Kennlinie.

K1-KURV

(5]
[Aus ]

EIN -100%
AUS -100%

PUNKT L 000% [ - |
[raus) s s v

o Taste IF:\VH] oder A4l

Antippen dieser Taste schaltet die grafische und nume-
rische Anzeige der Knlippelposition ein und aus.

In eingeschaltetem Zustand wird mit dem Bedien-
element (K1-Steuerkniippel) in der Grafik eine senk-
rechte —griine — Linie synchron zwischen den beiden
Endpunkten ,L“ und ,H“ verschoben. Die momenta-
ne Steuerknippelposition wird zusatzlich numerisch in
der Zeile ,,EIN(gang)“ angezeigt (-100 % bis +100 %). Der
Schnittpunkt dieser Linie mit der jeweiligen Kurve ist als
,»AUS(gang)“ bezeichnet und kann an den Stitzpunkten
jeweils zwischen -125% und +125 % variiert werden.
Das solcherart verdnderte Steuersignal wirkt dann auf
alle nachfolgenden Misch- und Koppelfunktionen.

In dem nachfolgenden Beispiel befindet sich der Steu-
erknippel exakt halbwegs zwischen der Mitte und dem
Endanschlag seines Weges, bei +50 % Steuerweg, und
erzeugt wegen der linearen Charakteristik ein Aus-
gangssignal von ebenfalls +50 %.

Zwischen den beiden Endpunkten ,L“ und ,H” kdnnen
bis zu 5 zusatzliche Stltzpunkte gesetzt werden, wobei
der Abstand benachbarter Stlitzpunkte nicht kleiner als
ca. 25 % sein sollte.

K1-KURV

[sv]
KURVE

EIN  +050%
AUS  +050%

PUNKT 2 000% [ - |

e Taste

Bewegen Sie den Steuerkniippel. Solange rechts neben
,Punkt” ein Fragezeichen zu sehen ist, kdnnen Sie durch
Antippen der [l Taste rechts unten den nichsten
Stutzpunkt setzen. Gleichzeitig wird am Schnittpunkt
der gelben mit der griinen Linie ein griiner Punkt ein-
geblendet:

D PHASE 1
KURVE

EIN  +050%

AUS +050%
PUNKT ? 000%

Sobald Sie nun die griine Linie mit dem Steuerknp-
pel etwas um den Punkt bewegen, wird dieser rot und
das ,,?“ durch eine Nummer ersetzt sowie im Werte-
feld rechts der Stitzpunktnummer der Punktwert ein-
geblendet:

D PHASE 1
KURVE

EIN  +050%
AUS  +050%
PUNKT 1

K1-KURV

[sv]

K1-KURV

[sv]

+050% [ - |

Die Reihenfolge, in der die bis zu 5 Punkte zwischen den
Randpunkten ,L“ und ,,H” erzeugt werden ist unbedeu-
tend, da die Stlitzpunkte nach dem Setzen (oder L&-
schen) eines Stitzpunktes automatisch von links nach
rechts fortlaufend neu durchnummeriert werden, z. B.:
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K1-KURV @

KURVE
IIE EIN -050%

AUS -050%
PUNKT 1 -025% [ - |

Loschen eines Stiitzpunktes

Um einen der gesetzten Stitzpunkte 1 bis max. 5 wie-
der zu lI6schen, ist die senkrechte griine Linie mit dem
Steuerkniippel in die Ndhe des betreffenden Stitz-
punktes zu bringen. Sobald die Stitzpunktnummer so-
wie der zugehorige Wert in der Zeile ,Punkt” einge-
blendet werden und der Punkt rot ist, sieche Abbildung
unten, kénnen Sie diesen durch Antippen der Taste [l
|6schen, z. B..

D PHASE 1 K1-KURV
KURVE

EIN  000%
AUS  000%

antippen
PUNKT 2 +050%

D PHASE 1 K1-KURV @

KURVE
iz EIN  000%

' AUS  000%
PUNKT 2 000% [ - |
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Andern der Stiitzpunktwerte

e Taste (X-Achse)
Durch Antippen dieser, am unteren Displayrand plat-
zierten, Taste aktivieren Sie diese Funktion.
Anschliellend kdonnen Sie einen aktiven, d. h. rot darge-
stellten, Punkt mit der [l Taste beliebig nach rechts und
der [B-Taste analog dazu nach links verschieben, bei-
spielsweise:

K1-KURV @

EIN  000%

AUS +018%

PUNKT 2 000% [ - |

Erneutes Antippen der Taste RG89 deaktiviert diese
Funktion wieder.

Hinweise

e \erschieben Sie den—roten—Punkt horizontal
weg von der aktuellen Geberposition, wird
der Punkt nach kurzer Zeit wieder griin darge-
stellt und in der Zeile Punkt erscheint ein , ?*
Dieses Fragezeichen betrifft jedoch nicht den
verschobenen Punkt sondern signalisiert, dass
an der aktuellen Geberposition ein weiterer
Punkt gesetzt werden kann.

e Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwer-
te in den Zeilen ,EIN(gang)” und ,,AUS(gang)”
immer auf die momentane Steuerknippelpo-
sition und nicht auf die Position des Punktes
beziehen.

e Taste R/ N3 (Y-Achse)

Durch Antippen dieser, am unteren Displayrand plat-
zierten, Taste aktivieren Sie diese Funktion.

Anschliefend kdnnen Sie einen aktiven, d. h. rot darge-
stellten, Punkt mit der [ Taste beliebig nach oben und

der [B-Taste analog dazu nach unten verschieben, bei-
spielsweise:

D PHASE 1 K1-KURV

KURVE

EIN -030%
AUS  +035%
+067% [ = |

PUNKT 2

Erneutes Antippen der Taste R7A8;8 4 deaktiviert diese
Funktion wieder.

Hinweis
Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwerte in
den Zeilen ,EIN(gang)” und ,,AUS(gang)” immer
auf die momentane Steuerknlippelposition und
nicht auf die Position des Punktes beziehen.

Verrunden der Kanal-1-Kurve

o HEIN / [¥8-Taste in der zeile ,,Kurve”

Das standardmaRig ,eckige” Kurvenprofil ldsst sich
durch einfachen Tastendruck automatisch verrunden
indem Sie durch Antippen dieser Taste die Verrun-
dungsfunktion einschalten, beispielsweise:

D PHASE 1 K1-KURV

KURVE
En -4

s CED




K1-KURV

KURVE [ EIN
EIN -030%

AUS +035%

PUNKT 2 +067% [ - |

Achtung
Die hier gezeigten Kurven dienen nur zu Demons-
trationszwecken und stellen keinesfalls reelle
K1-Kurven dar.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [[I[d{ links oben im Display wieder zu-
rick in die Mentauswahl.
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Was ist ein Mischer?
Grundsatzliche Funktion

Bei vielen Modellen wird haufig eine Mischung von Funk-
tionen im Modell benétigt, z. B. eine Kopplung zwischen
Quer- und Seitenruder oder die Kopplung von zwei Servos,
wenn Ruderklappen gleicher Funktion tber je ein eigenes
Servo angesteuert werden sollen. In all diesen Fallen wird
der Signalfluss am ,Ausgang” der geberseitigen Steuer-
funktion ,abgezweigt” —d. h. an einem Punkt, an dem be-
reits auch die Einflisse aller geberseitigen Optionen wie
z. B. »DR / EXPO«, »G/S SET«, »K1 KURVE« usw. im Signal
enthalten sind —, um dieses Signal dann in definierter Wei-
se auf den ,Eingang” eines anderen Steuerkanals und da-
mit letztlich einen weiteren Empfangerausgang wirken zu
lassen.

Beispiel: V-Leitwerksmischer

%
3
O @
P @ &g AT
5 e DL Seite / Hohe links
£S5 - 59
c S V-Leitwerks- S$SE
S ! X (G
< = mischer 3 a2
g° 252
I ; 'Sé'j 0= " Seite / Hohe rechts

Seitenrudersteuerkniippel
e Pe

Die Software des Senders Mz-18 HoTT Pro enthilt be-
reits eine Vielzahl vorprogrammierter Koppelfunktionen,
bei denen zwei (oder mehrere) Steuerkandle miteinander
vermischt werden. So kann der eben als Beispiel genannte
Mischer im Rahmen der Grundeinstellung eines Modells in
Form von ,V-LW*“ softwaremaRig aktiviert werden.

Darliber hinaus stellt die Software in jedem Modellspeicher
des Flachen- und Heli-Programms jeweils fiinf frei program-
mierbare Linearmischer sowie 3 Kurvenmischer je ggf. akti-
vierter Phase bereit.

Lesen Sie dazu auch die allgemeinen Anmerkungen zu ,frei-
en Mischern” auf der rechten Seite.
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Allgemeine Anmerkungen zu frei programmierbaren Mischern

Im Verlauf des Handbuches sind eine Vielzahl fertig pro-
grammierter Koppelfunktionen beschrieben. Die grundsatz-
liche Bedeutung von Mischern sowie das Funktionsprinzip
ist auf der Seite links erlautert. Im Folgenden erhalten Sie
Informationen zu den so genannten ,freien Mischern”.

Der Sender und M2-18 HoTT Pro bietet zusitzlich zu den
oben erwahnten vorprogrammierten Mischern in jedem
der 30 Modellspeicherplatze pro ggf. programmierter Phase
finf frei programmierbare Linear- und drei Kurvenmischer,
bei denen Sie den Ein- und Ausgang sowie den Mischanteil
nach eigenem Ermessen definieren kénnen.

Diese maximal 48 Mischer pro Modellspeicher sind sicher-
lich ausreichend, auf jeden Fall aber dann, wenn Sie die
Moglichkeiten der vorprogrammierten Koppelfunktionen
nutzen.

Bei den ,freien Mischern” wird als Eingangssignal das Si-
gnal einer beliebigen Steuerfunktion (1 ... 9) genutzt. Das
auf dem Steuerkanal anliegende und dem Mischereingang
zugefiihrte Signal wird immer von dessen jeweiligem Be-
dienelement und dessen Charakteristik, wie sie z. B. durch
Einstellungen in den Untermenis »DR / EXPO«, »K1 KUR-
VE« und »G/S SET« vorgegeben ist, beeinflusst.

Der Mischerausgang wirkt auf einen ebenso frei wahlba-
ren Steuerkanal (1 bis—je nach Sender- und Empfanger-
typ —max. 9) der, bevor er das Signal zum Servo leitet, nur
noch durch die Funktionen Servoumkehr, -mitte, -weg und
-begrenzung und ggf. der Option »Senderausgang« beein-
flusst werden kann.

Eine Steuerfunktion darf gleichzeitig fiir beliebig viele Mi-
schereingange verwendet werden, wenn z. B. Mischer par-
allel geschaltet werden sollen.

Umgekehrt dirfen auch beliebig viele Mischerausgange
auf ein und denselben Steuerkanal wirken. Speziell in letz-
terem Fall sollte aber unbedingt darauf geachtet werden,
dass das davon betroffene Servo auch dann nicht mecha-
nisch anlauft, wenn mehrere Mischsignale sich zu einem
UbergroRRen addieren. Ggf. sollte deshalb sicherheitshalber
im Untermenl »WEG/LIM« eine entsprechende Wegbe-
grenzung gesetzt werden.

Softwaremalig ist ein ,freier Mischer” zunachst immer
,blockiert”, muss also ggf. im Zuge der Programmierung
eines Mischers explizit eingeschaltet werden. Wahlweise
kann dem Mischer aber auch zuséatzlich ein EIN/AUS-Schal-
ter zugewiesen werden. Achten Sie aber wegen der Vielzahl
schaltbarer Funktionen immer auf (unerwiinschte) Doppel-
belegungen eines Schalters.

Die beiden wesentlichen Parameter der Mischer sind ...

e ... der Mischanteil, welcher bestimmt, wie stark das
Eingangssignal auf den am Ausgang des Mischers ange-
schlossenen Steuerkanal wirkt.

Bei den Linearmischern kann der Mischanteil symme-
trisch oder asymmetrisch eingestellt und bei den Kur-
venmischern zusatzlich iber bis zu 7 Punkte nach ei-
genen Vorgaben konfiguriert werden, um auch extrem
nicht lineare Mischerkennlinien realisieren zu kénnen.

e ... der Neutralpunkt eines Linearmischers, der auch als
,,Offset” bezeichnet wird.

Der Offset ist derjenige Punkt auf dem Steuerweg ei-
nes Bedienelements (Steuerknilippel, Proportionalge-
ber oder Schalter), bei dem der Mischer den an seinem
Ausgang angeschlossenen Steuerkanal gerade nicht be-
einflusst. Normalerweise trifft dies in Mittelstellung des
Gebers zu. Der Offset kann aber auch beliebig auf eine
andere Stelle des Geberweges gelegt werden. Da die
Kurvenmischer vollig frei gestaltet werden kénnen, ist
die Vorgabe eines Mischerneutralpunktes auch nur bei
den 5 Linearmischern sinnvoll und maoglich.
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freie Mischer

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
x

> i3 4.2V

Cwooermave 1 .

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 —T1——

000:00.0

SE
." 5 F

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »FR. MIX«:

000 000

[0

K1 KURV FR. MIX

Unabhangig vom jeweils gewahlten Modelltyp stehen in
jedem der 30 Modellspeicherplatze pro ggf. eingerichteter
Phase flnf Linear- und drei 7-Punkt-Kurvenmischer zur Ver-
fligung.

Phasenabhiangige Einstellung freier Mischer

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit der phasenspezifischen Programmierung von freien
Mischern. Erkennbar am links oben im Display in griiner
Farbe eingeblendeten Phasennamen. Standardmalig ein-
geblendet wird der Name der Phase 1, welche mit dem Na-
men ,,NORMAL" oder ,PHASE 1“ vorbelegt ist. Sobald Sie
im Untermen(i »PHASE« eine oder mehrere weitere Pha-
sen definiert haben, kdnnen Sie zwischen diesen Phasen
umschalten. Betatigen Sie also ggf. den oder die entspre-
chenden Schalter, um zwischen den Phasen umzuschalten.
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. . . frei programmierbare Linear- und Kurvenmischer

Seitenwechsel

Mit der Taste Q] am rechten Displayrand oben schalten
Sie im Rotationsverfahren um von der Auswahlseite der Li-
nearmischer 1 ... 5 zur Auswahlseite der Kurvenmischer 6
.. 8 USW.:

D PHASE 1

AKT VON

Mischer einrichten

Schalten Sie ggf. in die gewlinschte Phase.
Tippen Sie in der Zeile des einzurichtenden Mischers auf

eine der beiden mit {3 beschrifteten Tasten, beispiels-
weise:

FR. MIX

D PHASE 1 @

SET  LIN.MIX

Im Display wird die Auswahlseite ,VON >> NACH" des aus-
gewahlten Mischers eingeblendet:

~ON“

Tippen Sie in diesem Display auf die linke der beiden
obersten roten Tasten:

DPHASH

(kew] > [xew]

3 «2 ) (s ] (x4 ) [cn]
(xs ] (ke (k7] (ks ]

(s

Die Farbe der Taste wechselt von schwarz nach blau:

DPHASH @
(ke] > [xew]

(k1] (x2 (k3] (x4 ][cta]
(ks ] (xe ) (k7] [xs]

Waihlen Sie nun eine der Steuerfunktionen 1 ... 9 aus,
indem Sie diese antippen, beispielsweise:




Mit dem Antippen des gewlinschten Kanals wird dieser
in das blaue und somit aktive Wertefeld Gbernommen:

(sv]

DPHASE1
(k1] » [xew]

(k1] (x2][Ka][ka][ca]
(ks ](xs J[Kk7][s]

Antippen der Taste setzt einen verdnderten Wert
im blauen und somit aktiven Feld auf [J@&IM zuriick.

Hinweis
Vergessen Sie nicht, den ggf. ausgewdhlten Steu-
)) erfunktionen 5 ... 9 im Untermeni »G/S SET«
auch jeweils einen Geber zuzuweisen!

»NACH”

Im rechten Eingabefeld dieser Zeile legen Sie das Ziel
des Mischers, d. h. den Mischerausgang, auf einen der
Steuerkanale fest. Aktivieren Sie dazu die rechte der
beiden obersten Tasten, indem Sie diese antippen:

D PHASE 1

Die Farbe der Taste wechselt von schwarz nach blau:

PHASE 1

>>

Wihlen Sie nun einen der Steuerkandle 1 ... 9 als Ziel
aus, indem Sie diesen antippen, beispielsweise:

D PHASE 1

>>

B REEERE

il F

Die angetippte Steuerfunktion wird unmittelbar in das
blaue Feld Gbernommen.

Tipp

Mischer, bei denen der Mischereingang gleich dem Mi-
scherausgang gesetzt wurde, z.B. ,K1 >> K1 erlauben
in Verbindung mit der Option, einen freien Mischer be-
liebig zu- und abschalten zu kénnen, die Erzielung ganz
spezieller Effekte.

Antippen der Taste setzt einen verdanderten Wert im
blauen und somit aktiven Feld auf [[G2IM zuriick.

Durch Antippen der Taste [fliJ¢}{ links oben im Display ...

ICK | PHASE 1

.. wird das Untermenii wieder in Richtung , Mischeraus-
wahl” verlassen:

D PHASE 1
AKT  VON

- (][]
[ken]
[en]
(]
(xen]
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Mischer aktivieren und deaktivieren

Um einen wie zuvor beschrieben eingerichteten Mischer zu
aktivieren oder deaktivieren, tippen Sie in der Spalte ,,AKT“
auf das Wertefeld des zu aktivierenden oder deaktivieren-
den Mischers, beispielsweise:

. [&€X%][keN
(G v )

Mischer l6schen

Um einen bereits definierten Mischer gegebenenfalls wie-
der zu l6schen, tippen Sie entweder auf die ,VON“- oder
,NACH“-Taste des zu |6schenden Mischers, z. B.:

D RUCK | PHASE 1 FR. MIX E
AKT  VON NACH  SET  LIN.MIX
> (k3 ][> ](sw]

—

>> 3 >>
antippen

BLK ] [KEIN]

Es 6ffnet sich das Display zur Kanalauswahl:

)
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Tippen Sie auch hier entweder auf die ,VON“- oder
,NACH“-Taste des zu ldschenden Mischers. In diesem Bei-
spiel z. B. auf @Y rechts der beiden spitzen Klammern:

(k1] (x2 )[ k3 ][4 ][cta]
(ks ] (ke J[k7 ] ks ]

Antippen der Taste setzt sowohl das blaue und so-
mit aktive wie auch das schwarze Feld der gleichen Zeile

auf fEM zuriick.

Durch Antippen der Taste [{{UJe[q links oben im Display wird
das Untermeni wieder in Richtung ,Mischerauswahl” ver-
lassen.

Einstellen der linearen Mischer 1...5

Zum Einstellen eines der linearen Mischer 1 ... 5 tippen Sie
in der Zeile des einzustellenden Mischers auf die Taste in
der Spalte ,SET”, beispielsweise:

T
NACH SET LIN.MIX
EIED

K3 |[4» ]
—
pp

(kew)

Im Display wird die Einstellseite des ausgewahlten Mischers
eingeblendet:

FR. MIX IEI
TRIMM [ EIN |
AKT [ EIN Jars [ EIN )

K1 > K3

A (oo0s] o (o]

OFFSET X

OFFSETY (-]
sYm

Die vertikale — griine — Linie reprasentiert die momentane
Position des Gebers am Eingang 1.

Die waagrechte, in der linken Halfte der Grafik rote und in
der rechten blaue, Linie gibt den Mischanteil an, der mo-
mentan Gber den gesamten Geberweg konstant den Wert




Null hat; demzufolge wird das Hohenruder der Betatigung
des K1-Gebers noch nicht folgen.

Zunéachst sollten Sie die ...

Mischanteile

oberhalb und unterhalb des Mischerneutralpunk-
tes —ausgehend von dessen momentaner Lage — definie-
ren.

Einstellen symmetrischer oder asymmetrischer Werte

StandardmaRig ist die Einstellung je Steuerseite vorzuneh-
men. Nach Umschalten der in der untersten Zeile zu fin-
denden Option ,,SYM“ von [[XY auf @I} ist jedoch auch
eine symmetrische, d. h. gemeinsame, Einstellung beider
Steuerseiten moglich:

FR. MIX @
TRIMM [ EIN
AKT[ EIN Jais [ EIN ]
A B [0

> K3

OFFSETX |0

OFFSETY (-]
sym [(EN )

Zeile ,TRIMM“

StandardmaRig wirkt bei den Steuerfunktionen 1 ... 4 auch
die digitale Trimmung des jeweiligen Steuerknilppels auf
den Mischereingang. Gleiches gilt fir die Steuerfunktio-
nen 5 ... 9, falls Sie einen dieser Eingdnge einem der beiden
INC-/DEC-Taster zugewiesen haben. Die Einbeziehung der
Trimmung kann jedoch bei Bedarf im Wertefeld der Zeile
STRIMM“ abgeschaltet werden:

D PHASE 1 FR. MIX

K1 > K3 TRIMM [ EIN ]
Akt [(EIN ] ois [ €N ]
A B

OFFSET X

OFFSETY
sym [(EN )

Dn PHASE 1 FR. MIX
TRIMM
AKT[ EIN Ja/s [ EIN ]
A B

K1 >> K3

OFFSET X

OFFSETY
sym [(EN )

Programmierung

Um beispielsweise den Mischwert links des aktuell bei 0 %
Geberweg, und somit in der Mitte der Grafik, befindlichen
Neutralpunktes einzustellen, tippen Sie auf das Wertefeld
rechts neben , A”:

D PHASE 1 FR. MIX
>> K3 TRIMM [_EIN |
AKT[ EIN Ja/s [ EIN ]
A [oms) o [mon] (7]
o SE

TRIMM [ EIN
AKT[ EIN J/s [ EIN ]

A [oome) o (wos) (7]

OFFSET X

OFFSETY (-]
SYM

Stellen Sie nun mit der [ oder [B-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.

Der Einstellbereich betragt £125 %.

Mit dem Wert rechts des Neutralpunktes verfahren Sie ggf.
gleichartig.

Symmetrische und asymmetrische Werte sind einstellbar,
beispielsweise:

D FR. MIX
K1 > K3 TRIMM [ EIN
i AKT[ EIN Ja/s [ EIN )

A [+050% B

OFFSET X
OFFSETY
Antippen der Taste [[I2Y setzt einen verinderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zurick.

Offset

StandardmaéRig befindet sich der Mischerneutral- oder
auch Offset-Punkt, also derjenige Punkt entlang des Steu-
erweges, bei dem der Mischer den an seinem Ausgang
angeschlossenen Steuerkanal NICHT beeinflusst, genau in
Steuermitte. Mit den beiden nachfolgend beschriebenen
Optionen kann dieser Punkt jedoch beliebig verschoben
werden:
e Offset X
Ein im Wertefeld der Zeile ,Offset X“ eingetragener
Wert ungleich ,,000 %“ bewirkt eine horizontale Ver-
schiebung des Neutralpunktes im Bereich von maximal
+100 %.
Um den Offset-Punkt beispielsweise um 30% nach
rechts verschieben zu kdnnen, tippen Sie auf das Wer-
tefeld rechts neben ,,OFFSET X“:

D FR. MIX
K1 > K3 I IET

(Mischerneutralpunkt)

(5]

AKT a/s [ EN
| V.

OFFSET X
orrseTy [od] [ - |
al n

SYM

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:
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K1 > K3

TRIMM [ EIN

ii AKT [ EIN Jais [ EIN )

Verschieben Sie nun mit der [[§-Taste den Offset-Punkt,
im Rahmen der aktuell bestehenden Mischerendpunk-
te, um die zuvor erwdhnten beispielhaften 30 % nach
rechts:

[(sv]
K1 > K3 TRIMM [ EIN
AKT [ EIN Jars [ EIN ]
i A B [+1

! OFFSETX [+0
OFFSETY (-]
sYm

Antippen der Taste m setzt einen verdanderten Wert
in einem blauen und somit aktiven Feld auf den Stan-
dardwert zurtick.

o OffsetY

Ein im Wertefeld der Zeile ,Offset Y“ eingetragener
Wert ungleich ,,000 %“ bewirkt eine vertikale Verschie-
bung der Kennlinie des Mischers im Bereich von maxi-
mal £100 %.

Um den zuvor beispielhaft um 30 % nach rechts ver-
schobenen Offset-Punkt ebenso beispielhaft auch noch
um 50 % nach unten zu verschieben, tippen Sie auf das
Wertefeld rechts neben ,,OFFSET Y“:

136 Funktionsmenii | gemeinsame - freie Mischer

D FR. MIX
K1 > K3 TRIMM [ EIN |

AKT [ EIN Jaris [ EN )

i A B

!! OFFSETX [+& 4]
OFFSETY [0

D FR. MIX
K1 > K3 TRIMM [ EIN |

ii AKT [ EIN Jars [ EIN )

Verschieben Sie nun den Offset-Punkt, und damit die
aktuelle Mischerkennlinie, mit der =—Taste um die zu-
vor erwahnten 50 % nach unten:

D PHASE 1 FR. MIX
K1 > K3 TRIMM [ EIN |
i AKT [ EIN Jaris [ EIN ]

Antippen der Taste m setzt einen verdanderten Wert
in einem blauen und somit aktiven Feld auf den Stan-
dardwert zuriick.

Achtung
Die hier gezeigte Kurve dient nur zu Demon-
strationszwecken und stellt keinesfalls eine reelle
Mischerkennlinie dar.

Mischerschalter

Sobald ein Mischer, wie im Abschnitt ,Mischer aktivieren
und deaktivieren” beschrieben, aktiviert ist, zeigen die
Wertefelder rechts neben ,, AKT“ und ,,G/S“ den Wert m
Somit ist der betreffende Mischer nicht nur aktiviert, son-
dernin der aktuellen Phase auch permanent ,,EIN“-geschal-
tet, siehe Abbildungen oben.

Jedem Mischer kann jedoch wahlweise, und véllig unab-
hangig von anderen Faktoren, aus- und eingeschaltet wer-
den indem diesem ein ,eigener” Schalter zugewiesen wird.
Tippen Sie dazu auf das Wertefeld rechts neben ,G/S“ ...

DPHASE1 3 ben Sv

K1 >> K3 TRIMM

A s o rzss) [+ ]

i AKT [ EIN Jaris [ EN ]

... und weisen Sie, wie im Abschnitt ,,Geber- und Schalter-
zuordnung” beschrieben, einen Schalter oder Geberschal-
ter zu:

K1 > K3

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [{{UJd{ links oben im Display wieder zu-
riick in die Mischerauswahl.




Einstellen der Kurven-Mischer 6 ... 8

Diese drei Kurvenmischer erlauben extrem nicht lineare
Mischerkennlinien durch bis zu fiinf frei positionierbare
Punkte zwischen den beiden Endpunkten ,,L“ (low = -100 %
Steuerweg) und ,H“ (high = +100 % Steuerweg) entlang
dem Steuerweg zu definieren.

Programmierung im Einzelnen

Die Steuerkurve wird durch bis zu 7 Punkte, die so ge-
nannten ,Stitzpunkte” festgelegt. In der softwaremaRigen
Grundeinstellung sind 2 Stiitzpunkte bereits definiert und
zwar die beiden Endpunkte ,L“ und ,H"

Hinweis

Die im Folgenden gezeigten Beispiele dienen jedoch
nur zu Demonstrationszwecken und stellen keines-

falls realistische Mischerkennlinien dar.

Setzen von Stiitzpunkten

Mit dem Geber des Mischereingangs, hier die beispiels-
weise mit dem seitlichen Proportional-Drehschieber SL1
bediente Steuerfunktion 8, wird in der Grafik eine griine,
standardmaRig ausgeblendete, senkrechte Linie synchron
zwischen den beiden Endpunkten verschoben. Zum Ein-
blenden dieser Linie tippen Sie auf die Taste links
unten:

D PHASE 1 FR. MIX
TRIMM [ EIN
AKT [ EIN ] Gis [ EIN ]

K8 >> K9

EIN -100%

A

000%

UNKT L 000 [ ]
-

Mit dem Umschalten des Wertefeldes auf [IR3IN] wird die,
die momentane Geberposition reprdasentierende, griine
senkrechte Linie eingeblendet und die Geberposition auch
numerisch in der Zeile ,,EIN(gang)” angezeigt.

In dem folgenden Beispiel befindet sich der Geber, an Ein-
gang 8 bei -45 % Steuerweg. Das Ausgangssignal betragt
aber nach wie vor 0 %, da noch kein Wert eingegeben wur-
de:

D FR. MIX
TRIMM [ EIN

AKT [ EIN ] Gis [ EIN ]
iii EIN -045%

K8 >> K9

AUS  000%

L s e =

Der Schnittpunkt der griinen Linie mit der jeweiligen Mi-
scherkennlinie ist als ,,AUS(gang)” bezeichnet und kann an
den Stiitzpunkten im Bereich von +125 % variiert werden,
siehe weiter unten. Das resultierende Steuersignal wirkt
auf den Mischerausgang.

Zwischen den beiden Endpunkten ,L“ und ,,H” kdnnen bis
zu flnf zusatzliche Stitzpunkte gesetzt werden, wobei der
Abstand benachbarter Stiltzpunkte nicht kleiner als ca.
25 % sein sollte.

Bewegen Sie die griine Linie mit dem zugehorigen Geber.
Sobald Sie die Taste rechts unten antippen, ...

D FR. MIX @
K8 >> K9 TRIMM [ EIN

ili AKT@ G/S @

EIN -045%
AUS  000%
PUNKT ?

-antippen
0% (N7 |

.. wird an der Schnittstelle der beiden Linien ein roter
Punkt gesetzt. Parallel dazu wird das ,,?“ durch eine Punkt-
nummer ersetzt und das Wertefeld rechts daneben zeigt
den aktuellen AUSgangs-Wert:

EIN -045%
AUS  000%
PUNKT 1

000% [ - ]

Den eben gesetzten Punkt kdnnen Sie bei Bedarf — wie wei-
ter unten beschrieben — mit der Funktion im Be-
reich von ca. 290 % waagrecht und mit der Funktion
83 im Bereich von +125 % senkrecht verschieben.

Hinweis
Sollte der betreffende Geber nicht exakt auf den
)) Stltzpunkt eingestellt sein, beachten Sie bitte, dass
sich die Prozentwerte der Zeilen ,,EIN (Eingang)” und
LAUS (Ausgang)” immer auf die momentane Geberposition
beziehen.

Analog verfahren Sie ggf. mit den anderen Stiitzpunkten,
wobei die Reihenfolge, in der die bis zu finf Punkte zwi-
schen den Randpunkten ,L“ und ,H” erzeugt werden, un-
bedeutend ist, da die Stltzpunkte nach dem Setzen (oder
Léschen) eines Stutzpunktes automatisch von links nach
rechts fortlaufend neu durchnummeriert werden.

Loéschen eines Stiitzpunktes

Um einen der gesetzten Stiitzpunkte 1 bis max. 5 wieder
zu léschen, ist die grine Linie mit dem zugehorigen Bedie-
nelement in die Ndhe des betreffenden Stiitzpunktes zu
bringen. Sobald die Stutzpunktnummer sowie der zuge-
horige Wert in der Zeile ,,Punkt” eingeblendet werden und
der Punkt rot ist, siehe Abbildung unten, kénnen Sie diesen
durch Antippen der Taste [6schen, z. B..
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[] FR. MIX
K8 >> K9 TRIMM [ EIN |
i AKT[ EIN Jais [(EIN ]

EIN -085%

(5]

AUS  000%
antippen
PUNKT 1 000%

Dn PHASE 1 FR.MIX
K8 >> K9 TRIMM [_EIN |
AKT[ EIN Jais [(EIN ]

EIN -085%

AUS  000%

PUNKT 2 000% [ - |

Andern der Stiitzpunktwerte

e Taste (X-Achse)

Durch Antippen der am unteren Displayrand platzierten
Taste aktivieren Sie diese Funktion.
Nach Aktivierung dieser Funktion kdnnen Sie einen ak-
tiven, d. h. rot dargestellten, Punkt mit der -Taste be-
liebig nach rechts und der [l-Taste nach links verschie-
ben. Beispielsweise um den bei —45 % gesetzten Punkt
1 und den bei +45 % gesetzten Punkt 2 jeweils genau
mittig zwischen die jeweilige End- und Mittelposition zu
setzen:

(5]

D PHASE 1 FR. MIX
K8 >> K9 TRIMM [_EIN |

ii AKT @I G/S @I

Antippen der Taste QX883 deaktiviert diese Funkti-
on wieder.

=\ I
AUS  000%
PUNKT 2

o00% [ - |
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Hinweise

e \Verschieben Sie den roten Punkt horizontal
weg von der aktuellen Geberposition, wird
der Punkt nach kurzer Zeit wieder griin dar-
gestellt und in der Zeile Punkt erscheint ein
, 2" Dieses Fragezeichen betrifft jedoch nicht
den verschobenen Punkt, sondern signalisiert,
dass an der aktuellen Geberposition ein weite-
rer Punkt gesetzt werden kann.

e Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwer-
te in den Zeilen ,,EIN(gang)” und ,,AUS(gang)”
immer auf die momentane Position des zuge-
hérigen Bedienelementes und nicht auf die
Position des Punktes beziehen.

e Taste (Y-Achse)

Durch Antippen der am unteren Displayrand platzierten
Taste aktivieren Sie diese Funktion.
Nach Aktivierung dieser Funktion kdnnen Sie einen ak-
tiven, d. h. rot dargestellten, Punkt mit der —Taste be-
liebig nach oben und der [B-Taste nach unten verschie-
ben, beispielsweise:

D PHASE 1 FR. MIX @
K8 >> K9 TRIMM [ EIN |

AKT[ EIN Jars [(EIN ]
i!‘ EIN +050%

AN
AUS  4050%
!!! PUNKT 2 +050% [ - |

Antippen der Taste RZA®;8HW deaktiviert diese Funkti-
on wieder.

Hinweis
Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwerte in
den Zeilen ,EIN(gang)” und ,,AUS(gang)” immer
auf die momentane Steuerkniippelposition und
nicht auf die Position des Punktes beziehen.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste links oben im Display wieder zu-
rick in die Mischerauswahl und ggf. Gber diese hinaus zur
Menuauswahl:

DRIEXPO K1 KURV FR.MIX




... Lehrer/Schiiler

Der Sender Mz-18 HoTT Pro ist auf der Senderriickseite
standardméaRig mit einer DSC-Buchse ausgestattet. Diese
eignet sich nicht nur zum Anschluss von Flugsimulatoren
sondern auch zur Integration des Senders in ein kabelge-
bundenes Lehrer-/Schilersystem.

Tippen Sie also ggf. in der Grundanzeige des Senders auf
das mit ,F“ gekennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{111/ ——  S—— 11} D
x Ly

alin 42v

000 000

OOO 00.0

MODELLNAME 1 | |

AKKUZEIT  00: 01: 23
00 1

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menupunkt »L/S«:

PHASE DR/EXPO K1 KUFiV FR. MIX us

N

LOG.SW SEQU.

Us W
K7. ais

Hinweis
Obige Abbildung zeigt den Ausgangszustand dieses
)) Unterments: Es wurden weder Geber des Schiilers
freigegeben noch ein Schalter zugewiesen.

- . . Verbindung zweier Sender mit DSC-Kabel

Einstellung Lehrer-Sender

Ein Lehrer-Sender mz-18 HoTT Pro kann mit jedem geeig-
neten Schiler-Sender verbunden werden, auch mit Sen-
dern aus dem ,klassischen” 35/40 MHz-Bereich.

Dasvom Schiiler zu steuernde Modell muss jedoch komplett,
d. h. mit all seinen Funktionen einschlieRlich Trimmung und
etwaigen Mischfunktionen, in einen Modellspeicherplatz
des Lehrer-Senders Mz-18 HoTT Pro einprogrammiert und
der HoTT-Empfanger des betreffenden Modells an den Leh-
rer-Sender ,,gebunden” sein da dieser auch im Schiilerbe-
trieb letztlich das Modell steuert.

Bis zu 9 Funktionseingéinge, siehe ,Begriffsdefinitionen”,
eines Lehrer-Senders M2-18 HoTT Pro kénnen einzeln
oder in beliebiger Kombination an den Schiler-Sender
Uibergeben werden.

Die standardmafig mit bezeichneten Wertefelder
oder Tasten kennzeichnen daher die Funktionseingdange
1 ... 4, welche standardmaRig bei allen Modelltypen mit
den vier Kreuzknlppelfunktionen vorbelegt belegt sind so-
wie die im Untermeni »G/S SET« standardmaRig , freien”
Funktionseingdnge 5 ... 9.

Hinweis
Welche Geber im einzelnen den ggf. dem Schiiler zu
)) libergebenden Steuerfunktions-Eingdngen zugewie-
sen sind, ist im Prinzip unerheblich. Deren Zuordnung
im Untermenti »G/S SET« ist jedoch nur bei ausgeschalteter
Lehrer-Schiiler-Verbindung méglich.

Wiéhlen Sie durch Antippen des entsprechenden Werte-
feldes die an den Schiiler zu (ibergebenden Steuerfunk-
tions-Eingdnge 1 bis max. 9 an, beispielsweise:

5

[l (RocK]
K1. - K7. m als

K2.
K3.
K4.
K5.
K®6.

Bei der Zuordnung der Steuerfunktionen sind bei den Mo-
delltypen “Motorflugzeug” und ,Segelflugzeug” sowie
beim Modelltyp , Helikopter” die Ublichen Konventionen

einzuhalten:
Kanal Funktion
1 Motor/Bremse oder Pitch
2 Querruder oder Rollen
3 Hoéhenruder oder Nicken
4 Seitenruder oder Heckrotor

Um zwischen Lehrer und Schiiler umschalten zu kénnen,
ist im Wertefeld unter ,,G/S“ rechts oben im Display ein
Lehrer-Schiiler-Umschalter, wie im Abschnitt ,Geber- und
Schalterzuordnung” beschrieben, zuzuweisen.

Verwenden Sie dazu vorzugsweise einen Momentschalter,
um die Steuerung jederzeit an den Lehrer-Sender zurtick-
nehmen zu kénnen, z. B. S8:
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Hs
K7. G/S

S

Da zu diesem frihen Zeitpunkt der Programmierung ei-
nes LS-Systems kaum ein betriebsbereiter Schiler-Sender
am Lehrer-Sender angeschlossen sein wird, reagiert der
Sender sofort auf den im Zuge der Schalterzuordnung ge-
schlossenen Schalter mit akustischen Warnhinweisen.
Parallel dazu wirde in der Grundanzeige des Senders im
Sekundentakt links oben eine Warnmeldung erscheinen,
siehe Abbildung am Ende des nachfolgenden Abschnittes
,Kabelloses HoTT-System”. Offnen Sie also wieder den eben
zugewiesenen Schalter.

Zuletzt noch dndern Sie im Wertefeld unter ,TYP“ in der un-
tersten Zeile rechts die Voreinstellung [l in e, um
den DSC-Anschluss auf ,Signal-Eingang” umzustellen:

TYP

=)

Sofern der schiilerseitige Anschluss jedoch NICHT ebenfalls
an einer zweipoligen DSC-Buchse erfolgt, sondern an einer
dreipoligen LS-Buchse aus dem Sortiment von Graupner, ist
Grundvoraussetzung zur korrekten Verbindung mit einem
Schiiler-Sender, dass, vollig unabhangig von der im Leh-
rer-Sender genutzten Modulationsart, im Schiler-Sender
IMMER die Modulationsart PPM(10, 16 oder 18) eingestellt
ist.
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Einstellung Schiiler-Sender

Das vom Schiiler zu steuernde Modell muss komplett, d. h.
mit all seinen Funktionen einschlieflich Trimmung und
etwaigen Mischfunktionen, in einen Modellspeicherplatz
des Lehrer-Senders einprogrammiert und der HoTT-Emp-
fanger des betreffenden Modells an den Lehrer-Sender
»,gebunden” sein. Prinzipiell jedoch kann ein HoTT-Schi-
ler-Sender auch mit einem Lehrer-Sender aus dem ,klas-
sischen” 35/40 MHz-Bereich verbunden werden, da an der
DSC-Buchse eines HoTT-Senders normalerweise immer das
vom Lehrer-Sender bendtigte PPM-Signal anliegt.

Als Schiiler-Sender eignet sich beinahe jeder Sender aus
dem ehemaligen und aktuellen Graupner-Programm mit
mindestens 4 Steuerfunktionen. Der Schiler-Sender ist
jedoch ggf. mit dem jeweiligen Anschlussmodul fir Schii-
ler-Sender auszuriisten. Dieses ist entsprechend der jeweils
mitgelieferten Einbauanleitung an der Senderplatine anzu-
schlielRen.

Die Verbindung zum Lehrer-Sender erfolgt mit dem jeweils
erforderlichen Kabel, siehe ndchste Doppelseite.

Genauere Informationen dazu finden Sie im Graup-
ner-Hauptkatalog FS sowie im Internet unter www.graup-
ner.de.

Die Steuerfunktionen des Schiiler-Senders MUSSEN ohne
Zwischenschaltung irgendwelcher Mischer direkt auf die
Steuerkanile, d. h. Empfangerausgange, wirken.

Bei Sendern der Serie ,MC“ ,MX“ oder ,MZ“ wird am
besten ein freier Modellspeicher mit dem benétigten Mo-
delltyp aktiviert, dem Modellnamen ,Schiiler” versehen
und die Steueranordnung (Mode 1 ... 4) sowie ggf. ,Gas
min oder Pitch min vorne/hinten” an die Gewohnheiten
des Schiilers angepasst. Alle anderen Einstellungen sowie
Misch- und Koppelfunktionen erfolgen ausschlieRlich im
Lehrer-Sender und werden von diesem zum Empfanger
Ubertragen.

Bei Sendern der Serie ,MZ-18/24" ist dariiber hinaus in
der untersten Zeile des Untermeniis »L/S« das Wertefeld
unter ,TYP“ durch Antippen auf DX und somit der riick-

seitige DSC-Anschluss des Senders auf ,Signal-Ausgang”
umzustellen:

Bei einem Schiler-Sender mX-20 HoTT, MNC-16 HoTT,
MNC-20 HoTT oder MNC-32 HoTT wiederum ist ggf.
in der Zeile ,,DSC Ausgang” des Menis »Grundeinstellung
Modell« die Modulationsart an die Nummer des letzten der
an einen Schiiler zu Gbergebenden Steuerkanale anzupas-
sen. Beispielsweise sind im Signalpaket der Modulationsart
,PPM10“ nur die Steuerkandle 1 ... 5 enthalten, jedoch nicht
die Kanale 6 und hoher. Soll also auch einer oder mehrere
der Kanale hoher als 5 vom Schiiler benutzt werden kén-
nen, dann ist eine der Modulationsarten zu wéhlen, die die
bendtigten Kanale auch einschliel8t! Sollte auRerdem mit
einem der zuvor genannten Sendern der Schiiler-Betrieb
nicht mit einem neu initialisierten Modellspeicher sondern
mit einem bestehenden aufgenommen werden, ist unbe-
dingt darauf zu achten, dass in der Zeile ,Modul” des Me-
nls »Grundeinstellung Modell« ,HoTT“ eingetragen ist.
Anderenfalls ist nicht ganzlich auszuschlieRen, dass das an
der DSC-Buchse anliegende PPM-Signal invertiert ist.
Sofern Sie neben den Funktionen der beiden Kreuzkniip-
pel (1 ... 4) weitere Steuerfunktionen dem Schiler-Sender
Ubergeben wollen, sind im Menl »Geberzuweisung« des
Schiiler-Senders denjenigen Eingdngen, die den im Meni
»Lehrer/Schiiler« des Lehrer-Senders frei gegebenen Funk-
tionseingdngen 5 ... max. 9 entsprechen, abschlieRend
noch Bedienelemente zuzuweisen.

Bei— alteren — Sendern vom Typ ,,D“ und ,,FM* ist die Ser-
volaufrichtung und Steueranordnung zu Uberprifen und
gegebenenfalls durch Umstecken der entsprechenden
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Kabel anzupassen. Auch sind ggf. samtliche Mischer abzu-
schalten bzw. auf ,null” zu setzen.

Hinweise
e Falls Sie schiilerseitig vergessen sollten einen Ge-
)) ber zuzuweisen, bleibt bei der Ubergabe auf den
Schiiler-Sender das davon betroffene Servo oder
bleiben die betroffenen Servos in der Mittenposi-
tion stehen.

e \illig unabhdngig von der Art der HF-Verbindung
des Lehrer-Senders zum Modell, ist der Schu-
ler-Sender immer im ,,normalen” PPM-Mode zu
betreiben.

Lehrer-Schiiler-Betrieb

Beide Sender werden lber das passende Kabel, siehe
Ubersicht nachste Seite, miteinander verbunden: Stecker
mit der (je nach Kabel vorhandenen) Kennzeichnung ,M*
(Master) in die Buchse des Lehrer-Senders oder Stecker mit
der (je nach Kabel vorhandenen) Aufschrift ,,$“ (Student) in
die jeweilige Buchse des Schiiler-Senders stecken.

Achtung
Uberpriifen Sie unbedingt VOR Aufnahme eines Leh-
)) rer-/Schiiler-Betriebs am betriebsbereiten Modell
alle Funktionen auf korrekte Ubergabe.

Hinweis
Stecken Sie keinesfalls eines der mit ,S“ oder ,M" be-
)) zeichneten Enden des von lhnen verwendeten Leh-
rer-/Schiiler-Kabels mit 3-poligem Klinkenstecker in
eine Buchse des DSC-Systems. Es ist daflir nicht geeignet. Die
DSC-Buchse ist ausschliefslich fiir Kabel mit 2-poligem Klin-
kenstecker ausgelegt.

Lehrer-/Schiiler-Kabel
4179.1

fir den Lehrer-/Schiler-Betrieb zwischen zwei
beliebigen, mit einer DSC-Buchse ausgestatteten
Graupner-Sendern —erkennbar am zweipoligen
Klinkenstecker an beiden Enden.
Lehrer-/Schiiler-Kabel zur Verbindung eines Leh-
rer-Senders mit DSC-Buchse (z. B. WMNC-1G bis
Mmz-24 HoTT Pro oder auch eines mit dem opti-
onalen DSC-Modul Best.-Nr. 3290.24 nachgers-
teten Senders) mit einem Graupner-Schiler-Sen-
der mit Schiler-Buchse des opto-elektronischen
Systems — erkennbar an der Kennzeichnung ,S“
auf der Seite des dreipoligen Klinkensteckers.
Lehrer-/Schiiler-Kabel zur Verbindung eines
Schiler-Senders mit DSC-Buchse (z.B. MNC-
1G bis M2-24 HoTT Pro oder auch eines mit
dem optionalen DSC-Modul Best.-Nr. 3290.24
nachgeriisteten Senders) mit einem Graup-
ner-Lehrer-Sender mit Lehrer-Buchse des op-
to-elektronischen Systems —erkennbar an der
Kennzeichnung ,M“ auf der Seite des dreipoli-
gen Klinkensteckers.

Weitere Informationen Uber die in diesem Abschnitt er-
wadhnten Kabel und Module der Lehrer- bzw. Schiiler-Sen-
der finden Sie in der jeweiligen Senderanleitung, im
Graupner Hauptkatalog FS sowie im Internet unter www.
graupner.de.

3290.7

3290.8
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Verbindungsschema

Die auf dieser Seite dargestellten Verbindungsschemen stellen die zum Zeitpunkt der Erstellung des Handbuches moglichen Senderkombinationen dar.

Schiiler-Sender mz-18 HOTT Pro

DSC-Kabel
Best.-Nr. 4179.1

[

| Lehrer-/Schuler-Kabel

:

Best.-Nr. 3290.8

Lehrer-Sender
mit DSC-Buchse

Lehrer-Sender mit Lehrer-
Modul Best.-Nr. 3290.2,
3290.19, 3290.22

Lehrer-Sender mz-18 HOTT Pro

Lehrer-/Schiler-Kabel
Best.-Nr. 4179.1

Lehrer-/Schiler-Kabel
Best.-Nr. 3290.7

MNC-16 HoTT
MNC-20 HoTT
MNC-32 HoTT
mx-12 (Pro) HoTT
mx-16 HoTT
mx-20 HoTT
mz-10 HoTT
mz-12 HoTT
mz-18 (Pro) HoTT
mz-18 (Pro) HoTT
mz-32

mc-19 bis mc-24,
MmXx-22(iFs), mx-24s
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Schiler-Sender
mit DSC-Buchse

Schiiler-Sender mit Schiler-
Modul Best.-Nr. 3290.3,
3290.10, 3290.33

MNC-16 HoTT
MNC-20 HoTT
MNC-32 HoTT
mX-12 (Pro) HoTT
mx-16 HoTT
mx-20 HoTT
mz-10 HoTT
mz-12 HoTT
mz-18 (Pro) HoTT
mz-18 (Pro) HoTT
mz-32

D 14, FM 414, FM 4014, FM
6014, mc-10 ... mc-24, mx-
22(iFs), mx-24s




Kabelloses HOTT-System

Das Lehrer-Schiiler-System des Senders Mz-18 HoTT Pro
kann auch drahtlos betrieben werden. Dazu wird, wie nach-
folgend beschrieben, der Lehrer-Sender mit einem Schi-
ler-Sender ,verbunden”. Diese Konfiguration ist moglich
zwischen Sendern, welche im Meni »Lehrer/Schiiler« tiber
die Option ,,BIND” verfligen, sieche Abbildungen in diesem
Abschnitt.

Vorbereiten des Schulungsbetriebes

Lehrer-Sender

Das Schulungsmodell muss komplett, d. h. mit all seinen
Funktionen einschlieBlich Trimmungen und etwaigen Mi-
schfunktionen in einem Modellspeicherplatz des HoTT-Leh-
rer-Senders einprogrammiert sein.

Achtung
Das zur Schulung vorgesehene Modell muss somit
)) uneingeschrénkt vom Lehrer-Sender steuerbar sein
und bleibt auch wéhrend des Schulungsbetriebes an
den Lehrer-Sender gebunden.

Hinweis

Véllig unabhéngig von den diesbeziiglichen Vorga-
)) ben des Lehrer-Senders MUSS bei einem Schiilersen-

der vom Typ MX=10 HoTT mit Firmwarestand V
1020, das Schulungsmodell IMMER an den Schiiler-Sender
gebunden sein. Dariiber hinaus ist es fiir einen korrekten
Schulungsbetrieb zwingend erforderlich, dass im zur Schu-
lung verwendeten Modellspeicher des Lehrer-Senders beide
Wertefelder der Zeile ,BIND EIN/AUS” des Untermentis
»SEND.SET« auf [lXYR) gestellt sind. Also sowohl unter RX1
wie auch RX2 keine Bindung zu einem Empfénger in diesem
Modellspeicher besteht.

Schiiler-Sender

Bei Graupner-HoTT-Sendern der Serien ,,NC* ,MX“ und
,MZ“ wird am besten ein freier Modellspeicherplatz mit
dem bendtigten Modelltyp aktiviert, dem Modellnamen

»,Schiiler” versehen und die Steueranordnung (Mode 1 ...
4) sowie ggf. ,Gas min bzw. Pitch min vorne/hinten” an die
Gewohnheiten des Schiilers angepasst. Alle anderen Ein-
stellungen sowie alle Misch- und Koppelfunktionen erfol-
gen ausschlieBlich im Lehrer-Sender und werden von die-
sem zum Empfanger Gbertragen.

-~ & & BN

Bei der Zuordnung der Steuerfunktionen sind bei den Mo-
delltypen “Motorflugzeug” und ,Segelflugzeug” sowie
beim Modelltyp , Helikopter” die Ublichen Konventionen
einzuhalten:

Kanal Funktion
1 Motor/Bremse oder Pitch
2 Querruder oder Rollen
3 Hoéhenruder oder Nicken
4 Seitenruder oder Heckrotor

Sofern neben den Funktionen der beiden Kreuzknippel (1
... 4) weitere Steuerfunktionen dem Schuler-Sender tber-
geben werden sollen, sind im Meni »Geberzuweisung«
des Schiler-Senders denjenigen Eingédngen, die den im
Menl »Lehrer/Schiiler« des Lehrer-Senders frei gegebe-
nen Funktions- bzw. Gebereingdngen 5 ... max. 9 entspre-
chen, abschliefend noch Bedienelemente zuzuweisen.

Hinweis
Falls Sie schiilerseitig vergessen sollten, einen Geber
)) zuzuweisen, bleibt bei der Ubergabe auf den Schii-
ler-Sender das davon betroffene Servo bzw. bleiben
die betroffenen Servos in der Mittenposition stehen.

Vorbereiten von Lehrer- und Schiiler-Sender

Schalten Sie spatestens jetzt sowohl den Lehrer- wie auch
den Schiler-Sender ein und 6ffnen Sie bei beiden Sendern
das Display »Lehrer/Schiiler«:

Obige Abbildung zeigt den Urzustand dieses Untermendis.

Hinweis
Achten Sie darauf, dass das Wertefeld unter ,TYP”
)) rechts unten im Display sowohl im Schiiler- wie auch
im Lehrer-Sender auf @ gestellt ist.

Schiiler-Sender

Uberpriifen Sie das Display und bringen Sie es ggf. in den in
obiger Abbildung dargestellten Zustand.

Lehrer-Sender

Bis zu neun Funktionseingdnge eines Lehrer-Senders mz-
18 HoTT Pro kénnen einzeln oder in beliebiger Kombinati-
on vom Lehrer-Sender an den Schiiler-Sender {ibergeben
werden.

Hinweis
Welche Geber im einzelnen den ggf. dem Schiiler zu
)) iibergebenden Eingdngen zugewiesen sind, ist im
Prinzip unerheblich. Deren Zuordnung im Untermendi
»G/S SET« ist jedoch nur bei ausgeschalteter Lehrer-Schii-
ler-Verbindung méglich.
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Bei der Zuordnung der Steuerfunktionen sind bei den Mo-
delltypen “Motorflugzeug” und ,Segelflugzeug” sowie
beim Modelltyp ,Helikopter” die (blichen Konventionen
einzuhalten:

Kanal Funktion
1 Motor/Bremse oder Pitch
2 Querruder oder Rollen
3 Hoéhenruder oder Nicken
4 Seitenruder oder Heckrotor

Wahlen Sie durch Antippen die an den Schiiler zu (liber-
gebenden Steuerfunktions-Eingdnge 1 bis max. 9 an, bei-
spielsweise:

K9. |LEHR.| BIND

TYP

()

Um zwischen Lehrer und Schiiler umschalten zu kénnen,
ist im Wertefeld unter ,G/S“ rechts oben im Display ein
Lehrer-Schiler-Umschalter, wie im Abschnitt ,,Geber- und
Schalterzuordnung” beschrieben, zuzuweisen.

Verwenden Sie dazu vorzugsweise einen Momentschalter,
um die Steuerung jederzeit an den Lehrer-Sender zuriick-
nehmen zu kdénnen, z. B. S8:
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Da zu diesem friihen Zeitpunkt der Programmierung eines
LS-Systems kaum ein betriebsbereiter Schiiler-Sender am
Lehrer-Sender angeschlossen sein wird, reagiert der Sender
sofort auf den im Zuge der Schalterzuordnung geschlosse-
nen Schalter mit akustischen Warnhinweisen. Parallel dazu
wirde in der Grundanzeige des Senders im Sekundentakt
links oben eine Warnmeldung erscheinen, siehe Abbildung
am Ende dieses Abschnittes. Offnen Sie also wieder den
eben zugewiesenen Schalter.

Binden des Schiiler-Senders an den Lehrer-Sender

Hinweis
Wdhrend des Binde-Vorgangs sollte der Abstand der
beiden Sender nicht allzu grofs sein. Ggf. ist die Positi-
onierung der beiden Sender zu dndern und der Bin-
de-Prozess erneut auszuldsen.

Losen Sie erst beim Schiiler-Sender mit einem Antippen der
mittleren Taste der rechten Spalte den ,,BINDEN“-Prozess
aus ...

... und unmittelbar anschlieBend beim Lehrer-Sender:

Sobald dieser Prozess abgeschlossen ist, erscheint in bei-

den Displays anstelle [Z80(FE) [HIN:

Sie kdnnen nun bei beiden Sendern zur Grundanzeige zu-
rickkehren und den Schulungsbetrieb nach eingehender
Prifung aller Funktionen aufnehmen.

Sollte dagegen nur bei einem oder keinem Sender |HIY
sichtbar und somit der Bindungsvorgang fehlgeschlagen
sein, verandern Sie ggf. die Positionen der beiden Sender
und wiederholen Sie die gesamte Prozedur.

Achtung
Uberpriifen Sie unbedingt VOR Aufnahme eines Leh-
rer-/Schiiler-Betriebs am betriebsbereiten Modell
alle Funktionen auf korrekte Ubergabe.




Wahrend des ...

Schulungsbetriebes

... kdnnen Lehrer und Schiiler durchaus lockeren Abstand
halten. Die so genannte Rufweite (max. 50 m) sollte aller-
dings keinesfalls iberschritten werden, und es sollten sich
auch keine weiteren Personen zwischen Lehrer und Schiiler
befinden, da diese die Reichweite des zur Verbindung der
beiden Sender genutzten Riickkanals verringern kénnen.

In diesem Betriebsmodus sieht die Grundanzeige des Leh-
rer-Senders z. B. folgendermaRen aus ...

000% T 1 H H  S—— 11} D
x X
o

Uisa 7 B3 R aatll e

meossv ]|

STARLET N

AKKUZEIT  00: 01: 23
00 1

.. und die des Schiiler-Senders beispielsweise so:
000% I:L:I l:l:l 000% D

ain 42v

000 000

SCHOLER | |||,

AKKUZEIT  00: 01: 23
00 1

[m-1]

Sollte es wahrend des Schulungsbetriebes dennoch ein-
mal geschehen, dass die Verbindung zwischen Lehrer- und
Schiller-Sender verloren geht, dann bernimmt automa-
tisch der Lehrer-Sender die Steuerung des Modells.
Befindet sich in dieser Situation der LS-Umschalter in der
,Schiiler”-Position, dann ertonen fiir die Dauer des Signal-
verlustes akustische Warnsignale und im Sekundentakt er-
scheint links oben im Display die Warnmeldung:

e 7% B3 RX a2V

000% I::I H H I:l:l 000% D

Kein Schilersignal -
ein Schilersignal o OOOOOO

STARLET L

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 L
000 T ]

In beiden Fallen sollten Sie vordergrindig fiir geringeren
Abstand zwischen den beiden Sendern sorgen. Hilft dies
nicht, dann sollten Sie umgehend landen und nach der Ur-
sache suchen.

Wiederaufnahme des LS-Betriebes

Haben Sie — aus welchen Griinden auch immer — zwischen-
zeitlich einen oder beide Sender ausgeschaltet, dann er-
scheint nach dem Wiedereinschalten des Lehrer-Senders
im Display der Warnhinweis ,,LEHRER SIGNAL” ...

WARNUNG
GAS AR M-STOPP

K1-POS PHASE

... und analog dazu im Display des Schiiler-Senders ,,SCHU-
LER SIGNAL":

WARNUNG
GAS AR M-STOPP

K1-POS PHASE

SSCHULER SIGNAL

Mit einem Antippen der Taste [HIN} setzen Sie den LS-Be-
trieb fort. Antippen von [EYYFY beendet den Schulungsbe-
trieb.
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Logische Schalter

. . . Programmierung der logischen Schalter

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
x

> i3 4.2V

Cwooermave 1 .

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 —T1——

000:00.0

SE
." 5 F

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »LOG. SW«:

000 000

[0

FR. MIX

Uber diese Funktion kénnen zwei Schalter, Geberschalter
und/oder logische Schalter, oder eine beliebige Kombinati-
on davon, in einer ,,UND“- oder ,ODER"“-Schaltung mitein-
ander verknipft werden.

Insgesamt 8 logische Schalter ,L1 ... L8 kbnnen program-
miert werden:

Das Ergebnis einer solchen logischen Schaltfunktion —im
Display rechts ausgewiesen —kann als weitere Schaltfunk-
tion verwendet werden.
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Programmierung

Die Zuweisung der zu einer logischen Verkniipfung erfor-
derlichen Schalter erfolgt in gewohnter Weise in den bei-
den Wertefeldern wie im Abschnitt ,,Geber- und Schal-
terzuordnung” beschrieben. Tippen Sie also das linke
Wertefeld des zu programmierenden Logischen Schalters
an, beispielsweise:

LOGISCHE SCHALTER

(4] ['uno ] [kew)

Y uno ) (e
(xen] [uno ] [kew)

Woraufhin das entsprechende Auswahlfenster eingeblen-
det wird:

Antippen von [[f] bricht den Vorgang ab.

Die Zuweisung eines Schalters, Geberschalters oder Logi-
schen Schalter zu den beiden Wertefeldern einer Zeile er-
folgt wie ausfiihrlich im Abschnitt ,,Geber- und Schalterzu-
ordnung” beschrieben, beispielsweise:

LOGISCHE SCHALTER

(en] [uwo ] [kew)

[en] [uwo ] [kei)
(xen] [uno ] [kew)

»~UND“ / ,,ODER“

Die standardmaRige Schalterverkniipfung ,UND“ und um-
gekehrt, stellen Sie durch Antippen des entsprechenden
Wertfeldes um, beispielsweise:

LOGISCHE SCHALTER

KEIN -a KEIN

(xen] [uno ] [kew)

e ,LUND“
Ein logischer Schalter ist nur dann geschlossen, wenn
beide Schalter geschlossen sind.
e L ODER”
Ein logischer Schalter ist bereits geschlossen, wenn ei-
ner der beiden zugewiesenen Schalter geschlossen ist.
Der jeweils aktuelle Schaltzustand des Logischen Schalters
wird in der Spalte rechts angezeigt:
LOG. SW

LOGISCHE SCHALTER

aus [(sw]
(ke ] [unp )(KeEN] Aus

AUS

Damit diese logischen Schalter auch eingesetzt werden
kdénnen, kann in denjenigen Untermendis, in denen Schalter




gesetzt werden konnen, zusatzlich das Auswahlmeni der
,Logischen Schalter” aufgerufen werden. Tippen Sie dazu
das Auswahlfeld [Ke]cl[¢] an:

Logischen Schalter wahlen

Mit einem Antippen des gewiinschten Logischen Schalters
Uibernehmen Sie diesen in das entsprechende Wertefeld.

Tipp

Mit der Auswahl eines invertierten Schalters bei der Schal-
terzuweisung—z.B. ,L3i” anstelle von ,,L3“—wird lediglich die
Schaltrichtung dieser einen Schaltfunktion und nicht die des
logischen Schalters generell umgekehrt!

D.h., soll ein bestimmter ,L“-Schalter im eingeschalteten
(EIN) Zustand eine Funktion, z.B. eine Uhr, aktivieren, dann
aktiviert derselbe Schalter mit dem Zusatz ,,i” (= invertiert)
diese Funktion wenn er ausgeschaltet (AUS) ist. Ein entspre-
chender Anwendungsfall ist z. B. gegeben, wenn ein und der-
selbe Schalter eine Funktion einschalten, gleichzeitig aber
eine zweite Funktion ausschalten soll und umgekehrt.
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. Sequenzer

. . . Programmierung der logischen Schalter

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
x

g : 4.2v

MODELLNAME 1 5

AKKUZEIT ~ 00: 01 23 H f’-‘ |
o —] T

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menitpunkt »SEQU.«:

000:00.0

E

PHASE DR/EXPO K1 KURV FR. MIX

LOG.sSW

Mit dem hier zu beschreibenden Menlpunkt »Sequenzer«

SEQU.

) (0 ) o

STEP

m

GE

zE [000s)

POS

. kénnen, ausgelést von einem gemeinsamen Schalter
und startend von einer beliebig justierbaren Ausgangspo-
sition, maximal 9 exakt aufeinander abgestimmte Schritte
von bis zu drei Servos innerhalb von bis zu 30 Sekunden
ausgeldst werden. Damit kann beispielsweise das Offnen
von Abdeckklappen samt anschlieRendem Ausfahren eines
Klapptriebwerks ebenso einfach programmiert werden wie
das Offnen eines Fahrwerkschachtes mit erneutem Schlie-
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Ren einer der Abdeckklappen nach dem Ausfahren des
Fahrwerks bis hin zum Auffahren einer Kabinenhaube mit
nachfolgendem Kopfdrehen und Winken des Piloten. Vo-
raussetzung all dieser Aktionen ist jedoch, das ,Zerlegen”
des gewlinschten Bewegungsablaufes in eine sinnvolle Ab-
folge von Einzelschritten.

Wahl und Aktivierung der Steuerkandle

e Kanalwahl
Entweder Sie belassen die drei vorbelegten Kanale
,K 9% ,K 10“ und ,K 11“ oder dndern, nach Antippen
des gewiinschten Wertefeldes mit einem Finger oder
dem mitgelieferten Stift, ...

ElRIcK]

SEQU.

K
Cro ] (o) () () [i1)
I SRE—

zEm

.. in dem nun blauen, und somit aktiven, Wertefeld
die aktuelle Einstellung durch Antippen der -Taste
oder =-Taste am rechten Displayrand. Zur Auswahl ste-
hen die Kandle 5 ... 9, z. B.:

B e (0 0 (e o

STEP

GE

zE 000s)

POS

Mit den anderen Kanal-Wertefeldern verfahren Sie ggf.
gleichartig.

Antippen von [T setzt in einem blauen, und somit ak-
tiven, Wertefeld die aktuelle Auswahl auf den Standard-
wert zuriick.

e Aktivierung / Deaktivierung

Die fiir die Kanalsequenzierung tatsachlich benotigten
Steuerkanale sind durch Antippen des jeweiligen Wer-
tefeldes von auf AN}, und umgekehrt, umzustel-
len, beispielsweise:

] [sv)
e (&) () (80 () ()

STEP

el
ais

| frew) (]
pos [ 000 |

ZET

Hinweis

Im Untermenii »Sequenzer« aktivierte Steuerka-
ndle stehen konsequenterweise fiir andere Auf-

gaben nicht zur Verfligung.

Sequenzierung

e STEP O: Einstellen der Ausgangsposition
Belassen Sie den Fokus in der aktuellen —griinen — Zei-
le oder wechseln Sie zu einem beliebigen anderen der
drei Steuerkanale durch Antippen des gewlinschten Ka-
nal-Wertefeldes oder der gewiinschten Zeile, beispiels-
weise:

0T [sv]
() () (7 (@) (%2 ()

Die Farbe des Wertefeldes wechselt von schwarz nach
blau und die der zugehorigen Linie von weil} nach griin:




Aktivieren Sie nun das [[JoX3-Wertefeld rechts unten
durch Antippen mit einem Finger oder dem mitgeliefer-
ten Stift:

Dn" SEQU. @
(ke J(en] (7] [(en][ks][en]
| STEP
Jinls
s
[ [xkew] [ -]
zem (000s]  Pos 000 |

Die Farbe des Wertefeldes wechselt von schwarz nach
blau:

Durch Antippen der [[§- oder [B-Taste am rechten Dis-
playrand ist nun das ausgewdhlte Servo in die ge-
wiinschte Ausgangsposition zu bringen, beispielsweise:

Der Einstellbereich betragt £100.

Wiederholen Sie den Vorgang ggf. bei den beiden ande-
ren Steuerkanalen.

Antippen von [[J& setzt in einem blauen, und somit ak-
tiven, Wertefeld die aktuelle Auswahl auf den Standard-
wert zurick.

STEP 1: erstes Ereignis

Nach Festlegung der Ausgangspositionen gilt es nun
den ersten Schritt festzulegen. Also das, was nach einer
bestimmten Zeitspanne als Erstes geschehen oder auch
nicht geschehen soll.

Aktivieren Sie dazu das [R3@ Wertefeld, indem Sie die-
ses antippen ...

zET POS

... und stellen dieses durch Antippen der der [ Taste
am rechten Displayrand auf den Wert ,, 1“:

Im Wertefeld der Spalte ,Zeit” stellen Sie, nach einem
Antippen des entsprechenden Wertefeldes zu dessen
Aktivierung, ...

[antippen
ZEIT

. die gewilnschte Zeitspanne des ersten Schrittes
durch Antippen der |- oder [B-Taste am rechten Dis-
playrand ein, z. B. 4,5 s. Die den Zeitablauf reprasentie-
rende senkrechte Linie rlickt entsprechend nach rechts
und parallel dazu wird der Verlauf der Servopositionen
in Form von Linien zwischen den Zeitpunkten ,0“ und
»,1“ eingeblendet:

SEQU.

ER [sv]
(ke J (] (k7 ) [ew ] (ke J (En]

STEP

ZEIT

Stellen Sie nun, wie unter ,,STEP 0“ beschrieben, die
nach Ablauf der ersten Zeitspanne gewlinschten Ser-
vopositionen ein oder belassen Sie ggf. bei dem einen
oder anderen Servo die von der vorhergehenden Se-
quenz Ubernommene Position:
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A [sv]
(ke J (] (k7 ) [(ew ] (ke ] [En]

ZEm POS

e STEP 2 ... maximal 9:
Wiederholen Sie die zuvor beschriebenen Schritte fir
jede weitere Sequenz, bis Sie die Zielpositionen lhrer
Servos erreicht haben, beispielsweise:

D SEQU.
(xs ) (en ] (k7] [ew] (ks ] [en]

STEP

ZET POS

Hinweise
e Soll ohne Anderung der Positionsvorgaben
)) ein weiterer Step eingefligt werden, ist erst
dessen Zeitspanne einzustellen und dann das
Wertefeld und hernach & anzutippen.
e Die hier gezeigte Sequenzierung dient nur zu
Demonstrationszwecken und stellt keinesfalls
eine reelle Abfolge von Servobewegungen
dar.
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Schalterzuweisung

AbschlieRend weisen Sie dem von lhnen erstellten Ablauf
der Ereignisse, wie im Abschnitt ,Geber- und Schalterzu-
ordnung” beschrieben, einen Schalter zu, ...

zEm POS

... mit dem Sie zwischen den Ausgangs- und Zielpositionen
der Servos umschalten kdnnen, z. B. S6:

ZEm POS

Sobald der Schalter geschlossen wird, kann der Bewegungs-
ablauf der ausgewdhlten Servos im Servomonitor, den Sie
durch Antippen der Taste |3 rechts oben im Display oder
alternativ durch gleichzeitiges Driicken der beiden Pfeiltas-
ten links vom Display aufrufen kénnen, verfolgt werden.
Alle Bewegungen laufen rlckwarts ab, wenn der Schalter
wieder gedffnet wird.

Hinweise
e Im Wertefeld ,,POS” vorgenommene Einstellun-
)) gen treten an die Stelle des ansonsten ,,liblichen”
Gebersignals. Uberpriifen Sie deshalb vor der
Programmierung einer Sequenzierung im Unter-
meni »Servomonitor«, dass keiner der von der
geplanten Sequenzierung betroffenen Kandle von
irgendeinem Bedienelement des Senders ange-
sprochen wird. Anderenfalls kann deren Einwir-

kung zu unvorhersehbaren Abweichungen im Be-
wegungsablauf fiihren.

Achten Sie beim Vorbereiten und Erstellen einer
Sequenzierung unbedingt darauf, dass die Ser-
vos nicht mechanisch anlaufen. Nutzen Sie ggf.
die Option ,Wegbegrenzung” des Untermentis
»WEG/LIM«.
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= Iy Pitch Kurve

B %

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

000:00.0

000 000 antippen

SE 1
e ||
&]

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »PITCHK«:

PIT>>HECK LOG.sW SEQU.

Flr die Einstellung der Pitchkurve steht in allen Flugpha-
sen ein Kurvenmischer zur Verfiigung. Bei diesem Mischern
kénnen deshalb bei Bedarf auch nicht lineare Mischver-
héltnisse entlang des Steuerknlppelweges programmiert
werden.

Zeile ,,PITCH MIN.“

StandardmaRig ist im Helikopterprogramm des Senders
Mz-18 HoTT Pro ,hint(en)” als ,Pitch min“-Position des
Pitch-Steuerkniippels vorgegeben.

Mit dieser Option kdnnen Sie bei Bedarf die Steuerrichtung
des Pitch-Steuerkniippels auf einfache Weise von ,Pitch
min hinten” auf ,Pitch min vorne®, und umgekehrt, um-
stellen, indem Sie in der Zeile ,,Pitch min.” die Taste m
oder [leliY] antippen:
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phasenspezifische Einstellung der Pitch-Steuerkurve

D PHASE 1 PITCHK

Pitch min.
URVE
L antippen JINEETI YA
AUS -100%
PUNKT L

[s]

-100% [ - ]

PITCHK IEI

PUNKT L —100% [ - |
) s e

Antippen von [[f] bricht den Vorgang ab. Antippen der Tas-
te [f] bestitigt den Vorgang und kehrt die Laufrichtung des
Pitch-Steuerkniippels um:

D PHASE 1 PITCHK

Pitch min.
KURVE [ AUS |

WARNUNG

SICHER?

ER

-100% [ - ]

EIN -100%
AUS -100%
PUNKT L

(s s e

Das solcherart invertierte Steuersignal wirkt auf alle nach-
folgenden Misch- und Koppelfunktionen sowie auf eine ggf.
aktive Einschaltwarnung des K1-Knuppels.

Phasenabhangige Einstellung der Pitchkurven

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine

oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kbnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betatigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Einstellung der Pitchkurve

In diesem Display kénnen Sie —ggf. phasenabhangig — die
Pitchkurve an Ihre Bediirfnisse anpassen:

D PHASE 1 PITCHK

Pitch min.
KURVE

EIN -100%
AUS -100%
PUNKT L

-100% [ - |

Hinweis
In der Display-Grafik wird die Kurvencharakteristik
)) unmittelbar und véllig unabhéngig von der aktuell
gewdhlten Laufrichtung des Pitch-Steuerkniippels
dargestellt.

Die Pitch-Steuerkurve kann durch bis zu maximal 7 Punk-
te, die so genannten ,Stiitzpunkte®, entlang dem gesamten
Steuerkniippelweg festgelegt werden.

Zu Beginn sind aber weniger Stltzpunkte ausreichend um
die Pitchkurve einzustellen. Grundsatzlich wird empfohlen,
zunachst mit drei Stltzpunkten zu beginnen.

Diese drei Punkte, und zwar die beiden Endpunkte , Pitch
low” (L = -100 % Steuerweg) und ,Pitch high“ (H = +100 %
Steuerweg) sowie ein noch zu setzender Punkt genau in
Steuermitte, beschreiben zunachst eine lineare Charakte-
ristik fir die Pitch-Steuerkurve.

Grundsatzliche Bedienschritte

ABRCEE ST.AUS A STEIN

Antippen dieser Taste schaltet die grafische und nume-
rische Anzeige der Knlippelposition ein oder aus.




In eingeschaltetem Zustand wird mit dem Bedienele-
ment (Gas-/Pitch-Steuerknlppel) in der Grafik eine
senkrechte — griine — Linie synchron zwischen den bei-
den Endpunkten ,l“ und ,H“ verschoben. Die momen-
tane Steuerknilppelposition wird auch numerisch in der
Zeile ,,EIN(gang)” angezeigt (-100 % bis +100 %). Der
Schnittpunkt dieser Linie mit der jeweiligen Kurve ist als
,AUS(gang)“ bezeichnet und kann an den Stitzpunkten
jeweils zwischen -125% und +125 % variiert werden.
Das solcherart verdnderte Steuersignal wirkt auf alle
nachfolgenden Misch- und Koppelfunktionen.

In dem nachfolgenden Beispiel befindet sich der Steu-
erknlippel exakt halbwegs zwischen der Mitte und dem
Endanschlag seines Weges, bei +50 % Steuerweg, und
erzeugt wegen der linearen Charakteristik ein Aus-
gangssignal von ebenfalls +50 %.

Zwischen den beiden Endpunkten ,L“ und ,H” kdnnen
bis zu 5 zusatzliche Stltzpunkte gesetzt werden, wobei
der Abstand benachbarter Stlitzpunkte nicht kleiner als
ca. 25 % sein sollte.

PITCHK

Pitch min.
KURVE [ AUS

EIN +050%

AUS  +050%

PUNKT 2 000% [ - |

Taste

Bewegen Sie den Steuerkniippel. Solange rechts neben
,Punkt” ein Fragezeichen zu sehen ist, kdnnen Sie durch
Antippen der [E¥Ill-Taste rechts unten den néchsten
Stltzpunkt setzen. Gleichzeitig wird am Schnittpunkt
der gelben und griinen Linie ein griner Punkt einge-
blendet:

D PITCHK @
Pitch min.

] KURVE (Aus ]
i EIN +050%

AUS  +050%
PUNKT ?000% (N7 |

Sobald Sie die griine Linie mit dem Steuerknippel et-
was um den Punkt bewegen, wird dieser rot und das ,,?“
durch eine Nummer ersetzt sowie im Wertefeld rechts
der Stutzpunktnummer der Punktwert eingeblendet:

D PHASE 1 PITCHK @
Pitch min. VORN

KURVE (Aus )

AUS  +050%
PUNKT 1 +050% [ - |
(st acrss s v

Die Reihenfolge, in der die bis zu 5 Punkte zwischen den
Randpunkten ,L“ und ,,H” erzeugt werden ist unbedeu-
tend, da die Stiitzpunkte nach dem Setzen (oder L&-
schen) eines Stitzpunktes automatisch von links nach
rechts fortlaufend neu durchnummeriert werden, z. B.:

D PHASE 1 PITCHK E

Pitch min. VORN

KURVE (Aus ]
Ii? EIN -050%

AUS -050%
PUNKT 1 -050% [ - |

Loschen eines Stiitzpunktes

Um einen der gesetzten Stitzpunkte 1 bis max. 5 wie-
der zu l6schen, ist die senkrechte griine Linie mit dem
Steuerkniippel in die Ndhe des betreffenden Stitz-
punktes zu bringen. Sobald die Stiitzpunktnummer so-

wie der zugehorige Wert in der Zeile ,Punkt” einge-
blendet werden und der Punkt rot ist, sieche Abbildung
unten, kdnnen Sie diesen durch Antippen der Taste [I¥L
|6schen, z. B..

D R PITCHK

Pitch min.
KURVE

EIN  000%
AUS  000%

PUNKT 2 000%

PITCHK

Pitch min.

iz EIN  000%

' AUS  000%

A! PUNKT 2 000% [ - |
[sTem] jackse

Andern der Stiitzpunktwerte

e Taste BI04 (X-Achse)

Antippen dieser, am unteren Displayrand platzierten,
Taste aktiviert diese Funktion. Die Farbe der Taste wech-
selt von schwarz nach blau.
Anschliefend kann ein aktiver, d.h. rot dargestell-
ter, Punkt mit der [l-Taste beliebig nach rechts und
der [B-Taste analog dazu nach links verschoben wer-
den, beispielsweise:

D RUCK ] PHASE 1 PITCHK

Pitch min.
KURVE

EIN -036%

AUS  000%

PUNKT 2 000% [ - |
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Erneutes Antippen der nun blauen Taste p¢:Xe; 3 deak-
tiviert diese Funktion wieder. Die Farbe der Taste wech-
selt wieder zuriick zu rot.

Hinweise

e \erschieben Sie den—roten—Punkt horizontal
weg von der aktuellen Geberposition, wird
der Punkt nach kurzer Zeit wieder griin darge-
stellt und in der Zeile Punkt erscheint ein ,,?*
Dieses Fragezeichen betrifft jedoch nicht den
verschobenen Punkt, sondern signalisiert,
dass an der aktuellen Geberposition ein wei-
terer Punkt gesetzt werden kann.

e Beachten Sie bitte, dass sich die Prozentwer-
te in den Zeilen ,EIN(gang)“ und ,, AUS(gang)”
immer auf die momentane Steuerknippelpo-
sition und nicht auf die Position des Punktes
beziehen.

e Taste X104 (Y-Achse)

Antippen dieser, am unteren Displayrand platzierten,
Taste aktiviert diese Funktion. Die Farbe der Taste wech-
selt von rot nach blau.
Anschliefend kann ein aktiver, d.h. rot dargestell-
ter, Punkt mit der [}Taste beliebig nach oben und
der [B-Taste analog dazu nach unten verschoben wer-
den, beispielsweise:

D PHASE 1 PITCHK

Pitch min.
KURVE

EIN -036%

w2rs [ -]

AUS +027%
PUNKT 2

Erneutes Antippen der nun blauen Taste f/A\85 83 deak-
tiviert diese Funktion wieder. Die Farbe der Taste wech-
selt wieder zuriick zu rot.
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Hinweis
Bitte beachten Sie, dass sich die Prozentwerte in
den Zeilen ,EIN(gang)” und ,,AUS(gang)” immer
auf die momentane Steuerkniippelposition und
nicht auf die Position des Punktes beziehen.

Verrunden der Kanal-1-Kurve

e Taste @Y1/ XX in der zeile ,,Kurve”
Das standardmaRig ,eckige” Kurvenprofil ldsst sich
durch einfachen Tastendruck automatisch verrunden,
indem Sie durch Antippen dieser Taste die Verrun-
dungsfunktion einschalten, beispielsweise:

D U PHASE 1 PITCHK

Pitch min.
KURVE

en -4
D

w2t [ -]

PITCHK
Pitch min. | VORN
KURVE [ EIN |
EIN -036%

AUS +027%

PUNKT 2 +027% [ - |
s acvse (v

Hinweis
Die hier gezeigten Kurven dienen nur zu Demons-
trationszwecken und stellen keinesfalls reelle Pit-
chkurven dar.

weitere Funktionen

e Taste LIV

Der Sender mz-18 HoTT Pro verfligt tber eine in die
Software des Senders integrierte Funktion zur Trim-
mung von bis zu maximal sechs StUtzpunkten der bei-
den Optionen ,Gaskurve” und ,Pitchkurve” wahrend
des Fluges.

Durch Antippen der Taste rechts oben mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift, rufen Sie das ent-
sprechende Display auf:

D PHASE 1 PITCHK
Pitch min.

KURVE [ EIN AN
—J

EIN -036%
AUS +027%

PUNKT 2 +027% [ - |

oK)

GEBER MIXER

Grundsatzliche Bedienschritte

e Spalte GEBER

In der ersten, mit ,,GEBER” iberschriebenen, Spalte die-
ses Untermeniis wahlen Sie einen der Ihnen jeweils fir
diesen Zweck geeignet erscheinenden Geber aus dem
Angebot Ihres Senders Mz-18 HoTT Pro aus.

Um einen Geber zuzuweisen, tippen Sie in der ge-
winschten Zeile die in dieser Spalte befindliche Taste
an, z.B.:




GEBER MIXER

Nun betatigen Sie lediglich den gewiinschten Geber,
beispielsweise den rechten Proportional-Drehschieber
SL1:

GEBER MIXER

Spalte MIXER

In den insgesamt sechs Wertefeldern der zweiten, mit
,MIXER" (iberschriebenen, Spalte konnen Sie einzeln
oder in beliebiger Kombination jeweils einen der beiden
zur Auswahl stehenden Helikoptermischer auswahlen.
Um einen Mischer auszuwahlen, tippen Sie in der ge-
wiinschten Zeile die in der Spalte ,,MIXER” befindliche
Taste an, z. B.:

Den aktuellen Wert im nun blauen und somit aktiven
Wertefeld verandern Sie anschlieRend durch Antip-
pen der am rechten Displayrand platzierten Tasten [}
oder =, beispielsweise:

GEBER MIXER

Antippen der Taste I3 setzt einen veridnderten Wert
in einem blauen und somit aktiven Wertefeld wieder
auf den Standardwert zurlick.

Spalte PUNKT

In den Zeilen der Spalte ,,MIXER” haben Sie einen oder
mehrere Mischer ausgewahlt. In der Spalte ,PUNKT* le-
gen Sie nun den oder die zu trimmenden Stiitzpunkte
der jeweiligen Mischer fest.

Um einen Punkt auszuwahlen, tippen Sie in der ge-
winschten Zeile die in der Spalte ,PUNKT* befindliche
Taste an, z. B.:

Den aktuellen Wert im nun blauen und somit aktiven
Wertefeld verdndern Sie anschliefend durch entspre-
chend haufiges Antippen der am rechten Displayrand
platzierten Tasten [ oder B, beispielsweise:

o

GEBER MIXER PUNKT PHASE

(sc)—esk (3] (1]
(ke rem ) em) (1)

Antippen der Taste I3 setzt einen veridnderten Wert
in einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder
auf den Standardwert zurlick.

Hinweis
Bei der Wahl eines nicht definierten Punktes—in
)) der Grundversion der betreffenden Kurvenmi-
scher sind nur die Punkte ,L“ und ,H” ge-
setzt—bleibt der zugehdrige Regler wirkungslos.

Spalte PHASE

In der rechten Spalte ,PHASE” legen Sie gegebenenfalls
fest, in welcher Phase der jeweilige Regler aktiv sein
soll. Die Nummer im Wertefeld, im Beispiel ,1 (Nor-
mal)“, bezieht sich auf die Phasennummer, die im Un-
termeni »PHASE« wiederzufinden ist.

Um ggf. eine andere Phase als die standardmaRig vor-
gegebene Phase 1 auszuwahlen, tippen Sie in der ge-
winschten Zeile die in der Spalte ,,PHASE” befindliche
Taste an, z. B.:
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Die aktuelle Phasennummer im nun blauen und somit
aktiven Wertefeld verdndern Sie anschlieBend durch
entsprechend haufiges Antippen der am rechten Dis-
playrand platzierten Tasten [[§ oder [, beispielsweise:

MIXER PUNKT PHASE

(sti)C aask (3 )[(2]

Antippen der Taste m setzt einen verdnderten Wert
in einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder
auf den Standardwert zurtck.

Hinweis
Bei der Wahl einer nicht definierten Phase—stan-
)) dardmdpfig ist nur die Phase 1 aktiv—bleibt der
zugehdrige Regler wirkungslos.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellungen verlassen Sie die-
ses Untermeni wieder in Richtung ,,Pitchkurve” mit einem
Antippen der Taste [Z{UJdq links oben im Display:
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[l(ric]

GEB{\  MIXER
GASK
(kew]( kEm ]
(KEw)( kN ]
(KEW)( kN ]
(kew]( keEN ]
(KEW][ kN )

3]
(Kew]
(KEW]
(KEW]
(kem]
(KEW]

Hinweis
Die in diesem Display erscheinenden Einstellungen
)) greifen auf die gleichen Datensdtze zu, wie diejeni-
gen an vergleichbarer Stelle im Display , TRIM” des
Untermentis »GAS K«, siehe ncichsten Abschnitt, weshalb
sich Anderungen immer wechselseitig auswirken.

Autorotationseinstellung

Im Kraftflug wird der maximale Blattwinkel durch die zur
Verfligung stehende Motorleistung begrenzt, im Autoro-
tationsflug jedoch erst durch den Stromungsabriss an den
Hauptrotorblattern. Fir einen beim Abfangen des Hub-
schraubers auch bei absinkender Drehzahl noch ausrei-
chenden Auftrieb ist daher ein grofRerer Pitch-Maximum-
wert einzustellen.

Schalten Sie in die Autorotationsphase und bewegen Sie
dann den griinen senkrechten Strich mit dem Steuerkniip-
pel zu Punkt ,H” Stellen Sie diesen zunachst auf einen Wert
ein, der etwa 10 bis 20 % iiber Ihrem ,normalen” Pitch-Ma-
ximumwert liegt. Stellen Sie jedoch NICHT von Anfang an
einen gegeniiber dem Normalflug wesentlich groReren
Wert ein, weil sich anderenfalls die Pitch-Steuerung nach
dem Umschalten zu unterschiedlich im Vergleich zur ge-
wohnten Reaktion verhalt. Es besteht dann namlich die
Gefahr, dass beim Abfangen lbersteuert wird und das Mo-
dell wieder steigt, worauf dann die Rotordrehzahl in einiger
Hohe Gber dem Boden zusammenbricht und das Modell
erst recht herunterfallt. Spater, nach einigen Probe-Autoro-
tationen, kann der Wert immer noch nachgestellt werden.
Die Pitch-Minimumeinstellung kann sich von der Nor-
malflugeinstellung unterscheiden. Das hdngt von den
Steuergewohnheiten im Normalflug ab. Fir die Autorota-
tion missen Sie in jedem Fall bei Punkt ,L“ einen so gro-
Ren Pitch-Minimumwert einstellen, dass |hr Modell aus
dem Vorwartsflug mit mittlerer Geschwindigkeit in einen
Sinkflug von ca. 60 ... 70 Grad bei voll zuriickgenomme-
nem Pitch gebracht werden kann. Wenn Sie, wie die meis-
ten Heli-Piloten, eine derartige Einstellung ohnehin schon
im Normalflug benutzen, kénnen Sie diesen Wert einfach
Ubertragen.

Sollten Sie jedoch Ihr Modell normalerweise in einem fla-
cheren Winkel ,fallen” lassen, erhohen Sie den Wert von
Punkt ,,l“ und umgekehrt.




Anf ugwinkel

-

bei starkem
Wnd

bei m ttlerem
Wind

\Ghne Wind

Anflugwinkel bei unterschiedlichen 8L \
Windverhaltnissen.

Der Pitchknlppel selbst befindet sich wahrend der Autoro-
tation nicht grundsatzlich in der unteren Position, sondern
typischerweise zwischen der Schwebeflugposition und dem
unteren Anschlag, um gegebenenfalls z. B. die Langsnei-
gung Uber die Nicksteuerung noch korrigieren zu kénnen.
Sie konnen den Anflug verkiirzen, indem Sie leicht die Nick-
steuerung ziehen und den Pitch gefuhlvoll verringern oder
den Anflug verlangern, indem Sie die Nicksteuerung dri-
cken und den Pitch vorsichtig erhéhen.

Haben Sie lhre Einstellungen abgeschlossen, verlassen Sie
mit einem Antippen der Taste JI{[d@ im Display rechts
oben das Untermen ,,Pitchkurve” ...

PITCHK
S

KURVE

EIN -036%

AUS +027%

PUNKT 2 +021% [ - |

PHASE DR/EXPO PITCHK GYRO REG

= [T o [

T3 )
e k] 0

GAS-AR TS-MIX TSLUM HELI-MIX GAS MIX

PIT>>HECK LOG.SW
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s &y Jd Gas Kurve

B %

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g 4.2v

000:00.0
000 000

SE1

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 L
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den MenUpunkt »GAS K«:

PHASE DR/EXPO PITCHK GASK GYRO/REG

GAS-AR TS-MIX

us PIT>>HECK LOG.sW SEQU.

Analog zur Einstellung der Pitchkurve steht auch fiur die
Gaskurve in allen Flugphasen ein Kurvenmischer zur Ver-
figung. Auch bei diesem Mischern kdnnen deshalb bei
Bedarf nicht lineare Mischverhiltnisse entlang des Steuer-
knlippelweges programmiert werden.

Phasenabhiangige Einstellung der Gaskurve

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL“ oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kbnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.
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phasenspezifische Einstellung der Gas-Steuerkurve

Tipps

e Die,Gas"Einstellung fiir die Autorotationsphase wird im
Untermenti »GAS AR« beschrieben.

e Wurde der ,,Gaslimiter” im Meni »G/S SET« durch Zu-
weisen eines Gebers aktiviert, wird dessen aktuelle Posi-
tion in der Zeile ,GAS LIMIT” links oben in numerischen
Werten angezeigt.

Hinweis
Die mit der Taste rechts oben im Display auf-
)) rufbaren Trimmfunktionen werden im vorhergehen-
den Abschnitt unter ,weitere Funktionen” ausfiihr-
lich beschrieben.

Gaskurve

Auch die Gaskurve kann durch bis zu 7 Punkte, die so ge-
nannten ,Stltzpunkte”, entlang dem gesamten Steuer-
knippelweg phasenabhingig festgelegt werden:

D PHASE 1 [(sv]
GAS LIMIT AUS

AUS -100%

PUNKT L 000% [ - |

Zu Beginn sind aber weniger Stltzpunkte ausreichend um
die Gaskurve einzustellen. Grundsatzlich wird empfohlen,
zundchst mit drei Stiitzpunkten zu beginnen.

Diese drei Punkte, und zwar die beiden Endpunkte ,Pitch
low” (L = -100 % Steuerweg) und ,Pitch high“ (H = +100 %
Steuerweg) sowie ein noch zu setzender Punkt genau in
Steuermitte, beschreiben zunéachst eine lineare Charakte-
ristik fir die Pitch-Steuerkurve.

Setzen, verdndern und l6schen Sie Stltzpunkte in gleicher
Weise, wie im vorherigen Abschnitt »PITCHK.« erldutert.
Legen Sie die Gaskurve zunachst mit drei Punkten fest, und
zwar mit den beiden Randpunkten ,,L“ und ,H” sowie dem

KURVE

EIN -100%

noch zu setzenden Punkt ,1“ in der Steuermitte, um die
Motorleistungskurve mit der Pitchkurve abzustimmen.

Hubschrauber mit Vergasermotor oder Elektroantrieb mit
DrehzahISTELLER

Hinweis
Die Einstellung der Gaskurve passend zu einem mit
)) einem Drehzahlregler ausgestatteten Hubschrauber
wird anschliefsend besprochen.

Die hier beschriebene Einstellung bezieht sich nur auf die

Steuerkurve des Gasservos oder Drehzahlstellers.

e Die Steuerkurve ist in jedem Fall so einzustellen, dass in
Endstellung des Gas-/Pitch-Steuerkniippels der Verga-
ser ganz geodffnet ist oder der Steller eines Elektro-Hub-
schraubers voll durchstellt (auBer beim Autorotations-
flug).

e Fir den Schwebeflugpunkt, der normalerweise in Steu-
ermitte liegt, ist die Vergaserstellung oder Leistungs-
steuerung des Motorstellers derart mit der Pitchkurve
abzugleichen, dass sich die angestrebte Systemdrehzahl
ergibt.

¢ In der Minimumstellung des Gas-/Pitch-Steuerkniippels
ist die Gaskurve vorerst so einzustellen, dass ein Ver-
brennungsmotor mit gegeniber dem Leerlauf deutlich
erhohter Drehzahl lauft und die Kupplung sicher greift.

Hinweis
Das Starten und Abstellen des Motors—egal ob Ver-
)) brenner- oder Elektroantrieb—sollte in jedem Fall
Uber den Gaslimiter innerhalb der jeweiligen Phase
erfolgen.

Eine eventuell von anderen Fernsteuersystemen zu diesem
Zweck gewohnte Programmierung von zwei Phasen —, mit
Gasvorwahl“ und ,,ohne Gasvorwahl“ —und damit das ,Ver-
schenken” einer Phase an die Gasvorwahl eribrigt sich so,
da sich die Erhohung der Systemdrehzahl unterhalb des
Schwebeflugpunktes mit dem in den Programmen des Sen-




ders Mz-18 HoTT Pro enthaltenem Gaslimiter wesentlich
flexibler und feiner optimieren lasst als durch die so ge-
nannte ,Gasvorwahl“,

Stellen Sie sicher, dass zum Anlassen des Vergasermotors
der Gaslimiter geschlossen ist, der Vergaser also nur noch
mit der Trimmung um seine Leerlaufposition herum einge-
stellt werden kann. Beachten Sie hierzu unbedingt die Si-
cherheitshinweise am Ende dieses Abschnittes. Ist das Gas
beim Einschalten des Senders zu hoch eingestellt, bleibt
das HF-Modul abgeschaltet und Sie werden optisch und
akustisch gewarnt!

WARNUNG

M-STOPP

RC Signal

BITTE HF EIN/AUS

Die folgenden drei Diagramme zeigen beispielhaft
3-Punkt-Gaskurven fur unterschiedliche Phasen wie Schwe-
beflug, Kunstflug und 3D-Flug.

Beispiel-Gaskurven unterschiedlicher Phasen:

'10“"/4—7 +100%[ /|

%

g

]
5 1 5

2. 3 4
Steusrweg

3D-Flug

2. 3 4
Steuerweg

Kunstflug

2. 3 4
Steuerweg

Schwebeflug

Hinweise
e In jedem Fall sollten Sie von der Gaslimitfunktion

)) Gebrauch machen, siehe Untermenii »G/S SET«.
Damit ist beispielsweise am linken Anschlag des
(Gaslimit-) Proportional-Drehgebers DV1 das
Gasservo vollstindig von der Gaskurve getrennt;

der Motor befindet sich im Leerlauf und reagiert

nur noch auf die K1-Timmung. Diese Mdglich-
keit gestattet lhnen, aus jeder Phase heraus den
Motor anlassen und mit der digitalen Trimmung
auch abstellen zu kénnen.

Nach dem Starten des Motors drehen Sie den
Gaslimiter langsam an den gegeniiberliegen-
den Anschlag um das Gasservo wieder vollstéindig
tber den Gas-/Pitch-Steuerkniippel betdtigen zu
kénnen. Damit das Gasservo in Richtung Vollgas
nicht durch den Gaslimiter begrenzt wird, sollten
Sie in der Zeile ,K9“ auf der Plus-Seite der Spalte
Weg” den Wert jedoch, ggf. in jeder Phase, auf
+125% stellen:

D PHASE 1 GIS Set
o @ ()

(-]

G/S OFFSET  -WEG+

e Da Elektroantriebe naturgemdyfs keiner Leerlauf-
einstellung bediirfen, ist im Rahmen der Grund-
einstellung eines elektrisch angetriebenen He-
likopters lediglich darauf zu achten, dass der
Regelbereich des Gaslimiters den (blicherweise
von -100% bis +100% reichenden Einstellbereich
des Motorstellers sicher liber- wie unterschrei-
tet. Gegebenenfalls ist also in der Zeile ,K9” die
Weg“Einstellung des Gaslimiters, ggf. in allen
Phasen, entsprechend anzupassen.

Die Abstimmung der Gaskurve selbst hat jedoch
analog zum Verbrenner-Heli im Fluge zu erfolgen.

Tipp

Um die Flugzeit eines (Verbrenner-) Helis zu messen, kénnen
Sie dem Gaslimitgeber einen Geberschalter zuweisen und
diesen dann zum Ein- und Ausschalten einer Uhr verwenden.

Hubschrauber mit DrehzahlREGLER

Im Gegensatz zu Drehzahlstellern, welche analog zu einem
Vergaser nur eine Leistungsregelung vornehmen, hilt ein
Drehzahlregler die Drehzahl des von ihm tGberwachten Sys-
tems konstant, indem dieser die bereitgestellte Leistung
selbsttatig an die bendtigte anpasst. Im Falle eines Verbren-
ner-Helis steuert der Regler also selbsttédtig das Gasservo
entsprechend oder den Motorsteller eines Elektro-Helis in
vergleichbarer Weise. Drehzahlregler benétigen deshalb
auch keine klassische Gaskurve, sondern nur eine Drehzahl-
vorgabe. Eine Abweichung von der vorgegebenen Drehzahl
wird erst dann erfolgen, wenn die bendtigte Leistung die
maximal verfligbare Uberschreitet.

Ublicherweise ist zum Anschluss eines Drehzahlreglers der
Empfangerausgang 8 vorgesehen, siehe Empfingerbele-
gung. Wird dieser Anschluss benutzt, entféllt jedoch die
Funktion des Gaslimiters, da dieser ausschliefSlich Gber den
Mischer ,,Gas Kurve” auf den—dann nicht belegten — Aus-
gang 6 einwirkt.

Um aber dennoch die Komfort- und Sicherheitsmerkmale
des Gaslimiters nutzen zu kénnen, ist der Drehzahlregler,
abweichend von den allgemeinen Anschlusshinweisen, an
Empfangerausgang 6 anzuschlieBen und lediglich die Gas-
kurve entsprechend anzupassen, damit diese die Aufgabe
des , Gblichen” Gebers Gibernehmen kann.

Da alsoin diesem Fall die ,,Gaskurve” nur den Drehzahl-Soll-
wert des Motorkontrollers bestimmt und diese Soll-Dreh-
zahl Ublicherweise (iber den gesamten Pitch-Verstellbe-
reich hinweg konstant bleiben soll, ist im Untermeni ,Gas
Kurve” eine horizontale Linie einzustellen: Jeder (Pitch-)
Eingangswert hat den gleichen (,,Gas“-) Ausgangswert zur
Folge, dessen ,,Hohe” die Soll-Drehzahl bestimmt.
Zunachst werden daher—falls gesetzt —die Stitzpunkte
,1“ bis ggf. max. ,5“ geloscht und anschlieBend die Stiitz-
punkte ,L“ (Eingang = 0 %) und ,H” (Eingang = +100 %) auf
den jeweils gleichen Wert eingestellt, beispielsweise:
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EIN +100%
AUS +075%
PUNKT H

so75% [ - |

Der einzustellende Wert ist abhdngig vom verwendeten
Drehzahlregler wie auch von der gewiinschten Solldrehzahl
und kann natirlich auch phasenspezifisch variiert werden.

Tipp

Bei Bedarf kann die solcherart, ggf. fluphasenspezifisch, er-
stellte Drehzahlvorgabe nach der ergéinzenden Programmie-
rung eines freien Mischers durch Antippen eines der beiden
Digitrim-Taster des Senders MZ-18 HoTT Pro im Bereich
von maximal +37,5% nachgetrimmt werden, siehe Pro-
grammierbeispiel. Diese Variante ermdéglicht hnen die pha-
senspezifische, und jederzeit wieder abrufbare, Trimmung
der Drehzahlvorgabe mit nur einem Bedienelement (iber alle
Phasen hinweg.

Hinweis
Wird, wie vorstehend beschrieben, die Gaskurve zur
)) Ansteuerung eines Drehzahlreglers benutzt, sind alle
Mischer des Ments »GAS MIX“ auf [EIX@ zu belas-
sen.

Die Abstimmung der Gas- und Pitchkurve

Die Gas- und Pitch-Steuerung erfolgt zwar Uber separate
Servos, diese werden aber—auller in der Autorotations-
phase —immer gemeinsam vom Gas-/Pitch-Steuerknippel
betatigt. Die Kopplung wird durch das Helikopterprogramm
automatisch vorgenommen. Der Trimmgeber der Steuer-
funktion 1 wirkt in den Programmen des Senders mz-18
HoTT Pro prinzipiell aber nur auf das Gasservo.

Die Abstimmung von Gas und Pitch, also der Leistungs-
kurve des Motors mit der kollektiven Blattverstellung, ist
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der wichtigste Einstellvorgang beim Hubschraubermodell.
Die Programme des Senders M2Z-18 HoTT Pro sehen eine
unabhdngige Einstellung der Gas-, Pitch- und Drehmo-
mentausgleichskurven vor.

Diese Kurven kdénnen zwar durch bis zu sieben Punkte
charakterisiert werden, in der Regel reichen aber weniger
Punkte aus. Grundsatzlich wird empfohlen, zunéchst mit
3-Punkt-Kurven zu beginnen. Dabei lassen sich fir die Mit-
telstellung und ggf. weitere Stiitzpunkte sowie fir die bei-
den Endstellungen (,,L“ (,Jlow”) und ,,H” (,,high“)) des Gas-/
Pitch-Steuerknippels individuelle Werte eingeben, die die
Steuerkurven insgesamt festlegen.

Vor einer Einstellung der Gas- und Pitchfunktion sollten
aber zunéachst die Gestdnge aller Servos gemall den Ein-
stellhinweisen zum jeweiligen Hubschrauber mechanisch
korrekt vorjustiert werden.

Hinweis

Der Schwebeflugpunkt sollte immer in der Mittelstel-
)) lung des Gas-/Pitch-Steuerkntippels liegen. In Son-

derfdllen, z.B. fiir das ,3-D“-Fliegen, kénnen jedoch
auch davon abweichende Schwebeflugpunkte programmiert
werden, also beispielsweise ein Punkt fiir die Normalfluglage
oberhalb der Mitte und ein Punkt fiir die Riickenfluglage un-
terhalb der Mitte.

Leerlaufeinstellung und Gaskurve

Hinweis
Da Elektroantriebe naturgemdyfs keiner Leerlaufein-
)) stellung bediirfen, entféllt bei dieser Antriebsart die
Notwendigkeit der Leerlaufjustage. Die hier beschrie-
bene Abstimmung der Gas- und Pitchkurve(n) hat jedoch
analog zum Verbrenner-Heli zu erfolgen.

Die Leerlaufeinstellung erfolgt ausschlieBlich bei geschlos-
senem Gaslimiter: Normalerweise mit dem Trimmgeber
der K1-Funktion und nur in Sonderféllen auch mit dem Gas-
limiter selbst.

Die Programmierung eines entsprechenden Wertes in
Punkt ,L“ der Gaskurve bewirkt eine Einstellung der Sink-
flugdrehzahl des Motors, ohne die Schwebeflugeinstellung
zu beeinflussen.

Hier konnen Sie beispielsweise die Phasenprogrammierung
nutzen, um verschiedene Gaskurven einzustellen. Als sinn-
voll erweist sich diese erhohte Systemdrehzahl unterhalb
des Schwebeflugpunktes z. B. bei schnellen, steilen Lan-
deanfligen mit weit zuriickgenommenem Pitch und beim
Kunstflug.

+100%[ /!

Ausgang

Die Abb. zeigt eine Kurve mit schwach ver-
dnderlicher Drosseleinstellung unterhalb
des Schwebeflugpunktes in der Steuer- B S B
mlt-te Steuerweg

Phasenabhdngig unterschiedliche Gaskurven werden pro-

grammiert, um sowohl fiir den Schwebe- als auch Kunstflug

eine jeweils optimale Abstimmung zu verwenden:

e Niedrige Systemdrehzahl mit ruhigen, weichen Steu-
erreaktionen und geringer Gerduschentwicklung im
Schwebeflug.

e Hohere Rotor-Drehzahl fiir den Kunstflug im Bereich
der Maximalleistung des Motors. In diesem Fall wird
die Gaskurve auch im Schwebeflugbereich anzupassen
sein.

Die Grundeinstellung

Obgleich Pitch- und Gaskurven im Sender mz-18 HoTT
Pro in einem weiten Bereich elektronisch eingestellt wer-
den konnen, sollten Sie alle Anlenkungen im Modell ge-
maRk den Hinweisen der jeweiligen Hubschrauberanleitung
schon mechanisch korrekt eingestellt haben. Erfahrene
Hubschrauberpiloten helfen lhnen sicherlich gerne bei der
Grundeinstellung.

Die Vergaseransteuerung muss so eingestellt sein, dass die
Drossel in Pitch-Maximumstellung gerade eben vollstandig
geoffnet ist oder der Motorsteller eines E-Helis voll durch-




stellt. Bei geschlossenem Gaslimiter dagegen muss sich der
Vergaser mit dem K1-Trimmgeber gerade eben véllig schlie-
Ren lassen, ohne dass das Servo mechanisch auflauft. Im
Falle eines E-Helis muss bei geschlossenem Gaslimiter der
Motorsteller den E-Motor sicher abstellen.

Nehmen Sie diese Einstellungen sehr sorgfiltig vor, indem
Sie das Steuergestdnge entsprechend anpassen und/oder
auch den Einhdngepunkt am Servo- oder Vergaserhebel
verdandern. Erst danach sollten Sie die Feinabstimmung des
Gasservos elektronisch optimieren.

VORSICHT

Informieren Sie sich liber Gefahren und Vor-

sichtsmaBnahmen beim Umgang mit Motoren

und Hubschraubern, bevor Sie den Motor zum
ersten Mal starten!

Mit dieser Grundeinstellung sollte der Motor unter Beach-
tung der jeweiligen Motorbetriebsanleitung gestartet und
der Leerlauf mit dem Trimmgeber des Gas-/Pitch-Steuer-
knuppels eingestellt werden kdonnen. Die Leerlaufpositi-
on, die Sie vorgeben, wird in der Grundanzeige des Sen-
ders durch einen Querbalken bei der Positionsanzeige des
K1-Trimmgebers angezeigt.

Die Schwebeflug-Einstellung

Etwa in Mittelstellung des Pitch-Steuerkniippels sollte das

Modell vom Boden abheben und mit in etwa der vorgese-

henen Drehzahl schweben. Ist das nicht der Fall, dann ge-

hen Sie wie folgt vor:

1. Das Modell hebt erst oberhalb der Mittelstellung des
Pitch-Steuerkniippels ab:

a) Drehzahl ist zu niedrig

Abhilfe: Erhohen Sie im Display ,,Gas
Kurve” den Wert von Punkt ,,1“

2 4
Steuerweg

b) Drehzahl ist zu hoch

Abhilfe: VergroRern Sie den Anstell-
winkel der Rotorblatter durch Erhéhen
des Wertes von Punkt ,,1“ im Display
,,Pitch Kurve”.

2
Steuerweg

2. Das Modell hebt schon unterhalb der Mittelstellung
ab:

a) Drehzahlist zu hoch

Abhilfe: Verringern Sie die Vergaser-
6ffnung durch Reduzieren des Wertes
von Punkt ,1“ im Display ,,Gas Kurve®“.

‘Schwebe-

o
=

s

) _
@

=

< flugpunkt

b) Drehzahl ist zu niedrig
Abhilfe: Verringern Sie den Anstellwin-
kel der Rotorblatter durch Reduzieren
des Wertes von Punkt ,,1“ im Display
,,Pitch Kurve”.

2 4
Steuerweg

Hinweis
Diese Einstellungen sind so lange durchzufiihren, bis
das Modell in Mittelstellung des Gas-/Pitch-Steuer-
knippels mit der richtigen Drehzahl schwebt. Von der
korrekten Ausfiihrung ist die gesamte weitere Einstellung
der Modellparameter abhdngig!

Die Standardabstimmung

Auf der Basis der zuvor beschriebenen Grundeinstellung,
bei der das Modell im Normalflug in Mittelstellung des
Gas-/Pitch-Steuerknippels mit der vorgesehenen Drehzahl
schwebt, wird die Standardabstimmung vervollstandigt:
Gemeint ist eine Abstimmung, mit der das Modell sowohl
Schwebe- als auch Rundfliige in allen Phasen bei konstanter
Drehzahl durchfiihren kann.

Die Steigflug-Einstellung

Die Kombination der Gas-Schwebeflugeinstellung, der
Pitcheinstellung fiir den Schwebeflugpunkt und der
Pitch-Maximumposition (Punkt ,H”“) ermdglicht nun in ein-
facher Weise, eine vom Schwebeflug bis zum maximalen
Steigflug konstante Drehzahl zu erreichen.

Flhren Sie zundchst einen langeren senkrechten Steigflug
aus, indem Sie den Pitch-Steuerknilppel in die Endstel-
lung bringen. Die Motordrehzahl sollte sich gegeniiber der
Schwebeflugeinstellung nicht andern.

Sinkt die Drehzahl im Steigflug ab, obwohl der Antrieb be-
reits mit voller Leistung arbeitet und somit keine weitere
Leistungssteigerung moglich ist, dann verringern Sie den
maximalen Blattwinkel bei Vollausschlag des Pitch-Steuer-
knlppels, also den Wert von Punkt ,,H“. Umgekehrt ist der
Anstellwinkel zu vergroRern, falls sich die Motordrehzahl
beim Steigflug erhdhen sollte. Bringen Sie also in der Grafik
des Displays ,,Pitch Kurve” den senkrechten Strich mit dem
Pitch-Steuerknippel auf Punkt ,H“ und verandern Sie des-
sen Wert entsprechend.

Dieses Bild zeigt nur Verédnderungen des
Pitch-Maximumwertes der Pitcheinstellung.

1

2 3 4 5
Steuerweg

Bringen Sie das Modell anschliefend wieder in den Schwe-
beflug, der wiederum in der Mittelstellung des K1-Kniippels
erreicht werden sollte. Muss fiir den Schwebeflugpunkt der
Pitch-Steuerknippel jetzt von der Mittellage weg in Rich-
tung héherer Werte bewegt werden, dann kompensieren
Sie diese Abweichung, indem Sie den Pitchwert im Schwe-
beflug —also von Punkt ,,1“—ein wenig erhdhen, bis das
Modell wieder in Knlippelmittelstellung schwebt. Schwebt
das Modell umgekehrt unterhalb der Mittelstellung, dann
ist der Anstellwinkel entsprechend zu verringern.
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Unter Umstanden kann es auch erforderlich sein, die Verga-
seroffnung im Schwebeflugpunkt (Punkt ,1“) des Displays
,Gas Kurve” zu korrigieren.

Dieses Bild zeigt nur die Verdnderung des
Schwebeflugpunktes, d. h., Pitch-Minimum und

Pitch-Maximum wurden belassen bei -100 % B T
bzw. +100 %. Steusrweg

Modifizieren Sie diese Einstellungen so lange, bis sich wirk-
lich eine konstante Drehzahl Gber den gesamten Steuerweg
zwischen Schwebe- und Steigflug ergibt.

Die Sinkflug-Einstellung

Die Sinkflug-Einstellung wird nun so vorgenommen, dass
Sie das Modell aus dem Vorwartsflug aus groRerer Hohe
mit voll zurlickgenommenem Pitch sinken lassen und den
Pitch-Minimumwert (Punkt ,,L“) so einstellen, dass das Mo-
dell in einem Winkel von 60 ... 70 ° fallt. Bringen Sie also auf
der Grafikseite von ,,Pitch” den senkrechten Strich mit dem
Pitchknlppel auf Punkt ,L“ und verandern Sie dessen Wert
entsprechend.

Dieses Bild zeigt beispielhaft nur Verédnderun-
gen des Pitch-Minimumwertes.

5

2 3 4
Steuerweg

Wenn Sie dieses Flugbild erreicht haben, stellen Sie den
Wert flr ,,Gas min“ —den Wert von Punkt ,L“ in der Grafik
des Displays ,,Gas Kurve“ —so ein, dass die Drehzahl weder
zu- noch abnimmt. Die Abstimmung von Gas und Pitch ist
damit abgeschlossen.

AbschlieBende wichtige Hinweise

Vergewissern Sie sich vor dem Anlassen des Motors, dass
der Gaslimiter vollstandig geschlossen ist, sodass der Ver-
gaser nur noch auf den K1-Trimmgeber reagiert. Beim
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Einschalten des Senders werden Sie nicht nur optisch und
akustisch gewarnt, falls der Vergaser zu weit gedffnet sein
sollte, sondern es wird auch das automatische Einschalten
des HF-Moduls blockiert. Bei zu weit gedffnetem Vergaser
oder zu weit ,ge6ffnetem” Drehzahlsteller besteht namlich
die Gefahr, dass der Motor unmittelbar nach dem Starten
mit hoher Drehzahl lduft und die Fliehkraftkupplung sofort
greift.

Daher sollten Sie den

Rotorkopf beim
Anlassen stets festhalten.

Sollte der Motor dennoch einmal versehentlich mit zu weit
geoffnetem Vergaser gestartet werden, gilt immer noch:
Nerven behalten!
Rotorkopf unbedingt festhalten!
Keinesfalls loslassen,

sondern sofort den Gaslimiter zuriicknehmen, auch auf die
Gefahr hin, dass der Antrieb im Extremfall beschadigt wird,
denn:
SIE miissen gewahrleisten,
dass sich der Hubschrauber
in keinem Fall unkontrolliert bewegt.

Die Reparaturkosten einer Kupplung, eines Getriebes oder
auch des Motors sind vernachlassigbar im Vergleich zu den
Verletzungen und Schaden, die ein unkontrolliert mit den
Rotorblattern um sich schlagender Modellhubschrauber
verursachen kann.
Achten Sie darauf, dass sich keine
weiteren Personen im Gefdhrdungsbereich
des Helikopters aufhalten.

Die Umschaltung von der Leerlauf- auf die Flugeinstellung
mit erhohter Systemdrehzahl darf dariiber hinaus nicht
abrupt erfolgen. Der Rotor wiirde dadurch schlagartig be-
schleunigt, was einen vorzeitigen Verschleill von Kupplung
und Getriebe zur Folge hatte. Auch kdnnen die im Regelfall
frei schwenkbar befestigten Hauptrotorblatter einer solch
ruckartigen Beschleunigung nicht folgen, schwenken daher

weit aus ihrer normalen Lage aus und schlagen u. U. sogar
in den Heckausleger.

Nach dem Anlassen des Motors sollten Sie deshalb die Sys-
temdrehzahl mit dem Gaslimiter lan gsam hochfahren.




Fur lhre Notizen 163




=5 &5 4 Gyro/Regler

B %

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

Vorgaben fur Gyro und Drehzahlregler

g 4.2v

000:00.0

000 000
SE1

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt »GYRO/REG«:

PHASE DR/EXPO PITCHK GASK GYRO/REG

Aol A0

N
antippen

HELI-MIX GO WA

GAS-AR TS-MIX TSLIM

us PIT>>HECK LOG.sW SEQU.

Phasenabhiangige Vorgaben fiir Gyro und Regler

Das hier zu besprechende Untermen( bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.
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Zeile ,GYRO AUSBLENDUNG"

D PHASE 1

GYROAUSBLENDUNG
GYRO OFFSET
REGLER

REGLER OFFSET

GYRO/REG

[sv]

Hinweis

Es sei vorangestellt, dass diese Option bei den heute
)) iblichen Gyro-Systemen im Normalfall nicht benutzt

werden darf. Beachten Sie in diesem Zusammenhang
aber unbedingt die Ihrem Gyro beiliegenden Einstellhinwei-
se, da Sie ansonsten riskieren, dass Ihr Heli ggf. unfliegbar
wird. Dennoch wurde diese Option beibehalten, um allen An-
forderungen und auch Gewohnheiten gerecht zu werden.

Mit dieser Option lasst sich die Wirkung des Gyrosensors
(,Kreisel“) in Abhdngigkeit von der Heckrotor-Steuer-
knlppelbetdtigung beeinflussen, sofern ein Gyrosystem
eingesetzt wird, bei dem die Gyrowirkung Uiber einen Zu-
satzkanal — bei Graupner/JR - und Graupner-Fernlenksys-
temen Kanal 7—vom Sender her eingestellt werden kann.
Die Kreiselausblendung reduziert die Gyrowirkung mit
zunehmendem Heckrotor-Steuerkniippelausschlag linear
entsprechend dem eingestellten Wert. Ohne Kreiselaus-
blendung —bei einem Wert von 0 % —ist die Gyrowirkung
unabhdngig vom Knilippelausschlag konstant.

Die Gyrowirkung kann aber mit einem in der Zeile ,,GYRO“
im Untermenl »G/S SET« zugewiesenen Geber, z. B. ei-
nem der seitlichen Proportional-Drehschieber SL1 oder
SL2 —ggf. phasenabhdngig —zusatzlich stufenlos zwischen
minimaler und maximaler Gyrowirkung variiert werden:
Die Gyrowirkung ist maximal bei Vollausschlag des Gebers
und Null am gegenuberliegenden Anschlag.

SoftwaremaRig steht es lhnen natirlich frei, den Wirkbe-
reich Uber die Geberwegeinstellung zu beiden Seiten ein-
zuschranken.
Abhéangig von der Stellung des Gebers betragt die Gyrowir-
kung bei Vollausschlag des Heckrotorsteuerknippels:

»,momentane Geberposition

minus
Wert der Gyroausblendung*.

Befindet sich der Geber in der Neutrallage, reduziert sich
demzufolge die Gyrowirkung bei einer eingestellten Krei-
selausblendung von 100 % mit zunehmendem Heckrotor-
ausschlag bis auf null und fir Werte zwischen 100 % und
dem Maximalwert von 199 % kann eine vollstandige Krei-
selausblendung — je nach Geberposition — bereits vor Heck-
rotorvollausschlag erreicht werden, siehe libernachste Ab-
bildung.

Beim Graupner/JR-Gyro NEJ-120 BB (Best.-Nr. 3277) wird
sowohl der untere als auch der obere Wert tber Drehreg-
ler eingestellt: Regler 1 stellt die minimale Gyrowirkung in
der unteren Stellung des Gebers ein, Regler 2 die maximale
Wirkung in der oberen Endstellung des Gebers; die Um-
schaltung zwischen diesen beiden Werten erfolgt ungefahr
in der Mitte des Geberweges.

Die Gyrosysteme PIEZO 900, PIEZO 2000 und PIEZO 3000
besitzen dagegen eine proportionale stufenlose Einstell-
barkeit der Gyrowirkung; siehe dazu die nachfolgenden
Beispieldiagramme.

Die phasenspezifische — statische — Einstellbarkeit der Gy-
rowirkung gibt lhnen die Moglichkeit, beispielsweise nor-
male, langsame Fliige mit maximaler Stabilisierung zu flie-
gen, bei schnellen Rundfliigen und im Kunstflug jedoch die
Gyrowirkung zu reduzieren.




Beispiele unterschiedlicher Gyroeinstellungen

Lineare Kreiselausblendung: 0% bis 199 %.

In Mittelstellung des Heckrotor-Steuerkniippels er-gibt
sich die mit dem ausgewdhlten Geber eingestellte Gyro-
wirkung. Sie kann mit einem der Proportional-Drehgeber
oder -schieber stufenlos von null (,min“) bis zum Maxi-
mum (,max”) eingestellt werden, sofern der Geberweg
nicht eingeschrdnkt ist. Die effektive Gyrowirkung be-
rechnet sich bei Heckrotorvollausschlag wie folgt:

,momentane Geberposition
minus

Wert fur Gyroausblendung®,
d.h., bei 0% Kreiselausblendung bleibt die Gyrowirkung
bei Heckrotorkniippelbetéitigung konstant, bei 50% ver-
ringert sie sich bis zur Hdlfte, wenn der ausgewdhlte Ge-
ber, wie hier gezeigt, bis +50% Steuerweg verschoben
wird, und erst bei >150% ist sie in dieser Geberposition
bereits vor Heckrotorvollausschlag auf null reduziert.

Beispiel: M ‘

+50 % )
E_‘ 0%) ﬁ +50%
E | 3
— 50%
= g N Pe
© =y
e} \ 100%) o )
g | ih
= | 150% n g
7 ©)
min | 199% Y 100%

links Mitte rechts
Steuerkniippelausschlag Heck

Lineare Kreiselausblendung bei verringertem Geberweg,
2.B. -50% bis +80% Steuerweg.

Die Gyrowirkung kann stufenlos innerhalb dieser Geber-
grenzen variiert werden. Auch hier sind zu Demonstrati-
onszwecken Gyrowirkungen in Abhdngigkeit vom Heck-
rotorausschlag fir verschiedene Parameterwerte der
Kreiselausblendung eingezeichnet.

Beispiel: max |

° o,

+80% A | x +80%
o = -
5 | S35
- ae
B | 13o% | Lo S
2 o 200
3 | -
o) l 199%
X 50% L. -50%
¥ \
min | \199%

links Mitte rechts

Steuerkniippelausschlag Heck

Einstellung des Gyro-Sensors

Um eine maximal mogliche Stabilisierung des Hubschrau-

bers um die Hochachse durch den Gyro zu erzielen, sollten

Sie folgende Hinweise beachten:

¢ Die Ansteuerung sollte moglichst leichtgangig und spiel-
frei sein.

e Das Steuergestdnge darf nicht federn.
e Ein starkes und v. a. schnelles Servo verwenden.

Je schneller als Reaktion des Gyro-Sensors auf eine erkann-
te Drehung des Modells eine entsprechend korrigierende
Schubadnderung des Heckrotors wirksam wird, um so weiter
kann der Einstellregler fur die Gyrowirkung aufgedreht wer-
den ohne dass das Heck des Modells zu pendeln beginnt,
und um so besser ist auch die Stabilitdt um die Hochachse.
Anderenfalls besteht die Gefahr, dass das Heck des Modells
bereits bei geringer eingestellter Gyrowirkung zu pendeln
beginnt, was dann durch eine entsprechende weitere Re-
duzierung der Gyrowirkung verhindert werden muss.

Auch eine hohe Vorwartsgeschwindigkeit des Modells oder
Schweben bei starkem Gegenwind kann dazu fiihren, dass
die stabilisierende Wirkung der Seitenflosse zusammen mit
der Gyrowirkung zu einer Uberreaktion fiihrt, was wiede-
rum durch Pendeln des Rumpfhecks erkennbar wird. Um
in jeder Situation eine optimale Stabilisierung am Gyro zu
erreichen, kann die Gyrowirkung vom Sender aus Uber ei-
nen, dem Eingang ,,7“ zugewiesenen, Geber in Verbindung

mit der Kreiselausblendung und/oder den beiden Einstel-
lungen am Gyro NEJ-120 BB angepasst werden.

Weitere Tipps zu Kreiseln mit mehrstufig einstellbarer
Gyrowirkung (z. B. NEJ-120 BB)

Da Sie die Gyrowirkung senderseitig (ber den Geber nicht
proportional vorgeben kénnen, muss mit dem gyroeigenen
Regler 1 die—geringere—Gyrowirkung eingestellt werden
(z.B. fir den Kunstflug) und mit Regler 2 die hhere Gyro-
wirkung (z. B. fiir den Schwebeflug). Auch wenn fiir die Steu-
erfunktion 7 ein Proportionalgeber verwendet wird, erfolgt
lediglich ein Umschalten zwischen diesen beiden Werten und
keine proportionale Einstellung.

Drehen Sie daher den Regler 2 so weit auf, dass das Modell
bei Windstille im Schwebeflug gerade eben nicht pendelt,
entsprechend wird der Regler 1 so weit aufgedreht, dass das
Modell auch bei Héchstgeschwindigkeit und extremem Ge-
genwind nicht mit dem Heck pendelt. Sie kbnnen—je nach
Wetterlage und vorgesehenem Flugprogramm-—die Gyro-
wirkung vom Sender aus entsprechend umschalten, gege-
benenfalls mit der Kreiselausblendung auch abhdngig vom
Heckrotorsteuerausschlag.

Zeile ,,Gyro Offset”

Hinweis
Ein in dieser Option und ggf. ein in der Zeile ,K7“ des
)) Untermentis »G/S SET« des Basis-Men(is eingetrage-
ner Offset-Wert summieren sich! Achten Sie deshalb
der Ubersichtlichkeit wegen unbedingt darauf, nur in einer
der beiden Optionen einen Offset-Wert einzugeben und/
oder zu verdndern.

Die meisten der aktuellen Gyrosysteme besitzen nicht nur
eine stufenlose proportionale Einstellbarkeit der Gyrowir-
kung, sondern auch die Mdoglichkeit der Auswahl zwischen
zwei unterschiedlichen Wirkprinzipien vom Sender aus.

Sollte der von lhnen verwendete Gyro ebenfalls zumindest
eine dieser Optionen besitzen, gibt lhnen diese alternative
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Offset-Einstellung die Moglichkeit, sowohl ,,normale” Gyro-
wirkung als auch ggf. ,Heading-Lock-Betrieb” vorzugeben
sowie innerhalb dieser Vorwahl einer bestimmten Wirkart
normale, langsame Fliige mit maximaler Stabilisierung zu
fliegen und bei schnellen Rundfliigen wie auch im Kunstflug
die Gyrowirkung zu reduzieren.

Nutzen Sie dazu sinngemdR die Phasenumschaltung zur
Eingabe unterschiedlicher Einstellungen in der Zeile ,GYRO
OFFSET“. Werte zwischen -125 % und +125 % sind moglich:

D GYROREG @

GYROAUSBLENDUNG

GYRO OFFSET
REGLER
REGLER OFFSET

Basierend auf diesen phasenspezifisch festgelegten (Off-
set-) Einstellungen kann die Gyrowirkung mit einem in der
Zeile ,Gyro“ im Untermeni »G/S SET« zugewiesenen Ge-
ber zusatzlich stufenlos variiert werden.

Zeile ,Regler”

D GYRO/REG
GYROAUSBLENDUNG

GYRO OFFSET

REGLER
REGLER OFFSET

Wie in obiger Abbildung dargestellt, ist diese Option stan-
dardmaRig [EIMd, d. h. ausgeschaltet, sodass der Steuerka-
nal 8 uneingeschrankt ,,normal“ nutzbar ist.

Sollten Sie jedoch einen Drehzahlregler zur automatischen
Konstanthaltung der Rotordrehzahl an Ausgang 8 ange-
schlossen haben oder anschliefen wollen, tippen Sie auf
das Wertefeld dieser Zeile und stellen es somit auf [N ...
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D GYRO/REG

GYROAUSBLENDUNG
GYRO OFFSET

REGLER
REGLER OFFSET

[en ]

=]

... und umgekehrt.

Zeile ,,Regler Offset”

Nachdem Sie mit der Umstellung auf [@If}in der zeile zuvor
die Option ,,Regler an K8“ aktiviert haben, kdnnen Sie nun
in dieser Zeile durch entsprechende Anderung des %-Wer-
tes die von lhrem Regler einzuhaltende Rotordrehzahl vor-
geben.

Der Einstellbereich betragt 0 bis 100 %.

Tippen Sie dazu das Wertefeld dieser Zeile an:

D GYRO/REG @

GYROAUSBLENDUNG -
GYRO OFFSET

REGLER
REGLER OFFSET

=]

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D PHASE 1 @

GYROAUSBLENDUNG
GYRO OFFSET
REGLER

REGLER OFFSET

GYRO/REG

(&)

=]

Den aktuellen Wert im nun blauen und somit aktiven Wer-
tefeld verandern Sie durch Antippen der am rechten Dis-
playrand platzierten Tasten [ oder M, beispielsweise:

GYRO/REG

e

(sv]

GYRO OFFSET
REGLER
REGLER OFFSET 067%

Antippen der Taste Q12X setzt einen verdnderten Wert in
einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder auf den
Standardwert zurlick.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellungen verlassen Sie die-
ses Untermeni wieder in Richtung ,,Mentauswahl“ mit ei-
nem Antippen der Taste links oben im Display
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s &y JC Gas AR

B %

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

Gasposition AR

> 2 4.2v

A 000:00.0
= 000 000

SE1

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »GAS AR«:

PIT>>HECK

Gasposition AR

D PHASE 1

BLK

(&)

Im Wettbewerb wird erwartet, dass ein Verbrennungsmo-
tor vollstéandig abgeschaltet wird, was wahrend der Trai-
ningsphasen eher unkomfortabel ware, da dabei nach je-
der Ubungs-Autorotationslandung erst einmal der Motor
wieder angelassen werden misste.

Stellen Sie deshalb ggf. wahrend der Trainingsphasen den
Wert in diesem Display so ein, dass der Verbrennungsmo-
tor in der Autorotationsphase im sicheren Leerlauf gehal-
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ten wird ohne dass die Kupplung greift oder ein Elektroan-
trieb sicher ,aus” ist.

Tipp
Mit der Option , Motor-Stopp” des Basismentis steht |hnen
ggf. eine alternative ,Not-AUS“-Funktion zur Verfiigung.

e Zeile AKT
Zum Ein- und Ausschalten dieser Option tippen Sie auf
das Wertefeld in der Zeile ,AKT“, beispielsweise:

D PHASE 1

Akt [EN ]
as [EN]
SET

o Zeile G/S
In dieser Zeile weisen Sie, wie im Abschnitt ,,Geber- und
Schalterzuordnung” beschrieben, Ublicherweise DEN
SELBEN Schalter zu, mit welchem Sie in die Autorotati-
onsphase schalten, z. B.:

Achtung
Eine ggf. im Untermeni »WARNUNG« aktivierte
)) Einschaltwarnung ,GAS AR“ wird nur bei AKT
=AM nach dem Einschalten des Senders einge-
blendet.

Zeile SET

Der griine Pfeil links der Balkengrafik visualisiert die
aktuelle, von der momentanen Stellung des Gas-/
Pitch-Steuerknippel sowie ggf. des Gaslimiters be-
stimmte Position des Gasservos. Der rote Pfeil rechts
davon markiert die aktuell eingestellte Gasposition AR,
standardmaRig -100 %.

Zum Andern der aktuellen Gasposition AR bringen Sie
den griinen Pfeil vorzugsweise mit dem Gas-/Pitch-Steu-
erkntppel und ggf. der Gastrimmung in diejenige Posi-
tion, die das Gasservo im Autorotationsfall einnehmen
soll, beispielsweise:

D PHASE 1

Akt [EN ]
s [sw3)
SET

Tippen Sie hernach auf das Wertefeld der Zeile ,SET“:

&) [mes]
ser foo) [

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D PHASE 1

Akt [EN ]
as [sw3)
SET




Im nun blauen und somit aktiven Wertefeld platzieren
Sie nun durch Antippen der Tasten [ oder [ den ro-
ten Pfeil gegeniliber dem griinen Pfeil, beispielsweise:

AKT [EN |
s [sws]
SET

Antippen der Taste IE setzt einen verdnderten Wert
in einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder
auf den Standardwert zurick.
Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie die-
ses Untermeni wieder in Richtung ,,Mentauswahl” mit ei-
nem Antippen der Taste links oben im Display.
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o~ 3 b TS Mischer
. % X Pitch-, Roll- und Nickmischer

Dieses Untermenti ist bei Wahl von ,1 (Taumelscheiben-)
Servo”in den Grundeinstellungen des Modells ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —  —— ) D
= &

g - 4.2v

000 000

‘ 000:00.0
. 000 000

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den MenUpunkt »TS-MIX«:

GYRO/REG

G 3
GAS-AR TS-MIX TSLM HELI-MIX GAS MIX

PIT>>HECK LOG.sSW

In den Grundeinstellungen haben Sie im Display ,Taumel-
scheibe” festgelegt, wie viele Servos fiir die Pitch-Steue-
rung in lhrem Helikopter zustandig sind. Mit dieser Fest-
legung werden automatisch die jeweils notigen Mischer
fur die Taumelscheibenfunktionen ,Rollen”, ,Nicken“ und
,Pitch” aktiviert, sodass Sie selbst keine weiteren Mischer
definieren missen.

Bei Hubschraubermodellen, die mit nur einem separaten
Pitchservo angesteuert werden, ist dieser Menlipunkt »TS-
MIX« dagegen Uberflissig, da die insgesamt drei Taumel-
scheibenservos fiir ,Pitch”, ,Nicken“ und ,,Rollen” software-
seitig getrennt voneinander —also mischerlos — betrieben
werden. Konsequenterweise wird dieser Mentpunkt »TS-
MIX« dann bei Wahl von ,, 1 SERVO“ auch ausgeblendet:
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PHASE DR/EXPO

PIT>>HECK LOG.SW SEQU.

Bei allen anderen Taumelscheibenanlenkungen mit 2 ... 4
Pitchservos sind die Mischanteile und Mischrichtungen
standardmaRig, wie beispielhaft anhand der folgenden Dis-
plays eines Helikopters des Taumelscheibentyps ,,3Sv 120°
(Roll)“ dargestellt, mit jeweils +61 % voreingestellt ...

NICK

... und kénnen bei Bedarf zwischen -100 % und +100 % va-
riiert werden.

Tippen Sie dazu — wie inzwischen wohl schon gewohnt — auf
das Wertefeld des zu verandernden Mischers, z. B.:

PITCH

NICK

Im blauen und somit aktiven Wertefeld verandern Sie nun
durch Antippen der am rechten Displayrand platzierten Tas-
ten [ oder [ den aktuellen Wert nach Bedarf, beispiels-
weise:

8

PITCH

Antippen der Taste QI3 setzt einen verdnderten Wert in
einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder auf den
Standardwert zurlick.

Sollte die Taumelscheibenansteuerung (,Pitch”, ,Rollen”
und ,,Nicken”) nicht ordnungsgemaR den Steuerknlppeln
folgen, so verdndern Sie zunachst die Mischrichtungen (,,+“
bzw. ,-“), bevor Sie versuchen, die Servodrehrichtungen
anzupassen.

Hinweis
Achten Sie darauf, dass bei einer Verdnderung der
Mischwerte die Servos nicht mechanisch auflaufen.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen
Sie dieses Untermeni wieder in Richtung ,,Mentauswahl”
mit einem Antippen der Taste [I[8d links oben im Display.




o~ &y TS Limiter

B R %

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol:

000% I:L:I l:l:l 000% D

aln il 4.2v

000:00.0
= ) una
e =

AKKUZEIT  00: 01: 23

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Mentpunkt »TS LIM«:

(1 | —r—
= \

PHASE ) DR/EXPO PITCHK GYRO REG

GAS-AR TSMIX TSLmM HELI-MIX GAS MIX

'y =

LOG.SW

TS Limiter

Diese Funktion wirkt wie eine mechanische Kulisse, die den
normalerweise quadratischen Wegbereich des durch einen
roten Punkt visualisierten ...

ROLL 000%
NICK  000%

TS-DREHUNG

Steuerknippels bis maximal auf einen kreisférmi-
gen Bereich eingrenzt ... sofern der Limiter in der Zeile
,AKT [@M}-geschaltet ist:

einstellbare Ausschlagbegrenzung und -drehung

AKT [ EIN ]
SET

ROLL 000%
NICK  000%

TS-DREHUNG

Wird namlich der Hubschrauber so eingestellt, dass singu-
lare Ausschlage von Roll oder Nick den jeweils mechanisch
maximal moglichen Ausschlag erreichen, wie z.B. beim
Steuern von 3D-Helis, dann summiert sich dies bei gleich-
zeitigem vollen Ausschlag von Roll und Nick (Kniippel in ei-
ner der ,Ecken”) zu einem erheblich groReren Ausschlag an
der Taumelscheibe (rechnerisch 141 %). Die Taumelschei-
benmechanik kann anschlagen und im Extremfall kdnnen
z. B. sogar die Kugelkdpfe absprengen:

(sv]

(0]
SET

ROLL -100%
NICK +100%

=]

Im Sender M2-18 HoTT Pro bewirkt deshalb die hier zu
besprechende Software-Funktion eine beliebig zwischen
Hkreisformig” und ,quadratisch” einstellbare Begrenzung
des Taumelscheibenausschlages. D. h, die Begrenzung des
Gesamt-Taumelscheibenausschlags, also des Kippwinkels
der Taumelscheibe ist zwischen 100 % (der Ausschlag ist
kreisformig begrenzt auf den mit Roll oder Nick allein er-
reichbaren Wert) und 200 % (keine Begrenzung wirksam)
in der Zeile ,SET“ mit den am rechten Displayrand platzier-
ten Tasten [ oder W einstellbar. Dariiber hinaus kann die
Funktion mit der Wahl von in der Zeile ,,AKT“ komplett
deaktiviert werden.

Antippen der Taste IE setzt einen verdanderten Wert in
einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder auf den
Standardwert zurlick.

TS-Drehung (Taumelscheibendrehung)

Bei einigen Rotorkopfansteuerungen ist es erforderlich, die
Taumelscheibe bei der zyklischen Steuerung in eine andere
Richtung zu neigen als die beabsichtigte Neigung der Ro-
torebene. Beispielsweise bei der Verwendung eines Vier-
blattrotors kann es notig sein, die Ansteuerung mit diesem
Menipunkt softwaremaRig um 45 ° nach rechts oder links
zu drehen, damit die Steuergestdange von der Taumelschei-
be zum Rotorkopf genau senkrecht stehen kénnen und so-
mit eine korrekte Blattsteuerung ohne unerwiinschte Dif-
ferenzierungseffekte gewahrleistet ist. Eine mechanische
Anderung des Steuergestinges eriibrigt sich damit. Nega-
tive Winkel bedeuten eine virtuelle Linksdrehung, positive
Winkel eine virtuelle Rechtsdrehung des Rotorkopfes, z. B.:

AKT [ EIN ]
SET

ROLL -099°%
NICK +099°%
TS-DREHUNG

Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie die-
ses Untermen( wieder in Richtung ,,Menuauswahl” mit ei-
nem Antippen der Taste [JliJ¢{ links oben im Display.
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= Iy Heli Mischer

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

I OOO 00.0
000 000 annppen
_ .

AKKUZEIT  00: 01: 23
— —]

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den MenUpunkt »HELI-MIX«:

GYRO/REG

RoLL

GAS MIX

,

PIT>>HECK CoGo

In dem nachfolgend zu besprechenden Untermeni
»HELI-MIX« werden die phasenabhangigen Mischer ,,Roll
>> Nick” ,Nick >> Roll“, Pitch >> Roll“ und ,Pitch >> Nick”
beschrieben. Diese Mischer dienen insbesondere zum Aus-
gleichen asymmetrischer Reaktionen des Hubschraubers
auf Steuerbefehle sowie zum Abstimmen von Hubschrau-
bern mit Mehrblattrotoren.

Phasenabhiangige Vorgaben

Dieses Untermeni bietet die Moglichkeit phasenspezifi-
scher Einstellungen. Erkennbar am links oben im Display
in griner Farbe eingeblendeten Phasennamen. Standard-
maRig eingeblendet wird der Name der Phase 1, welche
mit dem Namen ,,NORMAL" oder ,PHASE 1“ vorbelegt ist.
Sobald Sie im Untermen( »PHASE« eine oder mehrere wei-
tere Phasen definiert haben, kdnnen Sie zwischen diesen
Phasen umschalten. Betadtigen Sie also ggf. den oder die
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. % X Phasenabhangige Einstellung von Pitch, Roll und Nick

entsprechenden Schalter um zwischen den Phasen umzu-
schalten.

D PHASE 1 HELI-MIX @

MIX-TYP
ROLL >> NICK

NICK >> ROLL

PIT. >> ROLL
PIT.>> NICK

e Spalte AKT (Status)

In den Wertefeldern dieser Spalte bestimmen Sie, ob
die Funktion der jeweiligen Zeile generell blockiert
(EMA) oder @ ist.
Sobald Sie dieses Wertefeld auf [HINY stellen, kénnen
Sie die Einwirkung des jeweiligen Bedienelementes auf
den ausgewadhlten Mischer phasenspezifisch mit einem
im Optionsfeld ,G/S“—siehe weiter unten in diesem
Abschnitt — ggf. zugewiesenen Schalter individuell aus-
und einschalten.

e Spalte SET (einstellen)

Antippen einer der vier Tasten dieser Spalte 6ffnet die
Einstellseite des ausgewahlten Mischer, z. B.:

D HELI-MIX

MIX-TYP AKT

SET G/S
[Bik] - (e ]
lil EX

ROLL >> NICK
NICK >> ROLL

annppen |:|
W )

PIT.>> ROLL
PIT. >> NICK

D PHASE 1 HELI-MIX @

ROLL >> NICK

3
foos] (-]

Ausgehend von der hier abgebildeten Standardvorgabe
passen Sie die aktuellen Einstellwerte lhren Beddrfnis-
sen an, indem Sie das zu verandernde Wertefeld durch
Antippen aktivieren, beispielsweise:

D PHASE 1 HELI-MIX @

ROLL >> NICK
RATE B
| e
EXP
| e

Die Farbe des Wertefeldes wechselt von schwarz nach
blau:

o) [ |

D PHASE 1 HELI-MIX

ROLL >> NICK

A RATE ]
B
EXP

" @

Im nun blauen und somit aktiven Wertefeld veran-
dern Sie den aktuellen Wert entsprechend durch An-
tippen der am rechten Displayrand platzierten Tasten
oder M beispielsweise:




D HELI-MIX

ROLL >> NICK

Mit dem Wert auf der gegeniberliegenden Seite des
Steuerweges verfahren Sie gleichartig, beispielsweise:

D PHASE 1 HELI-MIX

ROLL >> NICK

Antippen der Taste m setzt einen verdnderten Wert
in einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder
auf den Standardwert zuriick.

Gegebenenfalls ebenfalls notige Einstellungen in den
beiden unteren EXPO-Wertefelder nehmen Sie analog
zur entsprechenden Beschreibung im Abschnitt »DR/
Expo« vor.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie
dieses Display wieder in Richtung ,Heli-Mix“-Auswahl
mit einem Antippen der Taste links oben im Dis-
play:

HELI-MIX @

feosord [~ ]

Hinweis
Die hier gezeigten Mischwerte dienen nur zu De-
monstrationszwecken und stellen keinesfalls reel-
le Werte dar.

HELIMIX

MIX-TYP SET G/S

[en ][> J(en]

ROLL >> NICK
NICK >> ROLL
PIT.>> ROLL
PIT. >> NICK

Hier wahlen Sie ggf. einen weiteren Mischer aus und
stellen diesen wie eben beschrieben ein.

e Spalte ,G/S“ (Geber/Schalter)
In dieser Spalte weisen Sie, wie im Abschnitt ,Geber-
und Schalterzuordnung” beschrieben, dem jeweiligen
Mischer ggf. noch einen Schalter zu, mit welchem Sie
diesen individuell aus- und einschalten kdnnen, z. B.:

HELIMIX @

MIX-TYP SET G/S

rowssck (BN (> ) (W8]
NICK >> ROLL >>
PIT. >> ROLL

PIT. >> NICK

Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie die-
ses Untermeni wieder in Richtung ,,Menlauswahl” mit ei-
nem Antippen der Taste [JliJ¢{ links oben im Display.

E)

DRIEXPO GYROREG
o [ o
=3
[0

HELI-MIX GAS MIX

LOGSW
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~s 3 db Gas Mischer

B %

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:
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Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menipunkt »GAS MIX«:

GYRO/REG

RoLL

Nicht nur eine Pitchvergrosserung erfordert eine entspre-
chende Gasmitnahme, sondern auch groRe zyklische Steu-
erbewegungen, d. h. das Kippen der Taumelscheibe in eine
beliebige Richtung. Aber auch eine Erhéhung des Heckro-
torschubes erfordert eine entsprechende Anpassung der
Motorleistung, um die Systemdrehzahl konstant zu halten.
In den Programmen des Senders M2-18 HoTT Pro kann die
Gasmitnahme getrennt fur die Roll-, Nick- und Heck-Steue-
rung angepasst werden.

Vorteile ergeben sich daraus vor allem im Kunstflug, z. B.
beim Fliegen von Rollen, wo mit mittleren Kollektivpit-
chwerten, bei denen der Vergaser nur etwa zur Halfte ge-
offnet ist, zyklische Steuerausschlage eingesteuert werden,
die eine wesentlich héhere Motorleistung erfordern.
Sollten Sie einen Drehzahlregler zur automatischen Kons-
tanthaltung der Rotordrehzahl benutzen, Gbernimmt die-
ser die jeweils notige Leistungsanpassung. Anderenfalls ist
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Phasenabhangige Einstellung der Gasmitnahme durch Rollen, Nicken und Heck

in diesen drei Mischern eine entsprechende Gasmitnahme
einzustellen.

Phasenabhiangige Vorgaben

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardméRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betatigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

E

MIX-TYP

ROLL >> GAS
NICK >> GAS
HECK >> GAS

e Spalte , AKT“ (Status)

In den Wertefeldern dieser Spalte bestimmen Sie, ob
die Funktion der jeweiligen Zeile generell blockiert
(EMA) oder @ ist.
Sobald Sie dieses Wertefeld auf [N stellen, kdnnen
Sie die Einwirkung des jeweiligen Bedienelementes auf
den ausgewahlten Mischer phasenspezifisch mit einem
im Optionsfeld ,G/S“—siehe weiter unten in diesem
Abschnitt — ggf. zugewiesenen Schalter individuell aus-
und einschalten.

e Spalte ,SET“ (einstellen)
Durch Antippen einer der drei Tasten dieser Spalte

wechseln Sie zur Einstellseite des ausgewdhlten Mi-
scher, z. B.:

D PHASE 1 GAS MIX @

MIX-TYP AKT  SET G/S

[50) () (&n]

ROLL >> GAS

NICK >> GAS Bk |[4N ][ e

BLK EIN

HECK >> GAS

GAS MIX @

ROLL >> GAS

A RATE B
B

Ausgehend von der hier abgebildeten Standardvorgabe
passen Sie die aktuellen Einstellwerte lhren Bedirfnis-
sen an, indem Sie das zu verandernde Wertefeld durch
Antippen aktivieren, beispielsweise:

D PHASE 1 @

ROLL >> GAS
RATE B

A

Die Farbe des Wertefeldes wechselt von schwarz nach
blau:

D PHASE 1

ROLL >> GAS

A RATE B
B




Im nun blauen und somit aktiven Wertefeld verdandern
Sie den aktuellen Wert durch Antippen der am rechten
Displayrand platzierten Tasten [ oder M, beispielswei-
se:

GAS MIX

ROLL >> GAS

A RATE
]

Mit dem Wert auf der gegeniberliegenden Seite des
Steuerweges verfahren Sie ggf. gleichartig, beispiels-
weise:

D PHASE 1 GAS MIX

ROLL >> GAS

A
| em

Antippen der Taste m setzt einen verdnderten Wert
in einem blauen und somit aktivem Wertefeld wieder
auf den Standardwert zurtick.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie
dieses Display wieder in Richtung ,Gas Mischer“-Aus-
wahl mit einem Antippen der Taste links oben
im Display:

GAS MIX @

Hinweis
Die hier gezeigten Mischwerte dienen nur zu De-
monstrationszwecken und stellen keinesfalls reel-
le Werte dar.

B

MIX-TYP

ROLL >> GAS
NICK >> GAS
HECK >> GAS

Hier wahlen Sie ggf. einen weiteren Mischer aus und
stellen diesen wie eben beschrieben ein.

e Spalte ,G/S“ (Geber/Schalter)
In dieser Spalte weisen Sie, wie im Abschnitt ,Geber-
und Schalterzuordnung” beschrieben, dem jeweiligen
Mischer ggf. noch einen Schalter zu, mit welchem Sie
diesen individuell aus- und einschalten kdnnen, z. B.:

D CK| PHASE 1 GAS MIX @

MIX-TYP AKT
ROLL >> GAS

NICK >> GAS
HECK >> GAS

Nach dem Abschluss lhrer Einstellungen verlassen Sie die-
ses Untermeni wieder in Richtung ,,Menlauswahl” mit ei-
nem Antippen der Taste [JliJ¢{ links oben im Display.

GYRO/REG

TSLM HELH GAS MIX

PIT>>HECK LOG.SW SEQU.
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o~ 3 db Pitch >> Heck
B X%

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

000:00.0

000 000
§ SE 1

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1—— 000

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt »PIT >> HECK«:

PHASE DR/EXPO PITCHK GYRO/REG

'

us PIT>>HECK LOG.sW SEQU.

Phasenabhiangige Vorgaben

Das hier zu besprechende Untermen( bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Einleitung

StandardmaRig ist eine Drehmomentausgleichskurve mit
einem linearen Mischanteil von einheitlich 0% vorgege-
ben, wie sie flr einen im , Heading-Lock-Modus“ arbeiten-
den Gyrosensor erforderlich ist:
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Phasenabhangiger statischer Drehmomentausgleich

PIT>>HECK

D PHASE 1
KURVE

EIN -100%
AUS  000%

PUNKT L 000% [ - |

Verwenden Sie Ihren Gyrosensor dagegen im Betriebsmo-
dus ,normal” oder beherrscht dieser nur den so genannten
,Normal-Modus*“, dann stellen Sie den Mischer wie folgt
ein:

Hinweis
Beachten Sie in diesem Zusammenhang aber unbe-
)) dingt die Ihrem Gyro beiliegenden Einstellhinweise,
da Sie ansonsten riskieren, dass Ihr Heli ggf. unflieg-
bar wird.

Programmierung

Analog zur Einstellung der Pitchkurve kann auch die Steu-
erkurve des Heckrotors durch bis zu 7 Punkte definiert wer-
den. Sie kdnnen deshalb den Mischer bei Bedarf jederzeit
modifizieren und ober- und unterhalb des Schwebeflug-
punktes sowohl symmetrische wie auch asymmetrische
Mischanteile vorsehen.

Ausgehend von -30 % bei Punkt ,,L“ und +30 % bei Punkt ,H”
ist die Mischereinstellung derart vorzunehmen, dass der
Hubschrauber auch bei langeren senkrechten Steig- und
Sinkfligen nicht durch das gegeniiber dem Schwebeflug
verdanderte Drehmoment des Hauptrotors um die Hochach-
se wegdreht. Im Schwebeflug sollte die Trimmung nur tGber
den —digitalen — Heckrotor-Trimmgeber erfolgen:

D PHASE 1 PIT>>HECK @

KURVE

EIN +100%

AUS  +030%

PUNKT H  +030% [ - |
e i

Voraussetzung fiir eine sichere Einstellung des Drehmo-
mentausgleiches ist, dass die Pitch- und Gaskurven korrekt
eingestellt wurden, die Rotordrehzahl also im gesamten
Verstellbereich des Kollektivpitches konstant bleibt.

Autorotationseinstellung

Im Normalflug ist der Heckrotor so eingestellt, dass er im
Schwebeflug das Drehmoment des Hauptrotors kompen-
siert. Er erzeugt also auch in der Grundstellung bereits
einen gewissen Schub. Dieser Schub wird dann durch die
Heckrotorsteuerung und durch die verschiedenen Mischer
fir alle Arten von Drehmomentausgleich variiert und ggf. je
nach Wetterlage, Systemdrehzahl und anderen Einflissen
mit der Heckrotortrimmung nachgestellt.

In der Autorotation jedoch wird der Hauptrotor nicht durch
den Motor angetrieben, sondern nach dem Windmihlen-
prinzip. Dadurch entstehen aber auch keine Drehmomente
mehr, die der Heckrotor kompensieren misste. Daher wer-
den alle entsprechenden Mischer automatisch abgeschal-
tet.

Da in der Autorotation wegen der wegfallenden Drehmo-
mente der oben erwahnte Schub nicht langer erforderlich
ist, muss auch die Heckrotorgrundstellung anders sein:
Stellen Sie den Hubschrauber mit abgeschaltetem Motor
waagerecht auf. Bei eingeschalteter Sende- und Empfangs-
anlage klappen Sie nach Anwahl der Phase «Autorotation»
die Heckrotorblatter nach unten und dndern nun die Ein-
stellwerte dieses Mlschers solange, bis der Anstellwinkel
der Heckrotorblatter null Grad betragt. Die Heckrotorblat-
ter stehen dann von hinten betrachtet parallel zueinander.
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Je nach Reibung und Laufwiderstand des Getriebes kann
es aber sein, dass der Rumpf sich doch noch etwas dreht.
Dieses relativ schwache Drehmoment muss dann gegebe-
nenfalls Uber den Heckrotorblatteinstellwinkel korrigiert
werden. In jedem Fall liegt dieser Wert zwischen null Grad
und einem Einstellwinkel entgegen der Richtung des Ein-
stellwinkels im Normalflug.

Funktionsmenii | Helikoptermodelle - Pitch >> Heck 177




~s 5 db Leerlauf
E . X Einstellen eines stabilen Leerlaufes

Dieses Untermenti ist bei Wahl eines Elektromotors in den
Grundeinstellungen des Modellspeichers ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —
=

I$I 000% D

g Ls 4.2v

000 000

000:00.0

000 000

ewwo ][]

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menupunkt »LEERLAUF«:

K1-KURV LEERLAUF

SNAP ROLL QR DIFF FLMIX

'VJ, 141

BREMSE LOG.SW

Ublicherweise wird der Leerlauf eines Verbrennungsmo-
tors mit dem digitalen Trimm-Geber des Gas-Steuerkniip-
pels eingestellt. Diese —von der jeweiligen Position des
Trimm-Gebers abhangige — Leerlaufposition des Gasservos
kann bei Bedarf mit einem in diesem Untermeni im Be-
reich von £20 % beliebig einstellbaren Wert per Schalter in
Richtung hoheren oder niedrigeren Leerlauf verschoben
werden.
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LEERLAUF

D PHASE 1

AKT
as [EN]
SET

Programmierung

In der Zeile ,,AKT“ aktivieren oder deaktivieren Sie die Op-
tion »Leerlauf« durch Antippen der zugehdrigen Taste mit
einem Finger oder dem mitgelieferten Stift, beispielsweise:

D PHASE 1

LEERLAUF

Akt [(EWN )
as [EN]
SET

=)

In der Zeile ,,G/S“ weisen Sie zum Zu- und Wegschalten des
in der Zeile ,SET“ einzustellenden Korrekturwertes, wie im
Abschnitt ,Geber- und Schalterzuordnung” beschrieben,
einen Schalter zu, z. B.:

D PHASE 1

LEERLAUF

In der Zeile ,,SET“ stellen Sie zuletzt noch den gewiinschten
Korrekturwert ein, indem Sie auf das zugehorige Wertefeld
tippen:

LEERLAUF

D PHASE 1

AKT
G/S 8
SET | 000%

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D PHASE 1

LEERLAUF

Akt [EN ]
as [sw3]
SET

=]

Stellen Sie nun mit der [ oder [M-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.

Der Einstellbereich betragt +100 %, wobei ein Wert von
+100 % die per Gastrimmung eingestellte Leerlaufposition
des Gasservos um 20 % in Richtung niedrigeren Leerlauf
verschiebt und umgekehrt.

Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zurlick.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste links oben im Display wieder zu-
rick in die Menlauswahl.




~s 5 b Snap Roll

.. Programmautomatik

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol:

 S—— 11} D
S

alin 4.2v

ooo 00.0
antlppen

AKKUZEIT 00: 01 23
[ T e —]

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Mentpunkt »SNAP ROLL«:

PHASE DR/EXPO

SNAP ROLL QR DIFF FL MIX WK MIX WK SET

LOG.sW

So mancher Pilot bedient sich fiir das Fliegen von so ge-
nannten gerissenen Rollen (Snaps) mit Vorliebe einer ,,Pro-
grammautomatik”.

Phasenabhéngige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen Pha-
sen umzuschalten.

D PHASE 1 SNAP ROLL @

MODE AKT QR SR

Die hier zu beschreibende ,,Programmautomatik” des Sen-
ders M2z-18 HoTT Pro erméglicht bis zu vier vorprogram-
mierte ,Snap“-Einstellungen (rechts positiv/negativ und
links positiv/negativ) je Phase. Die Stellung der den einzel-
nen Voreinstellungen zugewiesenen Schalter bestimmt das
jeweilige Figurenprogramm, bei dem die Steuerknippel-
signale — vollig unabhdngig von den momentanen Steuer-
knlppelpositionen — auf einen festen Wert gesetzt werden.
D. h., alle QR-, HR- und SR-Servos bewegen sich so, als ob
der betreffende Steuerknippel in die jeweils voreingestell-
te Position gebracht worden waére.

Einstellungen im Bereich von +150 % kénnen in dem je-
weils durch Antippen aktivierten und somit blauem Wer-
tefeld — wie inzwischen wohl schon ,gewohnt” —mit den
drei Tasten am rechten Displayrand vorgenommen werden,
beispielsweise:

D PHASE 1 SNAP ROLL @

MODE AKT QR SR

Generell aktiviert oder deaktiviert werden die einzel-
nen Figurenprogramme, indem in der Spalte ,AKT”
das entsprechende Wertefeld durch Antippen von
M4 auf [ @M oder umgekehrt, umgestellt wird, z. B.

D SNAP ROLL @

MODE AKT QR HR SR G/S

RP [EN]

L/P
LN

Zuletzt noch sollten Sie jedem aktivierten Figurenpro-
gramm, wie im Abschnitt ,Geber- und Schalterzuordnung”
beschrieben, einen Schalter zuweisen, mit welchem Sie
dann im Flug das jeweilige Figurenprogramm ein- und aus-
schalten kénnen.

WARNUNG

Schalten Sie keinesfalls eines dieser Figurenpro-

gramme unbedacht frei oder im Fluge ein! Am

falschen Ort zur falschen Zeit eingeschaltet,
kann dies ggf. erhebliche Sach- und/oder Personenschi-
den zur Folge haben.

Durch Antippen der Taste [[Ii[€ links oben im Display keh-
ren Sie nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten wieder
zurlick in die Menuauswabhl.
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~s 3 4o QR-Differenzierung
R

Dieses Untermenti ist bei Wahl von,, 1QR“ oder,, 1QRIWK"” in
den Grundeinstellungen des Modellspeichers ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —  —— ) D
= &

g - 4.2v

000 000

000:00.0
) 000 000
SE 1
ﬂ e

AKKUZEIT  00: 01: 23
00 1 —T— oo

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menupunkt »QR DIFF«:

DR/EXPO

PHASE K1-KURV> LEERLAUF FR. MIX

SNAP ROLL WK MIX WK SET

QR DIFF FLMIX

]

BREMSE LOG.SW

An einem nach unten ausschlagenden Querruder entsteht
aus aerodynamischen Griinden prinzipiell ein grofRerer Wi-
derstand als an einem gleich weit nach oben ausschlagen-
den. Diese asymmetrische Widerstandsverteilung hat u. a.
ein Drehmoment um die Hochachse und somit den Trend
zum ,Herausdrehen” aus der vorgesehenen Flugrichtung
zur Folge, weshalb dieser unerwiinschte Nebeneffekt auch
als ,,negatives Wendemoment” bezeichnet wird. Dieser Ef-
fekt tritt naturgemald an den vergleichsweise langen Trag-
flachen von Segelflugzeugen starker auf als z. B. bei Motor-
flugzeugen mit ihren in der Regel doch deutlich kiirzeren
Hebelarmen und muss normalerweise durch gleichzeitigen
und diesem Effekt entgegenwirkenden Seitenruderaus-
schlag kompensiert werden. Dieser Ruderausschlag verur-
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Einstellung der Querruderwege und -differenzierung

sacht jedoch zusatzlichen Widerstand und infolgedessen
verschlechtern sich die Flugleistungen noch mehr.

Weit weniger schadlich fir die Flugleistungen ist dagegen
die so genannte Differenzierung der Querruderausschlage:
Dabei fuhrt das jeweils nach unten ausschlagende Quer-
ruder einen geringeren Ausschlag aus als das nach oben
ausschlagende, wodurch das—unerwiinschte — negative
Wendemoment reduziert bis beseitigt werden kann ohne
es anderweitig kompensieren zu missen.

? 0% (normal)
% 50% (differential)
E S 100% (Split)

Phasenabhangige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,,NORMAL“ oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kbnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

QR DIFF

Programmierung

Der Einstellbereich von beidseits 100 % erlaubt eine seiten-
richtige Differenzierung unabhéangig von den Drehrichtun-
gen der Querruderservos einzustellen. 100 % (Weg) ent-
spricht der Normalanlenkung, d. h. keine Differenzierung,
und 0 % (Weg) der Split-Funktion.

Hohe Absolutwerte sind beim Kunstflug erforderlich, damit
das Modell bei Querruderausschlag exakt um die Léngsach-
se dreht. Mittlere Werte um ca. 50 % sind typisch flr die
Unterstiitzung des ,Ublichen” Kurvenflugs.

Um einen Wert verandern zu kdnnen, tippen Sie auf das
entsprechende Wertefeld, beispielsweise:

D PHASE 1

RATE A d b

RATEB |100%

QR DIFF




Anschliefend konnen Sie im aktiven, d. h. blau dargestell-
ten, Wertefeld mit der -Taste den aktuellen Wert erho-
hen und mit der H-Taste reduzieren, z.B.:

QR DIFF

Mit dem Differenzierungswert des rechten Querruders ver-
fahren Sie gleichartig.

Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste links oben im Display wieder zu-
rick in die Mentauswahl:

PHASE DR/EXPO K1-KURV LEI

SNAP ROLL QR DIFF FL MIX WK MIX WK SET

BREMSE LOG.SW

Funktionsmenii | Flichenmodelle - QR-Differenzierung 181




~s 3 4o QR-Differenzierung

% . Einstellung der Querruderwege, -differenzierung und der Differentierungsreduktion

Dieses Untermenti ist bei Wahl von,, 1QR“ oder,, 1QRIWK"” in
den Grundeinstellungen des Modellspeichers ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —
=

I$I 000% D
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AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
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Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menupunkt »QR DIFF«:

PHASE ) DR/EXPO ) K1-KURV

LEERLAUF FR. MIX

FLMIX WK SET .

1+

LOG.SW

Phasenabhingige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermen( bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Die obere der beiden folgenden Abbildungen zeigt beispiel-
haft das Display bei einer Einstellung von ,,2QR“ und die
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untere die Displayseite zur Einstellung von Differenzierung
und Differenzierungsreduktion bei Wahl von ,,2QR 2WK":

QR DIFF

D PHASE 1

QR DIFF

D PHASE 1
Diff.  Red.

WK1 L+R

Hinweis

Das Angebot an Einstelloptionen ist abhdéngig von
der in den Grundeinstellungen des Modells gewdhl-

ten Anzahl Querruder.

Displayseite ,Wegeinstellung”

Der Einstellbereich von beidseits 100 % erlaubt sowohl
Wege wie auch eine seitenrichtige Differenzierung unab-
hangig von den Drehrichtungen der Querruderservos auf
dieser Displayseite einzustellen. 100 % (Weg) entspricht
der Normalanlenkung und 0 % (Weg) der Split-Funktion.

Hinweis
Spdtestens dann, wenn im Rahmen eines Butter-
)) flysystems ~ von der Option der Differen-
zierungsreduktion, siehe nachfolgend, Gebrauch ge-
macht werden soll, sollte eine Differenzierung jedoch nicht

auf dieser sondern, nach einem Antippen der Taste B auf
der ndchsten Displayseite eingestellt werden.

Um einen Wert verandern zu kdnnen, tippen Sie auf das
entsprechende Wertefeld, beispielsweise:

D PHASE 1

QR DIFF

Anat

RATEA | b6
RATEB [100%

RATE A
RATE B

Anschliefend kénnen Sie im aktiven, d. h. blau dargestell-
ten, Wertefeld mit der -Taste den aktuellen Wert erho-
hen und mit der =-Taste reduzieren, z.B.:

D PHASE 1

QR DIFF

RATE B

Mit dem Differenzierungswert des rechten Querruders ver-
fahren Sie gleichartig.

Antippen der Taste IE setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.




Displayseite ,,Differenzierung”

QR DIFF

Diff. Red.

WK1 L+R

Hinweis
Das Angebot an Einstelloptionen ist abhdngig von
der in den Grundeinstellungen des Modells gewdhl-
ten Anzahl an Querruder- und Wélbklappenpaaren.

An einem nach unten ausschlagenden Querruder entsteht
aus aerodynamischen Griinden prinzipiell ein groRerer Wi-
derstand als an einem gleich weit nach oben ausschlagen-
den. Diese asymmetrische Widerstandsverteilung hat u. a.
ein Drehmoment um die Hochachse und somit den Trend
zum ,,Herausdrehen” aus der vorgesehenen Flugrichtung
zur Folge, weshalb dieser unerwiinschte Nebeneffekt auch
als ,negatives Wendemoment” bezeichnet wird. Dieser Ef-
fekt tritt naturgemaR an den vergleichsweise langen Trag-
flachen von Segelflugzeugen starker auf als z. B. bei Motor-
flugzeugen mit ihren in der Regel doch deutlich kiirzeren
Hebelarmen und muss normalerweise durch gleichzeitigen
und diesem Effekt entgegenwirkenden Seitenruderaus-
schlag kompensiert werden. Dieser Ruderausschlag verur-
sacht jedoch zusatzlichen Widerstand und infolgedessen
verschlechtern sich die Flugleistungen noch mehr.

Weit weniger schadlich fir die Flugleistungen ist dagegen
die so genannte Differenzierung der Querruderausschlage:
Dabei fuhrt das jeweils nach unten ausschlagende Quer-
ruder einen geringeren Ausschlag aus als das nach oben
ausschlagende, wodurch das—unerwiinschte —negative
Wendemoment reduziert bis beseitigt werden kann ohne
es anderweitig kompensieren zu missen.

T 0% (normal)
% 50% (differential)
E S 100% (Split)

Beim Hochstellen der Querruder im Rahmen einer Butter-
fly-Konfiguration wirkt sich die eingestellte Querruderdiffe-
renzierung allerdings nachteilig aus, da die Querruderwir-
kung dadurch mehr oder weniger stark beeintrachtigt wird:
Einerseits ist ein weiterer Ausschlag des einen Querruders
nach oben (fast) nicht mehr moglich und andererseits er-
reicht das nach unten laufende Ruder —je nach Hochstel-
lung und eingestelltem Differenzierungsgrad — haufig noch
nicht einmal die Neutralposition.
Um die solcherart reduzierte Querruderwirkung soweit
wie moglich wieder herzustellen, sollten Sie deshalb in
der rechten Spalte dieser Displayseite unbedingt von der
Moglichkeit der automatischen ,,Reduzierung der Differen-
zierung” Gebrauch machen: Diese Option reduziert beim
Ausfahren des Bremssystems den Grad der Querruderdiffe-
renzierung kontinuierlich und in einstellbarem MaRe oder
hebt diese, je nach Einstellung, sogar auf.
e Programmierung der Differenzierung
Der Einstellbereich von +100% erlaubt eine seiten-
richtige Differenzierung unabhangig von den Drehrich-
tungen der Servos einzustellen. 0 % (Differenzierung)
entspricht der Normalanlenkung und 100 % (Differen-
zierung) der Split-Funktion.
Zur Einstellung einer Differenzierung tippen Sie in der
linken der beiden Spalten auf das gewtlinschte Werte-

feld mit einem Finger oder dem mitgelieferten Stift, bei-
spielsweise:

= R DIFF
i -vivoen I

QR1L+R

WK1 L+R

QR1L+R

WK1 L+R

Stellen Sie nun den gewiinschten Grad der Differenzie-
rung mit der | oder [B-Taste am rechten Displayrand
ein, beispielsweise:
QR DIFF
Diff. Red.

QR1L+R

WK1 L+R

Mit den ggf. vorhandenen weiteren Klappenpaaren ver-
fahren Sie analog.
Antippen der Taste IE setzt einen verdanderten Wert
in einem blauen und somit aktiven Feld auf den Stan-
dardwert zurtick.
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e Programmierung der Reduktion

Ein Wert von 0 % in der rechten Spalte bedeutet, dass
die senderseitig programmierte ,Querruderdifferenzie-
rung” beibehalten wird. Ein Wert gleich dem eingestell-
ten %-Wert der Querruderdifferenzierung bedeutet,
dass diese bei maximaler Butterflyfunktion, d. h. bei
voll ausgefahrenen Klappen, véllig aufgehoben ist. Bei
einem Reduktionswert groRRer als die eingestellte Quer-
ruderdifferenzierung wird diese bereits vor dem Voll-
ausschlag des Bremssteuerkniippels aufgehoben.

Zur Einstellung einer Reduktion der Differenzierung tip-
pen Sie in der linken der beiden Spalten auf das ge-
wiinschte Wertefeld mit einem Finger oder dem mitge-
lieferten Stift, beispielsweise:

D PHASE 1

QR DIFF

Diff. Red

A

WK1 L+R 035%

Der Einstellbereich von +150 % erlaubt die Reduktion
der eingestellten Differenzierung véllig unabhangig von
den Drehrichtungen der in den Tragflachen verbauten
Servos einzustellen.

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D UCK| PHASE 1
Diff.  Red.

QR DIFF

WK1 L+R

Stellen Sie nun den gewiinschten Grad der Differenzie-
rung mit der | oder [B-Taste am rechten Displayrand
ein, beispielsweise:
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D QR DIFF

Diff. Red

WK1 L+R

Mit den ggf. vorhandenen weiteren Klappenpaaren ver-
fahren Sie analog.
Antippen der Taste IE setzt einen veranderten Wert
in einem blauen und somit aktiven Feld auf den Stan-
dardwert zurtick.
Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste links oben im Display wieder zu-
rick in die Menlauswahl:

FR. MIX SNAP ROLL

1 J

BUTTERFLY

QR DIFF ~FLMIX ) WK SET
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= Iy Flachenmischer

. . Justierung von Mischern

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

, 000:00.0

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menitpunkt »FL MIX«:

PHASE DR/EXPO

SNAP ROLL QR DIFF FL MIX WK MIX ) WK SET

-l

BREMSE

Phasenabhangige Einstellungen

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,,NORMAL" oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kénnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betatigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.
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Programmierung

e Spalte , AKT“ (Status)
Im Wertefeld dieser Spalte bestimmen Sie, ob der je-
weilige Mischer generell blockiert oder [N ist.
Sobald Sie dieses Wertefeld auf [3[f] stellen, kénnen Sie
den betreffenden Mischer mit einem ggf. in der rech-
ten Spalte ,G/S“ zugewiesenen Schalter ein- und aus-
schalten.

e Spalte ,SET“ (Einstellen)

Um in das jeweilige Einstellmeni zu wechseln, tippen
Sie auf die entsprechende Taste in der Spalte ,SET“.

e Spalte ,G/S“ (Geber/Schalter)
Im Wertefeld der Spalte ,G/S“ weisen Sie ggf. dem je-
weiligen Mischer, wie im Abschnitt ,,Geber- und Schal-
terzuordnung” ausfiihrlich beschrieben, einen Schalter
oder Geberschalter zu.

Zeile SR >> QR

Im Kunstflugbereich wird haufig bei Betdtigung des Seiten-
ruders auch das Verhalten um die Langsachse beeinflusst.
Dies ist besonders storend im so genannten Messerflug, bei
dem, aufgrund der in dieser Fluglage senkrecht gehaltenen
Tragflachen, der Auftrieb des Modells bei ausgelenktem
Seitenruder allein durch den Rumpf erzeugt wird. Dabei
kann es zum Drehen des Modells um die Langsachse kom-
men, als ob man Querruder steuern wirde. Es muss also
ggef. eine Korrektur in einstellbarem Male bei Seitenruder-
steuerung um die Langsachse (Querruder) erfolgen.

Der Einstellbereich von +150% erlaubt, die Ausschlag-
richtung sinngemaR anzupassen. Uber einen der nicht
selbstrickstellenden Schalter, einen Geberschalter oder
ggf. auch einen Logischen Schalter ist dieser Mischer op-
tional zu- und abschaltbar um das Modell auch tber das
Seitenruder allein steuern zu kénnen.

Zum Einstellen des Mischers tippen Sie mit einem Finger
oder mit dem mitgelieferten Stift auf die mittlere Taste der
Zeile ,,SR >> QR":

(Seitenruder >> Querruder)

D PHASE 1 FL MIX

MIX-TYP AKT  SET  GIS

sn»on (8] (5> (&)

(sv]

QR >> SR BLK w EIN

SR>>HR BLK EIN

Es offnet sich das entsprechende Einstellmen:

D PHASE 1

SR >> QR

A RATE B
B

Tippen Sie auf das gewlinschte Wertefeld, beispielsweise
das linke:

D PHASE 1

SR >> QR

A RATE B
Nk :

+100%

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D PHASE 1 FL MIX

SR >> QR

A RATE B
B

=]

Stellen Sie nun mit der [ oder [-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.




Mit dem Wert auf der Plus-Seite des Steuerweges verfah-
ren Sie ggf. gleichartig, beispielsweise:

D PHASE 1

SR>>QR

I

A RATE B
=]

Antippen der Taste IE setzt einen verdanderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zurlick.

Tipp

Zur grafischen Anzeige der aktuellen Servopositionen wech-
seln Sie aus beinahe allen Untermeniis durch Antippen der
rechts oben im Display platzierten Taste m oder driicken
Sie alternativ bei inaktivem Wertefeld gleichzeitig die Tas-
ten A Vv links vom Display. Antippen der Taste oder
Driicken der Taste ESC bringt Sie wieder zum jeweiligen Aus-
gangspunkt zurtick.

Durch Antippen der Taste [{8{d4 links oben im Display oder
Driicken der Taste ESC links vom Display ...

.. kehren Sie zur Mischerauswahl zurick:

MIX-TYP AKT

SR>>GQR

QR >> SR
SR >>HR

Zeile QR >> SR

Das Seitenruder wird in einstellbarem MaRe bei Querru-
dersteuerung mitgenommen, wodurch insbesondere in
Verbindung mit der Querruderdifferenzierung das nega-
tive Wendemoment kompensiert werden kann, was ein
,sauberes” Kurvenfliegen erleichtert. Das Seitenruder
bleibt natiirlich weiterhin getrennt steuerbar.

Der Einstellbereich von #150% erlaubt, die Ausschlag-
richtung sinngemal anzupassen. Uber einen der nicht
selbstrickstellenden Schalter, einen Geberschalter oder
gef. auch einen Logischen Schalter ist dieser Mischer optio-
nal zu- und abschaltbar um das Modell auch Gber die Quer-
ruder allein steuern zu kdnnen.

(Querruder >> Seitenruder)

Tipp

Ublicherweise wird dieser Mischer so eingestellt, dass das
Seitenruder jeweils auf die Seite des nach oben laufenden
Querruders ausschldgt, wobei ein Einstellwert um die 50%
hier selten verkehrt ist.

Die Einstellung sollte normalerweise nur symmetrisch zum
Neutralpunkt des Querrudersteuerkniippels erfolgen.

Zum Einstellen des Mischers tippen Sie mit einem Finger
oder mit dem mitgelieferten Stift auf die mittlere Taste der
Zeile ,,QR >> SR*:

FL MIX E
MIX-TYP AKT  SET G/S
s [B)
QR >> SR @

SR>>HR [BLK |[4™ ][ EN
> I:ll:l

Es 6ffnet sich das entsprechende Einstellmeni:

Tippen Sie auf das gewlinschte Wertefeld, beispielsweise
das linke:

D PHASE 1

QR >> SR

(5]

A RATE B
4 (7es)

-]

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D PHASE 1 @

QR >> SR

A RATE B
B
=

Stellen Sie nun mit der [ oder [M-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.
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Mit dem Wert auf der Plus-Seite des Steuerweges verfah-
ren Sie ggf. gleichartig, beispielsweise:

D PHASE 1

QR >> SR

[sv]

A RATE B
N
=

Antippen der Taste IE setzt einen verdnderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Tipp

Zur grafischen Anzeige der aktuellen Servopositionen wech-
seln Sie aus beinahe allen Untermendis mittels Antippen der
rechts oben im Display platzierten Taste m oder driicken
Sie alternativ bei inaktivem Wertefeld gleichzeitig die Tas-
ten A v links vom Display. Antippen der Taste oder
Drticken der Taste ESC bringt Sie wieder zum jeweiligen Aus-
gangspunkt zuriick.

Durch Antippen der Taste [{8[d{ links oben im Display oder
Driicken der Taste ESC links vom Display ...

... kehren Sie zur Mischerauswahl zurtick:
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D PHASE 1 FL MIX
MIX-TYP AKT SET G/S
SR >>QR @
QR >> SR @
SR>> HR [(En])

(sv]

Zeile SR >> HR

Im Kunstflugbereich wird haufig bei Betdtigung des Seiten-
ruders auch das Verhalten um die Querachse beeinflusst.
Dies ist besonders storend im so genannten Messerflug, bei
dem, aufgrund der in dieser Fluglage senkrecht gehaltenen
Tragflache, der Auftrieb des Modells bei ausgelenktem Sei-
tenruder allein durch den Rumpf erzeugt wird. Dabei kann
es zu Richtungsanderungen kommen, als ob man Héhenru-
der steuern wirde. Es muss also ggf. eine Korrektur in ein-
stellbarem Male bei Seitenrudersteuerung um die Quer-
achse (Hohenruder) erfolgen.

(Seitenruder >> Héhenruder)

Das Seiten- und Hohenruder bleibt natiirlich weiterhin ge-
trennt steuerbar.

Der Einstellbereich von +150% erlaubt, die Ausschlag-
richtung sinngemaR anzupassen. Uber einen der nicht
selbstrickstellenden Schalter oder ggf. einen Geberschal-
ter ist dieser Mischer optional zu- und abschaltbar, um das
Modell auch Uber das Seitenruder allein steuern zu kénnen.
Zum Einstellen des Mischers tippen Sie mit einem Finger
oder mit dem mitgelieferten Stift auf die mittlere Taste der
Zeile ,SR >> HR“:

FL MIX

MIX-TYP AKT SET GI/S

SR>>QR [ EIN |

QR >> SR @

SR>>HR [(En])

Es offnet sich das entsprechende Einstellmen:

D PHASE 1

SR>>HR

Tippen Sie auf das gewiinschte Wertefeld, beispielsweise
das linke:

D PHASE 1 FL MIX

SR>>HR

A RATE B

for o (]
N

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D PHASE 1 IEI

SR>>HR

A RATE ]
B
=

Stellen Sie nun mit der [ oder [-Taste rechts auBen den
gewlinschten Wert ein.

Mit dem Wert auf der Plus-Seite des Steuerweges verfah-
ren Sie ggf. gleichartig, beispielsweise:

D PHASE 1

SR>>HR

A RATE B
B




Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zurlick.

Tipp

Zur grafischen Anzeige der aktuellen Servopositionen wech-
seln Sie aus beinahe allen Untermends mittels Antippen der
rechts oben im Display platzierten Taste m oder driicken
Sie alternativ bei inaktivem Wertefeld gleichzeitig die Tas-
ten A v links vom Display. Antippen der Taste oder
Driicken der Taste ESC bringt Sie wieder zum jeweiligen Aus-
gangspunkt zurtick.

Durch Antippen der Taste [{8[d4 links oben im Display oder
Driicken der Taste ESC links vom Display ...

+050%
[es ]
=)

D PHASE 1

MIX-TYP AKT

SR>>QR [ EN |
QR >> SR @

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie mit-
tels Antippen der Taste [{1¥]@}4 links oben im Display wieder
zurick in die Mentauswahl.

Funktionsmenii | Flichenmodelle - Flichenmischer 189




= Iy WK-Mischer

. . Einstellung der Wolbklappen-Mischer

Dieses Untermenti ist bei Wahl von nur ,,1QR“ oder ,,2QR“ in
den Grundeinstellungen des Modellspeichers ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —
=

I$I 000% D

g Ls 4.2v

000 000

000:00.0
) 000 000
g SE 1
AKKUZEIT  00: 01: 23 EE L ==
000

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den MenUpunkt »WK MIX«:

PHASE ) DR/EXPO ) K1-KURV LEERLAUF FR. MIX

SNAP ROLL QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET

X antippen L

Phasenabhingige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermen( bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.
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D PHASE 1

WK-TYP
WK
QR >>WK
HR >>WK
WK >>HR

Programmierung

e Spalte , AKT“ (Status)
Im Wertefeld dieser Spalte bestimmen Sie, ob der je-
weilige Mischer blockiert oder [N ist.

Sobald Sie dieses Wertefeld auf [N stellen, kénnen
Sie den betreffenden Mischer mit einem in der —rech-
ten — Spalte ,,G/S” zugewiesenen Schalter ein- und aus-
schalten.

e Spalte ,SET“ (Einstellen)
Um in das jeweilige Einstellmenl zu wechseln, tippen
Sie auf die entsprechende Taste in der Spalte ,SET":

e Spalte ,G/S“ (Geber/Schalter)
Im Wertefeld der Spalte ,G/S” weisen Sie dem jeweili-
gen Mischer ggf., wie im Abschnitt ,,Geber- und Schal-
terzuordnung” ausfiihrlich beschrieben, einen Schalter
oder Geberschalter zu.

Zeile WK

Abhangig von der gewdhlten Anzahl Wolbklappen zeigt das
Display eine der beiden folgenden Ansichten:

D PHASE 1

D PHASE 1

Zeilen RATEA /B

Ist im Untermeni »G/S SET« des Basismentis dem Ein-
gang 6 ein Geber zugewiesen, beispielsweise der linke
seitliche Proportional-Drehschieber ,,SL2“ ...

G/S Set

G/S OFFSET  -WEG+

... UND entweder ,AKT” im Unterment »WK SET« des
Funktionsmenus auf gesetzt ...

... oder ein ggf. in der gleichen Zeile zugewiesener Schal-
ter XS -geschaltet ist und somit im Wertefeld rechts
neben , AKT“ [X¥] erscheint, ...




... DANN bestimmen die in den Zeilen RATE A / B einge-
tragenen Werte den Grad der Mitnahme der Wélbklap-
pen durch den ausgewahlten Geber.

Zum Andern der Vorgabewerte tippen Sie auf das ent-
sprechende Wertefeld, beispielsweise:

RATE B
OFFSET

Anschliefend kénnen Sie im aktiven, d. h. blau darge-
stellten, Wertefeld mit der [ Taste den aktuellen Wert
im Bereich von +125% erhohen und mit der [B-Taste re-
duzieren, z. B.:

Mit dem Wert des Ausschlages der linken Wolbklap-
pe nach unten (RATE B) wie auch der Werte der rech-
ten Wolbklappe sowie eines ggf. vorhandenen zweiten
Wolbklappenpaares verfahren Sie gleichartig. Symmet-
rische und asymmetrische Werte sind moglich.
Antippen der Taste m setzt einen verdnderten Wert
in einem blauen und somit aktiven Feld auf den Stan-
dardwert zuriick.

Zeile OFFSET

In dieser Zeile stellen Sie fir alle am jeweiligen Mo-
dell vorhandenen Wélbklappen die phasenspezifischen
Klappenpositionen ein. Damit kdnnen Sie je Phase fest-
legen, welche Positionen die einzelnen Klappen einneh-
men.

Der Einstellbereich von £100 % erlaubt, unabhangig von
den Drehrichtungen der Wélbklappenservos, die Klap-
pen in die gewiinschte Position zu bringen, z. B.:

Hinweise
e Das Angebot an Einstelloptionen ist abhdngig
von der in den Grundeinstellungen des Mo-
dellspeichers gewdhlten Anzahl Wolbklappen.

e Der hier eingestellte Offsetwert der Wolb-
klappen wird, vollig unabhangig von den links
in Zusammenhang mit ,AKT“ beschriebenen
Bedingungen, in die im nachfolgenden Ab-
schnitt »WK-SET« beschriebene Phasentrim-
mung Ubernommen.

e Die korrespondierenden Offset-Positionen
des Querruderpaares sind, ggf. phasenspezi-
fisch, in der Zeile ,K5.” des Untermenis »G/S
SET« des Basismends einzustellen:

G/S Set

G/S OFFSET  -WEG+

e Alternativ kdnnen jedoch die Offset-Werte
der Zeile ,,OFFSET” der Option ,WK* wie auch
die zuvor erwdhnten ,korrespondierenden
Offset-Positionen des Querruderpaares” auf
dem Standardwert ,,000%" belassen ...

D PHASE 1

RATE A
RATE B
OFFSET

...und stattdessen in der Zeile ,K6.“ des Unter-
menus »G/S SET« ein passender Offset-Wert
eingetragen werden, beispielsweise:
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G/S Set

[1]
(k&) (oo fiomd ooy

G/S OFFSET  -WEG+

e Bei AKT = oder [[X¥ des im nichsten
Abschnitt beschriebenen Untermenis »WK
SET«, bewegen sich alle vorhandenen Wolb-
klappen in die sich aus (»G/S SET») Geberpo-
sition, Offset-Wert und Wegeinstellung sowie
(»WK MIX«) RATE- und Offset-Werten erge-
benden Klappenpositionen.

o Bei AKT = [AIN] des im nachsten Abschnitt be-
schriebenen Untermenis »WK SET«, bewe-
gen sich sowohl alle vorhandenen Querruder
wie auch Wélbklappen in die sich aus (»G/S
SET») Geberposition, Offset-Wert und Weg-
einstellung sowie (»WK-MIX«) Offset- und
(»WK SET«) RATE-Werten ergebenden Klap-
penpositionen.

Antippen der Taste [[I3Y setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste links oben zuriick in die Mische-
rauswahl:

wivp

QR >>WK

HR >>WK
WK >>HR
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Zeile QR >> WK

In dieser Zeile kdnnen Sie phasenabhangig einstellen, mit
welchem prozentualen Anteil das Wélbklappenpaar ,WK“
und gegebenenfalls ,WK2“ bei Querrudersteuerung als
Querruder mitgefiihrt werden soll. Normalerweise sollten
die Wolbklappen den Querruderklappen aber mit einem
geringeren Ausschlag folgen, d. h., der Mischanteil ist klei-
ner als 100 %.

Der Einstellbereich von +125 % erlaubt, die Ausschlagrich-
tung je nach Drehrichtung der Woélbklappenservos sinnge-
maRk den Querrudern anzupassen.

Hinweis
Bedingt durch die getrennte Einstellung aller Werte
)) kann ggf. auch eine Differenzierung der Querruder-
ausschldge der Wélbklappen vorgenommen werden.
Beim Modelltyp ,Segelflugzeug” empfiehlt sich dagegen
eher die Nutzung der auf der zweiten Displayseite des Unter-
mentis »QR DIFF« zu findenden Optionen , Diff.” und ,,Red”.

In der untersten Zeile ,TRIM“ kann aullerdem noch der
Grad der Einwirkung der Querrudertrimmung auf die Quer-
ruderfunktion der Wélbklappen zwischen 0 und 150 % be-
stimmt werden.

Anzupassen sind die einzelnen Werte wie zuvor beschrie-
ben, z. B.:

D THERMIK

QR >>WK

Hinweis
Das Angebot an Einstelloptionen ist abhéngig von
)) der in den Grundeinstellungen des aktuellen Modells
gewdhlten Anzahl Wélbklappen.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [{{UJd§ links oben zuriick in die Mische-
rauswahl:

w{}vp

QR >>WK
HR >>WK
WK >>HR

Zeile HR >> WK

Zur Unterstlitzung des Hohenruders bei engem Wenden
und beim Kunstflug kann die Wolbklappenfunktion Gber
diesen Mischer durch die Hohenrudersteuerung mitge-
nommen werden. Die Mischrichtung ist so zu wahlen, dass
bei gezogenem Hohenruder (,hoch”) die Klappen nach un-
ten und umgekehrt bei gedricktem Hohenruder (,tief”)
nach oben — also gegenlaufig — ausschlagen.

Sie konnen fir jedes Klappenpaar eine symmetrische oder
asymmetrische Wirkung definieren. Werte von 125 % sind
moglich. StandardmaRig vorgegeben sind Werte von ein-
heitlich +30 % sowohl fur Querruder ...

... als auch Wolbklappen:




Anzupassen sind die einzelne Werte wie unter ,Zeile WK“
beschrieben.

Hinweis
Das Angebot an Einstelloptionen ist abhéngig von
der in den Grundeinstellungen des aktuellen Modells
gewdhlten Anzahl Querruder und Wélbklappen.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [[lJdd links oben zuriick in die Mische-
rauswahl:

D SPEED

w{}vp

HR >>WK
WK >>HR

AKT
OR>>WK [ EN
N

Zeile WK >> HR

Beim Setzen von Wolbklappen kénnen als Nebeneffekte
auf- oder abkippende Momente um die Querachse entste-
hen. Ebenso gut kann aber auch erwiinscht sein, dass z. B.
das Modell beim leichten Hochstellen der Wolbklappen
auch eine etwas flottere Gangart an den Tag legt. Mit die-
sem Mischer kann beides erreicht werden.

Uber diesen Mischer wird beim Setzen von W&lbklap-
pen —abhdngig vom eingestellten Wert —automatisch die
Stellung des Hohenruders nachgefiihrt. Die Einstellung er-
folgt symmetrisch oder asymmetrisch zum Neutralpunkt
des Wolbklappengebers.

Der Einstellbereich betrigt +125 %. ,,Ubliche” Einstellwerte
liegen bei diesem Mischer im ein- bis niedrigen zweistel-
ligen Bereich. StandardmaRig vorgegeben sind einheitlich
0 %:

D SPEED

WK>>HR

Anzupassen sind die Werte ggf. wie eingangs dieses Ab-
schnittes unter ,,Zeile WK“ beschrieben.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste links oben zuriick in die Mische-
rauswabhl ...

D SPEED

YP
QR >>WK
HR >>WK
WK >> HR

... und mit einem erneuten Antippen der [[I{[&{ Taste zu-
rick in die Mentauswahl:

DR/EXPO

. l? N

SNAP ROLL QR DIFF FLMIX )

BREMSE s LOGSW
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s G 4P WK-SET

. . Einstellung des Wirkungsgrades des Wolbklappen-Gebers

Dieses Untermend ist bei Wahl von ,,1QR“ in den Grundein-
stellungen des aktuellen Modells ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —
=

I$I 000% D

g Ls 4.2v

000 000

000:00.0
S 000 000
SE‘I
[ tmm )\ meym

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menutpunkt »WK SET«:

LEERLAUF FR. MIX

) DR/EXPO ) K1-KURV

QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET

: antippen

Abhangig von der gewahlten Anzahl Querruder und Wolb-
klappen zeigt das Display unterschiedliche Ansichten. Die
obere der beiden folgenden Abbildungen zeigt das Display
bei Einstellung von minimal ,,2QR ...“ und die untere Abbil-
dung bei Wahl von maximal ,,... 2WK":

LOG.SW
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Phasenabhangige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betatigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Programmierung

e Option AKT (Status)

o AKT"= oder m

Solange ,, AKT“ deaktiviert ist ...

AKT

%
RATE B

. wirken die standardmaRig vorgegebenen oder
ggf. gednderten Werte der Option ,WK“ des Unter-
menus »WK MiX« ...

D PHASE 1

WK

WKi1L

RATE A
RATE B
OFFSET

auf die standardmaRigen Wolbklappenservos
6 und 7, oder bei einem Modell mit nur einem Wolb-
klappenservo nur auf Servo 6.
Wurde zusatzlich im Untermeni »G/S SET« dem
Eingang , K6.“ ein Geber oder Schalter zugewiesen,
beispielsweise der linke seitliche Proportional-Dreh-
schieber SL2, ...




PHASE 1 G/S Set

. [ke] [000%] [+100%) [+100%
: +100%) (+100%
. | kEN

000% | [+100%] [+100%
() [

G/S OFFSET  -WEG+

... dann bewegen sich alle vorhandenen Woélbklap-
pen in die sich aus (»G/S SET«) Geberposition, Off-
set-Wert und Wegeinstellung sowie (»WK MIX«)
RATE- und Offset-Werten ergebenden Klappenposi-
tionen.

Hinweis
Stellen Sie deshalb der Ubersichtlichkeit we-
)) gen soweit wie méglich nur in einem der be-
teiligten Untermentis Werte ein.

LAkt =[E

Solange ,, AKT“ aktiviert ist ...

(s
E
[+
[res |

so02] (75
foome) [ - )

RATE B

... wirken nur die standardmaRig vorgegebenen oder
ggf. gednderten Offset-Werte der Option ,WK“ des
Untermentis »WK MIX« ...

D PHASE 1

WK

RATE A
RATE B [+100%

OFFSET

... sowie die nachfolgend beschriebenen RATE-Ein-
stellungen der Displayseite ,WK“ des Untermens
»WK SET«...

auf die standardmaRigen Wolbklappenservos
6 und 7, oder bei einem Modell mit nur einem Wolb-
klappenservo nur auf Servo 6.
Wurde im Untermeni »G/S SET« dem Eingang , K6.”
zusatzlich ein Geber oder Schalter zugewiesen, bei-
spielsweise der linke seitliche Proportional-Dreh-
schieber SL2 sowie ggf. ein Offset-Wert vorgegeben,
z.B. ..

D PHASE 1 G/S Set

k5. [KEIN] [000% ] [+100%] [+100%] [ sw ]
. | KeN (Res]

K7

000% | [+100%| [+100%| [ RES |
3 o %| |+ o
e [ken) =

G/S OFFSET  -WEG+

... dann bewegen sich alle vorhandenen Querruder
in die sich aus (»G/S SET«) Geberposition, Offset-
und Wegeinstellung sowie aus den RATE-Werten des
nachfolgend beschriebenen QR-Displays des Unter-

menis »WK SET« ergebenden Klappenpositionen.
Und sinngemaR alle Woélbklappen entsprechend der
Summe aus (»G/S SET«) Geberposition, Offset-Wert
und Wegeinstellung sowie (»WK MIX«) Offset- und
den RATE-Werten des nachfolgend beschriebenen
WK-Displays des Untermenis »WK SET«.

Hinweis
Stellen Sie der Ubersichtlichkeit wegen soweit
)) wie méglich nur in einem der beteiligten Un-
termentis Werte ein.

In den nachfolgend beschriebenen Displays legen Sie
also fest, mit welchem Prozentsatz das im Untermeni
»G/S SET« dem Kanal 6 zugewiesene Bedienelement in
Form einer Phasentrimmung auf die Wolbklappenstel-
lungen der Querruder, Wolbklappen und ggf. auch auf
das Hohenruder einwirken soll.

Option G/S (Geber/Schalter)
Im Wertefeld der Spalte ,,G/S“ weisen Sie phasenspe-
zifisch, wie im Abschnitt ,,Geber- und Schalterzuord-
nung” ausfihrlich beschrieben, ggf. einen Schalter oder
Geberschalter zu, z. B. in der Phase « THERMIK»:

Hinweis

Wenn Sie mit dem hier zugewiesenen Schal-
ter IXS:>schalten, schalten Sie nicht nur die hier
zu beschreibende Phasentrimmung ab, sondern

gleichzeitig um auf die eingangs dieses Abschnitts unter
LAKT” = BN oder BXS]) beschriebene Funktionalitét.
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Zeilen RATEA /B

Sie kénnen fur jedes Klappenpaar eine symmetrische oder
asymmetrische Wirkung definieren. Wenn Sie im Unter-
meni »G/S SET« die Wegeinstellung des zur Klappentrim-
mung zugewiesenen Gebers auf jeweils +100 % belassen
(haben), dann dirften hier Werte zwischen 5 und 20 % in
der Regel ausreichen.

Schalten Sie dazu in die gewiinschte Phase und tippen Sie
dann auf das einzustellende Wertefeld mit einem Finger
oder dem mitgelieferten Stift:

RATEB [0 ]

Im nun aktiven, d.h. blau dargestellten, Wertefeld kdn-
nen Sie den aktuellen Wert im Bereich von +100 % mit
der [-Taste erhéhen und mit der [B-Taste reduzieren, z. B.:
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Mit den anderen einzustellenden Werten verfahren Sie
gleichartig.

Antippen der Taste IE setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten an den Querru-
dern wechseln Sie ggf. durch Antippen der Taste B am
rechten Displayrand zur Einstellseite der Wélbklappen und
geben hier, analog zum zuvor beschriebenen Vorgehen, die
gewiinschten Werte ein, beispielsweise:

Zuletzt wechseln Sie ggf. durch Antippen der Taste 8] am
rechten Displayrand zur Einstellseite fiir das Hohenruder
und geben auch hier, analog zum zuvor beschriebenen Vor-
gehen, die gewiinschten Werte ein, beispielsweise:

D THERMIK @
Akt [EN ]

WK SET

ais

E
=]

RATE B

Tipp

Standardmdfig ist im Untermenti »G/S SET« den Eingdngen
K5 ... K9 KEIN Geber zugewiesen. Sie kénnen jedoch jeder-
zeit einen Geber oder Schalter zuweisen und damit, wie in
diesem Abschnitt beschrieben, unterschiedliche Wélbklap-
penstellungen innerhalb einer Phase einstellen. Im Gegensatz
dazu ermdéglicht |hnen die im Abschnitt ,,Programmierbei-
spiele” beschriebene Variante einer Wolbklappentrimmung

die phasenspezifische Trimmung der Woélbklappen mit nur
einem Bedienelement (iber alle Phasen hinweg.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [[[JidH links oben im Display wieder zu-
riick in die Mentauswahl.
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5 &y Jb Bremse

2R X

Dieses Untermenti ist, abhdngig vom gewdhlten Modelltyp
und dessen Konfiguration, ggf. ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —
=

I$I 000% D

g Ls 4.2v

000 000

000 00.0

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Menutpunkt »BREMSE«:

) DR/EXPO ) K1-KliF;Vm LEERLAIJI; FR. MIX

QR DIFF FLMIX WK MIX

1+

LOGSW  SEQU

Abhangig von der gewahlten Anzahl Querruder und Wolb-
klappen zeigt das Display unterschiedliche Ansichten. Die
obere der beiden folgenden Abbildungen zeigt das Display
bei Einstellung von minimal ,,2QR ...“ und die untere Abbil-
dung bei Wahl von maximal ,,... 2WK":

D PHASE 1

AKT | BLK

BREMSE

as [EN])

RATE
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Einstellung des Bremssystems von Motormodellen

Phasenabhangige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betatigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Programmierung

In den nachfolgend beschriebenen Displays geben Sie vor,
mit welchem Prozentsatz und in welche Richtung lhre Fla-
chenklappen, und ggf. auch das Héhenruder, zum ,,Brem-
sen” ausschlagen sollen. Damit diese Einstellungen letztlich
aber auch wirksam und ggf. per Schalter abrufbar sind, be-
ginnen Sie mit der Programmierung in den beiden unmit-
telbar nachfolgend beschriebenen Optionsfeldern , AKT”
und ,G/S“:

e Option AKT (Status)
Im Wertefeld dieser Spalte bestimmen Sie phasenspe-
zifisch, ob diese Funktion blockiert (EIX4) oder AN ist.
Sobald Sie dieses Wertefeld auf [3[{] stellen, kénnen Sie
die Einwirkung des ausgewahlten Bedienelementes auf
die Klappenstellungen mit einem im Optionsfeld ,,G/S“
gef. ebenfalls phasenspezifisch zugewiesenen Schalter
aus- und einschalten.

e Option G/S (Geber/Schalter)
Im Wertefeld der Spalte ,,G/S“ weisen Sie phasenspe-
zifisch, wie im Abschnitt ,Geber- und Schalterzuord-
nung” ausfihrlich beschrieben, ggf. einen Schalter oder
Geberschalter zu, z. B. in der Phase « LANDUNG»:

BREMSE

ais

D LANDUNG
Akt [EN ]

Zeile RATE

Sie kénnen fir jedes Klappenpaar eine symmetrische oder
asymmetrische Wirkung definieren. Um sowohl Ausschlage
nach oben wie auch nach unten definieren zu kdnnen, be-
tragt der Einstellbereich £150 %.

Schalten Sie in die gewlinschte Phase, z. B. «LANDUNGY,
und tippen Sie dann auf das einzustellende Wertefeld:

RATE | 000%

BREMSE

D LANDUNG
Akt [EN

RATE




Im nun aktiven, d. h. blau dargestellten, Wertefeld kon-
nen Sie den aktuellen Wert im Bereich von +150 % mit
der W-Taste erhéhen und mit der [-Taste reduzieren, z. B.:

Mit dem Wert des gegenliber liegenden Querruders ver-
fahren Sie gleichartig.

Antippen der Taste m setzt einen veranderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten an den Querru-
dern wechseln Sie ggf. durch Antippen der Taste |8 am
rechten Displayrand zur Einstellseite der Wélbklappen und
geben hier, analog zum zuvor beschriebenen Vorgehen, die
gewlinschten Einstellwerte ein, beispielsweise:

Um ein schlagartiges Ausfahren der so eingestellten
(Brems-) Klappen beim Umlegen des ausgewahlten Schal-
ters zu vermeiden, wechseln Sie zuletzt noch durch Antip-
pen der Taste B am rechten Displayrand zum letzten
Display dieser Option: Hier stellen Sie, analog zum zuvor
beschriebenen Vorgehen, eine Zeitverzdégerung fir das
Ausfahren der Klappen ein, beispielsweise:

Dn LANDUNG BREMSE
VERZOGERUNG [ 1.2s |

Tipp

Ein ,weiches” Einfahren der Klappen erreichen Sie, indem
Sie im Untermenii »PHASE« beispielsweise zusdtzlich zur
»NORMAL«-Phase eine Phase «LANDUNG» und bei beiden
eine Umschaltverzégerung einrichten. Als Umschalter wei-
sen Sie anschliefsend denselben Schalter zu, mit welchem Sie
die Bremsfunktion auslésen (méchten).

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [[I[d{ links oben im Display wieder zu-
rick in die Mentauswahl:

K1-KURV FR. MIX

SNAP ROLL WK SET

! — —

BREMSE LOG.sW
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~s 3 db Butterfly

% . Einstellung des Bremssystems von Segelflugmodellen

Dieses Untermenti ist, abhdngig vom gewdhlten Modelltyp
und dessen Konfiguration, ggf. ausgeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

{11173 — —  —— ) D
= &

g - 4.2v

000:00.0

antippen

000 000

(epser |

Soarmaster g} "

g ) 14 | « d

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 a1 =
[ T e —] [ — —

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funktions-
mends. Tippen Sie hier auf den Mentpunkt »BUTTERFLY «:

PHASE DR/EXPO K1-KURV FR.MIX SNAP ROLL

1 J

QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET BUTTERFLY

Abhangig von der gewahlten Anzahl Querruder und Wolb-
klappen zeigt das Display unterschiedliche Ansichten. Die
obere der beiden folgenden Abbildungen zeigt beispielhaft
das Display bei einer Einstellung von minimal ,2QR" und
die untere Abbildung bei Wahl von maximal ,,... 2WK*:

Dn K| PHASE 1 BUTTERFLY
as [EN ]

LOG.SW SEQU

-]

BUTT. OFFSET 000%
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BUTT. OFFSET  (+100% 000%

In diesem Unterment ist eine besondere Klappenkonstel-
lation, ,Kréhenstellung” oder ,Butterfly” genannt, einstell-
bar: Bei dieser Bremsstellung bewegen sich beide Querru-
der gemdfligt nach oben und die Wélbklappen so weit wie
méglich nach unten. Uber einen dritten Mischer —dem
weiter unten beschriebenen Mischer , HR-Kurve”—wird
ggf. das Hohenruder so nachgetrimmt, dass sich die Flug-
geschwindigkeit dennoch nicht wesentlich gegeniiber der
Normalflugposition dndert. Anderenfalls besteht namlich
die Gefahr, dass das Modell zu langsam wird und nach dem
Einfahren des Bremssystems, z. B. zur Verlangerung eines
zu kurz geratenen Landeanfluges, durchsackt oder gar he-
runterfallt.

Dieses Zusammenspiel der Wolbklappen und Querruder
sowie des Hohenruders dient zur Gleitwinkelsteuerung
beim Landeanflug. (Die Butterfly-Klappenstellung wird vor
allem in Zweckmodellen hdufig anstelle von Brems- bzw.
Storklappen verwendet.)

Phasenabhiangige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermen( bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. StandardmaRig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL"“ oder ,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermeni »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.
den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

Programmierung

Die nachfolgend beschriebenen ,Butterfly“-Mischer wer-
den durch den standardmafRig dem Eingang ,K1“ zuge-
wiesenen Gas-/Brems-Steuerkniippel oder alternativ von
einem beliebigen anderen Bedienelement des Senders,
welches dem Eingang ,,K1“ des Unterments »G/S SET« zu-
gewiesen wurde, betatigt.

In der Mehrzahl der Falle wird jedoch die Auswahl auf dem
voreingestellten Geber verbleiben und die Bremse uber
den nicht neutralisierenden K1-Steuerknippel betatigt
werden:

D PHASE 1 G/S Set

K2.
K3.
K4

G/S OFFSET  -WEG+

Die Verwendung eines anderen Bedienelements bietet je-
doch die Moglichkeit, die Bremse alternativ auch lber ei-
nen der Zusatzfunktionsgeber betadtigen zu kénnen, wenn
der K1-Kniippel anderweitig verwendet werden soll.

Zeile ,,BUTT. OFFSET“

Die Wahl des BUTTERFLY-OFFSET-Punktes bestimmt nicht
nur die Geberposition, an welcher das Bremssystem ein-




gefahren oder geschlossen ist, sondern auch die Betati-

gungsrichtung des zugewiesenen Bedienelementes beim

Ausfahren des Bremssystems, standardmaRig des K1-Steu-

erkniippels:

e Die Betdtigungsrichtung des K1-Steuerkniippels zur Be-
tatigung eines ggf. vorhandenen elektrischen Antriebs
ist auf entgegen der Betdtigungsrichtung zum Ausfah-
ren eines Bremssystems festgelegt.

Hinweis
Eine invertierte K1-Kurve wirkt sowoh! auf die Be-
)) tdtigungsrichtung der Butterfly- wie auch Mo-
tor-Steuerung ,,umkehrend” Andert also nur die
jeweiligen Ausgangspositionen, aber nicht die auf ,ge-
geneinander” festgelegten Betdtigungsrichtungen.

e Bei Brems-Offset-Werten mit einem ,,+“ als Vorzeichen
werden die Klappen ausgefahren, wenn das entspre-
chende Bedienelement, z. B. der K1-Steuerkniippel, von
vorne nach hinten, in Richtung Pilot, bewegt wird.

e Bei Brems-Offset-Werten mit einem ,-“ als Vorzeichen
werden die Klappen ausgefahren, wenn das entspre-
chende Bedienelement, z. B. der K1-Steuerknippel, von
hinten nach vorne, also vom Piloten weg, bewegt wird.

e Wird der Offset-Punkt jedoch nicht ganz an das jewei-
lige Ende des Geberweges gelegt, so ist der Rest des
Weges bis zu dessen Anschlag ,Leerweg” d. h., dieser
,Leerweg” beeinflusst nicht langer einen der nachfol-
gend beschriebenen Klappenmischer.

Dieser Leerweg stellt sicher, dass auch bei geringen Ab-
weichungen vom Endanschlag des Bremsklappenge-
bers die Bremse ,geschlossen” bleibt. Gleichzeitig wird
der wirksame Geberweg automatisch wieder auf 100 %
gespreizt.
Bewegen Sie also jetzt das dem Eingang ,K1“ zugewiesene
Bedienelement, standardmaRig den Gas-/Brems-Steuer-
knlppel, in die Position, bei der die Klappen eingefahren
oder geschlossen sein sollen. Die aktuelle Geberposition

wird rechts des Wertefeldes in weiler Farbe numerisch an-
gezeigt:

D PHASE 1
AKT

BUTTERFLY
SED

BUTT. OFFSET 000%

Ist die gewiinschte Position erreicht, ibernehmen Sie diese
in das Wertefeld, indem Sie dieses antippen, z. B.:

DPHASE1 BUTTERFLY
AKT as [EN ]

[sw)
amin

RATE
N4 -
BUTT. OFFSET +090%

Die in weiRer Farbe angezeigte aktuelle Geberposition wird
unmittelbar in das Wertefeld Gbernommen:

DPHASE1 BUTTERFLY
AKT [ BLK as [EN]

RATE

BUTT. OFFSET +090%

Nachdem nun der zur korrekten Bedienung der Klappen
nicht ganz unwichtige Brems-Offset gesetzt ist, geben Sie
in der Zeile ,,RATE” dieses Displays und ggf. auch in den
nachfolgenden vor, mit welchem Prozentsatz und in wel-
che Richtung lhre Flachenklappen, und ggf. auch das Ho6-
henruder, zum , Bremsen” ausschlagen sollen. Damit diese
Einstellungen letztlich aber wirksam und bei Bedarf auch
per Schalter abrufbar sind, wird nach der vorgezogenen
Justierung des Offset-Punktes sinnvollerweise auch die

Programmierung der beiden unmittelbar nachfolgend be-
schriebenen Optionsfeldern ,,AKT“ und ,G/S“ vorgenom-
men. Schalten Sie zuvor jedoch ggf. in die gewiinschte Pha-
se, z. B. «LANDUNG»:

e Option AKT (Status)
Im Wertefeld dieser Spalte bestimmen Sie phasenspe-
zifisch, ob diese Funktion blockiert (EIXQ) oder @ ist.
Sobald Sie dieses Wertefeld auf [3I}] stellen, kénnen Sie
die Einwirkung des ausgewahlten Bedienelementes auf
die Klappenstellungen mit einem im Optionsfeld ,G/S",
ggf. phasenspezifisch, zugewiesenen Schalter aus- und
einschalten.

e Option G/S (Geber/Schalter)
Im Wertefeld der Spalte G/S weisen Sie, ggf. phasenspe-
zifisch, wie im Abschnitt ,Geber- und Schalterzuord-
nung” ausflhrlich beschrieben, ggf. einen Schalter,
Geberschalter oder auch Logischen Schalter zu. Bei-
spielsweise denselben Schalter, mit dem Sie in die Pha-
se «\LANDUNG» schalten:

D RUCK | LANDUNG

AKT [(EN ]

BUTTERFLY IE'
as [sws)

BUTT. OFFSET +090%

Zeile RATE

Schalten Sie in die gewlinschte Phase, z. B. «LANDUNGY,
und tippen Sie dann auf das einzustellende Wertefeld mit
einem Finger oder dem mitgelieferten Stift. Um sowohl
Ausschldage nach oben wie auch nach unten definieren zu
konnen, betradgt der Einstellbereich £150 %:
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|QR1L]
RATE

BUVTOFroCl

BUTT. OFFSET

Im nun aktiven, d. h. blau dargestellten, Wertefeld kénnen
Sie den aktuellen Wert mit der |- Taste erhéhen und mit
der [M-Taste reduzieren, z. B.:

+090%

BUTTERFLY @

Mit dem Wert des gegenliber liegenden Querruders ver-
fahren Sie gleichartig.

Antippen der Taste Q12X setzt einen verdnderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten an den Querru-
dern wechseln Sie ggf. durch Antippen der Taste |31 [Sei-
tenwechsel] am rechten Displayrand zur Einstellseite der
Wolbklappen und geben hier, analog zum zuvor beschrie-
benen Vorgehen, ebenfalls die gewiinschten Einstellwerte
ein, beispielsweise:
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Tipp zum ,,Sehen” der Bremswirkung:

Klappen spreizen und von vorne liber und unter die Fldiche
schauen. Je gréfSer die projizierte Fliche der abstehenden
Ruder, um so gréfser ist auch die Bremswirkung.

Display HR-Kurve

EIN +100%
AUS 000%

PUNKT H  000% [ - |

Schalten Sie die Anzeige der Geberposition durch Antippen
der Taste QWA links unten im Display ein, damit Sie die
notigen Einstellungen vornehmen kénnen:

EIN +100%
AUS  000%
PUNKT H

000% [ - |

Der grine senkrechte Balken in der grafischen Anzeige,
der die Position des Bremsklappengebers angibt, bewegt
sich vom Rand der Grafik erst dann weg, sobald der Gas-/
Brems-Steuerknippel von seinem vorderen oder hinteren
Anschlag wegbewegt wird.

Stellen Sie nun die HR-Kurve in Richtung ,Bremssystem aus-
gefahren” den Erfordernissen entsprechend ein, wobei die
Methode der Einstellung dieses 7-Punkt-Kurvenmischers
den gleichen Prinzipien folgt, wie sie beispielsweise flr den
im Rahmen des Untermenis »K1 Kurve« beschriebenen
Kurvenmischer giiltig sind, z. B.:

EIN +100%
AUS -025%
PUNKT H

-025% [ - |

Achtung

Die gewdhlte Einstellung sollten Sie in jedem Fall in

ausreichender Héhe ausprobieren und ggf. nachstel-

len. Achten Sie dabei aber unbedingt darauf, dass
das Modell bei ausgefahrenem Bremssystem nicht zu lang-
sam wird! Anderenfalls riskieren Sie ndmlich, dass es nach
dem Einfahren des Bremssystems, z.B. zur Verldngerung ei-
nes zu kurz geratenen Landeanfluges, durchsackt oder gar
herunterfdllt.

Nach dem Abschluss Ihrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [J{¥J¢}q links oben im Display wieder zu-
riick in die Mentauswahl:

FR.MIX .SNAP ROLL

QR DIFF FL MIX WK MIX WK SET BUTTERFLY




= 5 4D V-Leitwerk

. . Einstellung der Ansteuerung eines V-Leitwerks

Dieses Untermenti ist nur bei Wahl eines V-Leitwerks in den
Grundeinstellungen eines Modells eingeblendet.

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,F“ ge-
kennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol:

{111/ ——  S—— 11} D
x Ly

ain : 42v

000 000

@ 000 000
g SE 1
AKKUZET oo:ot:23 ||| ﬁ i B 12
000 ——T1—— o — )

000:00.0

Das Display wechselt zur Anzeige des ,blauen” Funk-
tionsmeniis. Tippen Sie hier auf den Menlpunkt
»V-LW«:

PHASE DR/EXPO

|

QR DIFF FL MIX

SNAP ROLL

|

B;;M;E ) LOG.sSW
Die Hohen- und Seitenrudersteuerung erfolgt liber zwei ge-
trennt angelenkte, V-formig angeordnete Ruder. Die Kop-

pelfunktion fir die Seiten- und Hohenrudersteuerung wird
vom Programm automatisch bernommen.

Phasenabhangige Einstellung

Das hier zu besprechende Untermeni bietet die Moglich-
keit phasenspezifischer Einstellungen. Erkennbar am links
oben im Display in griiner Farbe eingeblendeten Phasen-
namen. Standardmafig eingeblendet wird der Name der
Phase 1, welche mit dem Namen ,NORMAL" oder ,,PHASE
1“ vorbelegt ist. Sobald Sie im Untermenii »PHASE« eine
oder mehrere weitere Phasen definiert haben, kdnnen Sie
zwischen diesen Phasen umschalten. Betdtigen Sie also ggf.

den oder die entsprechenden Schalter um zwischen den
Phasen umzuschalten.

D PHASE 1

HR SR

A B A B

Programmierung

Tippen Sie auf das Wertefeld mit dem zu verdndernden
Wert, beispielsweise:

e

HR SR
A B A B

N

Die Farbe des Wertefeldes wechselt von schwarz nach blau:

e

HR SR
B A B

=)

A

Im nun aktiven, d. h. blau dargestellten, Wertefeld konnen
Sie den aktuellen Wert mit der [[§-Taste erhéhen und mit
der [B-Taste reduzieren, z. B.:

HR SR
B A B

.

Mit den Werten in den anderen Wertefeldern verfahren Sie
gleichartig.

Antippen der Taste IE setzt einen verdnderten Wert in
einem blauen und somit aktiven Feld auf den Standardwert
zuriick.

Hinweis
Beachten Sie, dass sich die Mischwege der Mischer
bei gleichzeitiger Steuerkniippelbewegung addieren
und infolgedessen ein Servo oder auch beide Servos
u.U. mechanisch auflaufen. Um dem vorzubeugen sind ge-
gebenenfalls die Mischwerte entsprechend zu reduzieren.

Nach dem Abschluss lhrer Einstellarbeiten kehren Sie durch
Antippen der Taste [[JiJdd links oben im Display wieder zu-
rick in die Mentauswahl:

DR/EXPO

SNAP ROLL QR DIFF FLMIX WK MIX WK SET

|

BREMSE LOG.sW
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.. Steueranordnung

. . . Senderspezifische Basiseinstellung

Um die Untermenis des SYSTEM-Menis aufrufen zu kén-
nen, tippen Sie in der Grundanzeige des Senders auf das
mit ,S“ gekennzeichnete Zahnradsymbol rechts unten im
Display:

 e—— D
Y

g : 4.2v

000:00.0
: : : 000 000 -antippen
PHA
R E

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , lila” Systemmendis.
Tippen Sie auf den Menlpunkt »ST-MODE«:

[I

ST-MODE WARNUNG‘ ETC SET DISPLAY

Offnet sich jedoch nicht das erwartete Menii, sondern
stattdessen wird der Warnhinweis ...

... eingeblendet, besteht noch eine Verbindung zu einem
betriebsbereiten Empfanger. Schalten Sie diesen ab und
wiederholen Sie den Vorgang.

Grundsétzlich gibt es bei allen sechs der im Sender mz-18
HoTT Pro auswahlbaren Modelltypen vier verschiedene
Moglichkeiten, die beiden Steuerknlppel mit Steuerfunk-
tionen zu belegen. Welche dieser Moglichkeiten benutzt
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wird, hdngt sowohl von den individuellen Gewohnheiten
des einzelnen Modellpiloten wie auch vom jeweiligen Mo-
delltyp ab. StandardmaRig ist ,,Mode 1“ vorgegeben.

ST-MODE

stmoe [ 1]

HOHE / NICK GAS/PITCH

Hinweis

Die von lhnen in diesem Ment gewdhlte Einstellung

ist modellspeicherunabhdngig und somit gleicher-

mayfSen glltig fiir alle Modellspeicher, und somit
letztlich auch fiir alle im Sender gespeicherten Modelltypen.
Orientieren Sie sich daher speziell bei der Kniippelbelegung
von ,Land-“ und ,Wasserfahrzeugen” an den Steuermodes
der ,fliegenden” Fraktionen um nach einem etwaigen Mo-
dell(typ)wechsel entsprechende Konflikte zu vermeiden,

,Land-“ und ,,Wasserfahrzeuge”

Der Kompatibilitdit mit den nachfolgend beschriebenen
Steuermodes 1 ... 4 der fliegenden Modelltypen wegen
wird jedoch empfohlen, die Steuerfunktion 1 mit der Vor-
warts-/Ruckwérts- und die Steuerfunktion 4 mit der Rich-
tungsfunktion zu belegen:

MODE 1 (vor/zuriick rechts)

vorwarts/zurtick

links
STRE]

vorwarts/zuriick

MODE 2 (vor/zurtick links)

vorwarts/zuriick

links
SUREY]

vorwarts/zuriick

MODE 3 (vor/zurtick rechts)

vorwarts/zurtick

links
siyoal

vorwarts/zuriick

MODE 4 (vor/zurtick links)

vorwarts/zuriick

links
sjyoal

vorwarts/zuriick

Kopter

MODE 1 (Gas/Pitch rechts)

Nicken Motor / Pitch

Gieren
VEYETTS)
Rollen
usjjoy

Nicken Motor / Pitch

MODE 2 (Gas/Pitch links)

Motor / Pitch Nicken

Gieren
ualal
Rollen
ua|joy

Motor / Pitch Nicken

MODE 3 (Gas/Pitch rechts)

Nicken Motor / Pitch

Rollen
usjjoy
Gieren
ualalo

Nicken Motor / Pitch

MODE 4 (Gas/Pitch links)

Motor / Pitch Nicken

Rollen
usjjoy
Gieren
ualeln

Motor / Pitch Nicken




Hubschraubermodell

MODE 1 (Gas rechts) MODE 2 (Gas links)
Nicken Motor / Pitch Motor / Pitch Nicken
S I S I
s 3 8 3| e 3 5 3
g s 2 g |3 sz g
Nicken Motor / Pitch Motor / Pitch Nicken
MODE 3 (Gas rechts) MODE 4 (Gas links)
Nicken Motor / Pitch Motor / Pitch Nicken
S I 5 T
5 g ¢ s 18 G- g
) T S 3 g T o =
s 3 & = :
Nicken Motor / Pitch Motor / Pitch Nicken
Flachenmodell
MODE 1 (Gas rechts) MODE 2 (Gas links)
Hoéhenruder Motor Vollgas Motor Vollgas Hoéhenruder
5 [V o 5 (7. Po)
E g 3 & | 3 g 3 5
5 2§ : |5 3§ :
= s o = S
3 & o o g s 8
Hohenruder Motor Leerlauf Motor Leerlauf Hohenruder
MODE 3 (Gas rechts) MODE 4 (Gas links)
Hoéhenruder Motor Vollgas Motor Vollgas Héhenruder
. o & 7] = o & o
g § 3 g |3 § 3 &
5 ER- 2| § 2 5 2
& 53 g | o T3 g
Hohenruder Motor Leerlauf Motor Leerlauf Hohenruder

Programmierung

Um auf einen anderen als den vorgegebenen Steuermode
umzustellen, tippen Sie so oft auf die Taste rechts des gel-
ben ,,ST.MODE", bis die Nummer der von Ihnen gewiinsch-
ten oder bendtigten Steueranordnung erscheint, beispiels-
weise:

ST-MODE

ST.MODE: lzl

HOHE / NICK GAS/PITCH

Mit einem Antippen der Taste [{{Uf¢{ links oben im Display
kehren Sie wieder zum Systemmeni zurick.
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Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,S“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e——
Y

| [ -,
o
- ooo 00.0

IEI 000 000 antlppen
MODELLNAME 1

AKKUZEIT  00: 01 23
[ T e —]

Das Display wechselt zur Anzeige des , lila” Systemmendis.
Tippen Sie hier auf den Menipunkt »WARNUNG«:

ST-MODE WARNUNG ETC SET DISPLAY

antippen

STKALI

In diesem Untermeni konnen fiinf , Ausloser” eines opti-
schen und akustischen Alarms individuell ein- und ausge-
schaltet werden, wobei standardmiRig nur die Uberwa-
chung der ,K1-POS“ ublicherweise das Gasservo, aktiv
geschaltet ist. Weitere zuschaltbare Optionen sind noch
,GAS AR“ ,M-STOPP“, ,PHASE“ sowie ,EINSCHALTWAR-
NUNG*“.

Hinweis

Diese Einstellungen sind modellspeicherspezifisch
und somit ggf. in jedem Modellspeicher individuell

einzustellen.

208 Systemmenii - Warnung

Modellspeicherspezifische Warneinstellungen

WARNUNG

Flded

GAS AR
M-STOPP

K1-POS
PHASE

EINSCHALTW.

Um zwischen [[XYJ und A, und umgekehrt, umschalten
zu kdnnen, tippen Sie auf das berihrungssensitive Feld der
zu dndernden Option, beispielsweise:

e

GAS AR
M-STOPP
K1-POS
PHASE
EINSCHALTW.

[5](RUck

GAS AR
M-STOPP
K1-POS
PHASE

EINSCHALTW.

Dariliber hinaus stehtin den Zeilen ,,GAS AR“ und ,,M-STOPP“

noch [VINIH4 zur Auswahl:
[5](Rick

GAS AR

WARNUNG

| E— )

WARNUNG

WARNUNG

M-STOPP

K1-POS

PHASE
EINSCHALTW.

Wihrend mit [[AI¥ die Einschaltwarnung bei eingeschal-
tetem GAS AR und/oder Motorstopp aktiviert wird, akti-

viert [YINIA diese genau umgekehrt, bei ausgeschaltetem
GAS AR und/oder Motorstopp.

In der — letzten — Zeile ,EINSCHALTWARNUNG“ kdnnen Sie
diese Option nicht nur [AIfJ-schalten sondern auch festle-
gen, wie lange der Sender nach der letzten Betatigung ei-
nes Bedienelementes bis zur Aktivierung einer optischen
und akustischen Warnung warten soll, bevor sich der Sen-
der nach weiteren ca. drei Minuten ,Untatigkeit” selbst ab-
schaltet.

Zur Auswahl stehen ,,AUS”, ,30 s“ sowie 1, 5, 10, 20, 30 und
60 Minuten. Tippen Sie entsprechend haufig auf das beriih-
rungssensitive Feld dieser Zeile, beispielsweise:

[El(racx]

WARNUNG

GAS AR

M-STOPP
K1-POS
PHASE

EINSCHALTW. [ 1m ]

Durch Antippen der Taste [{UJd{ links oben im Display keh-
ren Sie wieder zurlick zum Systemmen(:

ST-MODE WARNUNG ETC SET

STKALI
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B et
. . . ,Diverse” senderweite Einstellungen

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,S“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

000:00.0
@ 000 000 PH

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
00 ——T1——

Das Display wechselt zur Anzeige des , lila” Systemmendis.
Tippen Sie hier auf den Menilpunkt »ETC SET«:

[I

WARNUNG‘ ETC SET DISPLAY

ST-MODE

STKALI

In der ersten Zeile des Untermeniis »ETC SET« kann die
durch ein ca. eine Sekunde andauerndes gleichzeitiges
Driicken der beidseits des Displays befindlichen Tasten ESC
und ENT aktivierbare Sendersperre mit einem Sperrcode
ergdnzt werden. In den weiteren Zeilen kdnnen einige Vor-
einstellungen an die personlichen Bedirfnisse angepasst
werden.
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Zeile ,,Eingabe entsperren”

D ETC SET
Eingabe entsperren

AKKUTYP

AKKU WARNUNG

EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

[oa] [ken] [ -]

Zum Setzen einer individuellen PIN die Taste in der Zeile
,Eingabe entsperren” antippen:

D ETC SET
Eingabe entsperren

AKKUTYP
AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

[ AveK) (cir)

Akt. Entsperr Code

I

Neuer Entsperr Code

Trimm sperren

In diesem Untermend, wie ausfihrlich im Abschnitt ,Mo-
dellname” beschrieben, eine maximal 14-stellige PIN ein-
geben, beispielsweise:

D ABCDEFGHIJKLMN

Akt. Entsperr Code

I

Neuer Entsperr Code

Antippen der Taste |6scht das letzte, antippen von
I6scht alle Zeichen im blauen Eingabefeld. Antippen der
Taste [B rechts unten tibernimmt die eingegebene Zeichen-
folge in das Feld ,,Neuer Entsperr Code”:

Akt. Entsperr Code

I

Neuer Entsperr Code

ABCDEFGHIJKLMN

Trimm sperren

e Sperren des Displays

Sobald nach dem Verlassen dieses Displays gleichzeitig
die beidseits des Displays befindlichen Tasten ESC und
ENT solange gedriickt werden bis nach etwa einer Se-
kunde ein kurzer Piep ertont, ist die Touch-Funktion des
Displays blockiert. Die beiden Tasten kdnnen losgelas-
sen werden. Der Sender reagiert nur noch auf die seit-
lichen Tasten sowie auf die zum Steuern eines Modells
dienenden Bedienelemente.

Hinweis
Merken Sie sich diese Zeichenfolge gut und be-
wahren Sie diese sorgfiltig auf. Anderenfalls
miissen Sie sich solange durch alle méglichen Zei-
chenkombinationen tippen, bis Sie die richtige wieder
gefunden haben ... oder alternativ den Sender zur Ent-
schliisselung an den Graupner-Service senden.

e Sperren des Displays und der Trimmung




Vor oder auch nach dem Setzen einer Sperr-PIN wie zu-
vor beschrieben, kann, durch Antippen der Taste [EXIR
links unten, das zeitgleiche Sperren der Trimmung [AINJ-

Neuer Entsperr Code

ABCDEFGHIJKLMN

Trimm sperren

[EN]

.. und ggf. auch wieder [[X{¥-geschaltet werden.
Entsperren des Displays und ggf. der Trimmung
Die beidseits des Displays befindlichen Tasten ESC und
ENT solange gedrickt halten, bis nach ca. einer Sekun-

de ein kurzer Piep ertont und das Entsperrdisplay ein-
geblendet wird:

Status

HF-ID

AAAAABA?2 4E6B

PIN eingeben und dann die Taste )] rechts unten an-
tippen, beispielsweise:

8

Status

HF-ID

AAAAABA2 4E6B

8

Status

Entsperrt

HF-ID

AAAAABA?2 4E6B

Sobald in der Status-Zeile die Riickmeldung ,,Entsperrt”
erscheint, ist der Sender wieder uneingeschrankt bedi-
enbar.

Durch Antippen der [[J&@- Taste links oben wird das
Entsperrmeni wieder verlassen.

Erscheint in der Status-Zeile jedoch anstelle von ,Ent-
sperrt” die Riickmeldung ,,Fehler” ...

8

HF-ID

AAAAABA2 4E6B

. wurde eine falsche PIN eingegeben oder es ist ein
sonstiger Fehler aufgetreten.
Verlassen des Meniis ohne Festlegung einer PIN
Es wurde bereits eine PIN in das Feld ,,Neuer Entsperr
Code” Ubernommen, siehe vorstehende Abbildung.

Dieser Vorgang soll wieder riickgidngig gemacht wer-
den, beispielsweise:

Neuer Entsperr Code

ABCDEFGHIJKLMN E

Trimm sperren

Durch erneutes Antippen der B -Taste rechts unten wird
der ,Inhalt” des leeren PIN-Eingabefeldes als ,neue”
PIN Gbernommen:

Trimm sperren

Loschen der PIN

Zum Loschen oder Entfernen einer PIN gibt es zwei
Moglichkeiten:

Variante 1

Wie zuvor beschrieben, den ,,Inhalt“ des leeren PIN-Ein-

gabefeldes als ,,neue” PIN durch Antippen der B taste
rechts unten tlbernehmen.

Variante 2

Nach dem Offnen des Meniis die [8lZ:;§- Taste am obe-
ren Displayrand antippen, beispielsweise:

Akt. Entsperr de
a

ABCDEF

Trimm sperren
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Zeile ,AKKUTYP*

Zeile ,AKKUWARNUNG"

In dieser Zeile teilen Sie dem Sender mit, ob dessen Strom-
versorgung aus einem vierzelligen NiMH-Akku oder aus
einem 1s-Lithium-Akku erfolgt. Abhdngig von dieser Ein-
stellung, wird lhnen in der —nachsten — Zeile ,,AKKUWAR-
NUNG” ein angepasster Spannungsbereich zur Auswabhl
angeboten.

Zum ggf. nétigen Andern der Einstellung tippen Sie auf das
berihrungssensitive Feld in der Zeile ,,AKKUTYP*:

e

Eingabe entsperren

AKKUTYP %
AKKU WARNUNG

]
[es |
=]

=11

(s ] [ken]

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

ey

Eingabe entsperren
AKKUTYP Li

AKKU WARNUNG
EINMELODIE [ EIN ]
LAUTSTARKE (ken) [ -]
VARIO LS

Durch Antippen der Tasten [ oder [ am rechten Display-
rand wahlen Sie nun den passenden Akkutyp aus, z. B.:

D ETC SET
Eingabe entsperren
AKKUTYP

AKKU WARNUNG

EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

(o] [ken] [=]

Antippen der Taste [[I&) setzt einen verinderten Wert auf
den Standardwert zurtick.
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In der Zeile ,, AKKUWARNUNG" kann die Warnschwelle der
Anzeige ...

...—abhangig von der Wahl des Akkutyps in der Zeile da-
riiber —in Schritten von 0,1 Volt zwischen 4,5 und 5,5V
(NiMH-Akku) oder 3,4 und 4,2V (Lilo-/LiPoAkku) beliebig
vorgegeben werden. Stellen Sie hier aber keinesfalls einen
zu niedrigen Wert ein, damit Sie noch ausreichend Zeit
haben, Ihr Modell im Falle einer Akku-Warnung sicher zu
landen.

Zum ggf. nétigen Andern der Einstellung tippen Sie auf das
berihrungssensitive Feld in der Zeile ,,AKKUWARNUNG":

[E][ruck

Eingabe entsperren
AKKUTYP
AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE :

" antippen

LAUTSTARKE

VARIO LS

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

Ak
Eingabe entsperren
AKKUTYP

AKKU WARNUNG

EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

E
(s ] [ken]
[0 ]

Durch Antippen der Tasten oder M am rechten Dis-
playrand wahlen Sie nun die lhnen passend erscheinende
Warnschwelle aus, z. B.:

[ (Rucx]

Eingabe entsperren
AKKU WARNUNG
EINMELODIE [ EIN |
LAUTSTARKE (ken] [ -]

VARIO LS

ETC SET

AKKUTYP

Antippen der Taste [[I&) setzt einen verinderten Wert auf
den Standardwert zuriick.

Tipp
In einem speziellen Kalibrierungsmend, welches Sie in der
Grundanzeige des Senders durch Antippen der Spannungs-
anzeige éffnen kénnen, ...
000% l:l:l bD

4.2v

o]
[woveLCvvE 1 ],

AKKUZEIT ~ 00: 01: 23
000

>

... kann diese Spannungsanzeige und damit auch die Schwel-
le der Akkuwarnung mit Hilfe eines Prdzisionsvoltmeters
feingetunt werden:

B

TX Volt Cali. Data

3.85V




Zeile ,EINSCHALTMELODIE”

Zeile ,LAUTSTARKE“

In dieser Zeile kdnnen Sie die Ein- und Ausschaltmelodie
des Senders [} und EX¥-schalten.

Tippen Sie auf das berlihrungssensitive Feld in der Zeile
,EINSCHALTMELODIE“:

D ETC SET

Eingabe entsperren

AKKUTYP
AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

[ew]

I@II:I

o0

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

B (ric)
Eingabe entsperren
AKKUTYP

AKKU WARNUNG
EINMELODIE [ (EIN ]
(en] [

ETC SET

LAUTSTARKE
VARIO LS

Antippen der Taste [l am rechten Displayrand schaltet die
Einschaltmelodie m

D ETC SET
Eingabe entsperren
AKKUTYP

AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

(o] [ken] [=]

... und Antippen der [ oder der [I&} Taste schaltet diese
wieder ein.

In dieser Zeile kdnnen Sie die Lautstdrke der akustischen
Signale und Ansagen des Senders individuell einstellen. Zur
Auswahl stehen ,AUS” sowie Werte von ,,1 ... 5%

e statische Lautstdrke

Tippen Sie auf das linke der beiden berihrungssensiti-
ven Felder der Zeile , LAUTSTARKE":

D ETC SET

Eingabe entsperren

AKKUTYP

AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE

LAUTSTARKE
VARIO LS

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

D ETC SET
Eingabe entsperren
AKKUTYP

AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

Durch Antippen der Tasten [ oder |B am rechten Dis-
playrand wahlen Sie nun die lhnen passender erschei-
nende Lautstarke aus, z. B.:

D ETC SET
Eingabe entsperren
AKKUTYP

[Cos ] [ken] [ -]
(o]

AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

e variable Lautstarke
Zur Einstellung einer variablen Lautstarke tippen Sie auf
das rechte der beiden beriihrungssensitiven Felder der
Zeile ,LAUTSTARKE":

ETC SET

Eingabe entsperren -
AKKUTYP

AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

Eingabe entspegran
AKKUTYP
AKKU WARNU
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

Antippen von [[fl bricht den Vorgang ab. Antippen
von |6scht ggf. einen bereits zugewiesenen Geber.
Bewegen Sie dagegen einen der Geber DV1 oder DV2,
SL1 oder SL2, wird dieser als Lautstarkensteller zuge-
wiesen, beispielsweise:

ETC SET

Eingabe entsperren
AKKUTYP
AKKU WARNU

EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

Mit dem ausgewahlten Geber kann die Lautstarke auch
aulerhalb des Untermenis »ETC SET« geregelt werden.
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Zeile ,VARIO LS“

In dieser — letzten — Zeile kdonnen Sie, wie zuvor unter
L, LAUTSTARKE“ beschrieben, die statische wie auch die va-
riable Lautstdrke der Variotone individuell einstellen. Zur
Auswahl stehen ,AUS” sowie Werte von ,,1 ... 5“:

B
Eingabe entsperren
AKKUTYP

AKKU WARNUNG
EIN.MELODIE
LAUTSTARKE
VARIO LS

Antippen der Taste IE setzt einen verdnderten Wert
auf den Standardwert zurlick und durch Antippen der Tas-
te links oben im Display kehren Sie wieder zurlick
zum Systemmendi.
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. . Senderweite Display-Einstellungen

Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,S“ ge-
kennzeichnete ,Zahnrad“-Symbol:

 S—— 11} D
S

ain i) 42v

000:00.0

@ 000 000
PHASE L,
MODELLNAME 1 | |||, g

AKKUZEIT  00: 01: 23
00 ——1——

Das Display wechselt zur Anzeige des ,lila” Systemmends.
Tippen Sie hier auf den Menipunkt »DISPLAY «:

ETC SET DISPLAY

Im Untermeni ,,Display” kdnnen Sie Display-spezifische
Einstellungen vornehmen wie z. B. dessen Kontrast andern,
die Hintergrundbeleuchtung ein- oder ausschalten sowie
dessen Beriihrungssensitivitat an lhre Bedirfnisse anpas-
sen. Des Weiteren kdnnen Sie noch die Farbe des Senderlo-
gos anpassen sowie eine Funktion, welche die Erkennbar-
keit des Displayinhalts in sonniger Umgebung verbessert,
ein- und ausschalten.

Zeile ,,KONTRAST“

Um bei jedem Wetter und bei jeder Temperatur die optima-
le Ablesbarkeit der Displays des Senders mMz-18 HoTT Pro
zu gewahrleisten, kdnnen Sie in dieser Zeile den Kontrast
des Displays einstellen.

Zum ggf. nétigen Andern der Einstellung tippen Sie auf das
berthrungssensitive Feld in der Zeile ,, KONTRAST“:

DISPLAY

koNTRAST [ 15]
DISPLAYLICHT [KS|

TOUCH EMPF.
LOGO FARBE
SONNE

HF-ID AAAAABT76

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

Al
KonTRAsT [ 15
DISPLAYLICHT
ToucHempr. [ 1]

LOGO FARBE

HF-ID AAAAABT76

DISPLAY

SONNE

Durch Antippen der Tasten [ oder [B am rechten Display-
rand wdhlen Sie nun den lhnen passend erscheinenden
Kontrast im Bereich von 1 ... 20 aus, z. B.:

DISPLAY

KONTRAST
DISPLAYLICHT

TOUCH EMPF. II'

LOGO FARBE [V
=

HF-ID AAAAABT76

Antippen der Taste [[I2) setzt einen verinderten Wert auf
den Standardwert ,, 15“ zurick.

Hinweis
Unterschreitet die Versorgungsspannung des Sen-
ders die im Untermenti »ETC. SET» des Systemmentis
eingestellte Warnschwelle, wird automatisch der Dis-
play-Kontrast auf den Wert 05 reduziert um Strom zu spa-
ren. Stellen Sie also ggf. nach dem Laden Ihres Senderakkus
wieder den von Ihnen bevorzugten Kontrastwert ein.

Zeile ,,DISPLAYLICHT“

In dieser Zeile wird festgelegt, wie lange die Hintergrundbe-
leuchtung des Displays nach dem Einschalten des Senders
ohne nachfolgende Betdtigungirgendeines Bedienelements
oder nach der letzten Betatigung eines Bedienelements an
bleiben soll.

Zur Auswahl stehen ,,AUS” im Sinne von unbegrenzt, ,10 s*,
,30s“ ,1m“und ,3 m“

Tippen Sie ggf. auf das beriihrungssensitive Feld in der Zeile
,,DISPLAYLICHT“:

DISPLAY

g
KONTRAST
DISPLAYLICHT
@

TOUCH EMPF.

LOGO FARBE

SONNE

HF-ID AAAAA8T76

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

i
KONTRAST
DISPLAYLICHT

DISPLAY

TOUCH EMPF. II'

LOGO FARBE ~ |VORGABE|

HF-ID AAAAA8T76

=]

SONNE

Mittels Antippen der Tasten [[§ oder [ am rechten Display-
rand wahlen Sie nun den Ihnen passender erscheinenden
Wert aus, z. B.:
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DISPLAY

KONTRAST
DISPLAYLICHT
TOUCHEMPF. [ 1 ]

LOGO FARBE
=

HF-ID AAAAA876

Antippen der Taste [[I&) setzt einen verinderten Wert auf
den Standardwert XY zuriick.

Hinweis
Ein nach Ablauf einer ggf. eingestellten Zeitspanne
abgedunkeltes Display kann durch Drticken einer der
beiden rechts vom Display befindlichen Tasten € »
wieder hell geschaltet werden.

Zeile ,TOUCH-EMPFINDLICHKEIT“

In dieser Zeile kdnnen Sie die Reaktion des Senders auf ein
Antippen der berihrungssensitiven Displayfelder im Be-
reich von 1 bis 5 wahlen. Je niedriger die Zahl, umso agiler
die Reaktion auf ein Antippen der Touch-Felder und umge-
kehrt.

Tippen Sie ggf. auf das berthrungssensitive Feld in der Zeile
,TOUCH-EMPF.“:

DISPLAY

[5](Ruck
KONTRAST
DISPLAYLICHT

TOUCHEMPE. [ 1

LOGO FARBE ABE
it
SONNE yorore]

HF-ID AAAAA8T76

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:
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DISPLAY

Sl
KONTRAST
DISPLAYLICHT
T
LOGO FARBE
SONNE (-]

HF-ID AAAAA876

Durch Antippen der [ oder [B-Taste am rechten Display-
rand wahlen Sie nun den Ihnen passender erscheinenden
Wert aus, z. B.:

BlFow
KONTRAST
DISPLAYLICHT
ToucHEmPr. 3
LOGO FARBE
SONNE (-]

HF-ID AAAAA876

DISPLAY

Antippen der Taste [[I&) setzt einen verinderten Wert auf
den Standardwert ,, 1 zurick.

Zeile ,,LOGO FARBE”
In dieser Zeile konnen Sie die Farbe des Senderlogos Ihrem
personlichen Geschmack anpassen.

Tippen Sie ggf. auf das berthrungssensitive Feld in der Zeile
,LOGO FARBE":

[E][RUck
KONTRAST
DISPLAYLICHT

DISPLAY

ToucHEmPF. 3 )

LOGO FARBE

Die Farbe des Feldes wechselt von schwarz nach blau:

DISPLAY

Blhow
KONTRAST
DISPLAYLICHT
ToucHEmpr. [ 3
LOGO FARBE
=

HF-ID AAAAA876

Wihlen Sie nun mit der [ oder [B-Taste am rechten Dis-
playrand die Ihnen genehme aus. Zur Auswahl stehen:
,VORGABE“ ,ROT“ ,GRUN*“ ,BLAU“ ,PINK“ ,GELB“ und
,H-Blau“ (tirkis), beispielsweise:

[l (rick]
KONTRAST
DISPLAYLICHT
ToucHEmPr. [ 3
LOGO FARBE
=

HF-ID AAAAA876

DISPLAY

Antippen der Taste [[I&) setzt einen verinderten Wert auf
den Standardwert ,VORGABE“ zurtick.

Zeile ,SONNE"“

Um die optimale Ablesbarkeit des Displays des Senders
M2z-18 HoTT Pro auch in heller Umgebung oder bei Son-
nenlicht zu gewahrleisten, kdnnen Sie die standardmaRige
Darstellung auf , kontrastreich” umstellen.

Um zwischen [@IM] und XY, oder umgekehrt, umzuschal-
ten, tippen Sie auf das beriihrungssensitive Feld der zu an-
dernden Option, beispielsweise:

[E][ruck
KONTRAST
DISPLAYLICHT

TOUCH EMPF.
LOGO FARBE

HF-ID AAAAA876

DISPLAY

SONNE

=]




Die Anzeige wechselt unmittelbar zu [AI]], oder umgekehrt:

DISPLAY

KONTRAST
DISPLAYLICHT

ToucHEmPF. [ 3 ]
LOGO FARBE
SONNE [ Een ]

HF-ID AAAAA8T76

Hinweis
Mit der Umschaltung von [EXSQ) auf BN in der zeile
,Sonne”dndert sich auch die Darstellungsart der Dis-
plays ,Anzeige Telemetrie-Daten”

Zeile ,,HF-ID”

In dieser — letzten— Zeile des Displays wird die HF-Kennung
des Senders angezeigt, beispielsweise:

D DISPLAY
KONTRAST
DISPLAYLICHT
TOUCHEMPE. [ 3 |

LOGO FARBE
ove  [an] [

HF-ID AAAAA876

Diese ist senderspezifisch, wird je Sender nur einmal ver-
geben und kann nicht verdandert werden. Wahrend des
HoTT-Synchronisationsvorganges wird u. a. diese ID an den
Empfanger Gbertragen, sodass dieser jederzeit in der Lage
ist, die Funksignale ,seines” Senders zu identifizieren.
Mittels Antippen der Taste links oben im Display
kehren Sie wieder zurlick zum Systemmend.
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Tippen Sie ggf. in der Grundanzeige des Senders mit einem
Finger oder dem mitgelieferten Stift auf das mit ,S“ ge-
kennzeichnete ,,Zahnrad“-Symbol:

 e—— D
Y

g : 4.2v

@ ) 000 000
[wobeLuave 1 ﬁ
B W F =

AKKUZEIT  00: 01: 23

000:00.0

antippen

L[] — — | s— — /[
Das Display wechselt zur Anzeige des ,lila“ Sys-
temmenis. Tippen Sie hier auf den MenUpunkt
»ST.KALI«:

(1

) ST-MODE ) >WARNUNG‘ . ETC SET i ) DISPLAY ]

STKALI

Wird diese Warnung eingeblendet anstatt dass sich das
gewiinschte Men( 6ffnet, besteht noch eine aktive Verbin-
dung zu einem Empfanger:

WARNUNG

zuerst Empfénger ausschalten

Schalten Sie also Ihre Empfangsanlage und das HF-Modul
des Senders ab und wiederholen Sie den Vorgang.

Sollten Sie das Gefiihl haben, dass die Mittelstellung Ihrer
selbst neutralisierenden Steuerkniippel (Geber 1 ... 4) nicht
exakt 0 % Geberweg entspricht, dann kénnen Sie dies fol-
gendermaRen Uberprifen und ggf. korrigieren:
Initialisieren Sie einen freien Modellspeicher. Flir welchen
Modelltyp Sie sich dabei entscheiden, ist vollig unerheb-
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Knippelkalibrierung

. . . Kalibrierung der Neutralstellung der beiden Knlippelaggregate

lich. Wichtig ist nur, dass anschliefend keine Trimmungen
verstellt oder sonstige Programmierungen vorgenommen
werden.

Wechseln Sie stattdessen durch gleichzeitiges Driicken
der Tasten A v links vom Display in das Untermeni »Ser-
vo-Monitor«.

Sollten an Ihrem Sender noch alle vier Knlippelfunktionen
selbst neutralisierend sein, sollte die Anzeige idealerweise
wie in der folgenden Abbildung aussehen:

D PHASE 1 Sv-MON

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Anderenfalls entsprechen Balken und %-Angabe der aktuel-
len Stellung der nicht selbst neutralisierenden Steuerkniip-
pelfunktion — Giblicherweise ,,K1“. Befindet sich also z.B.
der K1-Steuerknippel in der ,Leerlauf“-Position, dann soll-
te das Display lhres Senders in etwa wie in der folgenden
Abbildungen aussehen:

D PHASE 1 Sv-MON

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Bringen Sie nun nacheinander jeden der beiden Knippel
an jeden der jeweils vier moglichen Endanschldge, ohne
am Anschlag Druck auszuiben. In jeder der insgesamt acht
Endpositionen sollte — seitenabhangig — exakt -100 % oder
+100 % angezeigt werden. Befindet sich z. B. Geber 2 am
rechten Anschlag und die drei anderen Knlppelfunktionen
in ihrer jeweiligen Mittenposition, dann sollte das Display
Ihres Senders wie folgt aussehen:

D PHASE 1 Sv-MON

1 2 3 4 5 6 7 8 9

Erhalten Sie im Rahmen dieser Uberpriifung, abhingig von
der Anzahl der selbst neutralisierenden Knippelfunktio-
nen lhres Senders, ein Ergebnis von bis zu viermal 0 % und
achtmal 100 %, dann sind die Steuerkniippel Ihres Senders
optimal kalibriert. Sie kdnnen somit den Vorgang abschlie-
Ren und ggf. den eben erstellten Modellspeicher wieder
|6schen.

Anderenfalls wechseln Sie in das Untermeni »ST.KALI«
des Systemmends, in welchem Sie zyklisch die Positionen
der vier kalibrierbaren Kniippelebenen anwahlen und ggf.
korrigieren kdnnen, beginnend mit der Neutralposition des
rechten Steuerknlippelaggregates:

D ST.KALI

VERTI

-078%
HORIZ
+002%

Der blaue Punkt —in obiger Abbildung im Mittelpunkt des
Quadrats —signalisiert die zu justierende Knuppelposition.
Die %-Werte in weiBer Schrift in den roten Rechtecken links
im Display unter ,VERTI(kal)“ und ,,HORIZ(ontal)“ visualisie-
ren die aktuelle Knlippelposition.

Obwohl sich der rechte Steuerkniippel aufgrund seiner ho-
rizontalen Selbstneutralisierung exakt in der Mitte seines
Weges befindet, ist in obiger Abbildung eine beispielhafte
Dejustierung von +2 % dargestellt. Vertikal dagegen befin-
det sich der rechte Steuerknlippel aufgrund seiner nicht
selbst neutralisierenden Eigenschaft als K1-Steuerknippel




ebenso beispielhaft auf einer eher zufallig ziemlich weit in
Richtung Piloten geneigten Position.

Vor dem Antippen der [J& Taste rechts ist deshalb der —in
diesem Beispiel rechte — nicht selbst neutralisierende Steu-
erkniippel in die mechanische Mitte zu bewegen:

ST.KALI

<< RE>>

VERTI
-001%
HORIZ
+002%

Sobald dieser Zustand erreicht ist, kann die [J38-Taste am
rechten Displayrand angetippt werden:

ST.KALI

VERTI SET

-001% A
HORIZ

+002%

Damit ist in diesem Beispiel die Neutralposition des rechten
Kniippelaggregates kalibriert und der blaue Punkt befindet
sich nun in der linken oberen Ecke des roten Quadrates:

ST.KALI

<<RE>>

Bringen Sie nun den rechten Steuerknippel in die linke vor-
dere Ecke, ohne am Anschlag Druck auszuiiben. Bei einem
falsch justierten Sender kdnnte das Ergebnis beispielsweise
wie folgt aussehen:

ST.KALI

<<RE>>

VERTI

+102%
HORIZ
+098%

Wenn Sie nun die [§3l Taste am rechten Displayrand an-
tippen, wird die aktuelle Knippelposition als jeweilige
100 %-Position in den Speicher ibernommen und der mar-
kierende Punkt wechselt in die gegenlberliegende Ecke:

ST.KALI

<<RE>>

VERTI
+100%
HORIZ
+100%

Mit der gegenliberliegende Ecke verfahren Sie sinngemaR,
worauf das Display zur Kalibrierung des linken Kniippelagg-
regates wechselt:

ST.KALI

VERTI

+001%
HORIZ
-002%

SinngemaR verfahren Sie auch mit der Kalibrierung des lin-
ken Knippelaggregates.

Hinweis

Fehlerhafte Kalibrierungen korrigieren Sie durch Wie-
derholen des kompletten Vorganges.

Durch Antippen der Taste [{8]#}4 links oben im Display keh-
ren Sie wieder zum Systemmeni zurick:

ST-MODE WARNUNG ETC SET DISPLAY

STKALI
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Das Display des Senders M2-18 HoTT Pro dient sowohl zur
Bedienung des Senders wie auch zur grafischen Darstellung
von Telemetrie-Daten. Der Wechsel zwischen den beiden
Betriebsarten erfolgt durch Antippen mit einem Finger
oder dem mitgelieferten Stift des mit , T gekennzeichneten
Symbols rechts unten in der Grundanzeige:

000% ¢I I:_;DDD% D

ain ] 4.2v

u000"°
*

MODELLNAME 1 = N [
AKKUZEIT ~ 00: 01: 23 9 |17
[ T e —] [— —)

StandardmaRig wird nach Anwahl der Telemetrie-Displays
das ,Empfanger“-Display eingeblendet. Sind keine Senso-
ren am Empfanger angeschlossen und in der Zeile ,SON-
NE“ des Untermeniis »DISPLAY« der standardmaRige Ein-

trag XY belassen, ...
[ cx]

KONTRAST
DISPLAYLICHT [AUS]
TOUCH EMPF.

L0GO FaRRF. VORGABE
SONNE AUS |
HF-ID AAAAABT6

DISPLAY

=)

.. sieht das Display beispielsweise wie folgt aus:

El Ruall -58d8 T aail - 5248

4.5 4.5
f voLT \ f MinV \
0.5V 055V
[} 9.0 0 9.0
25
D

‘: +26°C i
6
(]

-20

Wird dieses Wertefeld jedoch auf [AIf] umgestellt, sieht das
gleiche Display aus wie folgt ...

Anzeige Telemetrie-Daten

....und sinngemaR auch alle anderen der hier beschriebe-
nen Displays.

Wurde vor dem Einschalten der Empfangsanlage mindes-
tens ein Sensor am Empfanger angeschlossen, ,sucht” der
Sender ca. 30 Sekunden nach Sensoren und visualisiert dies
auch entsprechend links oben im Display:

El (SucH]R uatl -58¢B T uall - 5208
4.5 4.5
¢ voLT \ f MinV \
05.5V 05.5V
0 9.0 0 9.0
25
AT o
f TEMP SCD o
+26°C C oo20ms
70

-20

Ist jedoch am oberen Displayrand weder der ,SU-
CHEN“-Button noch sind Feldstarkenanzeigen .t
zu sehen und es werden auch sonst keinerlei Daten ange-
zeigt ...

B 00dB T  00dB

4.5 4.5
( voLT \ ( MinV \
0.0V 0.0V
[ 9.0 0 9.0
25
000%

@
E‘ﬁmp SO
o0c 0 GO oo

-20 70

..., ist kein Uber die Telemetrie-Verbindung ansprechbarer
Empfanger in Reichweite. Schalten Sie also Ihre Empfangs-
anlage ein oder binden Sie, wie ausfuhrlich auf Seite 68

beschrieben, einen Empfanger an den aktiven Modellspei-
cher.

Sobald ggf. die Suche nach Sensoren beendet wurde, wech-
selt die Beschriftung der am oberen Displayrand eingeblen-

deten Taste von [J¥e8 zu BWM:
E| ((sw JRull -58dB T uill - 5248
4.5

4.5
¢ voLT \ ¢ Min \
055V 05.5V
0 9.0 0 9.0
25

(]

-20

Tipp
Die ndhere Beschreibung dieses Displays ist im Abschnitt
,Empfidnger” weiter unten zu finden.

Hinweis

Die Dauer der ,Suche” ist u.a. abhéngig von lhren
Einstellungen im rechten Wertefeld der Zeile ,, EMIP-
FANGER AUSWAHL“ des »Telemetrie«-Meniis:

D TELEMET.
EMPFANGER AUSWAHL

EINSTELLEN/ANZEIGEN

SENSOR
HF STATUS
ANSAGE

Sensor(en)

Bis zu vier Sensoren kénnen in beliebiger Kombination an
einen telemetriefahigen Empfanger angeschlossen werden.
Die Datenausgabe dieser Sensoren in den nachfolgend be-
schriebenen Grafikdisplays erfolgt jedoch nur, wenn diese
vor dem Einschalten des Empfangers an diesen ordnungs-
gemal angeschlossen und nach dem Einschalten aller be-
teiligten Komponenten (iber den Riickkanal vom Sender
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auch erkannt wurden. Ebenso ist darauf zu achten, dass
der betreffende Empfanger in der Zeile ,,Bind EIN/AUS” des
Untermenis »SEND.SET« des Basismenus wie beschrieben
gebunden und in der Zeile ,EMPFANGER AUSWAHL" des
»Telemetrie»-MenUs, siehe Abbildung oben, entsprechend
ausgewahlt (RX1 ... RX2) sowie dieser auch eingeschaltet
ist. Ist ggf. ein anderer Empfanger ausgewahlt, werden nur
dessen Daten im ,,Empfanger“-Display angezeigt.

Des Weiteren sind nur unter den vorstehenden Vorausset-
zungen Sensoren im Unterment ,,EINSTELLEN, ANZEIGEN“
des »Telemetrie«-Men(s entsprechend der dem jeweiligen
Sensor beiliegenden Anleitung ansprechbar.

Zwischen den Displays der automatisch aktivierten Senso-
ren wechseln Sie, indem Sie die am oberen Displayrand ein-
geblendete Taste B antippen ...

@R.ﬂl 58dB T.||| 52dB
f VOLI f MinV
ossv N 05.5V

[] 9.0

| C—

/‘; TEMP \
+26°C
20 70

KJ(sw] aqua 100

100000 15000

NN

30000

' AKKU \ ’ AMP \
00.0v 000.0A
0 400 0 3000

.. und ggf. durch erneutes Antippen dieser Taste zur Anzei-
ge des nachsten Sensors wechseln:
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E [(sw] aua 100 RPM 000000

m/s -000.1m/s

m/3s  000m/3s

KAPAZIT.

(@)

000.0A 0 80.0 00000mAh

Tipp

Ndéheres zu den nachfolgend genannten Modulen finden Sie
im Anhang sowie im Internet unter www.graupner.de bei
dem jeweiligen Produkt.

EMPFANGER

E @n ull -58dB T .||I 52dB
f voLT \ ¢ MinV \
05.5V 05.5V
0 9.0

/‘; TEMP ‘
+26°C
20 70

Dieses Display stellt die im Display ,,RX DATAVIEW” des
»Telemetrie«-Menis ,,EINSTELLEN, ANZEIGEN®, dargestell-
ten Daten grafisch aufbereitet dar.

Es bedeutet:

Wert Erlduterung

R..dB Pegel in dBm des beim Empfanger eintref-
fenden Signal des Senders

T..dB Pegel in dBm des beim Sender eintreffen-
den Signal des Empfangers

VOLT aktuelle Betriebsspannung der Empfanger-
stromversorgung in Volt

Min V niedrigste Betriebsspannung der Empfan-
gerstromversorgung seit der letzten Inbe-
triebnahme in Volt

TEMP das Thermometer visualisiert die aktuelle
Betriebstemperatur des Empfangers

Q Qualitat in % der beim Empfanger eintref-
fenden Signalpakete des Senders

S Signalstarke in % des beim Empfanger
eintreffenden Signal des Senders

L zeigt den langsten Zeitraum in ms an, in
dem Datenpakete wihrend der Ubertra-
gung vom Sender zum Empfanger verloren
gegangen sind

Tipp

Detaillierte Erléuterungen der in der Spalte ,Wert” zitierten
Begriffe finden Sie im Abschnitt ,RX DATA VIEW“

GENERAL MODUL

[(sw] aua 100

100000 15000

, RPM \ , mAh \

000000rpm 00000mAh

[] 200000 0 30000
20.0 150.0

0000m
’ AKKU ‘ ’ AMP \

00.0V 000.0A
0 400 0 3000

m/s -000.2m/s m/3s 000m/3s

4.2v
ODOV 00.0V

25

f -TEMP-2 omwu
-020°C -020°C 00000ml|

Um zwischen den beiden Displays zu wechseln, tippen Sie
auf eine der Grafiken im Display.

Diese beiden Displays visualisieren die Daten eines ggf. an
den Empfanger angeschlossenen General-Engine-Moduls
(Best.-Nr. 33610) oder eines General-Air-Moduls (Best.-Nr.



http://www.graupner.de

33611). Ndheres zu diesen Modulen finden Sie im Anhang
oder im Internet unter www.graupner.de bei dem jeweili-
gen Produkt.

Abhdngig von der Bestlickung der Module mit zuséatzlichen
Sensoren, kdnnen in diesem Display folgende Daten per-
manent ausgegeben werden.

1. Display

Am oberen Displayrand visualisiert die Anzeige ,,QUA" die
Qualitat des vom Sender eintreffenden Signals in %.

In der Grafik links oben wird die von einer ggf. am Modul
angeschlossenen Drehzahlsonde ermittelte Drehzahl visua-
lisiert und in der Grafik rechts daneben die Restkapazitat
des angeschlossenen Akkus.

Hinweis
Zur korrekten Anzeige der Daten muss zuvor im
)) »Telemetrie«-Ment( des Moduls die passende Blatt-
zahl wie auch die zutreffende Kapazitdt eingestellt
werden.

In der Grafik links unten wird die aktuelle Spannung des
am Modul angeschlossenen Akkus und in der Grafik rechts
daneben der aktuelle Stromfluss visualisiert sowie am rech-
ten Displayrand die aktuelle Héhe relativ zum Standort.

2. Display

Am oberen Displayrand werden numerisch das aktuelle
Steigen/Sinken in m/s und m/3 s angezeigt.

Die beiden Grafiken links zeigen die von ggf. am Modul
angeschlossenen Temperatur-/Spannungssensoren (Best.-
Nr. 33612 bzw. 33613) gemessenen aktuellen Spannungen
von bis zu zwei Akkus (AKK1 und AKK2) sowie darunter die
zugehorigen Temperaturen: In der linken Halfte jeweils die
Daten von Sensor 1 und in der rechten die von Sensor 2.

In der rechten oberen Hilfte des Displays werden die aktu-
ellen Zellenspannungen eines bis zu sechszelligen LiPo-Ak-
kus grafisch und numerisch ausgegeben sowie darunter der
von einer ggf. am Modul angeschlossenen Sonde ermittel-

te Fullstand des Kraftstofftanks sowie der kumulierte Ver-
brauch in ml.

Es bedeutet:

Wert Erlduterung

1-AKK-2 links ,,Akku 1“ und rechts ,,Akku 2“
QUA Signalqualitat in %

KRAF Treibstoffstand / Tankanzeige

ml kumulierter Verbrauch in ml
1-TEMP-2 Temperatur von Sensor 1 und 2
AKK1 Zellenspannung von Zelle 1 ... max. 6
HOH aktuelle Héhe (nur bei 33611)

m/s m/1 s Steigen/Sinken (nur bei 33611)

m/3s m/3 s Steigen/Sinken (nur bei 33611)

VOLT aktuelle Spannung des am Modul ange-
schlossenen Akkus

AMP aktueller Strom in Ampere

ELECTRIC AIR MODUL
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Um zwischen den beiden Displays zu wechseln, tippen Sie
auf eine der Grafiken im Display.

Diese beiden Displays visualisieren die Daten eines ggf. an
den Empfanger angeschlossenen Electric-Air-Moduls mit
der Best.-Nr. 33620. Ndheres zu diesem Modul finden Sie
im Anhang oder im Internet unter www.graupner.de bei
dem jeweiligen Produkt.

Abhédngig von der Bestiickung des Moduls mit zuséatzlichen
Sensoren kdnnen in diesem Display folgende Daten perma-
nent ausgegeben werden.

1. Display

Am oberen Displayrand visualisiert die Anzeige ,,QUA" die
Qualitat des vom Sender eintreffenden Signals in % und in
der Zeile darunter numerisch das aktuelle Steigen/Sinken
in ms und m/3 s. Die Grafik am rechten Displayrand visuali-
siert die aktuelle Hohe relativ zum Standort.

Die zentrale Grafik visualisiert grafisch und numerisch die
aktuelle Spannungslage des angeschlossenen Akkus. Die
flankierende Skala links den aktuell flieBenden Strom in
Ampere und die Skala rechts die aktuelle Kapazitidt der am
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Akku-Anschluss des Moduls angeschlossenen Spannungs-
quelle.

Hinweis
Zur korrekten Anzeige der Daten muss zuvor im
)) »Telemetrie«-Men( des Moduls die zutreffende Ka-
pazitdt eingestellt werden.

2. Display

Die beiden Grafiken links zeigen die von ggf. am Modul
angeschlossenen Temperatur-/Spannungssensoren (Best.-
Nr. 33612 bzw. 33613) gemessenen aktuellen Spannungen
von bis zu zwei Akkus (AKK1 und AKK2) sowie darunter die
zugehorigen Temperaturen: In der linken Halfte jeweils die
Daten von Sensor 1 und in der rechten die von Sensor 2.

In der rechten Halfte des Displays werden die aktuellen Zel-
lenspannungen der an Balancer-Anschluss 1 (L) und ggf. 2
(H) angeschlossenen je max. 7-zelligen Akku-Packs grafisch
und numerisch ausgegeben.

Es bedeutet:

Wert Erlduterung
QUA Signalqualitat in %
m/s m/1 s Steigen/Sinken
m/3s m/3 s Steigen/Sinken
A aktueller Strom
\Y aktuelle Spannung
mAh Akku-Kapazitdt in mAh
HOH aktuelle Héhe
1-AKK-2 Akku 1 bzw. Akku 2
1-TEMP-2 Temperatur von Sensor 1 bzw. 2
AKK1 / Zellenspannung von Zelle 1 ... max. 14
AKK2 L = Balancer-Anschluss 1
H = Balancer-Anschluss 2
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Dieses Display visualisiert die Daten eines ggf. an den Emp-
fanger angeschlossenen Vario-Moduls (Best.-Nr. 33601).
Es bedeutet:

Wert Erlduterung

QUA Signalqualitat des beim Empfanger ankom-
menden Signals des Senders in %, siehe
Seite 99.

MAX die maximal erreichte Hohe in m relativ
zum Startort

MIN die maximale Unterschreitung des Startor-
tesinm

m/s m/1 s Steigen/Sinken

m/3s m/3 s Steigen/Sinken

m/10s m/10 s Steigen/Sinken

GPS
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000
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000km/h

0 400 000

Dieses Display visualisiert die Daten eines ggf. an den Emp-
fanger angeschlossenen GPS-Moduls mit integriertem Va-
rio, Best.-Nr. 33600.

Neben den aktuellen Positionsdaten und der Geschwindig-
keit des Modells im Zentrum des Displays werden noch die
aktuelle H6he in Relation zum Startort sowie das Steigen/
Sinken des Modells in m/s und m/3s; die aktuelle Emp-
fangsqualitat sowie die Entfernung des Modells vom Star-
tort angezeigt.

Es bedeutet:

Wert Erlduterung

QUA Qualitat des beim Empfanger ankommen-
den Signals des Senders in %, siehe Seite
99.

ENTF. Entfernung

N/W Norden / Westen

m/s m/1 s Steigen/Sinken

m/3s m/3 s Steigen/Sinken

kmh vom GPS-System ermittelte Geschwindig-
keit Gber Grund

HOHE aktuelle Hohe relativ zum Startort

Hinweis

rie-Verbindung zum Modell ldnger als drei Sekunden

unterbrochen und solange der Sender nicht abge-
schaltet wird, bleiben die zuletzt korrekt (bermittelten
GPS-Daten im Arbeitsspeicher des Senders erhalten. Diese
Daten kénnen bei Bedarf vom GPS-Display abgelesen wer-
den, indem Sie durch entsprechendes Antippen der Bedie-
nungstasten des Senders wieder zu diesem zurlickzukehren
oder dieses aufrufen.

)) Sobald aus welch Grinden auch immer die Telemet-




ESC (Electronic Speed Controller)

Mikrokopter-Display
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Dieses Display visualisiert die Daten eines ggf. an den Emp-
fanger angeschlossenen Brushless-Reglers mit integrierter
HoTT-kompatibler Telemetrie.

In diesem Display werden die aktuellen und maximalen
elektrischen Werte des Antriebs, die aktuelle und maxima-

Dieses Display visualisiert ggf. die Daten eines HoTT-kom-
patiblen Mikrokopters und erscheint jeweils nach dem Dis-
play des Electric-Air-, Vario- und GPS-Moduls. Es bedeutet
von links oben nach rechts unten:

Wert Erlauterun
le Temperatur des Reglers sowie die aktuelle und die ma- g
ximale Drehzahl des am Regler angeschlossenen Motors | YOLT aktuelle Spannung
visualisiert. ZEIT Einschaltdauer
Es bedeuten: mAh im aktuellen Einschaltzeitraum verbrauchte
Wert Erlduterung Akkukapazitat
QUA Qualitat des beim Empfanger ankommen- 00 Positionsnummer des Satelliten
den Signals des Senders in %, siehe Seite kmh vom GPS-System ermittelte Geschwindig-
99. keit Gber Grund
akt-VOLT- linker Wert: aktuelle Eingangsspannung HOH aktuelle Hohe relativ zum Startort
min rechter Wert: niedrigste Eingangsspannung RIC Bewegungsrichtung
im aktuellen Einschaltzeitraum AMP aktueller Strom
akt-TEMP- | linker Wert: aktuelle Reglertemperatur m vom GPS-System ermittelte Entfernung
max rechter Wert: maximale Reglertemperatur vom Startort
im aktuellen Einschaltzeitraum - .
- 000 vom GPS-System ermittelte Position in
akt-RPM- linker Wert: aktuelle Motordrehzahl Winkelgraden relativ zum Startort
max rechter Wert: maximale Motordrehzahl im der in obi bbild | e d )
aktuellen Einschaltzeitraum In der in obiger A _ ildung leeren unters.ten Zeile des Dis-
plays werden etwaige Meldungen des Mikrokoptersensors
ak.t-AMP— linker Wert: aktueller Strom angezeigt.
min rechter Wert: héchster Strom im aktuellen

Einschaltzeitraum
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Anhang

PRX (Power for Receiver)
Best.-Nr. 4136

Hoch entwickelte, stabilisierte Empfangerstromversorgung mit intelligen-
tem Power-Management.

Die Einheit sorgt fiir eine stabilisierte und einstellbare Stromversorgung
des Empfangers, um die Zuverldssigkeit der Stromversorgung noch wei-
ter zu erhohen. Passend fiir unterschiedliche Empfanger-Akkus, um einen
unkomplizierten und breit gefacherten Einsatz zu garantieren. Sollte wah-
rend des Betriebes die Akku-Spannung auch nur kurzzeitig einbrechen,
wird dies gespeichert und angezeigt, um mit diesem Hinweis einer Un-
terdimensionierung oder gar Ausfall des Empfanger-Akkus entgegenzu-
wirken.

Zum  Betrieb mit einem oder zwei
(Simultane Entladung bei Betrieb mit zwei Akkus)
Passend fiir 5- oder 6-zellige NiMH bzw. 2-zellige LiPo- oder LiFe-Akku.
Graupner/JR-, G3,5-, G2- und BEC-Stecksysteme.

Drei einstellbare Pegel fur die Ausgangsspannung zur Versorgung des
Empfangers (5,1V/5,5V/5,9V).

Zwei ultrahelle LEDs zeigen getrennt den Betriebszustand von Akku 1
und Akku 2 an.

Integrierter, hochwertiger Ein-/Aus-Schalter

Empfanger-Akkus.

Hochstromfahige Ausfihrung
Flacher Aufbau des Schalters und der LEDs um die Optik und Eigen-
schaften des Modells nicht zu beeinflussen.

Geradliniger Aufbau von Befestigungslaschen, LEDs und Schalter fir
eine einfache Montage mittels beiliegender Bohrschablone.
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GPS-/Vario-Modul Graupner HoTT
Best.-Nr. 33600

Vario mit Hohensignalen und je 5 Steig- und Sinksignalténen sowie inte-
griertes GPS mit Entfernungsmessung, Streckenmessung, Geschwindig-
keitsanzeige, Anzeige der Flugrichtung und der Koordinaten

Zusatzliche Warnschwellen fiir min. Hohe, max. Hohe, Steig- und Sink-
geschwindigkeit in zwei Stufen

Hohenanzeige und Speicherung der min. und max. Hoéhe.
Einstellbare Warnzeit: AUS, 5, 10, 15, 20, 25, 30 Sekunden, immer
Einstellbare Warnwiederholzeit: Immer, 1, 2, 3, 4, 5 min, einmal

Der GPS/Vario Sensor kann direkt am Telemetrieeingang des Empfan-
gers angeschlossen werden.

Technische Daten Vario

Héhenmessung: -500 m ... +3000 m

Auflésung: 0,1 m

Empfindlichkeit Vario: 0,5 m/3s, 1 m/3s, 0,5m/s, 1 m/s, 3 m/s pro Ton
programmierbar

Mittelwertberechnung: 4 - 20 Messungen pro Messwert programmier-
bar

Vario-Modul Graupner HoTT
Best.-Nr. 33601

Vario mit Hohensignalen und je 5 Steig- und Sinksignalténen, Hohenanzei-
ge und Speicherung der min. und max. Héhe.

Zusatzliche Warnschwellen fiir min. Hohe, max. Hohe, Steig- und Sink-
geschwindigkeit in zwei Stufen

Einstellbare Warnzeit: AUS, 5, 10, 15, 20, 25, 30 Sekunden, immer
Einstellbare Warnwiederholzeit: Immer, 1, 2, 3, 4, 5 min, einmal

Der Vario Sensor kann direkt am Telemetrieeingang des Empfangers
angeschlossen werden.

Technische Daten

Héhenmessung: -500 m ... +3000 m

Aufldsung: 0,1 m

Empfindlichkeit Vario: 0,5 m/3s, 1 m/3s, 0,5 m/s, 1 m/s, 3 m/s pro Ton
programmierbar

Mittelwertberechnung: 4 - 20 Messungen pro Messwert programmier-
bar




General Engine-Module Graupner HoTT
Best.-Nr. 33610

Allgemeiner Sensor fiir Graupner HoTT-Empfanger und Modelle mit Ver-
brennungs- oder Elektromotor:

2x Temperatur- und Spannungsmessungen mit Warnschwellen fir
min. und max. Spannung und min. und max. Temperatur

Einzelzellenmessung mit Warnschwellen fiir min. Spannung

Spannungs-, Strom- und Kapazitditsmessung mit Warnschwellen fiir
min. und max. Spannung, max. Kapazitat und max. Strom

Strombegrenzung programmierbar

Strommessung mit Shuntwiderstinden 2 x 1mOhm parallel =
0,5 mOhm

Drehzahlmessung und Warnschwellen fiir min. und max. Drehzahl

Treibstoffmessung mit Warnschwellen in 25 % Schritten (nach Soft-
wareupdate).

Einstellbare Warnzeit: AUS, 5, 10, 15, 20, 25, 30 Sekunden, immer
Einstellbare Warnwiederholzeit: Immer, 1, 2, 3, 4, 5 min, einmal

2x Temperatur wahlweise 0 bis 120 °C oder 200 °C und Spannungsmes-
sung bis 80 V DC

1x Drehzahlmessung bis 100 000 U/min mit Zweiblattluftschraube

1x Fahrtenregler/Servo Eingang, 1x Eingang Drehzahlregelung,
1x Fahrtenregler/Servo Ausgang fir Drehzahlregelung

1x Strom-, Spannungs- und Kapazitdtsmessung bis 40 A (Puls 1s bis
60 A) und bis 30V

1x Einzelzelleniberwachung fiir 2 - 6s Lithium-Akkus (LiPo, Lilo, LiFe)
usw., siehe www.graupner.de bei dem jeweiligen Produkt

General Air-Module Graupner HoTT
Best.-Nr. 33611

Allgemeiner Sensor fiir Graupner HoTT-Empfanger und Modelle mit Ver-
brennungs- oder Elektromotor:

Vario mit Hohensignalen und Steig- und Sinksignalen und zusatzlichen
Warnschwellen fir min. Héhe, max. Hohe, Steig- und Sinkgeschwin-
digkeit in zwei Stufen

Hoéhenanzeige (-500 ... +3000 m) und Speicherung der min. und max.
Hohe.

2x Temperatur- und Spannungsmessungen mit Warnschwellen fir
min. und max. Spannung und min. und max. Temperatur
Einzelzellenmessung mit Warnschwellen fir min. Spannung
Spannungs-, Strom- und Kapazitdtsmessung mit Warnschwellen fur
min. und max. Spannung, max. Kapazitdt und max. Strom

Drehzahlmessung mit Drehzahlregelung (programmierbar) und Warn-
schwellen fiir min. und max. Drehzahl

Treibstoffmessung mit Warnschwellen in 25 % Schritten.
Einstellbare Warnzeit: AUS, 5, 10, 15, 20, 25, 30 Sekunden, immer
Einstellbare Warnwiederholzeit: Immer, 1, 2, 3, 4, 5 min, einmal

2x Temperatur wahlweise 0 bis 120 °C oder 200 °C und Spannungsmes-
sung bis 80 V DC

1x Drehzahlmessung bis 100 000 U/min mit Zweiblattluftschraube

1x Fahrtenregler/Servo Eingang, 1x Eingang Drehzahlregelung, 1x
Fahrtenregler/Servo Ausgang fiir Drehzahlregelung

1x Strom- und Spannungs- und Kapazitatsmessung bis 40 A (Puls 1 s bis
60 A ) und bis 30V

usw., sieche www.graupner.de bei dem jeweiligen Produkt

Electric Air-Module Graupner HoTT
Best.-Nr. 33620

Allgemeiner Sensor flr Graupner HoTT-Empfanger und Modelle mit Elek-
tromotor

Vario mit Héhensignalen, Steig und Sinksignalen sowie zusatzlichen
Warnschwellen flir min. Hohe, max. Hohe, Steig- und Sinkgeschwin-
digkeit in zwei Stufen

Hoéhenanzeige (-500 ... +3000 m) und Speicherung der min. und max.
Hohe.

2x Temperatur- und Spannungsmessungen mit Warnschwellen fiir
min. und max. Spannung und min. und max. Temperatur
Einzelzellenmessung 2 ... 14s mit Warnschwellen fiir min. Spannung

Spannungs-, Strom- und Kapazitatsmessung mit Warnschwellen fir
min. und max. Spannung, max. Kapazitat und max. Strom

Einstellbare Warnzeit: AUS, 5, 10, 15, 20, 25, 30 Sekunden, immer
Einstellbare Warnwiederholzeit: Immer, 1, 2, 3, 4, 5 min, einmal

2x Temperatur wahlweise 0 bis 120 °C oder 200 °C und Spannungsmes-
sung bis 80 V DC

1x Fahrtenregler Eingang, 1x Fahrtenregler Ausgang fiir Einzelzellenun-
terspannungsabregelung

1x Strom- und Spannungs- und Kapazitdtsmessung bis 150 A (kurzz. 1
Sek. 320 A) und bis 60 V

1x Einzelzelleniiberwachung fir 2 - 14s Lithium-Akkus (LiPo, Lilo, LiFe)
1x Telemetrieanschluss fir Empfanger

Anhang 227




RPM Magnet-Sensor Graupner HoTT
Best.-Nr. 33616

Zum Anschluss an das General-Engine- (Best.-Nr. 33610) oder Gene-
ral-Air-Modul (Best.-Nr. 33611).

Die jeweilige Blattzahl ist im »Telemetrie«-Meni des Moduls vorzuwah-
len.

RPM Optik-Sensor Graupner HoTT

Best.-Nr. 33615

Zum Anschluss an das General-Engine- (Best.-Nr. 33610) oder Gene-
ral-Air-Modul (Best.-Nr. 33611).

Die jeweilige Blattzahl ist im »Telemetrie«-Menu des Moduls vorzuwah-
len.
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Graupner HoTT Smart-Box
Best.-Nr. 33700

Unterschiedlichste Funktionen vereint in einem Gerat machen die SMART-
BOX zu Ihrem kiinftigen smarten Begleiter. Egal ob Echtzeit Telemetrieda-
ten angezeigt oder Einstellungen an lhrem HoTT System vorgenommen
werden sollen, 8 x 21 Zeichen auf einem groRziigigen Display machen ein
einfaches Handling moglich. Ein integrierter Summer zur Ausgabe akusti-
scher Signal- und Warnténe erweitert zudem nochmals die flexible Ver-
wendung der BOX.

Mittels des beigelegten Montagesets, kann das Gerat an den Haltebtigeln
der Handsender befestigt werden und ist somit optimal positioniert, um
auch wahrend des Steuerns Ihres Modells in Echtzeit Telemetriedaten ab-
lesen zu kénnen.

Die Updatefahigkeit durch den Anwender halt die SMART-BOX immer auf
dem neusten Stand und sichert die Erweiterung um zukiinftige Funktio-
nen.

e Senderspannungsanzeige mit ein- e
stellbarer Warnschwelle

Landereinstellung

e Reichweitetest e Signalqualitat

e Empfangertemperatur e Empfangerspannung
e Servoumkehr e Servoneutralstellung
e Servoweg e Zykluszeit

e Kanalvertauschung e Fail-Safe-Einstellungen
e Mischereinstellungen e Servotest

Abmessungen: ca. 76 mm x 72 mm x 17 mm (L x B x H)
Gewicht: ca.55¢g

Graupner HoTT USB-Schnittstelle
Best.-Nr. 7168.6

Diese USB-Schnittstelle wird zusammen mit dem separat lieferbaren Ad-
apterkabel Best.-Nr. 7168.6S zum Updaten von Empfangern und Sensoren
bendtigt.

Graupner HoTT Adapterkabel
Best.-Nr. 7168.6S

Dieses Adapterkabel wird zusammen mit der separat lieferbaren
USB-Schnittstelle Best.-Nr. 7168.6 zum Updaten von Empfangern und Sen-
soren bendtigt. Mit dem im Lieferumfang der Schnittstelle enthaltenen
USB-Kabel kann der Sender mX-20 HoTT direkt upgedatet werden.
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DE - VEREINFACHTE KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklart die Fa. Graupner/SJ GmbH, dass der Funkanlagentyp S1005.Pro mz-18 Pro HoTT der Richtlinie 2014/53/
EU entspricht.
Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfligbar: www.graupner.de

Graupner Zentralservice

Postanschrift: Graupner|S] GmbH
Service
Henriettenstrasse 96

D-73230 Kirchheim
Servicehotline
Mo - Do: 09:15-16:00
Freitag: 09:15-13:00 Uhr
@ aus deutschen Netzen: 07021 72 21 30
@ aus auslandischen Netzen: 0049 7021722130

Email: service@graupner.de

Die Adressen der Servicestellen auRerhalb Deutschlands
finden Sie auf unserer Webseite www.graupner.de.
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GRAUPNER/S) GMBH Anderungen sowie Liefermdglichkeiten vorbehalten. Lie- Obwohl die in dieser Anleitung enthaltenen Informationen sorgfaltig
POSTFACH 1242 ferung nur durch den Fachhandel. Bezugsquellen werden auf ihre Funktion hin Gberprift wurden, kann fir Fehler, Unvollstan-
D-73220 KIRCHHEIM/TECK nachgewiesen. Fir Druckfehler kann keine Haftung uber- digkeiten und Druckfehler keinerlei Haftung Gbernommen werden.
GERMANY nommen werden. Die Firma Graupner|SJ) GmbH behélt sich das Recht vor, die beschrie-
http://www.graupner.de PN.WB-01 (V2001/sh) benen Software- und Hardwaremerkmale jederzeit unangekiindigt zu

andern.
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